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Vynélez patri do oboru automatizad~
nej, meracej techniky a robotiky a riesi
dlohu snimania polohy zvaracej hubice pri
zvérani tupych zvarov elektrickym oblukom
pre adaptivne riadiace obvody polohovych
servosystémov. Jeho podstata spoéiva v
tom, Ze pozostava z dvojice fluidnjch
planarnych reflexnych snimacdov vzdialenos-
ti, z kbtorjch jeden je prevadzkovany v
rezime merania bodného posunutia v pries-
tore tvarovanej odrazovéj plochy, charak-
terizovanej vodiacou hranou zvaraného
materialu, druhy v reZime merania axidl-
nej vzdialenosti medzi ustim snimada a
odrazovou plochou a sluZi pre nastavenie
pracovného bodu prvého snimada, pridom
obidva snimade tvoria jeden monolyticky
funkény blok.

Vynélez je znazorneny na priloZenom
vykregse na obr. 5.
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Vyndlez sa tyka fluidného snimafa polohy zvéracej hubi-

ce pre automatické zvéranie tupych zvarov elektrickym oblu-

kom pre adaptivne riadiace obvody polohovych, servosystémov.

V silasnej dobe Jje zname pouZitie taktilnych mechanic-
kych snima¥ov, ktorych vystupny signdl je v tvare posunutia
.alebo silového pbsobenia, Ich zdkladnou nevyhodou je potreba
mechanického kontaktu so zvaranym nateridlom a z toho vyply-
vajice opotrebenie snimacieho hrotu, znané rozmery, ktoré
obmedzuji manévrovatelnost zvaracej hubice a vytvorenie
viacsnimadového systému pre automatické zvaranie priestoro~
vyeh zvarov, obtiaZne nastavovanie a reprodukovanie referen-
&nej polohy, ako aj n;roéné vyroba,

Uvedené nedostatky su odstranené fluidnym snimalom po-
lohy zviracej hubice pre automatické zvéranie tupych zvarov
podla vynélezu, ktorého podstata je v tom, Ze tvori monoly-
ticky funkiny blok, pozostavajici z planarneho reflexného sni-
mada bo¥ného posunutia a z fluidného planérneho reflexného
snimada vzdialenosti usporiadanych tak, Ze maji totoZnd rovi-
nu pozdiénej a prieénéj symetrie.

Vyhody fluidného snimada polohy zvaracej trubice podla
vyndlezu sd v tom, %e je odstrinena potreba mechanického kon-
taktu so zvaranym materidlom a Je zvySend manévrovatelnost
zvaracej hubice.



227 625

Na pripojenom vykrese je na obr. 1 axonometricky pohlad
na zakladné geometrické usporiadanie pracovného priestoru
* fluidného planarneho reflexného snimada vzdialenosti, na obr.
2 je naznalené jeho polohovanie v priestore>pri merani vzdia-
lenosti - axialneho posunutia a bo¢ného posunutia odrazove]
roviny, na obr. 3 Je prevodové charakteristika snimada pri
meran{ axidlnej vzdialenosti medzi Ustim snimala a odrazovou
rovinou pri plnom prekryti dstia, na obr. 4 Je prevodové cha-
rakteristika snimada pri merani relativneho bo&ného posunu-
tia Ustia snimada, ktory je funk&ne spojeny so zvaracou hubi-
cou a v priestore tvarovanej odrazovej roviny, charakterizo-
vanou hranou AB, znazornujicou vodiacu hranu zvaraného mate-
. riélu, na obr. 5 je geometrické usporiadanie snimada polohy
‘hubice podla vynalezu a na obr. 6 je schéma moZnosti zostave-
nia meracich kandlov pre spracovanie vystupnych signélov zZ0
snimada polohy pre adaptivne riadiace obvody polohovych ser-
vosystémov mikropribliZovania s reéulétormi typu dvo jpoloho-
vého relé s necitlivostou.l

Fluidny planaray reflexny snima& vzdialenosti 10 na obr.
1 pozostdva z dvojice napajacich kandlov 12, 13, vystupného
kandla 1l a krycej dosky 14, ktora uzatvara pracovné priesto-
ry reliéfu snima¥a. Prevodova charakteristika fluidného pla-
narneho reflexného sninada 10 pri bofnom posunuti odrazove]j
roviny na obr. 4 sa vo v3eobecnosti vyznaduje usekom spoji-
tej zmeny vystupného tlaku Py medzi dvomi hraniénymi hodnota-
mi Pzl a Pz2, ktory ma v najnepriaznivejdom pripade 8irku H,
¢i%e pre plnd zmenu vystupného tlaku snimala treba dplné pre=
krytie alebo odkrytie obidvoch napéjacich kandlov. | |

Fluidny snima¥ polohy zvaracej hubice pre automatické
zvaranie tupych zvarov na obr. Slpozostéva z fluidného pla-
nérneho reflexného snimada bo¥ného posunutia 10 a fluidného
plandrneho reflexného snima¥a vzdialenosti 20 usporiadanych
v priestore tak, Ze obidva maji totoZnd rovinu pozd{inej ale-
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bo prie¥nej symetrie, priom obidva snimale tvoria jeden mo-
nolyticky funk&ny blok 30. '

Obidva fluidné plandrne snimale 10 a gg'majﬁ totoZnﬁ
rovinu pozdfinej symetrie, ktora prechédza osou vystupného
kanala 11 a 21, prifom roviny prie&nej symetrie, prechédza-
jice stredom vysky H reliéfu pracovného priestoru snimala sd
rovnobezné a navzajom posunuté o hodnotu H + S. Dalej pozos-
t4vajd z napdjacich kandlov 12, 13, 22 a 23 a z krycich do-

L4
sak }A, ?_io '

Je mo¥né aj usporiadanie dvojice snimalov so spololnou
rovinou priednej symetrie a paralelnymi rovinami pozdfﬁnej
symetrie, &iZe pri polohovani snimala podla obr. 1 leZia
fluidné plandrne reflexné snimade 10 a 20 vedYa seba Vv smere
osi x, pricom hrana AB odrazovej roviny, rovnobeZna teraz s
osou y, sa pohybuje v smere : Xo

Cinnost fluidného planirneho snimada bo¥ného posunutia
10 /obre. 5/ Je zaloZené na principe vyhodnocovania plochy
prekrytia jeho ustia odrazovou rovinou, ohranifenou hranou
AB, prilom dodrZanie kon3tantnej vzdialenosti z od odrazove]j
roviny pri priestorove tvarovanych tupych zvaroch zabezpelu~
je reguladny obvod vzdialenosti - vydky s fluidnym planérnym
reflexnym snima%om vzdialenosti 20, ktory je umiestneny tak,
%e jeho uUstie je trvale plne prekryté odrazovou rovinou.

Meracie kanaly pre dvojpolohové vyhodnotenie vystupného
signalu z fluidnych planarnych reflexnych snimadov 10 a 20 -
obr. 6, sa skladajﬁ z fluidného komparatora 30, tvoriaceho
nespojity regulator typu dvojpolohového relé s necitlivostou,
realizovaného monostabilnym fluidnym pridovym zosilnovadom a
pneumaticko=-elektrického alebo pneumaticko-hydrauliékého pre-
vodnika 40 priéom na ich vystupoch A, B sd bindrne kodované
vystupné signaly a, b pre aktivovanie alebo reverzaciu elek-
trickych alebo hydraulickych servopohonov dvojhodnotovej re-



227 625

gulécie polohy zvéracej hubice v smere osi z a y. MoZno pbue ‘
it aj nespojity regulétor s charakteristikou trojpolohového
relé s necitlivostou, realizovany dvojicou fluidnych'kompa4 
ratorov s néslednym logickym vyhodnotenim ich vystupnych sig-

’
nalov,
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Fluidny snimad polohy zvaracej hubice pre automatické
_zvaranie tupych Zvarov, vyznaéujﬁci sa tym, Ze tvori monoly-
Qticky funkény blok /50/ pozostavajuei z fluidného planarne-
ho reflexného snimala bodného posunutia /10/ a z fluidného
;planérneho reflexného snimada vzdialenostl /20/ usporiada-~
nych tak, Ze maju totoZnu rovinu pozd{znej a prieinej sy-

metrie.

1 vykres
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