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(54) Hacksler

(57)  EinHacksler (1) besitzt einen Antriebsmotor (7),
der eine Zerkleinerungseinrichtung um eine insbesonde- Fig. 1
re etwa parallel zur Wirkrichtung (20) der Schwerkraft
liegende Drehachse (9) rotierend antreibt. Der Hacksler
(1) besitzt ein Zufuhrrohr (3) zur Zufuhr von zu zerklei-
nerndem Gut zu der Zerkleinerungseinrichtung. Ein ein-
facher Aufbau des Hackslers (1) bei gutem Héckseler-
gebnis kann erreicht werden, wenn das Zufuhrrohr (1)
einen unteren Abschnitt (4) besitzt, dessen Langsmittel-
achse (13) etwa parallel zur Drehachse (9) der Zerklei-
nerungseinrichtung angeordnet ist und einen geneigten
Abschnitt (5), dessen Langsmittelachse (14) zur Dreh-
achse (9) der Zerkleinerungseinrichtung geneigt ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Hacksler der im
Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Gattung.
[0002] AusderEP 0253232B1istein Gartenhacksler
bekannt, der eine um eine etwa senkrecht stehende
Drehachse angetriebene Zerkleinerungseinrichtung,
namlich ein Schneidwerkzeug sowie ein Vorschneid-
werkzeug, besitzt. Der Hacksler besitzt ein senkrecht ste-
hendes Zufilhrrohr zur Zufuhr von Hackselgut. Fiir Aste
ist ein weiteres, schrag stehendes Zufuhrrohr vorgese-
hen. Die Gestaltung des Hackslers mit zwei Zufihrrohren
ist vergleichsweise aufwendig. Fiihrt der Bediener Aste
oder dgl. Uber das senkrecht stehende Zufihrrohr zu,
wird kein optimales Hackselergebnis erreicht. Es kann
zu Riickschlageffekten kommen.

[0003] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Hacksler der gattungsgeméafRen Art zu schaffen, der
einfach aufgebaut ist und mit dem ein gutes Zerkleine-
rungsergebnis zu erzielen ist.

[0004] Diese Aufgabe wird durch einen Hacksler mit
den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst.

[0005] Um ein gutes Hackselergebnis zu erzielen, soll
Héackselgut wie Blatter oder dgl. nahezu senkrecht auf
die Zerkleinerungseinrichtung gelangen. Zum Zerklei-
nern von Asten oder dgl. ist ein schrages Auftreffen des
Schnittguts auf die Zerkleinerungseinrichtung vorteilhaft.
Dadurch wird ein gutes Zerkleinerungsergebnis erreicht
und Rickschlageffekte koénnen vermieden werden.
Durch die vorgeschlagene Form des Zufuhrrohrs, also
der Gosse, miteinem unteren Abschnitt, der etwa parallel
zur Drehachse der Zerkleinerungseinrichtung liegt und
einem geneigten Abschnitt, der geneigt zur Drehachse
der Zerkleinerungseinrichtung liegt, kann sowohl Hack-
selgut als auch zu zerschnitzelndes Gut wie Aste oder
dgl. Uber ein einziges Zufuhrrohr in jeweils vorteilhaften
Zufiihrwinkeln zugefiihrt werden. Der untere, parallel zur
Drehachse der Zerkleinerungseinrichtung liegende Ab-
schnitt bewirkt, dass Hackselgut etwa senkrecht auf die
Zerkleinerungseinrichtung gelangt. Der geneigte Ab-
schnitt fihrt Aste oder dgl. schrag zur Zerkleinerungs-
einrichtung zu. Der untere Abschnitt wird von Asten oder
dgl. dabei schrag durchquert. Dadurch, dass der Hacks-
ler nur ein einziges Zufiihrrohr bendtigt, kann der Hacks-
ler einfach aufgebaut sein. Der Bediener kann das ge-
samte zu zerkleinernde Gut Uiber ein einziges Zufuhrrohr
zufiihren. Dadurch wird auch die Bedienung vereinfacht.
[0006] Vorteilhaft ist der untere Abschnitt des Zufiihr-
rohrs an einem Gehéause des Héckslers festgelegt, und
der geneigte Abschnitt schliel3t an den unteren Abschnitt
an. Es ist vorgesehen, dass der untere Abschnitt des
Zufuihrrohrs eine Lange besitzt, die mindestens 20%, ins-
besondere mindestens 25% des Durchmessers des Zu-
fuhrrohrs betrégt. Mit einer L&nge des unteren Abschnitts
des Zufiihrrohrs von mindestens 20% des Durchmessers
des Zufuihrrohrs kann ein annéhernd senkrechtes Auf-
treffen von Hackselgut auf die Zufuhreinrichtung erreicht
werden, auch wenn das Héckselgut vor dem Eintreten

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

in den unteren Abschnitt durch einen geneigten Abschnitt
des Zuftihrrohrs gefiihrt wurde.

[0007] ZweckmaRig ist der geneigte Abschnitt um ei-
nen Winkel gegeniiber der Drehachse der Zerkleine-
rungseinrichtung geneigt, der von 20° bis 70°, insbeson-
dere von 30° bis 60° betragt. Dieser Winkel des geneig-
ten Abschnitts entspricht dabei vorteilhaft etwa dem Win-
kel, in dem zu zerschnitzelnde Aste oder dgl. der Zerklei-
nerungseinrichtung zugefuhrt werden sollen, um ein gu-
tes Zerkleinerungsergebnis zu erreichen. Der Winkel des
geneigten Abschnitts gibt den Winkel vor, in dem Aste
oder dgl. aufdie Zerkleinerungseinrichtung auftreffen. Es
ist vorgesehen, dass der geneigte Abschnitt eine Lange
besitzt, die mindestens 120%, insbesondere mindestens
175% des Durchmessers des Zufuihrrohrs betrégt. Die
bezogen auf den Durchmesser grol3e Lange des geneig-
ten Abschnitts stellt sicher, dass Aste oder dgl. im We-
sentlichen parallel zur LAngsmittelachse des Zuflihrrohrs
zur Zerkleinerungseinrichtung zugefuhrt werden. Damit
wird ein gutes Zerkleinerungsergebnis sichergestellt.
Gleichzeitig verhindert die grof3e L&nge des geneigten
Abschnitts ein Eingreifen des Benutzers in die Zerklei-
nerungseinrichtung. Die Lange des geneigten Abschnitts
und des unteren Abschnitts sind dabei jeweils an der
kurzesten Stelle des jeweiligen Abschnitts gemessen,
bei einem geknickten Rohr also bis zur Innenseite des
Knicks. Je nach Neigung des geneigten Abschnitts sind
die AulRenseiten der Rohrabschnitte entsprechend lan-
ger.

[0008] Esistvorgesehen, dass am Zuflhrrohr ein Ein-
fulltrichter angeordnetist, dessen oberer Rand vorteilhaft
im Wesentlichen eben ist. Insbesondere liegt der obere
Rand des Einfilltrichters etwa senkrecht zur Drehachse
der Zerkleinerungseinrichtung. Der Einfulltrichter verein-
facht das Einfillen von Hackselgutin das Zufuhrrohr. Da-
durch, dass der obere Rand etwa senkrecht zur Dreh-
achse der Zerkleinerungseinrichtung, also etwa senk-
recht zur Wirkrichtung,der Schwerkraft liegt, kann der
Einfilltrichter gut befullt werden. In den Einfulltrichter ein-
gefilltes Hackselgut verbleibt im Einfulltrichter und kann
nicht wie bei einem schrag stehenden Einfilltrichter an
einer tiefer liegenden Stelle wieder aus dem Einflltrich-
ter austreten. Es kann jedoch auch vorteilhaft sein, dass
der obere Rand des Einfilltrichters mit einer unebenen
Kontur versehen bzw. mindestens teilweise schrag aus-
gebildet ist. Es kann auch zweckmaRig sein, den oberen
Rand des Einfllltrichters nicht senkrecht, sondern
schrag zur Drehachse der Zerkleinerungseinrichtung an-
zuordnen. Vorteilhaft ist der Einfllltrichter an dem ge-
neigten Abschnitt des Zuflihrrohrs festgelegt. Der obere
Verbindungspunkt des geneigten Abschnitts mit dem
Einfllltrichter liegt insbesondere in Wirkrichtung der
Schwerkraft gesehen aufRerhalb des unteren Abschnitts
des Zufiihrrohrs. Dadurch ist es nicht méglich, Aste oder
dgl. anndhernd parallel zur Drehachse der Zerkleine-
rungseinrichtung durch den geneigten Abschnitt des Zu-
fihrrohrs zu stecken. Aste, die tiber den geneigten Ab-
schnitt des Zufiihrrohrs zugefuhrt werden, missen auf-
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grund des seitlichen Versatzes der beiden Offnungen
des geneigten Abschnitts des Zuflhrrohrs geneigt zur
Zerkleinerungseinrichtung zugefiihrt werden.

[0009] Vorteilhaft ist die Zerkleinerungseinrichtung ei-
ne Messerscheibe. Esistvorgesehen, dass die gedachte
Verlangerung der unteren Langslinie des geneigten Ab-
schnitts des Zufiihrrohrs in einem Auftreffpunkt auf der
Messerscheibe auftritt, der weniger als zwei Drittel, ins-
besondere weniger als die Halfte des Radius der Mes-
serscheibe von der Drehachse der Messerscheibe ent-
fernt ist. Diese Gestaltung ermdglicht, dass ein Grof3teil
der iiber den geneigten Abschnitt zugefiinrten Aste auf
die Messerscheibe auftreffen kdnnen und nicht an einer
Wand des unteren Abschnitts anstoRen. Dadurch kén-
nen Aste oder dgl. trotz des annahernd senkrecht ste-
henden unteren Abschnitts gut zu der Messerscheibe
zugefihrt werden.

[0010] Vorteilhaft liegt die Drehachse der Zerkleine-
rungseinrichtung etwa parallel zur Wirkrichtung der
Schwerkraft. Mit etwa paralleler Anordnung ist eine An-
ordnung bezeichnet, bei der Hackselgut tiber den unte-
ren Abschnittim Wesentlichen senkrecht auf die Zerklei-
nerungseinrichtung fallt. Der Winkel zwischen Drehach-
se und Wirkrichtung der Schwerkraft ist dabei vorteilhaft
kleiner als 10°, insbesondere kleiner als 5°. Die Gestal-
tung des Zufiihrrohrs aus einem unteren, etwa senkrecht
stehenden Abschnitt und einem oberen geneigten Ab-
schnitt vereint damit die Vorteile eines schrag stehenden
Zufuhrrohrs mitden Vorteilen eines senkrecht stehenden
Zufuhrrohrs. Sowohl Hackselgut als auch zu zerschnit-
zelndes Material kénnen tber ein gemeinsames Zufihr-
rohr zugefihrt werden.

[0011] Ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung wird im
Folgenden anhand der Zeichnungen erlautert. Es zei-
gen:

Fig. 1  eine schematische Seitenansicht eines Hacks-
lers,

Fig. 2  eine schematische Darstellung des Hackslers
aus Fig. 1 in Draufsicht.

[0012] DerinFig. 1 gezeigte Hacksler 1list als Garten-

hacksler ausgebildet. Er besitzt ein Gehause 2, in dem
ein Antriebsmotor 7 angeordnet ist. Der Antriebsmotor 7
ist insbesondere ein Elektromotor. Der Antriebsmotor 7
kann jedoch auch ein Verbrennungsmotor, beispielswei-
se ein Zweitaktmotor oder ein Viertaktmotor sein. Der
Antriebsmotor 7 besitzt eine Antriebswelle 8, auf der eine
Messerscheibe 10 drehfest festgelegt ist. Anstatt der
Messerscheibe 10 kann auch eine andere Zerkleine-
rungseinrichtung vorgesehen sein. Auch mehrere Zer-
kleinerungseinrichtungen kdnnen vorteilhaft sein. Die
Antriebswelle 8 rotiert mit der Messerscheibe 10 um eine
Drehachse 9. Die Drehachse 9 liegt etwa parallel zur
Wirkrichtung 20 der Schwerkraft. Je nach Stellung des
Hackslers 1, beispielsweise beim Aufstellen des Hacks-
lers 1 auf unebenem Boden, kann die Drehachse 9 ge-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

genuber der Wirkrichtung 20 der Schwerkraft auch ge-
ringfligig geneigt sein. In normaler Arbeitsposition des
Hackslers 1 bei auf ebenem Boden aufgestelltem Hacks-
ler 1 liegt die Drehachse 9 anndhernd parallel zur Wirk-
richtung 20 der Schwerkraft. Dabei kann ein Winkel von
einigen Grad zwischen der Drehachse 9 und der Wirk-
richtung 20 der Schwerkraft vorgesehen sein. Vorteilhaft
betrégt der Winkel zwischen der Drehachse 9 und der
Wirkrichtung 20 weniger als 10°, insbesondere weniger
als 5°.

[0013] Auf der Messerscheibe 10 sind zwei Schneid-
messer 11 sowie zwei ReiBmesser 12 festgelegt. Die
Schneidmesser 11 liegen annéhernd in der Ebene der
Messerscheibe 10 und sind benachbart zum Umfang der
Messerscheibe 10 angeordnet. Die Schneidmesser 11
sind zum Zerschnitzeln von Asten oder dgl. vorgesehen.
Im Zentrum der Messerscheibe 10 sind die Reillmesser
12 angeordnet. Die ReiBmesser 12 stehen aus der Ebe-
ne der Messerscheibe 10 nach oben und sind zum Hack-
selnvon Hackselgut wie Laub oder dgl. vorgesehen. Das
Gehause 2 besitzt einen Auswurf 22, Gber den zerklei-
nertes Gut das Geh&use 2 des Hackslers 1 verlasst.
[0014] Am Gehause 2 des Hackslers 1 ist ein Zufiihr-
rohr 3 festgelegt. Das Zufuihrrohr 3 besitzt einen unteren
Abschnitt 4, dessen Langsmittelachse 13 etwa parallel
zur Drehachse 9 der Messerscheibe 10 liegt. Vorteilhaft
fallen die Drehachse 9 und die Langsmittelachse 13 zu-
sammen. An den unteren Abschnitt 4 schlie3t sich auf
der dem Gehause 2 gegeniiberliegenden Seite ein ge-
neigter Abschnitt 5 an. Die Langsmittelachse 14 des ge-
neigten Abschnitts 5 schlie3t mit der Drehachse 9 der
Messerscheibe 10 einen Winkel a ein, der vorteilhaft von
20° bis 70° betragt. Insbesondere betrégt der Winkel a
von 30° bis 60°. Im Ausfiihrungsbeispiel ist ein Winkel a
von etwa 35° vorgesehen.

[0015] Am oberen Ende 25 des geneigten Abschnitts
5 ist ein Einfllltrichter 6 angeordnet. Der Einfllltrichter 6
besitzt einen oberen Rand 21, der eben ausgebildet ist.
Wie Fig. 2 zeigt, ist der obere Rand 21 insbesondere
kreisformig. Es kann jedoch auch eine hiervon abwei-
chende Form, beispielsweise eine ovale Gestaltung, vor-
teilhaft sein. Wie Fig. 1 zeigt, liegt der obere Rand 21
etwa parallel zur Ebene der Messerscheibe 10 und etwa
senkrecht zur Drehachse 9 der Messerscheibe 10.
[0016] Das Zufuhrrohr 3 besitzt einen Durchmesser d,
der fiir den unteren Abschnitt 4 und den geneigten Ab-
schnitt 5 etwa gleich groR ist. Der Durchmesser d ist vor-
teilhaft etwas groRRer als der Durchmesser der Messer-
scheibe 10. Der Durchmesser der Messerscheibe 10 ent-
spricht dem doppelten in Fig. 2 gezeigten Radius r der
Messerscheibe 10.

[0017] Deruntere Abschnitt4 des Zufiihrrohrs 3 besitzt
einen unteren Rand 15, der am Geh&ause 2 festgelegt ist.
Der untere Abschnitt 4 besitzt eine parallel zur Langs-
mittelachse 13 gemessene Lénge a, die vorteilhaft min-
destens 20% und insbesondere mindestens 25% des
Durchmessers d des Zufuihrrohrs 3 betragt. Im Ausfih-
rungsbeispiel betragt die Lange a etwa 30% des Durch-
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messers d. Der obere Rand 26 des unteren Abschnitts
4 des Zufuihrrohrs 3 ist gegeniiber dem unteren Rand 15
geneigt, und zwar um einen Winkel, der etwa dem halben
Winkel a entspricht. An den oberen Rand 26 schlief3t
sich der geneigte Abschnitt 5 an. Die Lange a ist in dem
Bereich des unteren Abschnitts 4 gemessen, der die
kleinste Lange aufweist. Die Lange a entspricht dem Ab-
stand des unteren Rands 15 zu einem unteren Verbin-
dungspunkt 17 zwischen dem unteren Abschnitt 4 und
dem geneigten Abschnitt 5. Der untere Verbindungs-
punktist der bei senkrecht stehendem unterem Abschnitt
4 am tiefsten liegende Verbindungspunkt der beiden Ab-
schnitte 4, 5. Der Abstand b zwischen dem unteren Rand
15 und einem oberen Verbindungspunkt 16 zwischen
dem unteren Abschnitt 4 und dem geneigten Abschnitt
5 ist erheblich groRer als die Lange a. Der Abstand b
kann beispielsweise etwa 60% des Durchmessers d des
Zufuhrrohrs 3 betragen.

[0018] Der geneigte Abschnitt 5 besitzt eine parallel
zur Langsmittelachse 14 gemessene Lange f, die zwi-
schen dem unteren Verbindungspunkt 17 und einem
oberen Ende 25 des geneigten Abschnitts 5 gemessen
ist und die vorteilhaft mindestens 120% und insbeson-
dere mindestens 175% des Durchmessers d des Zufiihr-
rohrs 3 betragt. Im Ausfiihrungsbeispiel betréagt die Lan-
ge f mehr als das Doppelte des Durchmessers d des
Zufihrrohrs 3.

[0019] DerDurchmesserdesunteren Abschnitts 4 ent-
spricht vorteilhaft dem Durchmesser d des geneigten Ab-
schnitts 5. Es kann jedoch auch vorgesehen sein, dass
der untere Abschnitt 4 einen gréReren Durchmesser be-
sitzt, als der geneigte Abschnitt 5. Auch ein von der Kreis-
form abweichender, beispielsweise ein ovaler Quer-
schnitt kann vorteilhaft sein. In diesem Fall beziehen sich
die vorteilhaften Angaben fur die Langenverhltnisse
und Abstande auf einen mittleren Durchmesser.

[0020] Die Lange f des geneigten Abschnitts 5 ist er-
heblich groRRer als die Lange a des unteren Abschnitts
4. Im Ausfihrungsbeispiel betragt die Lange f mehr als
das 6-fache der Lange a. Der obere Verbindungspunkt
19 des geneigten Abschnitts 5 mit dem Einftlltrichter 6
besitzt zum unteren Verbindungspunkt 17 des unteren
Abschnitts 4 mit dem geneigten Abschnitt 5 einen seitli-
chen Versatz c. Wie insbesondere Fig. 2 zeigt, liegt der
obere Verbindungspunkt 19 in Wirkrichtung 20 der
Schwerkraft, also etwa parallel zur Drehachse 9 der Mes-
serscheibe 10 gesehen auBerhalb des unteren Ab-
schnitts 4 des Zufihrrohrs 3. Dadurch ist ein Durchstek-
ken von Asten oder dgl. durch den geneigten Abschnitt
5 in Richtung parallel zur Drehachse 9 nicht mdéglich. Die
Neigung des geneigten Abschnitts 5 ist so gewahlt, dass
eine gedachte Verlangerung einer unteren Langslinie 18
des geneigten Abschnitts 5 auf die Messerscheibe 10
auftrifft. Der Auftreffpunkt 24 der gedachten Verlange-
rung der Langslinie 18 besitzt einen Abstand e zur Dreh-
achse 9 der Messerscheibe 10, der kleiner als zwei Drittel
des Radius r der Messerscheibe 10 ist (Fig. 2). Der Ab-
stand e betragt insbesondere weniger als die Hélfte des
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Radius r. Die untere Langslinie 18 ist die Linie, die den
unteren Verbindungspunkt 17 parallel zur Langsmittel-
achse 14 des geneigten Abschnitts 5 mit dem oberen
Ende 25 des geneigten Abschnitts 5 verbindet.

[0021] Wie die Figuren 1 und 2 zeigen, besitzt das Ge-
héuse 2 zwei Verriegelungsknépfe 23, mit denen das
Gehéause 2 gedffnet und ein oberer Abschnitt des Ge-
h&uses 2 zusammen mit dem Zufihrrohr 3 und dem Ein-
fulltrichter 6 nach auf3en geschwenkt werden kann. Die
Schwenkbewegung erfolgt dabei um eine Schwenkach-
se 27. Nach dem Wegschwenken des Zuflihrrohrs 3 ist
die Messerscheibe 10 beispielsweise zu Reinigungs-
zwecken gut zuganglich.

Patentanspriche

1. Hacksler mit einem Antriebsmotor (7), der eine Zer-
kleinerungseinrichtung um eine Drehachse (9) rotie-
rend antreibt, wobei der Hacksler (1) ein Zufuhrrohr
(3) zur Zufuhr von zu zerkleinerndem Gut zu der Zer-
kleinerungseinrichtung besitzt,
dadurch gekennzeichnet, dass das Zufiihrrohr (3)
einen unteren Abschnitt (4) besitzt, dessen Langs-
mittelachse (13) etwa parallel zur Drehachse (9) der
Zerkleinerungseinrichtung angeordnet ist und dass
das Zufuihrrohr einen geneigten Abschnitt (5) besitzt,
dessen Langsmittelachse (14) zur Drehachse (9) der
Zerkleinerungseinrichtung geneigt ist.

2. Hacksler nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass der untere Ab-
schnitt (4) des Zufiihrrohrs (3) an einem Gehéause
(2) des Hackslers (1) festgelegt ist und dass der ge-
neigte Abschnitt (5) an den unteren Abschnitt (4) an-
schlief3t.

3. Hécksler nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass der untere Ab-
schnitt (4) des Zufiihrrohrs (3) eine Lange (a) besitzt,
die mindestens 20%, insbesondere mindestens 25%
des Durchmessers (d) des Zufiihrrohrs (3) betragt.

4. Hacksler nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass der geneigte Ab-
schnitt (5) um einen Winkel (a) gegeniber der Dreh-
achse (9) der Zerkleinerungseinrichtung geneigt ist,
der von 20° bis 70°, insbesondere von 30° bis 60°
betragt.

5. Hécksler nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass der geneigte Ab-
schnitt (5) eine Lange (f) besitzt, die mindestens
120%, insbesondere mindestens 175% des Durch-
messers (d) des Zufuihrrohrs (3) betragt.

6. Hacksler nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass am Zuftihrrohr (3)
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ein Einfulltrichter (6) angeordnet ist, dessen oberer
Rand (21) vorteilhaft im Wesentlichen eben ist und
insbesondere etwa senkrecht zur Drehachse (9) der
Zerkleinerungseinrichtung liegt.

Hacksler nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet, dass der Einfulltrichter
(6) an dem geneigten Abschnitt (5) des Zufiihrrohrs
(3) festgelegt ist und dass der obere Verbindungs-
punkt (19) des geneigten Abschnitts (5) mitdem Ein-
fulltrichter (6) in Wirkrichtung (20) der Schwerkraft
gesehen aulRerhalb des unteren Abschnitts (4) des
Zufuhrrohrs (3) liegt.

Hacksler nach einem der Anspriche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Zerkleine-
rungseinrichtung eine Messerscheibe (10) ist.

Hacksler nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet, dass die gedachte Ver-
langerung der unteren Langslinie (18) des geneigten
Abschnitts (5) des Zuflihrrohrs (3) in einem Auftreff-
punkt (24) auf der Messerscheibe (10) auftrifft, der
weniger als zwei Drittel, insbesondere weniger als
die Hélfte des Radius (r) der Messerscheibe (10) von
der Drehachse (9) der Messerscheibe (10) entfernt
ist.

Hécksler nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Drehachse (9)
der Zerkleinerungseinrichtung etwa parallel zur Wir-
kungrichtung (20) der Schwerkraft liegt.
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