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(54) Zatizeni na ovladdani dvou na sob& nezavislych pohybd

1

Vynédlez se tykd zarizeni na ovladani dvou na sob& nezévislych pohybd.

Doposud se hydraulické ovladaée.nebo servoovladate umoznujici pohyby funkéni &asti

stroje ovlidaji pakou nebo pakami jednotlivé. V pFipadd uriitého zjednoduSeni ovladani

se tyto hydraulické ovladale sdruzuji do bloké a ovladéni je potom jedinou pékou. Tato

viak umozfuje pohyb bud jednoho ovladade a tim i jedné funk&ni &asti stroje, nebo dvou

ovladadd, piilemZ je pohyb dvou na sob& pFimo Gm&rn& zavisly. Tuto zdvislost neni moZno

variabilné& ménit.,

Napfiklad u hutniciho vibra&niho valce je jednim z funké&riich pohybd jizda a zastave-

ni stroje, druhy zapnuti nebo vypnuti vibrace, pFipadné zmé&na kinetického momentu apod,

pP¥i pouziti zmin&nych sdruzenych ovladall s jedinou pakou by mohl byt v &innosti vZdy

pouze jeden ovléda&, nebof funkce druha by narusovala funkci prvou. Pokud by se pouzily

k ovladani stroje ovladade jednotlivé, Fizeni stroje by vyZadovalo obou rukou obsluhy{

coz by vedlo k neZadouci komplikaci,

vySe uvedené nedostatky jsou odstran&ny za¥izenim podle vyndlezu, jehoz podstata

spo&ivéd v tom, Ze ovladaci dvouramennd pdka je oto&né uloZena pomoci &epu ve vidlici vlo-

sené péky, k protilehlému konci vloZené paky je ptitazeno pomoci &epu spodni tadhlo, ke

krat&imu rameni ovladaci péky je pripojeno vrchni tédhlo. Néboj vloZené paky je duty a

prochézi jim vrchni tahlo.
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198 see :
Libovdnym pohybem ovladaci péky mezi dvéma smdry, které jsou na sebe kolmé, je mozno

ovléddat dva na sob& nezdvislé pohyby dvou Fidicich elementd. ‘ »

Timto novym zplsobem ovladéni se z§ednodudi obsluha zvlédté slozitdjdich zemnich
strojd, u nichZ ridié k ovlédéni stroje i nédstroje musi vyuZit obou rukou i obou nohou.
P¥i pou2iti zjednodudenédho ovladéni podle vyndlezu Vystaéi ¥idié¢ s polovinou ovlddacich
pak. Tato skutednost zna&né prispivéd ke zmendeni néméhy bbsluhy stroje.

Predmdt vyndlezu je schematicky znézorndn né vykresu, kde

obr. 1 predstavuje ndrys za¥izeni na ovladéni dvou na sobd nezavislych pohybd,

~obr. 2 predstavuje bokorys zatizeni,

obr. 3 funk&ni moZnosti mechanismu.

Zatizeni na ovladéni dvou na sob® naezévislych pohybl podle vyndlezu sestévd z ovlé-
déni dvouramenné paky 1 oto&nd uloiené pomoci &epu 3 na vidlici vloZené pdky 2. Ke krat-
8imu rameni ovlédaci dvouramenné péky 1 je pFipogeno pomoci fepu 8 vrchni tédhlo 7, ke
spodnimu konci vloZené pédky 2 je piipojeno pomoci €epu 5 spodni téhlo 4. Ob8 téhia pie=~
nédeji dva nezévislé pohyby z ovlddaci dvouramenné pdky 1 na funkéni &&sti stroje. Vlo-
Z2end paka 2 je otolnd uloZend v loZisku 6. Dvouramennd pdka 1 je oto&nd uloZena na Cepu 3
vloZené pdaky 2.

Vychylovénim ovlddaci dvouramenné péky 1 soulasné s vloZenou pakou 2 kolem dutého
cepu, ktéré Je uloZena v loZisku 6, pohybuje se spodnim tdhlem 4 z bodu Q, viz obr. 3,
do Xy nebo 52. Tim se uvddi v pohyb jina funkce stroje, nap¥. vibrace.

Kombinovanym pohybem ovladaci dvouramenné péky 1 a vloZené psky 2 je moZno obséhnout
celou ovlddaci plochu, danou body A,B,C,D, to znamend, e je moZno ovlddat obd funkce

stroje libovolné.

PREDMET VYNALEZU

s

1, Zatizeni na ovlédéni dvou na sob& nezdvislych pohybd pomoci ovlddaci dvouramenné
péky, vyznalené tim, %e tato je oto&nd uloZena pomoci Cepu (3) ve vidlici vloZend ' paky
(2), k protilehlému konci vloZenéd paky (2) je pfitaiqno pomoci &epu (5) spodni tahlo (4),‘
ke krat§imu rameni ovladaci dvouramenné paky (1) je pFipojeno vrchni téhlo (7).

2, Zeatizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze ndboj vlofené péaky (2) je duty a pro-
chdzi jim vrchni téhlo (7).
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