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do przenosnikéw tasmowych
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Przedmiotem wynalazku jest elekfroniczna waga
przeno$nikowa z multiplikatorem elektronicznym
do ciaglego mierzenia ilo§ci materialu transporto-
wanego w jednostce czasu za pomocg taSmy prze-
noénika tasmowego. ’

Znane dotychczas elektroniczne wagi przenoéni-
kowe maja szereg wad zwigzanych w szczegolnosci
ze stosowaniem roéznych rodzajéw przetwornikow
do mnozenia sygnaléw w celu wyznaczania ilosci
‘materialu transportowanego przez tasme.

Wagi elektroniczne z multiplikatorami elektro-
nicznymi zawierajgcymi przetworniki = elektro-
mechaniczne do mnozenia sygnaléw wymagaja
stosowania urzadzern mechanicznych o duzej pre-
cyzji wykonania, wzglednie wykorzystuja automa-
tyczne mostki lub kompensatory w charakterze
takich przetwornikéw. Wagi tego typu wymagaja
uzycia dodatkowych -urzgdzenn np.: pradniczek
tachometrycznych, ukladéw nadgznych, wzglednie
urzadzen zawierajacych styki elekiryczne w celu
otrzymywania informacji o zmianie szybkoéci po-
suwu ta$my w saczegdlnosci w przypadku przenos-
niké6w o regulowanej szybkosci posuwu. Zastoso-
wanie takich wurzadzen powoduje zmniejszenie
pewnosci dzialania i zwiekszenie kosztéw eksploa-
tacyjnych wagi elektronicznej .

Wagi elektroniczne z typowymi multiplikatorami
elektronicznymi w charakterze przetwornikéw do
bezpoéredniego mnozenia sygnaléw wymagajg sto-
sowania dodatkowych urzadzen do wielokrotnego
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przetwarzania sygnal6w pochodzacych z czujnikow
obcigzenia i z czujnikéw szybkos$ci posuwu tasmy
w celu otrzymania sygnaléw wejSciowych wiasci-
wych dla typu uzytego multiplikatora. Zastosowa-
nie dodatkowych przetwornikéw komplikuje ukitad
i zmniejsza pewno§é oraz dokladno$§é dziatanin
wagi.

Celem wynalazku jest uprosaczenie konstrukeji
i uzyskanie wiekszej niezawodno$ci dziatania wagi
przy réwmoczesnym obmnizeniu jej kosztéw eksplo-
atacyjnych. Cel ten zostal uzyskany przez zastoso-
wanie multiplikatora elektronicznego, ktéry poz-
wala okres$la¢ w sposéb bezposredni ilo§é¢é materialu
transportowanego przez tasme przenosnika, przy
zastosowaniu czujnikéw obcigzenia i czujnikéw
szybkosci posuwu ta§my nie posiadajacych czesci
mechanicznych ani stykéw elekirycznych podlega-
jacych szybkiemu zuzyciu .

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przyk-
ladzie wykonania przedstawionym na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia sposébh polgczenia posz-
czegbélnych podzespol6w wagi, fig. 2-przykiad za-
stosowanie wynalazku w przypadku krétkich prze-
noénikéw tasmowych, fig. 3-przyklad rozwigzania
multiplikatora elektronicznego, ktéry stanowi istot-
ng cze$é wynalazku.

Material znajdujacy sie na tasémie przeno$nika
(fig. 1, 2) powoduje ugiecie elementéw sprezystych
i przesuniccie rdzeni ferromagnetycznych w prze-
twornikach indukcyjnych do mierzenia wielkoéci
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tego ugiecia, wzglednie powoduje odksztalcenie
innych elementéw uzytych w charakterze mierni-
kéw obcigzehia tasmy, oraz wytworzenie w czujni-
kach wagowych 1 sygnalu elekirycznego pradu
zmiennego o stalej czestotliwodei, zalezmej od
czestotliwosci napiecia zasilajgcego czujniki
i o amplitudzie zaleznej od jednostkowego obcig-

zenia taSmy w tonach na metr biezgcy q [ﬁ]

Ruch tasmy zwigzany 2z transportowaniem
materialu wywoluje obrét elementu pomiarowego
w czujniku predko$éci 2 i wytworzenie sygnalu
elektrycznego w postaci prostokgtmych impulsow
o czestotliwoéci proporcjonalnej do szybkoéci po-
suwu taémy w metrach biezacych na godzine.

mb :
v [W] _

Sygnaly wytworzone w czujnikach wagowych 1
i wzmocnione ewentualnie we Wwzmacniaczu 3,
oraz sygnaly wytworzone w czujniku pretkosci 2
zostaja pomnozone przez sibie w multiplikatorze
elektroniczym 4. Sygnal otrzymany z multiplikatora
jest proporcjonalny do éredniej wartodci iloéci
materialu przenoszonego przez tasme w jednostce

. _ t
czasu W tonach na godzine Q =q.v [_godz.]

Sygnal ten powoduje odchylenie wskazéwki przy-
rzadu pomiarowego pradu stalego 5 wycechowa-
nego w odpowiednich jednostkach.

Sygnal z multiplikatora moze byé wykorzystany
do réznych celé6w, a mianowicie: do wskazywania
chwilowej wartoéci wielkoéci mierzonej, rejestro-
wania tej wartoSedi w spos6b ciggly lub Zzliczania
(sumowania) iloéci materialu przeniesionego przez
tasme w pewnym okresie czasu przy uzyciu dodat-
kowych urzadzen.

Schemat multiplikatora elektronicznego wagi prze-
noénikowej wedlug wynalazku jest przedstawiony
na fig. 3.

Sygnal pragdu zmiennego pochodzacy z czujnikéw
wagowych 1 i wzmocniony ewentualnie we wzmac-
niaczu 3 (fig. 1,2) zostaje wyprostowany w dete-
ktorze 6, (fig. 3), a na wyjsciu 7 otrzymuje sie
sygnal pradu stalego zalezny od wartosci $redniej
amplitudy sygnalu wejsciowego. Sygnaly pochodza-
ce z ewentualnych czujnikéw wagowych pradu
stalego mogg byé wprowadzone do ukladu bezpo-
§rednio w punkcie 7.

Sygnal pochodzacy z czujnika predko$ci 8 ma
postaé prostokgtnych impulséw o czestotliwosci
proporcjonalnej do szybkoéci posuwu tasmy prze-
nosnika.

Przykladem rozwigzania bezstykowego czujnika
predkosci 8 jest przedstawiony mna rysunku tran-
zystorowy generator, ktérego drgania sg zrywane
okresowo za pomocg wirujacej przeslony metalowej
sprzezonej z napedem tasmy przenosnika w sposéb
wykluczajacy poélizg. Istnieje réwniez mozliwoéé
zastosowania innych bezstykowych, albo zawiera-
jacych styki czujnikéw predkosci.
~ Sygnaly wytworzone w czujniku predkosci 8
zostaja odpowiednio wzmocnione i przetworzone we
wzmacniaczu 9, ktdry posiada ogranicznik 10, za-
silany napieciem stabilizowanym w punktach 18
i19.

Element 13 stanowi znany uklad czesto§ciomie-
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rza z kondensatorami: dawkujacym 12 i sumuja-
cym 14, Element 15 jest wzmacniaczem sygnalow
pradu stalego, przyrzad pomiarowy 16 sluzy do
wskazywania iloSci materialu przenoszonego przez
tasme w jednostce czasu, a wyjScie 17 moze byé
wykorzystane dla przylgczenia dodatkowych urza-
dzern pomiarowych i regulacyjnych. ‘

Prostokgtne impulsy napiecia o biegunowosci ujem-
nej, pochodzace z czujnika predko$ci 8 powoduja
kolejne zmiany potencjalu w punkcie 11, przy czym
sygnal o biegunowoéci ujemnej na wejsciu wzmac-
niacza 9 powoduje wzrost potencjatu do wartodci
odpowiadajgcej potencjalowi punktu 18, natomiast
brak sygnalu powoduje spadek potencjalu do war-
tosci odpowiadajgcej potencjalowi punktu 19.

Zmiany potencjaléw w punkcie 11 powodujg auto-
matyczne przelgczenie kondensatora dawkujgcego 12
z obwodu ladowania do obwodu wyladowania z ré6w-
nioczesnym odejmowaniem mapieé w sposéb naste-
pujacy: wzrost potencjalu w punkcie 11 powoduje
naladowanie kondensatora do warto§ci napiecia
réwnej réznicy potencjaléw panujgcych odpowie-
dnio w punktach 18 i 7, natomiast spadek poten-
cjalu w punkcie 11 powoduje przelgczenie konden-
satora dawkujgcego 12 i jego wyladowanie przez
kondensator sumujacy 14. Prad ladowania konden-
satora sumujgcego 14 jest zalezny od potencjaiu
panujgcego w punkcie 7, a wigec réwnoczeénie od
jednostkowego obcigzenia tasmy przenoénika.

Dzieki réwnoczesnemu wuzaleznieniu pradu lado-
wania kondensatora sumujgcego 14 od czestotli-
wosci sygnaléw dostarczanych przez czujnik pred-
koéci, jak ma to miejsce w znanym ukladzie czesto-
Sciomierza, oraz od amplitudy sygnaléw dostarcza-
nych przez czujniki wagowe w spos6b wyjasniony
poprzednio, uzyskano mozliwo§é bezposredniego
mnozenia sygnaléw w zastosowanym ukltadzie mul-
tiplikatora, przy czym skala przyrzadu pomiaro-
wego pradu stalego 5 moze byé wycechowana w od-
powiednich jednostkach, a mapiecie pradu statego
wystepujgce na wyjsciu 17 multiplikatora jest pro-
porcjonalne do ilo§ci materialu transportowanego
w jednostce czasu za pomocy taémy przenoénika
tasmowego.

Zastrzezenia patentowe

Elektroniczna waga przeno$nikowa do przenosdni-
kéw tasmowych z multiplikatorem elektronicznym
do cigglego mierzenia ilo§ci materialu transporto-
wanego w jednostce czasu na podstawie informacji
o stanie obcigzenia tasmy i szybkoéci posuwu tasmy
przenoénika dostarczanych przez czujniki obcigzenia
i czujniki szybkoSci posuwu do elektronicznego
ukladu mnozgcego, znamienna tym, Zze posiada
multiplikator elektroniczny z czesto§ciomierzem (13),
w ktéorym obwd6d ladowania kondensatora dawku-
jacgeo (12) zostal wlgczony w punkcie (11) na wyjs-
cie wzmacniacza (9) z ogranicznikiem (10) oraz
w punkcie (7) na wyjScie detektora (6) przyczym
czujnik predkoéci (8) polaczony jest z wejSciem
wzmacniacza (9) za§ czujnik wagowy (1) polaczony
jest z wejSciem detektora (6) w wymiku czego uzys-
kuje sie na kondensatorze sumujgcym (14) oraz na
wyjsciu (17) multiplikatora napiecie proporcjonal-
ne do iloczynu czestotliwo$ci i amplitudy dostar-
czanych sygnaléw.
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