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Wynalazek dotyczy urzadzenia do
_ przetwarzania drgan elektrycznych na
drgania mechaniczne, naprzyklad na
‘drgania akustyczne,

W znanych urzadzeniach tego rodzaju
nateZenie pola magnetycznego, wewnatrz
ktérego porusza sie kotwica (naprzyklad
sprezysta membrana), podlega wplywowi
drgan elektrycznych., Ta kotwica musi by¢
zawsze sprowadzana do swego polozenia
zerowego, z ktérego zostala wyprowadzona
dzialaniem magnesu, zapomoca dzialania
sily mechanicznej. Ta sita, zwana sila kie-
rujaca, winna byé zwykle do$é¢ duza, po-
niewaZz przyciagajace dzialanie magnesu
na kotwice zwigksza si¢ znacznie przy zbli-
Zaniu magnesu i polozenie staje sig nie-
stale, chyba Ze na kotwice dzialaja mocne

sprezyny. Ma to jednak te¢ wade, Ze tony
niskie sa oddawane gorzej, aniZeli wyso-
kie. Wade te posiada wigkszo$é gloénikow
tego rodzaju.

Przedmiotem wynalazku jest takie ulo-
zenie kotwicy, przy ktérem bylaby ona w
swem polozeniu zerowem mato stalg i aze-
by nieznaczne sily dzialajace wywolywaly
duza amplitude, oraz przy ktérem to ulo-
zeniu mozna byloby uniknaé tlumienia
drgan malej czestotliwosci, powodowanego
przez duza site kierujaca,

Wrynalazek polega na tem, Ze drgania
elektryczne dzialaja na element ferroma-
gnetyczny, poruszajacy sie w polu magne-
tycznem dookola polozenia réwnowagi, do
ktérego to polozenia element ten zawsze
dazy pod wplywem dzialania pola.
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Wedtug wynalazku element ferromagne-
tyczny mozna umiescié miedzy réznoimien-
nemi biegunami dwéch magnesé6w umie-
szczonych parami naprzeciw siebie.

Mozna przytem element ten umiesci¢
ruchomo wzdluz jego podtuznej osi i ma-
gnesowaé go przez prady zmienne w kie-
runku prostopadtym do jego osi podtuz-
nej i réwnoleglym do plaszczyzny, prze-
- chodzacej przez bieguny magnesow.

Mozna réwniez wedlug wynalazku ele-
ment ferromagnetyczny wykonaé jakoobra-
cajacy sie naokoto osi, leZacej prostopa-
dle do jego osi podluznej i kazdy z kori-
co6w tego elementu umiescié blisko biegu-
néw Jednego lub dwéch magneséw, zwré-
conych do siebie biegunami jednoimien-
nemi.

Dalsze znamiona .wynalazku wynikaja
z ponizej podanego opisu i zataczonego ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia w
spos6b schematyczny widok zgéry urza-
dzenia wedlug wynalazku, w ktérem ko-
twica prowadzona jest prostolinijnie; fig.
2, 3 i 4 przedstawiaja schematycznie prze-
bieg linji sit w trzech réznych polozeniach
kotwicy; fig. 5 przedstawia schematycznie
widok odmiany wykonania wynalazku, w
ktérej kotwica jest umieszczona obrotowo;
fig. 6, 7 i 8 przedstawiaja schematycznie
przebieg linji sit w trzech réznych potoze-
niach kotwicy w urzadzeniu wedtug fig. 5.

Na fig. 1 cyframi 71 i 2 oznaczone sa
magnesy, ktéremi moga byé zaréwno elek-
tromagnesy, jak i magnesy stale. Magnesy
te sa ustawione naprzeciw siebie bieguna-
mi réznoimiennemi, Srodki tych magneséw
sa polaczone jarzmem 3. Pomiedzy nasa-
dami biegunowemi magneséw umieszczona
jest ruchomo kotwica w ksztalcie litery
wH", ktérej ramiona 4 i 5 leza przed nasa-
dami biegunowemi magnesu I wzglednie 2.

Srodki ramion sa polaczone zapomoca
magnetycznego jarzma 6, ktére otoczone
jest cewka 7 w ten sposéb, ze pozostaje
wolna przestrzed umozliwiajaca swobodne

wywolywanie drgani o znacznej amplitu-
dzie (naprzyklad kilka milimetréw) okoln
jego polozenia réwnowagi. Kotwica jest
prowadzona prostolinijnie zapomoca dwéch
widelkowych drazkéw 8, zaczepiajacych o
jej korice. Drazki te przechodza przez pro-
wadnice 9. Jeden z tych drazkéw posiada
na swym koricu lejek 10, zapomoca ktére-
go drgania kotwicy przetwarzaja sie na
drgania akustyczne.

Na fig. 2 kotwica przedstawiona jest
schematycznie w polozeniu $rodkowem w
stosunku do magneséw 1 i 2 przedstawio-
nych réwniez w spos6b schematyczny. Za-
lozono przytem, ze cewka 7 nie jest pod
pradem. Linje sit dwéch biegunéw péinoc-
nych przechodza ramionami 4 i 5 w kie-
runkach przeciwnych i dochodza do bie-
gunéw poludniowych. Kotwica znajduje
sie wskutek tego w réwnowadze stalej,
przyczem wielkos§é sily, stawiajacej opér
przesunieciom kotwicy, przy danych wy-
miarach tej ostatniej, zalezy od sily oby-
dwoéch magneséw 1 i 2 oraz od szerokosci
szczeliny powietrznej.

Skoro tylko prad zacznie plynaé w
pewnym kierunku w cewce 7, jarzmo 6
kotwicy magnesuje si¢, wskutek czego ra-
miona 4 i 5 otrzymuja biegunowos¢ prze-
ciwna. Na fig. 3 przedstawiony jest wy-
padek, kiedy ramie¢ 4 jest biegunem po-
tudniowym, za$§ ramig¢ 5 — pélnocnym.
Przebieg linji sit jest wtedy taki sam i na
fig. 2, Linje sit, biegnace wzdluz ramion 4
i 5, staraja si¢ przesunaé kotwice znowu do
polozenia réwnowagi, za$ strumieni sil, za-
mykajacy si¢ nad jarzmem 6, pomiedzy
dwoma lewemi biegunami pocigga kotwice
w lewo. Ta ostatnia zajmie nowe poloze-
nie réwnowagi, poniewaz ten sam strumieq
nie przestaje przeplywaé w cewce 7, przy-
czem wywolany przez to strumieri nie
przekracza najwigkszej wartosci. To mno-
we polozenie znajduje si¢ w pewnej odle-
gloéci na lewo od polozenia s$rodkowego
pomiedzy dwoma biegunami magnesowemi,



Kiedy prad w cewce 7 zmieni swéj kieru-
nek, wbéwczas otrzymuje si¢ polozenie
przedstawione na fig. 4, do ktérego stosu-
je sig¢ z pewnemi zmianami wszystko to,
co bylo powiedziane o fig, 3.

Jezeli w cewce 7 zachodza drgania
elektryczne, wéwczas kotwica, jezeli jej
bezwladno$¢ nie jest zbyt duza, wykony-
wa odpowiednie drgania mechaniczne,

Jezeli sila kierunkowa magnesu jest w
stanie sprowadzié¢ kotwice z potozer krar-
cowych, ktére ona zajmuje przy pozada-
nej znacznej amplitudzie, znowu do poto-
Zenia Srodkowego, wowczas osiaga sig¢ po-
tozenie najkorzystniejsze. Mozna tym $rod-
kiem rozporzadza¢ miedzy innemi, w ten
spos6b, Ze opory magnetyczne drogi w Ze-
lazie wzdluz ramion 4 i 5 oraz drogi wzdluz
jarzma 6 mozna regulowaé¢ w stosunku do
siebie w taki sposob, Zze poprzeczny prze-
kréj tych ramion albo jarzma wykonywa
si¢ wiekszym lub mniejszym,

Jezeli jarzmo wykonaé ciezszem, to u-
zyskuje si¢ zblizenie do polozenia niesta-
lego, jezeli za$ uczyni¢ je lzejszem, to po-
lozenie staje si¢ bardziej stalem.

Fig. 5 przedstawia wykonanie, w kt6-
rem kotwica sklada si¢ z ciala magnetycz-
nego w ksztalcie dwuteownika, naprzykiad
z zelaza, ktérego ramiona 4 i 5 sa pola-
czone jarzmem 6, umocowanem na trzpie-
niu 71. Nasady biegunowe dwéch magne-
sé6w 1 i 2, umieszczonych na jarzmie ma-
gnetycznem 3 do siebie biegunami jedno-
imiennemi, sa wykonane wspélosiowo do
osi 11 w ten sposéb, ze pomiedzy temi bie-
gunami a segmentami 4 i 5 pozostaje bar-
dzo waska szczelina powietrzna (0,1 mm
lub mniej).

Jarzmo 6 magnesuje sie dwoma stale-
mi biegunami 7, znajdujacemi si¢ w takiej
odleglosci, e miedzy niemi moze przejsé
trzpieii 11 i umozliwiaja one na tyle swo-
bode ruchéw jarzma 6, zZe kotwica moze
si¢ poruszaé naokolo swego potozenia érod-
kowego ze znaczng amplituda.

Na fig. 6, 7 i 8 przedstawiony jest prze-
bieg linji sit przy cewkach niewzbudzo-
nych 7, wzglednie przy wzbudzeniu tych
cewek przez prady dwéch kierunkoéw.
Dzialanie jest tutaj takie samo, jak przy
ukladzie wedtug fig. 1—4 i dlatego wy-
jasnien nie wymaga.

Przy budowie wedlug fig. 5 otrzymuje
si¢ wigksza lub mniejsza stalo§é zapomo-
ca regulowania poprzecznego przekroju
zelaznego jarzma 6 w stosunku do oby-
dwéch wycinkéw 4 i 5. Jezeli poprzeczny
przekr6j jarzma wykonaé mniejszym, to
statoéé sie zwieksza i odwrotnie.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do przetwarzania drgan
elektrycznych na drgania mechaniczne,
znamienne tem, ze drgania elektryczne
dzialaja indukcyjnie na element ferroma-
gnetyczny, poruszajacy si¢ w polu magne-
tycznem dookola swego polozenia réwno-
wagi, do ktérego to polozZenia stara si¢ on
sam powrdci¢ pod wplywem tego pola.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze element ferromagnetyczny
znajduje si¢ pomiedzy réwnoimiennemi
biegunami dwéch magneséw, umieszczo-
nych naprzeciw siebie parami.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tem, Ze element ferromagnetyczny
porusza si¢ wzdluz swej osi podluznej i
namagnesowywuje si¢ zapomoca pradéw,
plynacych w kierunku prostopadlym do
osi podluznej i réwnolegle do plaszczyzny,
przechodzacej przez bieguny obydwéch
magnesow.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tem, Ze element ferromagnetyczny
posiada ksztalt litery ,H", ktérej ramiona
przechodza réwnolegle do plaszczyzny, lub
tez leza w plaszczyznie przechodzacej
przez bieguny magneséw.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-
mienne tem, Ze cewka magnesujaca kotwi-



ce jest umiejscowiona w stosunku do ma-
gneséw i wykonana jest naokolo jarzma
elementu, posiadajacego ksztalt lite-
ry ,H" '

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze element ferromagnetyczny
osadzony jest obrotowo naokolo osi i pro-
stopadle do swej osi podluznej, przyczem
kazdy jego koniec znajduje si¢ wpoblizu
biegunéw dwéch magneséw, ktérych jed-
noimienne bieguny leza po jednej i tej sa-
mej stronie elementu.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, zna-
mienne tem, ze punkty neutralne oby-
dwéch biegunéw polaczone sa zapomoca
jarzma magnetycznego.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 6 lub 7,
znamienne tem, Ze element ferromagne-
tyczny znajduje sie¢ catkowicie pomiedzy
zwroconemi do siebie powierzchniami na-
sad biegunowych dwéch magneséw.

9. Urzadzenie wedtug zastrz. 8, zna-
mienne tem, Ze zwrécone do siebie po-
wierzchnie nasad biegunowych ogranicza-

ja powierzchnie walcowa, ktérej osia jest
o$ obrotowa elementu ferromagnetycznego.

10. Urzadzenie wedtug zastrz. 9, zna-
mienne tem, Ze element ferromagnetycz-
ny posiada ksztalt kotwicy dwuteowe;j.

11, Urzadzenie wedlug zastrz. 10, zna-
mienne tem, Ze zwoje magnesujace sa na-
winigte na umiejscowiona cewke, lezaca
w takiej odlegloéci od jarzma kotwicy
dwuteowej, ze ta ostatnia moze si¢ wychy-
laé¢ ze znaczna amplituda ze swego polo-
Zenia zerowego.

12. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—11,
znamienne tem, zZe nieruchomemi magnesa-
mi s3 magnesy stale.

13. Glosniki, zaopatrzone w urzadze-
nia wedlug zastrz. 1—12, do przetwarza-
nia modulowanych pradéw elektrycznych
na drgania mechaniczne,

N. V. Philips’
Gloeilampenfabrieken.
Zastepca: 1. Myszczyfiski,

rzecznik patentowy.
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