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Dispositif de sécurité mécanique d’extrémité de rampe de distribution de produits liquides ou en poudre

pour machines agricoles.

@ Dispositif de sécurité mécanique d’extrémité de rampe
distribution de produits liquides ou en poudre pour ma-
chines agricolesqui comporte une articulation comprenant
une rotule (18) située en son point haut, un ressort réglable
en tension (10) en sa partie médiane et un rail de guidage
(12) et deux ergots (15, 17) en sa partie inférieure. Lorsque
I'extrémité (6, 8) de la rampe rencontre un obstacle, celle-ci
peut se déplacer horizontalement dans les deux sens avec
une incidence verticale vers le haut ou de déplacer totale-
ment & la verticale vers le haut. L'extrémité (6, 8) est rappe-
Iée par le ressort (10) et par son propre poids en position
initiale I'obstacle passé.
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La présente invention concerne une rampe de distribution de pro-
duits liquides ou en poudre pour machines agricoles.

L'objet de la présente invention est plus préciséement un disposi-
tif de sécuritd destiné a protdger l'extrdmité de la rampe.

L'ensemble de cstte rampe de distribution est constitud d'un dl&-
ment central et de deux bras latdraux qui peuvent &8tre repliés le long de
la machine.

En position de travail, les bras sont dépliéds et, lors des mouve-
ments de la machine, les extrémités des bras peuvent rencontrer des obstacle:
divers ou toucher le sol ce qui entrafne des ruptures ou des déformations su
toute la longueur du bras.

Les dispositifs de sécurité connus permettent l'effacement de l'ex-
trémité sur l'obstacle et son rappel par un ressort. L'effacement se fait
dans un seul sens, vers l'arridre. D'autres dispositifs permettent l'effa-
cement vers l'arridre et vers l'avant. Pendant les déplacements de la machim
les indgalités du terrain entrainent des oscillations de la rampe qui se ré-
percutent sur l'extrémité rendue mobile par le dispositif de sécuritd et

celle-ci peut fouetter ce qui occasionne des irrdégularitds d4'épandage pré-

_,judiciables au rendement des-cultures. Aucun dispositif connu assure une sé-

curité, & la fois en cas d'obstacle & l'avant, & l'arridre et quand l'extré-
mité de la rampe touche le sol. '

Le but de la présentes invention est de proposer un dispositif de
sécuritd agissant par effacement dans trois dimensions dans l'espace, pour
des obstacles surgissant a l'avant, 2 l'arridre ou en-dessous de la rampe,
avec raprel automatique & la position initiale. ,

Selon le mode de rdalisation de l'invention, le dispositif de gsécu-

ité mécanique comportes une liaison articulée entre la partie fixe et la o
partie mobile du bras de la rampe.

Cattes liaison est assurde par une rotule, point d'articulation com=
mun aux deux éléments, un rail et deux ergots assurant le maintien et le
guidage de la partie mobile pendant son effacement et son rappel, et un res-
gort pour le maintien et le rappel de la partie mobile.

L'ensemble de ces 4léments, rotule, rail, ergots et ressort parmet
lors de la rencontre avec un obstaclae latéral, un effacement avec une inci-

dence vers le haut. Cala est particulidrement important et dvita les coups
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de fouet des extrémités pendant le travail, celles-ci étant sollicitdes
en permanence vers le bas du fait de leur propre poids, ce qui renforce
l'action du ressort. Lors d'un contact avec le sol, l'extrémité mobile

s'efface vers le haut puis revient en position normale toujours gréce a
l'action du rail et du ressort.

Le rail de guidage a une forme appropride au débattement désiré
de l'extrémité mobile.

Le ressort de rappel est réglable en tension pour s'adapter a toutes
les conditions rencontrées.

L'invention est illustrée sans 8tre aucunement limitde par les
descriptions qui suivent, faites en regard des dessins annexés sur lesquels :
- la figure 1 est une vue schématique de l'ensemble d'une rampe de distribu-
tion de produits pour machines agricoles.

- la figure 2 est une vue de dessus de la figure 1.
- la figure 3 est une vue de détail de la figure 1.
- la figure 4 est une vue de dessous de la figure 3.

Le dispositif de sécurité meécanique d'extrémité de rampe selon
1'invention se rapporte a un ensemble constitué de plusieurs éléments.

Dans le mode de réalisation représenté figures 1 et 2 les éléments latdraux

2 et 4 s'articulent autour d'un élément central 1 aux points 3, 5, 7 et 9.

Les extrémités 6 et 8 sont effacables et leurs articulations 11 et 13 compor-

tent le dispositif de sécurité mécaniqﬁe.

Les figures 3 et 4 représentent le détail d'un mode de rdalisation de l'une

des articulations 11 ou 13.

Un ressort 10 est fixdé A une extrémité de facon rigide et réglable sur

1'élément 2 et raccordé 3 l'autre extrémitd sur l'délément 6 par une goupille 19
Un rail de guidage 12 est solidaire de l'élément 2,

son profil formant deux gorges 14 et 16 dans lesquelles, au repos, vienneﬁﬁ

se placer deux ergots 15 et 17 solidaires de l'élément 6. Une rotule 18 est

solidaire des éléments 2 et 6.

En position de repos = pogition de travail, l'éldment d'extrémité
6 articulé sur la rotule 18, exerce, du fait de son poids, un appui des
ergots 15 et 17, en fond de gorges 14 et 16 du rail de guidage 12, appui

augmenté de l'effort de bandage du ressort 10.

Lorsque l'extrémité 6 heurte un obstacle, quele soit le sens
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d'avancement, celle-ci a 4 la fois un mouvement latéral et vers le haut.
L'obstacle passé, elle revient & son point initial.

Lorque l'dlément 2 s'incline jusqu’'d toucher le sol, l'extrémité &
monte verticalement puis revient en position initiale lorsque l'dlément 2
reprend sa position horizontale.

Le signes de référence insérés aprés les caractéristiques techniques
mentionndes ont pour seul but de faciliter la compréhension de ces derniéres

et n'en limitent aucunement la portée.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de sécurité mécanigque d’'extrémité de rampe de
distribution de produits liquides ou en poudre pour machines agricoles
comportant des extrémités articulées (6,8) solidaires d4d'éléments de
rampes (2,4) par une rotule (18), un rail de guidage (12), des ergots
(15,17) et un ressort de rappel (10), caractdrisé en ce que les &ldéments
articulés (6,8) peuvent, au contact d'un obstacle, s'effacer latéralement

ou vers le haut et, l'obstacle passé, revenir & leur position initiale

T 7 T 77 77 "sous lteffet du ressort de rappel (18) et guidé par le rail de guidage = -

(12) et les ergots (15,17).
2. Dispositif de sécurité selon la revendication 1 caractérisé en
en ce que le rail de guidage (12) destiné & assurer un mouvement latéral

et vertical du bas vers le haut a une configuration avec deux gorges (14, 1¢
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