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Wynalazek dotyczy urzgdzenia, ktore za pomo-
cg hydraulicznego sposobu pracy, na przyklad
w walcarkach posuwowo-tlocznych przy walco-
waniu na zimno, udziela walcowanej Zelgrudzie
skokowego posuwu o nastawialnej wielkosci
oraz skretu o okre§lonym kacie.

Znane sg urzgdzenia w walcarkach posuwo-
wo-tlocznych, ktére mechanicznie wykonujg w
pelni wyzZej wymienione czynnos$ci, to znaczy
posuw i skret zelgrudy za pomocg kciukéw roz-
rzagdu. Wielko§é posuwu jest nastawiana i re-
gulowana w spos6b ciggly za pomocag bezstop-
niowej przekladni. Poza tym sa znane urzg-
dzenia, ktére powyisze ruchy wykonuja kom-
binowanym systemem mechaniczno-hydraulicz-

nym, Posuw jest wykonywany za pomocg hy-
draulicznego tloka, ktéry jest sterowany obro-
towym lub tlokowym suwakiem. Ruch obroto-
wy jest wykonywany za pomocg keiukéw. Dal-
sze urzadzenie, ktére pracuje sposobem hydrau-
licznym jest znane. W tym przypadku posuw
i obrét jest sterowany za pomoca silnikéw ole-

‘jowych, zasilanych przez pompy olejowd, ktére

z kolei poruszane sg mimoérodowymi tarczami
napedzajgcymi.

Urzadzenie czysto mechaniczne, mimo ze prze-
starzate, czasami sg jeszcze w uzyciu, zwlaszcza
ze postep techniki nadal utrzymuje duze posu-
wy walcowania. W urzadzeniach mechanicznych
wystepuja przySpieszenia, bedgce w normal-



nych urzadzeniach na skutek malego czasu po-
suww. i tak dos$é znacZne, a ktére wzrastaja
jeszczs przy wydtuzeniu posuwu.

Oproécz tegd cate urzgdzenie posuwu jest na-
. rdzone na zderzéniowy spos6b wzajemnego sty-
kania sie roinych silnie obcigzonych eczesci,
ktére objawia sie w silnym zuzyciu stykajacych
sie czeSci.

Uszkodzeniom tym na skutek wspomnianych
okoliczno$ci towarzyszy gto$ny halas przy pra-
cy. Dalszg ich wada jest to, ze wielkosSci posuwu
sg nastawiane za pomoca bezstopniowej prze-
kladni. Poniewaz przekladnia jest sztywno zlg-
czona i w momencie posuwu narazona na silne
uderzenia, konstrukcja jej w swej masie jest
wykonana z duzym nadmiarem i w rezultacie
otrzymuje sie duze urzadzenie nie bedace w za-
dnym stosunku do pozostalych mechanizméw.

Kombinowane urzadzenia mechaniczno-hy-
drauliczne szczegblnie umozliwiajg zwigkszenie
posuwu i dalszy rozwdj tego typu mechanicz-
nych urzadzen. .

Wadami tych urzadzen przy napedzie ruchu
obrotowego za pomocag kciukéw jest trudne do
uniknigcia duze zuzycie czeSci tracych.

Nastawianie wielko$ci posuwu nastepuje w
tym przypadku takze za pomocg bezstopniowej
przektadni trybowej.

Urzadzenia czysto hydrauliczne, ktére za po-
mocy kciukéw-.pqmpy olejowej i silnika olejo-
wego sterujg posuw i obrét, sa bardzo skompli-
kowane 1 drogie. Précz tego stwierdzono, ze
‘za pomocg silnikéw olejowych nie mozna uzy-
skaé wymaganych duzych posuwéw, na przy-
ktad rzedu 30 mm. Wskutek duzych sit rozczepia-
jaeych trzpienia stozkowego i duzych posuwéw
sg niezbedne takze duze przekladnie, z ktorych
znowu wynika duza pojemnosé przetlaczania
pomp i zwigzany z tym duzy suw kciukow.

Dalsza wada urzadzen s kciuki potrzebne do
napedu pompy, ktére zawsze sa naraione na
duze zuzycie.

Zadaniem wynalazku jest utworzenie jedno-
cze$nie napedu, dla skokowego posuwu jak i dla
stalego ruchu obrotowego. Te czynnoSci nalezy
polaczyé w jednym napedzie, ale bez wyzej wy-
mienionych wad istniejgcych przy zastosowaniu
elementéw hydraulicznych i mechanicznych.
Posuw winien byé réwniez nastawny. Zadanie
to, wedlug wynalazku zostaje rozwigzane za
pomoca napedu, ktoéry jest zaopatrzony w na-
stepujgce elementy.

Za pomocg cylindra tloczgcego, poprzez wrze-
ciono posuwu zaopatrzone w gwint i umiesz-
czone w nakretce, sanki do naprezenia zostang
posuniete do przodu o nastawiony uprzednio
posuw.

Powr6t wrzeciona posuwu dodonywuje sieg
przez jego obrét, za pomocg cylindra powrot-
nego ruchu, poprzez zebatki, kola zebate i me-
chanizm zapadkowy. Do nastawienia posuwu
jest przewidziany ruchomy zderzak, ktéry za-
wiera hudrauliczny amortyzator dla tlumienia
uderzen cylindra powrotnego ruchu.

Obr6t wyrobu zostanie wykonany za pomoca
watu obrotowego jeszcze innego cylindra, kt6-
ry. rOwniez pracuje za pomocg zebatki, két ze-
batych i mechanizmu zapadkowego, przy czym
przenoszenie ruchu obrotowego na wyréb jest
uskutecznione jednocze$nie z kilku miejsc.

vruchomienie hydraulicznego cylindra doko-
nywuje sie za pomocg obrotowego lub tloko-
wego suwaka.

Na rysunku jest uwidoczniony przykiad wy-
konania wynalazku.

Fig. 1 przedstawia przekrdj w kierunku wrze-
ciona posuwu, a fig. 2 — przekrdj poprzeczny
przez wrzeciono posuwu.

Urzadzenie sklada sie ze stalego korpusu 1,
nagwintowanego wrzeciona posuwu 2, walu
obrotowego 3, ktory obracany- jest o okreslony
kat, nakretki 4 umocowanej na saniach do na-
prezenia tloka 5, ktéry zo pomocy zebatki 6,
kola zebatego 7, walu pustego 8, mechanizmu
zapadkowego' tarciowego 9 powoduje obrét wa-
lu obrotowgeo 3, ttoka 10 cylindra cisngcego, )
ktéry za pomoca zebatki 11, kola zebatego 12,
tarciowego mechanizmu zapadkowego 13, kot
zebatych 14 i 15 powoduje obrét wrzeciona 2.
Koto zebate 15 osadzone jest na wale o profilu
wieloklinowym lub na trzpieniu sprezynowym
tak, ze wrzeciono posuwu 2 moze sie¢ poruszaé
po osi. Liczbg 16 jest oznaczony ruchomy zde-
rzak ograniczajacy, ktoéry ogranicza skok tloka
10. Wystepujacy przy tym wStrzas uderzenia
zostanie zamortyzowany za pomocy zderzaka
olejowego. Cylinder cisngcy 17 zawiera tlok 18,
ktory jest obrotowo przymocowany-do wrzecio-
na posuwu. Przewodem rurowym 19 przy- po-
mocy medium cisngcego, tlok 18 moze byé prze-
suniety az do zderzaka ograniczajacego 20.- Po-
suw przeniesie sie wiec za pomocy -tloka 18,
poprzez wrzeciono posuwu 2 i-nakretke:4 na
sanie do naprezania. W przeciggu czasu, trwa-
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jacego od chwili zetknigcia sig tioka 18- ze zde-
rzakiem 20, az do nastepnego otrzymania ci$-
nienia z przewodu 19, ttok 10 zostaje naci$niety
za pomocy S$rodka cisngcego z przewodu 21,
Wéwczas wrzeciono posuwu 2 poprzez zebatke
11, koto zebate 12, mechanizm zapadkowy 13

i kota zebate 14 1 15 bedzie tak diugo obracane
dop6ki zegbatka 11 nie zderzy sie ze zderzakiem"
16. Uderzenie to jak juz wspomniano zostanie
zamortyzowane za pomoca zderzaka" olejowego. .

Poniewaz nagwintowane wrzeciono posuwu 2
umieszczone jest “w nieruchomej nakretce 4,

przeto zostanie ono ljcznie -z tlokiem 18- Obré-;‘
cone w kierunku odwrotnym o okreéloug war--
tosé. Ta wartosé moze byé nastawmnawza po-,‘_
mocg zderzaka 16 1 odczytana na - urzadzemu )

wskaznikowym.

Przy nastepnym otrzymamu cxsmenia z prze-""
wodu 19, tlok 18 zostanie ponownie przesuniety -

az do zderzaka ograniczajagcego 20 i przebieg
powtarza sie jak opisano wyieJ Przestaw1ame
zderzaka 16 jest tak wymlerzone, Ze wrzeclono
posuwu 2 lgcznie z tlokiem 18 moze byé obré-
cone w kierunku odwrotnym od zera 'do war-

tosci maksymalnej." Tiok 10 skoro tylko uderzy
w zebatke 11 zostanie 'nat_ychmms‘t p‘ofniety'

1. Urzadzenie umozliwiajqce uzyskanie skoko-
wego posuwu -0 nastawlalnej- wielkosei
i okre§lonym obrocie, w. szczegblnodei dla
walcarek posuwpwo—tlbcznych przy walco-
waniu.na zimno, znamienne tym, ze wrze-
ciono pasuwu (2) zaopatrzone w gwint, jest
poruszane hydraulicznie za pomoca ttoka
(18) w kierunku poosiowym, az do zderzaka

ograniczajgcego (20) i dlatego poprzez nie-

ruchomg nakretke udziela okreslonego posu-
wu saniom do naprezenia, podczas gdy po-
wro6t wrzeciona (2) nastepuje przez nacisk na
tlok (10), ktéry oddziatywuje na zebatke lub
diwignie (11), kola zebate (12, 14 i 15) i za~-
padke (13), powodujac obrét wrzeciona (2)
w kierunku odwrotnym i Ze przesuw jest na-
stawiany za pomoca przestawianego zderza-
ka ograniczajgcego oraz ze obcigzenie tloka
(5). przy kazdym posuwie powoduje poprzez
zgbatke lub diwignie (6), kolo zebate (7),
wat pusty (8) i zapadke tarciowg (9) obrét
watu obrotowego (3).

Zastrzeienia paten}q\v«e

przez otrzymane ci$nienie z przewodu 22. Przy
czym zostanie obrécone tylko koto zebate 12,
gdyz mechanizm zapadkowy 13 przemieszcza sie

< jajowq w:tym kierunku.

Pomewaz wal'3 winien byé obr6cony o okre$-

‘lony kat,’ w danym przypadku 0 60°, przeto nie

przew:dzlane jest dla tloka 5 ograniczenie po-
suwu..

. Ttok "5 Jest obmazony przez medium cisnace
z przewodu 23; Wskutek czego jest on przesu-

. mqty naprzéd, . a zatem wal 3 poprzez zgbatke

6, kolo zebate 7, wa} wydrgzony 8 i mechanizm
zapadkowy 9, zostanie® of)fﬁcony o kat uprzed-
nio nastaw1ony, Natychpiiast po zatrzymaniu
sie,. tloka 5, W eylmdrze zostanie on cofniety
z powrotem pod dz1alamem ci$nienia z przewo-
du 24, przy czym koto iébate 7 i wal pusty 8
zostang - obrécone, “poniewaz mechanizm zapad-
kowy 9 nie dziala w tym kierunku.

Wszystkie opisane przebiegi, sa tak sterowane
za pomoca obl:otowego lub suwakowego ttoka,
“Ze na ﬁl'zykladB w walcarkach posuwowo-tlocz- )
nych obrét walu qutowego 3, nastepuje w
przedmm martwym ‘punkme, a posuw wrzecio-
na 2 w tylnym martwym punkcle stojaka wal-
carki .
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2. . Urzadzeme wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ie suw tloka (10) jest ograniczony za pomocg
zmiennego 1 nastawialnego zderzaka (16),
ktéry jest wyposazony w hydrauliczng amor-
tyzacje drgan i przez to jest nastawiony —
poprzez kolo zebate (12), mechanizm zapad-
kowy (13), kota zebate (14 i 15) i wrzeciono
posuwu (2) — posuw sanek do naprezenia.

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

' Ze przy suwie powrotnym tlokéw (10 i 5)
spowodowanym przez cinienie z przewodoéw
(22 i 24), mechanizm zapadkowy (13 i 9) unie-
mozliwia obét wrzeciona posuwu (2) lub wa-
tu obrotowego (3). .

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze tloki (18, 10 i 5) sg sterowane za pomocg
suwaka obrotowego lub tloczkowego.

VEB Schwermaschinenbau
sHeinrich Rau”

Zastepca: mgr Jézef Kaminski,
rzecznik patentowy



Do opisu patentowego nr 42203

5. = =
PN (@)
///‘\\\ /ﬁ
ox I I =
m\s ‘ @ )
21 | %
S)SSSRSSISTR T TRy AR TRABL R RARY L

R TR
CWD zam. 312/PLyKe KZG 1 zam. 1442 5 9 59 100 Papier klienta



	PL42203B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


