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Hedeni se tyjkd oboru koéeluigkjch
strojd a zafizeni pro koZeluiny. Resi se
sutomatické napinédni a sti¥edéni nekoned-
ného savého pdsu u pribdZnfch Zdimacich
strojd pfi pouziti pouze jediného vdlce
souasné jako vdloe F{df{cfiho a napinasi-~
ho p¥i dosaZeni stejnomérného napnuti
nekoneéného savého pdsu a jeho neustdlé-
ho dopindni. Podetata FesSen{ spodivd v
tom, Ze na koncich pistnic vertikilnd
uspo¥ddanych napinacich hydraulickyoch
vdlodl je na levé mtrand stroje suvné té-
leso opatiend loiiskem pro kyvné ulozeni
napinaciho a ¥»id{ciho vdlce a na pravé
strand téleso opatiend konzolou s hydra-
wliockym vdlcem a horizontdlnim Xluznym
vedenim, rovnobdZnfm s okrajem nekoneéné-
ho gavého pdeu, pro loZiskoyé téleso ¥i-
die{ho a napinaciho vilce. ReSeni Je moZ-
no vyuiit v koZeluiském oboru.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro napindni a strfedéni nekoned-
nych savych pdsl, zejména u koZeluZskych prubéinych Zdimecich
stroji se Zdimacimi valci, napinacimi a vodicimi vdlci, opd-
sanymi nekoneénymi savymi pdsy.

U dosud zndmych koZeluZskych prubéznych Zdimacich stro-
Jj& jsou pouZita riznd uspo¥dddni napinacich, vodicich a p¥i-—
padné Fidicich vdlecd opdsanych nekonednym savym plsténym pé-
sem, Pro napnuti a p?iéné vedeni ge pouzivaji napinaci vdlce
vyklenuté nebo s kuZelovymi konci, jejichz loZiskovd télesa
jsou kluznd uloZcna ve vedeni v postranicich stroje a neko-
neény pds je napindn vysouvdnim loZiskovych téles pomoci
groubll, prifemZ rhznym vysunutim t8les lze dosdhnout zddané
priéné polohy nekoneéného plsténého pdsu. Spolu s napinacimi
védlci se také pouZivd kyvnd uloZeny ¥idici védlec, jehoZ vy-
chylovéni se provddi pomoci hydraulického vdlce, pneumatic-
kého vdlce nebo servopohonu a je Fizeno ¢idlem snimajicim
okraj pasu. Je zndmo pouziti napinaciho vdlce, kdy je snimd-
na poloha pdsu a p¥iénd regulace se provddi rdznym napnutim
okraje pdsu. Nevyhodou vye uvedenych za¥izeni je ruéni na-
pindni a nastaveni p¥idné polohy pdsu, protoZe novy nekoned=-
ny savy pds se protahuje a to vyZaduje stdlou korekci aZ do
ustdleni pdsu. Pouziti automatické regulace u stavajicich
za¥izeni vyZaduje daldi kyvn& uloZeny ¥idici vdlec, Pouziti
napinaciho vdlce pro automatickou regulaci je charakteristic-
ké minimdlnim ¥idicim Udinkem, protoZe p¥i ¥izeni jsou od-
strandny pouze rizné tolerance v délce nekoneéného pdsu.
TNavic p¥i stPidavém napindni okraji pdsu dochdzi k jejich
zvysenému protehovdni, coZ sniZuje Zivotnost pdsu, jehoZ ce-~
na'je vysoka,

Nevyhody vySe uvedenych za¥izeni jsou odstranény zari-
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zenim podle vyndlezu, jeho% podstata spoé¢ivd v tom, Ze na kon-
cich pistnic vertikdlné uspoiddanych napinacich hydraulickych
vdlell je suvné uspordddno levé t8leso opatfeﬁé loziskem pro
kyvné uloZeni Fidiciho védlce a pravé t&leso opatienéd konzolou
8 hydraulickym védlcem & horizontdlnim kluznym vedenim, rovno-
bé&Znym s okrajem nekonedného savého pdsu, pro loZiskové t&le-
so ¥idiciho vdlce, spojené s pistnici hydraulického vdlce.
P¥ivody napinacich hydraulickych vdlcli jsou propojeny s hy-
draulickym rozvadélem, na jehoZ vstupu je uspoidddn zpdtny
ventil, P¥ivody hydraulického vdlce spojendho s loZiskovim
t8lesem ¥idiciho vdlce jsou propojeny s hydraulickym rozvadé-
dem, jehoZ elektromsgnet je ovlddén snimadi spinanymi clonou
upevnénou na vykyvné pdce s kladkou, odvalujici se po okraji
nekoneéného savého pdsu,

Vyhodou tohoto uspoidddni je stejnomérné napnuti neko-
neéného savého pdsw, p¥i protaZeni pdsu je zajisténo neustd-
1¢é dopindni pdsu vysouvdnim pistnic napinacich hydraulickjch
védlci, Prestavenim hydraulického rozvadéde lze okam¥it®é neko-
necny savy pds povolit. Dalsi vyhodou je pouziti pouze jedine-.
ho vdlce soudasné jako vdlce ¥idiciho a napinaciho, prlcemz
pricéné vedeni nekonedného savého pdsu je automatické a udinné,
Stejnomérné napnuti a automatické pFi&né vedeni nekonedného A
savého pdsu md priznivy vliv na jeho Zivotnost, protoZe nedo-
cha21 ke sjeti pdsu v priéném sméru, k protahovanl a pos8kozo-
védni jeho okraji.

Na pFipojenych vykresech je zndzornéno piikladné prove=-
deni zaPizeni podle vyndlezu, kde na obr, 1 je
pri&ny fez ¥idicim vdlcem, ng obr, 2 Fez A-A 2 obr‘; 4:, na obr 3
piidorys konzoly s horizontdlnim kluznym vedenim, na obr, 4
schéma hydraulického obvodu napinacich hydraulickych vdlecl
a na obr. 5 schématické zndzorndni elektrohydraulického ob-
vodu pro regulaci pri¢né polohy nekoneéného savého pédsu,
Ridfci vdlec je na obr. 1,2 a 3 zndzorndn ve st¥edni poloze,
kterou prochdzi p¥i prestavovéni,

Na rdmu ] pribézného zZdimaciho stroje jsou postaveny
konzoly 2, na kterych jsou Srouby 6 uchyceny p¥iloZky EQ
Nepinaci hydraulické vdlce 7 jsou uchyceny mezi p¥iloZkami
5. Soucasné je na konzolach 2 usporadano kluzné vedeni 3
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a ozubeny h¥eben 4. Mezi kluznym vedenim 3 a ozubenym hiebe-
nem 4 je suvnd uloZeno levé téleso 9 a pravé t&leso 10, vy-
souvand pistnicemi 8 napinacich hydraulickych vdlct 7. Levé
téleso 9 a pravé téleso 10 spojuje h¥idel 13 s nalisovanymi
ozubenymi koly 12, odvalujicimi se po ozubenych h¥ebenech 4,
Jehoi Cepy Jsou vsazeny do loZisek 11 v levém t&lese 9

a pravém t&lese 10, Ridfci vdlec 24 je svymi depy upevnén
kyvné v loZisku 14 v levém télese 9 a rovndZz kyvnd v loZis-
kovém télese 20 kluzné uloZeném v kluzném vedeni 22 na kon~-
zole 15. LoZiskové t&leso 20 je v kluzném vedeni 22 vedeno
pomoci voditke 23, Na konzole 15 je uspoPdddn hydraulicky
vdlec 16 s pistnici 17. Pistnice 17 je spojena okem 18 a &e-
pem 19 & loZiskovym télesem 20, Privody 26 a 27 napinacich
hydraulickych vdledl 7 jsou propojeny s ruSnim rozvadsdem 28,
na jehoZz vstupu je zapojen zpé&tny ventil 29 s nezndzornénym
zdrojem tlakového oleje. Privody 30 a 31 hydraulického val-"
ce 16 jsou propojeny pies rozvaddé 32 s nezndzornénym zdro-
jem tlakového oleje. Rozvad&d 32 je prestavevdn elektromag-
netem 33, ktery je ovldddn bezkontaktnimi snimacéi 38 a 39
snimajicimi pohyb clony 37 upevnéné na pdce 35. Pdka 35 je
oﬁoéné na Sepu 36 a opatPena kladkou Qi)odvalujici se po
okraji nekonec¢ného savého pdsu 25.

Pfi prestaveni ruéniho rozvadéce 28 do polohy II prou-
di olej pYes zpétny ventil 29 do privodd 27 napinacich hy-
_draulickych vdlcd 7. Pistnice 8 se vysouvaji a undseji sebou
levé tdleso 9 a pravé tdleso 10, jejich¥ vertikdlni pohyb je
synchronizovdn h¥idelem 13 slozﬁbenjmi koly 12, které se odva-
luji po ozubenych hiebenech 4. Ridfei vdlec 24 se pohybuje
vzhiru a naping nekonelny pds 25. Po napnuti nekoneéného sa-
vého pasu 25 zpétny ventilvzabraﬁuje poklesu tlaku v napina-
cich hydraulickych vdlcich 7, p¥i krdtkodobém poklesu tlaku
v nezndzorndném hydraulickém okruhu, Po zapnuti nezndzorndné-
ho pohonu nekonedného savého pdsu 25 se zadne kladke 34 odva-
lovat po okraji nekoneéného sgavého pdsu 25, Rozvadéd 32 je
nap¥iklad v poloze I, elektromagnet 33 je zapnut a nekoned-
ny savy pdas 25, kte;j gse pohybuje ve sméru oznadeném Sipkou
A', v pFi&ném sméru dojiZdi do krajni polohy B, kdy clona 37
spind bezkontaktni snimaé 38, ktery je propojen s elektromag~

netem 33 nezndzorndnym elektrickym obvodem, a bezkontaktni
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snimaé 38 vypne elektromagnet 33. Rozvadéd 32 se prestavi do
polohy II, kdy olej proudi do p¥ivodu 30 hydraulického vdlce
16, pistnice 17 se vysouvd a vychyluje ¥idfei vdlec 24 z po-
lohy D do polohy E. Nekonedny savy pés 25 m&ni smér pFidného
pohybu z krajni polohy B a pohybuje se do krajni polohy C,
pritom se clona 37 pohybuje od bezkontakiniho snimade 28

k bezkontaktnimu snimadi 39, protoZe kladke 34 na pdce 35
neustdle sleduje polohu okraje nekonedného savého pdsu 25,
Jakmile clona 37 sepne bezkontaktni snimad 39, je pomoci nez-
ndzorndného elektrického obvodu zapnut elektromagnet 33,
ktery se prestavi do polohy I. Olej proudi do p¥ivodu 31

e pistnice 17 hydraulického vdlce 16 se zasouvd a vraci ¥i=-
dici vdlec 24 z polohy E do vychozi polohy D. Nekonedny savy
pés 25 opét méni sm¥r pri&ného pohybu., Velikost priéné vy-
chylky nekone&ného savého pdsu 25 je déna pouze uspordddnim
bezkontaktnich snimadd 28 a 39 a rychlosti prestaveni rozva-

PREDME T VYINLLEZU

1, Za¥izeni pro napindni a stPedéni nekonelnych savych pdsi
‘dvéma hydraulickymi napinacimi vdlci, zejména u koZeluZskych
pribé&inych Zdimacich stroji se ﬁdimagimi vdlei, opdsanymi
nekonednymi savymi pédsy s automatickou regulaci jejich
p¥i&né polohy kyvnym ¥idicim a napinacim vdlcem, vyznadu= -
jici se tim, Ze na koncich pistnic (8) vertikdlné uspoisi-
danych napinacich hydraulickych vdlcl (7) je suvné uspora~
ddno levé t8leso (9) opat¥ené loZiskem (14) pro kyvné ulo-
Zeni ¥idiciho vdlce (24) a pravé téleso (10) opatiené konzolou
k15) s hydraulickym vdlcem (16) a horizontdlnim kluznym
vedenim (22) rovnobdZnym s okrajem nekoneéného savého pédsu
(25) pro loziskové téleso (20) ¥idicfiho vilce (24) spojené.
s pistnici (17) hydraulického vdlce (16),

2. Za¥izeni podle bodu ) vyznadujici se tim, Ze p¥ivody (26,27)
napinacich hydraulickych vdlcd (7) jsou propojeny s hy-
draulickym rozvadddem (28), na jehoZ vstupu je uspordddn
zp&tny ventil (29).
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