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Urzadzenie do pomiaru doktadnosci i czasu
odpowiedzi ruchowej cztowieka
na sitowe zaki6cenia zewn¢trzne

Przedmiotem wynalazku jest urzagdzenie do pomiaru doktadnosci i czasu odpowiedzi rucho-
wej czlowieka na sitowe zaklécenia zewnetrzne, znajdujace zastosowanie do badafi psychotechni-
cznych w medycynie, biomechanice, sporcie i ergonomii.

Znany jest aparat do badar psychotechnicznych, skladajacy si¢ z metalowej plyty, w ktorej
wycigta jest co najmniej jedna szczelina, stanowigca tor ruchu kontrolowanego, zsuwaka wykona-
nego w postaci metalowego wodzika oraz z urzagdzenia sygnalizacyjno — rejestrujacego. Urzadze-
nie to sklada sig z licznika impulséw, brzg¢czyka i Zaréwki kontrolnej. Metalowa plyta ze szczeling,
wodzik i urzadzenie sygnalizacyjno — rejestrujace s3 wlaczone w obwdd zasilacza, przy czym
obwdd ten jest zamykany w momencie zetkniecia si¢ wodzika z plyta metalowa. Badana osoba
prowadzi wodzik w szczelinie plyty, a bledny ruch wodzika powoduje zamknigcie obwodu i
zadzialanie urzadzenia sygnalizacyjno — rejestrujacego.

'Znany aparat umozliwia zliczanie jedynie iloéci bi¢gdnych ruchéw, natomiast nie umozliwia
pomiaru odchylenia toru wodzika od zadanej drogi ruchu oraz czasu przebywania wodzika poza t3
droga. W zwigzku z tym, badania prowadzone z uzyciem tego aparatu dajq bardzo ograniczony
obraz koordynacji wzrokowo — ruchowej oraz stopnia kontroli dowolnych ruchéw oséb
badanych.

Wynalazek dotyczy urzadzenia, zawierajacego plyte z wytyczonym torem ruchu kontrolowa-
nego, suwak i licznik ilo$ci bled6w. Istota wynalazku polega na tym, Ze tor ruchu kontrolowanego
jest wykonany w postaci §ciezki przewodzacej prad, zasilanej z generatora wielkiej czgstotliwosci i
usytuowanej w sgsiedztwie Zrodia pola magnetycznego, wykonanego korzysinie z co najmniej
jednego elektromagnesu. Suwak jest wyposazony w sond¢ pojemnos$ciowo — indukcyjna, ktora
poprzez wzmacniacz i uklady formujace impulsy jest potaczona z licznikiem dwéjkowym ilosci
bledéw oraz z dodatkowymi, korzystnie trzema, licznikami. Liczniki te mierza czas trwania
operacji, czas przebywania suwaka poza §ciezk¢ oraz wspétczynnik blgdu, zalezny od odleglosci
suwaka od §ciezki i czasu przebywania suwaka poza $ciezke.
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Urzadzenie wedtug wynalazku umozliwia szybkie i dokladne zmierzenie czasu i doktadnosci
odpowiedzi czlowieka na sitowe zakldcenia zewngtrzne. Pomiar ten jest wyrazony wartosciami
liczbowymi, charakteryzujgcymi poszczegdlne parametry ruchu, wyswietlanymi bezposrednio po
zakonczeniu badania. Wyniki pomiar6w nie wymagaja dalszej obrobki przed przystapieniem do
ich analizy, co ma zasadnicze znaczenie przy wykonywaniu duzych ilo§ci pomiar6w w badaniach
statystycznych.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest odtworzony na rysunku, ktéry przedsta-
wia schemat blokowy urzadzenia do pomiaru doktadnosci i czasu odpowiedzi ruchowej cztowieka
na sitowe zaklocenia zewnetrzne.

Przyktadowe urzadzenie wedlug wynalazku zawiera operacyjny pulpit 1, na ktérym jest
umieszczona $ciezka 2, wykonana z folii miedzianej, pokrytej lakierem elektroizolacyjnym. Pod
pulpitem 1 s3 umieszczone cztery elektromagnesy 3, usytuowane w bezpo$rednim sasiedztwie
przewodzacej Sciezki 2. Konce $ciezki 2 s3 polaczone z wyj$ciem generatora 4 wielkiej czestotli-
wosci, a nad §ciezkg 2, w poblizu jej konicOw, jest umieszczony dwupotozeniowy, kraficowy
wylacznik §. Urzadzenie jest wyposazone w czujnik pomiarowy, ktory skiada si¢ zpojemnosciowo
— indukcyjnej sondy 6, potaczonej z wejéciem selektywnego wzmacniacza 7 wielkiej czgstotliwosci.
Czujnik pomiarowy jest wykonany w postaci suwaka, ktdrego grot stanowi pojmno$ciowo —
indukcyjna sonda 6, a wok6t suwaka jest umieszczony stalowy pierécien 8. Selektywny wzmacniacz
7 jest nastrojony na czgstotliwo$¢ generatora 4, zasilajacego przewodzaca Sciezke 2. Wyjscie
selektywnego wzmacniacza 7 jest potaczone z wejsciami dyskryminatora amplitudy 9 i pomocni-
czego, sterowanego generatora 10. Urzadzenie jest wyposazone w cztery dwdjkowe liczniki 11, 12,
13 i 14, ktérych blokujace wejscia s3 polaczone z kraficowym wylacznikiem 5. Dwa pierwsze
liczniki dwéjkowe 11 i 12 majg wejscia zliczajace potaczone z kwarcowym zegarem 15, wejscie
zliczajace trzeciego licznika 13 jest polaczone z wyjéciem dyskryminatora amplitudy 9, a wejécie
zliczajgce czwartego licznika 14 jest polaczone z wyjSciem mieszajagco — formujacego cztonu 16,
wlaczonego migdzy wyjscia sterowanego, pomocniczego generatora 10 i kwarcowego generatora
17. Drugi licznik 12 i czwarty licznik 14 majg dodatkowe wejscia blokujace, ktore sg polaczone z
wyjsciem dyskryminatora amplitudy 9.

W stanie wyjSciowym urzadzenia, badana osoba ustawia grot suwaka na §ciezce 2, dociskajac
zderzak krancowego wytacznika §. Liczniki dwéjkowe 11, 12, 13 i 14 s3 wyzerowane i zabloko-
wane. Elektromagnesy 3 wytwarzaja stale pole elektromagnetyczne o zaprogramowanym natgZe-
niu i rozkadzie. Zadaniem osoby badanej jest prowadzenie grotu suwaka droga wyznaczong przez
przewodzaca $ciezkg 2. W momencie uruchomienia suwaka, zwalnia si¢ kraficowy wytacznik 5,
ktéry uruchamia kwarcowy zegar 15, odblokowuje liczniki dwéjkowe 11, 12, 13 i 14 i uruchamia
pierwszy licznik 11. Licznik ten zlicza czas operacji, czyli czas ruchu suwaka wzdtuz calej dtugoéci
sciezki 2. Zejscie grotu suwaka ze §ciezki 2, powodowane blgdnym ruchem r¢ki osoby badane;j,
powoduje uruchomienie pozostatych licznikéw dwéjkowych 12, 13 i 14. Drugi licznik 12 mierzy
czas przebywania grotu suwaka poza $ciezka 2, trzeci licznik 13 rejestruje ilo$¢ zej§é grotu suwaka
ze Sciezki 2, natomiast czwarty licznik 14 zlicza impulsy dostarczane z mieszajaco — formujacego
cztonu 16, ktérych czgstosé zalezy od odleglosci grotu suwaka od $ciezki 2. Czwarty licznik 14 jest
licznikiem wsp6iczynnika bledu. Warto$é liczbowa wskazywana przez ten licznik jest tym wigksza,
im wigksza jest odleglo$¢ grotu suwaka od §ciezki i im dluzszy jest czas przebywania poza §ciezkg 2.
W momencie powrotu grotu suwaka na $ciezke¢ 2, liczniki dwojkowe 12, 13 i 14 sa blokowane. Po
dotarciu suwaka do konca $ciezki 2, kranicowy wylacznik § blokuje wszystkie liczniki, ktére
wskazujg ostateczne wartosci zmierzonych parametréw ruchu suwaka.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru doktadnosci i czasu odpowiedzi ruchowej czlowieka na silowe
zakl6cenia zewngtrzne, zawierajace plytg z wytyczonym torem ruchu kontrolowanego, po ktérym
- jest prowadzony w trakcie badan suwak, oraz wyposazone w licznik ilo$ci bledéw, znamienne tym,
ze tor ruchu kontrolowanego jest wykonany w postaci Sciezki (2) przewodzacej prad, wigczonej w
obwdd wyjsciowy generatora wielkiej czestotliwosci (4) i usytuowanej w sasiedztwie Zrédta (3) pola
magnetycznego, natomiast suwak jest wyposazony w ferromagnetyczny element (8) oraz w poje-
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mnoéciowo — indukcyjng sonde¢ (6), ktora jest pofaczona poprzez wzmacniacz (7) i formujace
uktady (9, 10, 16) z licznikiem dwéjkowym (13) ilosci bigdoéw oraz z dodatkowymi, korzystnie
trzema, licznikami (11, 12, 14).

2. Urzadzenie wedtug zastrz.], znamienne tym, ze Zrédto (3) pola magnetycznego stanowi co
najmniej jeden eiektromagnes.
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