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Vertikélny obracal prirub je urdeny pre
automatické otd¥anie su¥iastok najlastejiie
kruhového prirubového tvaru v technologic-~
kom procese, kde sa vyZaduje ich otd&anie
2z d8vodu opracovania z oboch strén. Oylé-
denie vértikdlneho obracada prirub je ria-
diacim systémom automatizovaného pracoviska
podYe zostaveného programu. Nové riesfenie
vertikglneho obracada tkvie v tom, Ze
v skrinovom rédme Jje upevnend oto¥nd Jjed-
notke nasadend prostrednictvom loZiskovéhe
telesa na hriadel, pozdring os ktorého je
totoZnd s osou otd¥snia a dalej tym, Z%e
hriadel je ukonZeny prirubou, na ktord je
napojend posdvna jednotka s chédpadlom.
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Predmetom vyndlezu je vertikdlny obraca& prirubovych suliastok.

Pri mechanizdcii a autometizécii operadénej manipulécie sa pouZivaji obracade umo¥-
nujice obracanie si¥iastok okolo vodorovnej osi prechddzajicou upinacimi Zelustemi, ktoré
st upevnené na otodnych &apoch s hrebenovymi prevodmi. Takéto usporimdanie je konZtrukdne
zlo2ité, mB%e A8jst k vzdjomnému nato¥eniu &elustf a dl%ka sudiastok Jje obmedzensd vylo-
Yenim ¥elusti.

Uvedené nedostatky odstranuje obraced prirub podPa vyndlezu, podstatou ktoréhe je,
%e sui&iastka ur&end na obracanie sa otd&a okolo osi kolmej na vlasini pozdYinu os a
kolmej na smer pohybu &elust{ pri upinen{, pridom mé moZnost posuvu v smere vlastnej
pozdT¥nej osi. Obraca& pozostdva zo skrinového rému a posuvnej jednotky, priom v skri-
novom réme je upevnend otodné Jednotka nasadend prostrednictvom loZiskového kolesé na
hriadel, pozdlina os ktorého je toto%ny s osou otid¥ania, a hriadel Je ukonZeny prirubou,
na ktord je napojend posuvnd Jednotka s chépadlom.

Vertikdlny obracad prirub podla vynélezu umo¥nuje otd¥at sudiastky prirubového
tvaru a tieZ si&iastky s pozdl%ne premenlivym prierezom, pridom mé moZnost posuvu
sidiastok v rovine otédania. Vertikdlny obracal prirub je kompaktnej kon¥trukcie,
vyznaduje sa malymi rozmermi a mb¥e pracovat s r8znymi energetickymi pohormi ake pneu-
matickymi, hydraulickymi alebo elektrickymi.

Vyndlez Jje popisany na zdklade vykresu, kde ako priklad je uvedené prevedenie s pneu-
matickymi pohonmi, prifom na obr. &. | je zndzorneny v nédryse s ¥iastodnom reze a na
obr. &. 2 v p8doryse.

Vertikélny obramca¥ prirub pozostdva zo skrinového rdmu 1, v ktorom Jje upevnens
Jednotka 2 prostrednictvom loZiskového telesa 3. Otod¥na jednotka 2 ovléda hriadel 3,
ktory je ukondeny prirubou 4 & na tito Je napojend posuvnd jednotka 6 s chépsdlom 7.
Polohy otodne] jednotky sui indikované snima¥om otélania 8, polohy posuvnej jednotky &

s indikovand snima&mi posuvu 9 a 10. Chdpadlo ] je opatrené Zelustami j] a 12 symetricky
synchronne pohyblivymi smerom k osi otddania 15 s moZnostou vyzkového prestavenia.

Si&iastka 13 urdend na otdlanie sa upfna medzi ¥eluste 11 a 12 chdpadls 7. Na dany
povel oto¥nd jednotka 2 oto&i hrimdel 4 (prevdine o uhol 3,14 rad) a podla potreby

posuvnd jednotka § presunie sudiastku 13 v smere jej pozdl¥nej osi |4 o nastavend vzdia-
lenost tak, aby rovina uchopenia nekolidovala s rovinou chépadla priemyselného robota.

Vertikdlny obracad prirub je urdeny pre automatizované pracoviskd s nasadenymi
priemyselnymi robotmi alebo manipuldtormi. Je vhodny pre pracoviskd, kde sa vyZaduje
obracanie siddiastok v technologickom procese vyroby napr. pri obrdbanf sii&iastok z oboch
strén. Ovlddanie vertikdlneho obracala prfrub Je mo#né riadiacim systémom asutomatizo-
vaného pracoviska.

PREDMET VIYINAKLEZU

Vertikdlny obraca¥ prirubovych si&iastok, pozostdvajici zo skrinového rému a posuvnej
jednotky vyznadujdci sa tym, Ze v skrinovom rdme (1) je upevnens oto¥nd jednotke (2),
nasadenéd prostrednictvom lofiskového telesa (5) na hrigdbr (3), ktorého pozdlina os Je
toto¥nd s osou otd¥ania (15), priZom hriadel (3) je ukonZeny prirubou (4), na ktori Je
napojend posuvné jednotka (6) s chdpedlom (7).
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