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Anordning fOr utskérning av ensilage ~ Laite s&ildrehun irti-
leikkaamiseksi

Féreliggande uppfinning avser en anordning for utskarning
av ensilage, som sammanpackats i stackar pad marken och lagrats
Svertickt med ett lampligt holje. Detta tdatt sammanpackade material
ir svArt att bryta upp med sedvanliga redskap pad grund av materialets
fiberartade konsistens, och Zndamdlet med denna uppfinning &ar att
dstadkomma ett redskap for att underlatta arbetet.

Tidigare har flera typer av apparater for skarning av
ensilage konstruerats. Bland annat &r skopformade anordningar kanda,
likas& anordningar med helt cirkul&dra skdrbett, som skdr ut cylinder-
formiga bitar. Oldgenheten i det senare fallet &r, att oregelbundna
stycken uppstér mellan de cirkul&dra utskurna bitarna.

Vidare fdrekommer grepformade anordningar, vilka dock ar
helt oanvidndbara vid behandling av enéilagemassa, emedan dessa inte
f5rmar bryta upp massa fran en s.k. plansilo. Man har dven forsckt
att medelst en saganordning (kedja) kapa bitar ur ensilaget, men det
har visat sig medfdra betydande svarigheter, d& sigkedjan rostar och
fastnar genom massans inverkan.

Tet ar &dven tidigare kdnt att sk8ra ut ensilage ur stackar
medelst en anordning uppvisande er kring ett horisontellt fast styr-
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medel ford kniv, vilken via stotstinger ar anordnad att bibringas

en vertikal huggrorelse medelst en vid styrmedlet f&st hydraulan-
ordning. P& grund av den 1l4tta konstruktionen hos de rorliga
delarna i denna anordning &r det uppenbart att utskarningen av
ensilaget inte fdrléper helt problemfritt. Hirvid har namligen inte
den rorliga massans troghet nagon nimnviard inverkan P& huggeffekten
varfor skédrkraften &stadkommes enbart av hydraulanordningens tryck-
kraft. Hirav fdljer att skdrbettet mdste utféra flera huggrorelse
P4 samma stdlle innan det nar onskat djup i ensilage stacken.

Foreliggande uppfinning avser en anordning dir dessa sist-
namnda oligenheter eliminerats och k#nnetecknas i huvudsak av det
som angivits i patenkravet 1.

Anordningen fastsittes foretradesvis baktill p& en traktor,
vid dennas fastarmar, som medelst traktorns hydraulanordning kan
lyftas och sidnkas allt efter behov. Genom att forldnga den Svre
fastarmen med hjgdlp av en vantskruv, kan grepen fas att inta olika
lagen i fdrhdllande till marken. Denna skruvanordning &r standard
P& alla traktorer.

Genom att styrmedlet och skarbettet eller skarbetten, som
~enligt féreliggande uppfinning tillsammans bildar en vertikalt ror-
lig enhet, uppvisar en relativt stor massa, &r utskdarningen av en-
silage med ifr&gavarande anordning genomfdrbar utan problem, d& trighe-
ten hos ndmnda enhets massa inverkar gynnsamt p& skarbettets hugg-
effekt. Styrmedlet kan med firdel utgdras av en horisontell i
huvudsak rektanguldr ram langs vilken skdrbettet ror
sig, eller av en horisontellt vridbar svangarm med
ett skiarbett i sin yttre &#nde. Om skdrbettet ar utformat med
en i V-form avskuren skdarkant, underlittas skdrningen avsevart. En
ytterligare fordel med anordningen enligt uppfinningen dr att en
enda hydraulisk cylinderkolv—anordning utfor samtliga rérelser, var-
vid dyrbara komponenter har kunnat frangas.

Uppfinningen beskrivs narmare i det foljande under hianvig-
ning till tva utforingsformer, som visas i bifogade ritning, dar

fig. 1 visar en anordning enligt uppfinningen sedd fran den
sida, som kopplas till traktorn,

fig. 2 visar samma anordning sedd fran sidan,

fig. 3 visar samma anordning sedd uppifran,

fig. 4 visar en modifierad anordning enligt uppfinningen,
sedd fran traktorn,

fig. 5 visar samms anordning sedd fran gidan,
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fig. 6 visar samma anordning sedd uppifréan,

fig. 7 visar en hoglyft enligt uppfinningen med grepen 1
sitt nedre lage och

fig. 8 visar samma anordning med grepen i sitt Ovre lage.

Grepen 1, som har horisontellt riktade spetsiga tenar sé
att redskapet kan koras in under eller i stacken, ar fast vid en
tvargdende balk 2, som i sin tur &r f8st vid vertikala U-jarn 3
som upptill &r fdrenade med en balk 4, s& att en ram bildas. Vid
en utmed denna vertikala ram %, 4 ldpande inre ram 7 8r en sdsom
styrmedel 9 for ett skdrbett 11 avsedd horisontal i huvudsak rek-
tanguladr ram fédst. Denna vertikalt rorliga enhet &r anordnad att
bibringas en upp- och nedgéende rorelse t.ex. medelst en vid balken
2 fdst hydraulisk cylinder-kolv-anordning 5, vars kolvsténg € &ar
fist vid den inre ramen 7, vars vertikala rorelse lampligen styrs
av dess i U-jsrnen 3 lopande rullar 8. Konventionella anslutningar
for tryckmediet &r anordnade i cylinderns ovre och undre del. Runt
styrmedlet O 1oper ett faste 10 for skdrbettet 11. Skarbettet loper
runt styrmedlet 9 i en U-formad rdrelse. Styrmedlets 9 hdrn &ar si
avfasade, att d& bettet 171 natt hornet, svanger det 90°. Frammat-
ningsliangden &r s& avpassad att dven utskdrningen av massan vid
hdérnen sker pa ett tillfredsstdllande satt. Frammatningen av bettet
11 och dess faste 10 sker medelst en andlds kedja 12, som 1l0per dver
fyra stycken styrrullar 1% med vertikal axel och tva stycken styr-
rullar 13%A med horisontell axel. Rullarna 73A med horisontell axel
kan forskjutas for att reglera kedjespidnningen. Dessutom finnc ett
drivhjul 14, som skoter frammatningen. Detta hjul Zr s& utformat,
att kedjans lankar passar in 1 urtag, s& att slirning forhindras.
P& samma axel 15 som drivhjulet 14 &r beladget, ar en matningsskiva
fdast, som ar forsedd med tappar 16, vilka i det visade utfdrsndet
dr 4 till antalet. Vid den oOvre balken 4 3r en frammatningsanord-
ning 18 vridbart fidst som 1l0per p& en axel 17 och pdverkar tapparna
16 d& den vertikalt rorliga enheten kommer till sitt cvre lige.
Hdarvid vrids skivan, axeln 15 och matarhjulet 74 i en virzel p3
90°, vilket leder till att bettet 11 férflyttas i sidled en stricka
motsvarande hogst bettets bredd. Med frammatningsanordningen 18 i
det ldge, som visas pa& ritningen, forflyttas bettet i riktningen
A (fig. 3). D& bettet kommit i andl&dge, har en bit skurits ut och
grepen kan lyfta upp den utskurna biten och transportera den till
onskat stdalle. D& anordningen 18 t.ex. av traktorforaren forskjutes
till vanster, kommer matningen att ske 1 motsatt riktning enligt

pilen B (fig. 3).
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I fig. 4 - 6 visas ett utférande dir de utskurna bitarna
ar sektorformade. Ett utfdrande eniigt dessa figurer &r billigare
att tillverka och kan mycket vidl anvindas ¢i de utskurna bitarnas
form inte nodvdndigtvis méste vara rektanguldra. Samma beteckning
har anvénts p& motsvarande detaljer i de bada utforingsformerna.

I denna enklare utfdringsform &r balken 2, vid vilken grepens tenar
1 ar fasta, tudelad och bildar en vinkel, vilket tydligast framgar
av fig. 6. Vid den inre ramen 7 8r ett styrmedel i form av en
horisontell arm 9A vridbart fast, vid vars yttre #inde skirbettet
11 &r fastsatt. D& styrmedlet OA rir sig i sidled beskriver skar-
bettet 11 en cirkelformad rdrelse. For frammatning av styrmedlet
Q4 och skdrbettet 11 i sidled kan t.ex. en klinkanordning (154,
16A, 18A, L) monteras delvis ovanpa styrmedlet 9A och delvis vid
den ovre btalken 4. P& en vid styrmedlet fast skiva 15A Er en
fjaderbelastad klinka 16A anordnad, som beroende pa &t vilket hall
styrmedlet 9A skall vridas, kan inta tva lagen, antingen med spetsen
riktad snett &t hioger eller snett &t vinster. En skiva 184, fiast
vid den Ovre balken 4, &r p& sin undre sida forsedd med tappar med
ett visst inbOrdes avstdnd. Klinkans 164 lutning och langd samt
tapparnas D inbArdes avstand dr sai avpassade, att varje gang styr-
medlet OA ndr sitt OSvre lige gar klinkan 16A in i féljande tapp-
mellanrum. Vid varje frammatning firskjuts bettet 11 i sidled en
stracka, som ej Cverstiger bettets bredd. D& bettet kommit i &nd-
lage har en bit skurits ut och grepen kan lyfta upp den utskurna
biten och transportera den till det stidlle som onskas. Genom att
sedan fora klinkan 16A i sitt andra lage kan styrmedlet med skir—
bettet forflyttas stegvis i motsatt riktning.

Det har visat sig att ensilagestackernr (silon) kan vara sa
hog eller av en sddan tjocklek att bitarna maste losgoras skiktvis,
varvid en s.k. h8glyft blir aktuell. En sidan fér tva skikt viszac
i fig. 7 och fig. 8. Jamfért med de tidigare beskrivna konstruktio-
nerna &r denna anordning forsedd med en extra ram E. Fig. 7 visar
anordningen med grepen i sitt nedre arbetslage och fig. 8 visar <n-
ordningen med grepen i sitt dvre arbetslage for att ta bort ett
Ovre skikt av ensilaget. Omstdllningen sker pa f&ljande sitt.
Kolvstangen 6 dras in i cylindern 5 varvid ramen I (7) sankes ti1l
ett nedre lige. Harefter lases ramarn: F och ¥ (7) fast vid var.-
andra med en limplig ldsanordning, och da kolvstingen sedan fidres
ut ur cylindern 5 lyftes de hopkopplade ramarna © och ¥ (7) unp *+ill
det l&ge som visas i fig. 8. I detta lage sammankopplas ramarna G
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(3,4) och E med varandra och kopplingen som hdll ihop ramarna E

och F (7) 18ses, varefter hdglyften &r klar att anvandas enligt

fig. 8. D& hoglyften igen skall sinkas till sitt nedre lage utfdérss
samma procedur i motsatt ordning. Sjélva lasningen kan ske pa manga
olika satt. Viktigt &r att lasningen sker vid vardera sidan cam-
tidigt. Spdrrhakar, klinkor eller 1iknande fasta vid en genomglende
axel torde vara lampligast.

De ovan beskrivna utféringsformerna ar pd inget satt
begransande for uppfinningen, utan anordningen kan modifieras t.ex.
s& att den vertikala ramen (%3,4) ersdttes med en mittcylinder, som
styr den skdrkniven uppbarande anordningen. - Sarskilt ifraga om
stora maskiner &r det ocksd mojligt att skarbettets forskjutning 1

sidled astadkommes av en extra cylinder-kolv-anordning.
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Patentkrav:

1. Anordning foér utskdrning av limpliga stycken av ensilage
i stack avsedd att monteras t.ex. pd en traktor, vilken anordning
vid nedre &nden av en vertikal ram (3, 4) &r fbrsedd med en grep
med horisontellt riktade tenar (1) avsedda att féras in under en
énskad portion av ensilaget och med ett pd avstdnd ovanfdr namnda
grep (1, 2) f&st styrmedel (9, 9A) f&r ett vertikalt skirbett
(11), vilket &r anordnat att bibringas en vertikal huggrdrelse
och en stegvis rdrelse i sidled i stdd av styrmedlet (9, 9a) f&-
retrddesvis var gdng skdrbettet (11) nir sitt Bversta ldge, var-
vid varje steg huvudsakligen motsvarar skidrbettets bredd, k § n -
netecknad ddrav, att styrmedlet (9, 97A) tillsammans med
ett vertikalt svdrdliknande skdrbett (11) medelst en drivanord-
ning (5, 6) &r anordnade att utfdra en vertikal upp-och nedgdende
rérelse utmed den vertikala ramen (3, 4).

2. Anordning enligt patentkravet l, k@annetecknad
ddrav, att styrmedlets (9, 9A) vertikala upp- och nedgdende ré-
relse styrs av en vid detta fist och i den vertikala ramen (3, 4)
l6pande inre ram (7).

3. Anordning enligt patentkravet 2, k 3 nn et e cknad
ddrav, att sk&drbettet (1l1) &r fist i yttre &nden av ett styrmedel
i form av en horisontell arm (92), vilken 3r horisontell+: sving-
bart fdst vid den rdrliga inre ramen (7) och &ir anordnad att
svdnga i en vinkel i sidled motsvarande bettets bredd efter varje
huggroérelse.

4. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1-3, k d nn e -
tecknad ddrav, att de olika rdrelserna hos anordningen
sker med hjdlp av en enda hydraulisk cylinder-kolv-anordning
(5, 6).

5. Anordning enligt ndgot av patentkraven 2-4, k 4 n n e -
tecknad dirav, att lossningsanordningen dr fdrsedd med en
tredje vertikal ram (E) £8r 8stadkommande av en héglyft, som gdr
det mSjligt att hdja grepen (1, 2), som med sin tvirbalk (2) &r
fdst vid denna ram (E), vilken l&sbart kan bringas i olika 1l&gen,
sd att utskdrningen av ensilaget kan ske skiktvis.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite kasassa olevan sdilérehun leikkaamiseksi sopiviin
paloihin, joka laite on tarkoitettu asennettavaksi esim. trakto-
rille ja on pystysuoran rungon (3, 4) alemmassa pddssd varustettu
talikolla, jonka piikit (1) ovat vaakasuorat ja ovat tarkoitetut
tydnnettivédksi toivotun sdildrehuannoksen alle ja vdlimatkan pdés-
si mainitusta talikosta (1, 2) t&mdn yl3puolelle kiinnitetylld
ohjausvdlineelld (9, 9A) pystysuuntaista leikkuuterdd (11} var-
ten, joka on jarjestetty suorittamaan pystysuuntainen iskuliike
ja sivusuuntainen askelliike ohjausvdlineen (9, 9A) varassa edul-
lisesti joka kerta kun leikkuuterd (1l1l) saavuttaa yl&asentonsa,
jolloin jokainen askel pddasiassa vastaa leikkuuterdn leveyttd,
tunnettu siitd, ettd ohjausvdline (9, 9A) yhdessd pysty-
suuntaisen miekanmuotoisen leikkuuterdn (1ll) kanssa on kdyttdlait-
teen (5, 6) avulla jdrjestetty suorittamaan pystysuuntainen edes-
takainen liike pystysuuntaista runkoa (3, 4) pitkin.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd ohjausvdlineen (9, 9A) pystysuuntainen edestakainen
liike on t&h3n kiinnitetyn 3ja pystysuorassa rungossa (3, 4)
liikkuvan sis&drungon (7) ohjaama.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd leikkuuterd (1l1) on kiinnitetty vaakasuuntaisen var-
ren (9A) muodossa olevan ohjausvdlineen ulompaan pd3hdn, Jjcka
varsi on vaakasuunnassa k&&Antyvdsti kiinnitetty liikkuvaan sis&-
runkoon (7) ja on jarjestetty kdd&ntymd3idn sivusuunnassa terdn (1l1l)
leveyttd vastaavan kulman jokaisen iskuliikkeen jalkeen.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen laite, t u n -
nettu siitd3, ettd laitteen eri liikkeet tapahtuvat yhden ai-
noan hydraulisen sylinteri-mdntdlaitteen (5, 6) avulla, mahdolli-
sesti siten, ettd sivuttainen siirtyminen tapahtuu ylim&ardisen
sylinteri-mantdlaitteen avulla.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 2-4 mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd purkauslaite on varustettu kolmannella pys-
tysuuntaisella rungolla (E) korkean nostolaitteen aikaansaamisek-
si, joka mahdollistaa poikkipalkkinsa (2) avulla t&h%in runkoon
(E) kiinnitetyn talikon (1, 2) nostamisen, joka runko (E} on lu-

kittavasti asetettavissa eri asentoihin niin, ettd s8dildrehun

leikkaaminen on suoritettavissa kerroksittain.
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