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hfeben u viceproslupnich tkacich stroja

ReBenf se tykd ndb&hového za¥fzeni s ply- iﬁ-4~"—*\- ----- I I I Q\\ﬁ
nulym ndjezdem v klidu se nachdzejiciho ozu- . o
beného pfevodu soukac{ jednotky pred zaldtkem ®
ozubeného hfebenu v ddvkovaci{ drdze a tim ~
i plynuly néb&h otddek ttkové civky v zand-

Sedi na podatku ddvkovdnf dtku. Na vstupni - &
strand zan&%elt do ddvkovaci drdhy je uspo- / “*\L’lhl—~
¥4d4no t¥ec! Wstroiji sestavené z hnaciho To 7]
kola, ndstavného kola a t¥ecfho ¥emenu. T¥eci © [
dstrojf{ spolupracuje s t¥ecim kolem umist&nym ] |
na spole&né h¥ideli s hnanym kolem ozubeného
pfevodu u kaZdé soukaci{ jednotky. Pohon t¥e-
ciho dstrojf je uskutedfovén p¥imo od pohonu
soukacich jednotek nebo vlastnim elektromo-
torem.
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Vynédlez se tykd ndb&hového zatfizeni otdfek p¥evodu soukacich jednotek na ozubeny h¥eben
u viceproflupnich tkacich stroji na poldtku dévkovani dtku na civky v zand8edich postupuji-
cich za sebou davkovac{ drdhou a po davkovéni ddle do pro3lupu v tkacim procesu. Na po&itku
vstupu zandfedl s vyprdzdnénymi dtkovymi civkami do dévkovaci drédhy p¥fed zaldtkem dédvkovani
mus{ byt ozubeny p¥evod v davkovacich jednotkdch i tdtkové civky v zandSe&ich stabiln¥ v klidu,
bez otédlek, z divodu ndjezdu Utkové nité& na felo Gtkové civky. Potom teprve nastdvéd nédjezdem
ozubeného pfevodu soukacich jednotek na ozubeny h¥eben ot&eni tdtkovych civek v zandfe&fch
a tim i ddvkovéni dtku. P¥imym ndjezdem ozubeného p¥evodu na ozubeny h¥eben je po&dtek otddek
okamZity a dochézi tak k nebezpelnym ndrazim.

Proto Ukolem Fefenf vyndlezu je p¥i tkacim procesu na vi{cepro$lupnich tkacfch strojich
zajistit plynuly ndjezd v klidu se nachdzejicfho ozubeného p¥evodu soukaci jednotky na zad4tek
ozubeného h¥ebenu dédvkovaci{ drdhy a tim i plynuly ndb&h otd%ek ttkovym civkdm na zafitku ddv-
kovéani.

U zndmych za¥fzenf, kterd pouZivajf k davkovadni dtkd na civky zanidSedd ozubeného ptevodu
soukacich jednotek a ozubeného h¥ebenu k p¥endSenf otdlek utkové civce a tfm i z4soby ftku na
civku, napf. podle &s. autorského osvéd&eni &. 231 891 nebo ¥pandlského patentu &. 406 875,
plynuly pfevod otdlek neexistuje a pF¥echod ozubeného p¥evodu soukacich jednotek na ozubeny
h¥eben udavé v klidu neotélejicim se civkém v zandSeli, okamfity nérazovy p¥echod z klidu do
otdlek v plné rychlosti.

Spole&nou hlavni nevyhodou té&chto zndmych za¥izeni jsou znalné ndrazy p¥i ndhlém p¥echodu
do otédlfek, a to jak na ozubeny pfevod ddvkovaci jednotky a ozubeny h¥eben, tak i na udtkovou
civku v zandSe&{ i na samotny dtek. Nirazy majf za ndsledek zna&né opotfeben{ samotného ozu-
beni a dasté pfetrhy Gtku. Refeni podle 3SpanZlského patentu je navic zna&n& slo%ité a neza-
ruduje, zejména u vét¥fch §fFek vytvd¥ené tkaniny, mo¥nost dévkovani dtku do zan&Zedd a jeho
zand8eni do pro¥lupu o stejnych délkéach.

Tyto nevyhody odstranuje Fe3eni podle vyndlezu, jeho% podstatou je, ¥e na vstupni stran&
zand$ell do dévkovaci drdhy ve vnit¥nim prostoru karuselu, je uspo¥&déno tfeci tstroj{ nib&ho-
vého zafizeni otd&ek prevodu soukacich jednotek, spolupracujfc{ s t¥ecim kolem umist&nym na
spole&né prvni h¥fdeli hnaného kola ozubeného prevodu ka%dé soukaci jednotky. T¥ec!f tdstroji
néb&hového za¥fizeni sestdvd z hnaciho kola, ndstavného kola a z tfeciho Yemenu, jeho% zabira-
jifci strana do t¥eciho kola je od hnaciho kola, smérem k ndstavnému kolu podél vnit¥nfho ré&mu
karuselu, sniZena minimdiné o sflu t¥ecfho femene, p¥ilemZ zdbdr t¥eciho dUstrojf s tfecim
kolem nédb&hového za¥izenf zaji¥fuje u utkové civky s uchycenym dtkem maximdln& 4 cm zpomaleny
z8b&r p¥imo do ozubeného h¥ebene na poldtku dédvkovaci drdhy. Pohon ndb&hového za¥izenf, resp.
pohon t¥eciho tUstroji, miZ%e byt odvozen od vlastniho elektromotoru, nebo pomoci p¥evodu pfes
karuselové ozubené kolo od pohonu soukacich jednotek tkaciho stroje.

Pokrokem fefeni plynulého ndb&hu otédlek ozubeného p¥evodu soukacich jednotek na ozubeny
hfeben je nejprve jeho jednoduchost, odstran&nif ndrazl ozubenych p¥evodd na ozubeny h¥eben,
ndporl na ttkovou nit p¥i dosavadnim mZikovém p¥echodu do otdfek dtkovych civek zandedn.
Dile je to dodrZeni bezporuchovosti stroje a soukdni uUtku p¥i d4vkovanf a kvality tvo¥ené
tkaniny.

Pro snadné pochopeni konstrukce nédbé&hového za¥fzenf podle vyndlezu jsou k prihld¥ce p¥i-
loZeny vykresy, kde obr. 1 znal{ pohled shora celkové& na néb&hové za¥fzenf s postupujfcimi
soukacimi jednotkami do ozubeného h¥ebenu v ddvkovaci dréze karuselu, obr. 2 znadf bo&ni po-
hled na Yez soukaci jednotkou a ndb&hovym za¥izenim, obr. 3 zna&f bo&ni pohled celkovy na
nédb&hové za¥fzenf s postupujicimi soukacimi jednotkami a zand$edi v ¥ezu a obr. 4 znadi &elni
pohled na t¥eci Gstrojf s vlastnim pohonem.

V d4vkovaci dréze 15 karuselu jsou na vnéj${ stran& ozubeného h¥ebenu 8 soukaci jednotky
12 spolupracujici p¥es ozubeny prevod se zandZe&i 14 a Gtkovymi civkami 13, na nich% je ddvko-
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vdna zésoba Utkové nit&. Za ozubenym h¥ebenem 8 ddvkovaci drdhy 15 ve vnit¥nim prostoru karu-
selu je umist&no ndb&hové za¥fzeni sestavend z t¥ecfho tistrojf 1 a néstavného kola 2 s vlast-
nim pohonem od elektromotoru 17 nebo s centrdlnim pohonem od karuselového h¥fdele 9 pomoci
karuselového kola 10. V soukacich jednotkdch 12 je mimo blokovacich kle¥ti ozubeny pfevod se
&tyfmi ozubenymi koly Z az Zy umisténgch na h¥idelich s hnanym kolem Z,, se st¥edovym kolem
Z,, s pfevodovym kolem 2, a zdb&rovym kolem Z,, pfilem? dutd h¥fdel 36 se zdb&rovym kolem Z,
je navic opatfena hranolem 21 s p¥frubou 22 a tlanou pruZinou 23. Dutd h¥idel 36 se zdb&rovym
kolem Z, je v soukaci{ jednotce 12 i v hranolu 21 otodnd v loZisk&ch 35 a ve spodni C4sti je
opatfena h¥idelovym otvorem 26 pro h¥fdelovy néstavec 24 a spirdlovou pruZinu 28. H¥fdelovy
néstavec 24 je opat¥en svisle ovdlnou drdZkou 27 pro Cervik 25 upevnény v duté h¥ideli 36
z&b&rového kola Z,
zejici do zdbéru s dtkovou civkou 13 zandSece 14.

a na spodnim konci h¥idelového né&stavce 24 se nachdzi kloboulek 29 p¥iché-

Na duté h¥ideli 36 zdb&rového kola Z, otoén&, aviak svisle pevné v pfirubéch 22 uloZeny
hranol 21 md na konci upevn&no rameno 32 s oto¢né& upevnénou op&rnou kladkou 30 zabirajici
s lisStou 33, jejiZ zvySenym hrotem je op&rnd kladka 30 ovldddna. ZvySeny hrot lidty 33 je
na konci podél dévkovaci dréhy 15 nastavitelny pomoci reguldtoru 31. Na h¥fdeli 18 hnaného
kola Z; svym ozubenim zapadajicfho do ozubeného hfebenu 8 je v dolni &4sti h¥fdele 18 pevnd
uchyceno t¥eci kolo 16 ndb&hového za¥izeni. Toto t¥eci kolo 16 zabezpefuje minimdln& pul
otolky Wdtkové cfvce 13 je$t& pfed ndjezdem hnaného kola Zy, do zpomaleného z&b&ru s ozubenim
ozubeného h¥ebenu 8. T¥eci kolo 16 pfebird otélky od t¥eciho tstroji 1 a dtkové cfvce 13 tyto
otalky p¥eddvd prostfednictvim ozubeného pfevodu soukaci jednotky 12 v dob&, kdy je3t& hnané
kolo 2,
zafizeni sestdvd z prvni h¥fdele 5, na které je pevn& uspof&ddno hnacf kolo 4 a pomocné kolo
34 s ozubenim 20 zapadajici do karuselového kola 10 s ozubenim 19 na karuselové h¥ideli 9

neni v z4bdru s ozubengm h¥ebenem 8 v davkovaci drdze 15. Tfeci dstroji 1 ndb&hového

nebo z elektromotoru 17 a z druhého h¥fidele 7, na kterém je uspo¥dddno otoln& v loZisku né&-
stavné kolo 2 t¥ecfho lGstrojf 1. N&stavné kolo 2 a hnaci kolo 4 obepind t¥eci ¥emen 3 v slabé&
seSikmené rovin& vi&i nad nim upevnénému ozubenému h¥ebenu 8, spolupracujici s t¥ecim kolem
16 né&béhového zafizeni.

Po uloZeni poddtku udtku na hornf sténu stojici uGtkové civky 13 ve statickém stavu p¥idr-
Zované kloboukem 29 od soukaci jednotky 12, jim% je dtek pohybové stabilizovén, je na vstup-
ni strané zandSedl 14 do ddvkovaci dréhy 15 ve vnit¥nim prostoru vnit¥nfho rému 6 karuselu
uspotfddéno t¥eci dstroji 1, které spolupracuje s t¥ecim kolem 16 umisténym na spolelné h¥i-
deli 18 hnaného kola Z; ozubeného pfevodu soukaci jednotky 12. Tfec{ dstrojf 1 sestavené
z hnacfho kola 4 uloZeného na prvni h¥ideli 5, ddle z ndstavného kola 2 uloZeného na druhé
h¥{deli 7 a z t¥eciho Femenu 3, md n&b&h zabfrajici strany t¥ecfho ¥emene 3 do t¥eciho kola
16 smérem od hnaciho kola 4 k ndstavnému kolu 2 podél vnit¥niho rdmu 6 karuselu sni?en mini-
méln& o silu t¥ecfho ¥emene 3. Z&b&r t¥ecfho kola 16 s tfecim Femenem 3 je provdd&n po dréze
odpovidajici minim&ln& poloviné zaldte®ni otdlky Gtkové civky 13 v zandSe¥i 14 do p¥imého

z8b8ru s ozubenym ¥emenem §.

Pohon t¥eciho tstroji 1 je uskutelhovédn vlastnim elektromotorem 17, nebo pomoci p¥evodu
pfes karuselové kolo 10 s ozubenim 19 na pomocné kolo 34 § ozubenim 20 p¥imo od pohonu souka-
cich jednotek 12 u vicepro3lupniho tkaciho stroje. Na obr. 1 je zndzorndna prvni Sipka A,
pfedstavujici smdr polatku ddvkovéni dtku do zandSell 14 a druhd Sipka B zndzornujic{ sm&r
otdfek t¥eciho Femene 3 od t¥ecfiho dstroji 1, ktery sém o sob& vykazuje polovi&ni rychlost
obihajicich soukacich jednotek 12 v ovdlné davkovaci dréze 1s5.

N&b&hové za¥fzeni otdfek na utkové civky 13 funkéné pracuje tak, %e po uloZeni zaldtku
dévkovaného tdtku na horni sténu natdfejici se dtkové civky 13 v postupujicich zanéSedich 14
k davkovaci drdze 15 a po jeho stabilizaci na této horni st&n& pomoci kloboufku 29 od soukaci
jednotky 12 jsou v tomto misté pomoci t¥eciho dstroji 1 postupné u nabfhajicich zandSe&u 14
dtkovym civkam 13 na maximdlné krétké drdze ud4vany zpomalené otdlky pomoci t¥eciho kola 16
zabirajicfho do t¥eciho Femene 3, které otdl&i hnanym kolem gl opat¥enym zuby se zaoblenymi
hroty, jimiZ ve sraZeném n&b&hu nabih& zpomalené na ozubeny h¥eben 8, ktery méd zpolétku téi
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hroty zubd zaoblené. Tim je zajist&n plynuly ndbdh ozubenych hnanych kol 2, od v8ech nabfiha-
jicich soukacich jednotek 12 na zal&tek ozubeného h¥ebene 8 bez nArazi.

PREDMET VYNALEGZU

1. Nédb&hové za¥fzeni otélek pfevodu soukacich jednotek na ozubeny h¥eben u viceproflup-
nich tkacfch strojl uvdd&jfc{ v klidu ustavenéd Gtkové civky zandfedd plynule do otddek uddva-
nych ozubenym h¥ebenem v nekone&né ddvkovaci drdze, vyznadené tim, Ze na vstupni strand zand-
8edl (14) do ddvkovaci drdhy (15) ve vnit¥nim prostoru karuselu je uspo¥&ddno t¥eci dstroji
(1) s t¥ecim kolem (16) umist&nym na spolené h¥ideli (18) s hnanym kolem (Zl) ozubeného pre-
vodu kaZdé soukaci jednotky (12).

2. N&b&hové zat¥izenl podle bodu 1, vyznalené tim, ¥e t¥eci Ustrojf (1) sestdvd z hnaciho
kola (4) uloZeného na prvni h¥fdeli (5), z né&stavného kola (2), a t¥eciho Yemene (3), jeho¥
zabfrajfc{ strana do t¥eciho kola (16) je od hnacfiho kola (4) smérem k néstavnému kolu (2)
podél vnit¥nfho rdmu (6) karuselu snifena alespon o silu t¥eciho Yemene (3).

3. Ndb&hové za¥izeni podle bodd 1 a 2, vyznalené tfm, %e pohonem t¥eciho dstrojf (1) je
vlastni elektromotor (17).

4. N&b&hové zafizeni podle bodd 1 a 2, vyznalené tim, %e pohonem t¥eciho dstrohi (1) je
karuselové ozubené kolo (10) od pohonu soukacich jednotek (12} tkaciho stroje.

4 vykresy



253090

/Y80

00/ 06/
g T [ =
£c Tl L’y P
Nl N Noo T
|L\~Ili_| _ I IV\MIFIILM
hl fl #l sl
\ ~ ™
2 2 Z
g
2 3 /
9 2 ¢
f - < / —— 9/ < ~— 9

e d




253090

¢ ¥90

o — — AL
! i1/ \ ¢
_ ! I T t\ N—2
[ | m X - / 4
bl @ N Y, N
A ] Y o R D
6 £ s w_| \
s /4 se N
/ | i \
\pms SOS SIS N S - %) \ =
f "-“\_ o1 | . \
B R VA N W S R “ 10 - \ §E
\ / \ e 9% Tl ¢ \
€ £z 22 4 o o N
2 { N / / / ﬂ * . N
L m\r\\\\\ N
\ T \ or
I J _ N
[ I | N
N It [\ < \ Wn
0 d r 777 VA # a9t \
N ] \ NN 777 A
Ay _ T
H N \|\\_x“ : \
\ / oC \!r\ Z 4 \
9 N & e 4 . \ 14
N g “ //
5 N / \
VNIV
s £



253090

£ Y80

ri
ot WL _ | PPN N ! |
g | .&/FL_ | L ENel Ty i |
[ _ | e Mgy e
i SR, S
| 9 L) | | o L2y . o I -
I S e i N s i ~ T |
L _|I_+ll.|L I l L] I fl._lhll_.l I
= ] —— 7o
] i i P —

= s
y

e =
-l
=~

Q—




253090

B |
=
Q =
\ f———————

_\\
e/

% ¥G0
i
]
|

o

\ l AN
L4 N \\
N
T
\\w"o 7 \4:
o

Severografia, n. p., MOST Cena 2,40 Kés



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

