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Uklad kontroli dzialania hamulca manewrowego w gérniczych
maszynach wyciaggowych
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Przedmiotem wymalazku jest uklad kontroli dzia-
lania hamulca manewrowego w goérmiczych maszy-
nach wyciagowych zwlaszcza w maszymach stero-
wanych recznie za pomoca dzwigni.

Znane systemy recznego sterowania maszyn wy-
ciggowych nie zawieraja z reguly czionu kontroli
dzialania hamulca manewrowego, co prowadzilo
czestokroé do powaznych awarii. W przypadku za-
burzen w ukladzie hamulca manewrowego, wynik-
lych na przykiad na skutek zaniku cisnienia w in-
stalacji uruchamiajacej hamulee¢ maszyny, wystepu-
jacych przy polozeniu diwigni hamulca manewro-
wego w pozycji zahamowania, uruchomienie ha-
mulca bezpieczenstwa zalezne bylo od woli maszy-
nisty. Czas reakcji maszynisty niezbedny dla recz-
nego wyazwolenia obwodu bezpieczefistwa jest w
takich przypadkach zbyt ddugi dla unikniecia awarii.

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr 70598
uklad kontrolujacy dzialanie hamulca manewrowe-
go, zawierajacy przekaznik jazdy zbocznikowany
stykiem wylgcznika cisnieniowego, kiére to styki
polaczone sa szeregowo poprzez styki mechanicz-
nego przekazmika kierunku obrotéw ze stykami
przekaznikéw programujacych kierunek jazdy 1a-
czacych cewke przekaznika czasowego tak, ze zwlo-
ka czasowa odbierana jest w zaleznosci od drogi
jazdy naczynia wydobywczego pomiedzy poziomem
wyladowczym a poziomem krahcowym. Uklad przez-
naczony jest glowmie dla zabezpieczemia maszyny
przed zmiang zaprogramowanego kierunku ruchu.
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Uklad wg opisu patentowego mr 70598 kontroluje
dzialanie hamulca manewrowego, jednakze ze
wzgledu na to, ze elememtern sterujacym komtrolg
hamulca jest mechanicmry przekaznik kierunkéw
obretéw, uidaed powoduje awaryjne zatrzymanie
maszyny -dopiero po osiggnieciu przez maszyne pred-
kosci o wartosci 5—10% predkoéci znmamionowej.
Uklad ten jest stosowany gléwnie w maszynach

sterowanych samoczynnie.

‘Celem wynalazku jest zabudowanie ukladu chro-
nigcego maszyne wyciggows przed skutkami awarii
w obwodzie hamulca manewrowego przy unieza-
ieznieniu kontroli dzialania hamulca mamewrowe-
go od wartoSci predkoéci ruchu i woli maszynisty.

Wedlug wynalazku, ukiad kontroli dziatamia ha-
mulca manewrowego maszyny wyciggowej, w kté-
rej obwdd bezpieczenstwa wiaczono zwierny otwie-
rajacy sig ze awloka styk przekaznika wykonawcze-
g0, ma wigczony w obw6d cewki sterujgcej przekaz-
nika wykonawczego zwierny styk przekaZnika na-
pieciowego, polaczony szeregowo z rozwietmym
stykiem Igcznika, przy czym uklad tych stykéw
bocznikowany jest zwiernym stykiem czujnika silty
hamugjacej. Przekaznik napieciowy wlaczony jest
na wyjscie indukcyjnego dzielnika napiecia sprze-
zonego mechanicznie z dfwigniq hamulca manewro-
wego, natomiast igcznik zabudowany jest na dro-
dze diwigni hamulca manewrowego przemieszczo-
nej w pozycje zahamowania.
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Wynalazek w przykladzie wykonania przedsta-
wiony jest na zalaczonym rysunku, ktéry obrazuje
schemat ideowy ukladu kontroli dzialania hamulca
manewrowego.

Uklad ma zwloczny wykonawczy przekaznik' 1,
ktoérego rozwierny otwierajacy sie ze zwloka styk 9
wlaczony jest w obwdd bezpieczenstwa maszyny
wyciggowej. Cewka przekaznika 1 poiaczona jest
z ukladem szeregowo polaczonych stykéw: styku
2 napieciowego przekaznika 3 i styku 6 lgcznika 7,
ktore to styki 2 i 6 zbocznikowane sa stykiem 8
czujnika sity hamujacej. Napieciowy przekaznik 3
polaczony jest z indukcyjnym dzielnikiem napiecia
sprzezonym mechanicznie z dzwignia 5 hamulca
manewrowego. Lacznik 7 zabudowany jest na dro-
dze dzwigni 5 hamulca w miejscu odpowiadajacym
krancowemu wychyleniu dZzwigni 5 w pozycje za-
hamowania. o

Zasada dzialania ukladu jest nastepujaca: po cof-
nieciu dzwigni 5 hamulca w polozenie zahamowa-
nia rozwierny styk 6 lacznika 7 otwiera sie, wow-
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czas tez warto$¢ napiecia na indukcyjnym dzielni--

ku 4 ma warto$¢ minimalng, zatem napieciowy
przekaznik 3 nie dziala. Gdy po zaprogramowanym
czasie ci$nienie w Turociggu zasilajgcym cylindry
hamulca nie osiagnie wartosci odpowiadajacej sile
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komniecznej do utrzymania, przy dwukrotnym wspo6t-
czynniku pewnos$ci, obcigzenia maszyny, to styk 8
czujnika sily hamujacej nie zbocznikuje przerwa-
nego obwodu cewki przekaznika wykonawczego 1,
ktory to przekaznik po okreslonej zwloce spowodu-
je zwiernym stykiem 9 wyzwolenie hamulca bez-
pieczenstwa.

Zastrzezenie patentowe

Uklad kontroli dzialania hamulca manewrowego
w goérniczych maszynach wyciggowych sterowanych
recznie za pomoca dzwigni, majgcy zwloczny prze-
kaznik wykonawczy, ktoérego zwierny, otwierajacy
sie ze zwiloka styk, wlaczony jest .w obwod bez-
pieczenstwa maszyny, znamienny tym, ze w obwod
cewki sterujacej wykonawczego przekaznika (1) wia-
czono zwierny styk (2) napieciowego przekaznika
(3) polaczony szeregowo z rozwiernym stykiem (6)
lgcznika (7) a uklad tych stykéw (2, 6) zboczniko-
wano zwiernym stykiem (8) czujnika sily hamujgcej,
przy czym napieciowy przekaznik (3) wigczony jest
ng wyjscigindukcyjnego dzielnika napiecia (4) sprze-
idn-ego mechanicznie z dzwignia hamulca manewro-
wego, natomiast lgcznik (7) zabudowany jest na
drodze dzwigni hamulca przemieszczonej w pozy-
cje zahamowania.
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