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(54) Synchronni stroj

Vynalez se tyka synchronniho stroje s rotorem
opatienym tlumicim vinutim, jehoZ tyce jsou
umistény v draikach vytvofenych u vnégiho
obvodu rotoru a jsou navzdjem galvanicky spoje-
ny na &elni strané rotoru spojovacimi prvky.

Moderni synchronni stroje, zejména malych
a stfednich vykond, jsou prakticky vidy opatio-
vany na rotoru tlumicim vinutim, hlavné proto,
aby se ve strojich potladily neptiznivé elektro-
magnetické a nasledné i tepelné a mechanické je-
vy, vznikajici ve strojich pfi razovych provoznich
stavech, které mohou byt piedstavovdny napfi-
klad nahlym pfipojenim zatéZe, nahlym odpoje-
nim zatéZe, rliznymi typy zkratli, nahlym pfi-
pojenim, resp. nahlym odpojenim piidavné za-
té’e jiz piredem zatieného stroje a podobné.

U soucasnych fefeni synchronmch stroji s ro-
torem opatfenym tlumicim vinutim je toto tlumi-
ci vinuti zhotovovano tak, Ze po vytvoreni drazek
v rotoru se do nich nasunou tye z galvanicky
vodivého materialu, zhotovované prevdiné z mé-
di, popfipadé z hliniku, jejichZ konce se na ¢elnich
stranach rotoru galvanicky spoji prostfednictvim
spojovacich prvkil, vytvofenych napiiklad jako
spojovaci mistky, kruhy nakratko a podobné, pfi-
Z¢em? galvanické spojeni byva vétSinou neroze-
biratelné, vytvarené pfevainé pfivafenim tyci
ke spojovacim prvkim. U téchto dosud uZivanych
feSeni synchronnich stroju s rotorem opatfova-
nym tlumicim vinutim je patrné, Ze jeho vyroba

202321

je pracna, &asové i materidlové narotnd a tedy
znainé nevyhodna ze]mena pro sériovou vyrobu.

Tyto nevyhody jsou u synchronmho stroje .
s rotorem opatfenym tlumicim vinutim . podle
vynalezu odstranény tim, Ze tyCe jsou odlity
se spojovacimi prvky jako kompaktni celek. -

Synchronni stroj s rotorem opatfenym tlumi-.
cim vinutim podle vynalezu je charakterizovan .-
jednoduchou technologii vyroby tlumiciho -vi-
nuti s kvalitativné niZ8imi provozne-vyrobmml
naklady a krat$imi pracovné-operacnimi ¢asy, coZ.
ve svém disledku ptedstavuje vyrazné vyssi kva-
litu synchronmho stroje podle vynalezu jako celku‘
oproti stavajicim Fe§enim, vykazujici podstatné
zvyseni spolehlivosti provozu ve viech jeho za-
t&¥ovacich rezimech. Vyhodné uspofadani syn-
chronniho stroje s rotorem opatfenym tlumicim
vinutim podle vyndlezu se zvlait prokazatelné
projevi pii hromadné i sériové vyrobé synchron-
nich strojd.

Na ptipojeném vykrese jsou znazornény pii-
klady provedeni synchronniho stroje s rotorem
opatfenym tlumicim vinutim podle vynalezu, pfi-
éemz na obr. 1 a 2 jsou zndzornény dvé mozné
varianty uspotfadani dosud uzivanych teeni tlu-
miciho vinuti na rotoru synchronniho stroje v po-
lovi¢nim podélném Fezu, na obr. 3 a 4 jsou zna-
zornény dv& mozné varianty uspotfadani tlumi-
ciho vinuti na rotoru synchronniho stroje podle
vynalezu v polovi¢nim podélném fezu a na obr. 5



je zndzornéno dalsi moiné uspofadani tlumiciho
vinuti na rotoru synchronniho stroje podle vy-
ndlezu v polovi¢nim podélném Fezu, kde je zobra-
zeno spojeni spojovacich prvkd, umisténych
na jedné Celnistrané rotoru, se spojovacimi prvky,
umisténymi na druhé &elni strané rotoru, pro-
stfednictvim roevfiovaciho prvku.

Veskera tlumici vinuti uspofddand na rotoru
synchronniho' stroje jsou charakterizovdna ty-
¢emi 1, umisténymi v draikich vytvoFenych
u vnéjiiho obvodu rotoru, a spojovacimi prvky 2,
které zprostfedkovavaji galvanické spojeni kon-
ci tyéi 1 na Celnich strandch 6 rotoru. U dosud
znamych fe$eni synchronnich stroji s rotorem
opatfenym tlumicim vinutim se vyuZiva vice va-
riant jeho uspofadani, jako je naptiklad uspo-
tadani tlumiciho vinuti na rotoru synchronniho
stroje zobrazené na obr. 1, kde konce ty&i 1 se
po nasunuti do draZek pfihnou k Celnim stra-
nam 6 rotoru a ptivati se k pfislu§nym spojovacim
prvkim 2, napfiklad ke kruhiim nakratko, umis-
ténym na Celnich strandch 6 rotoru.

Jind z variant zndmych fefeni tlumiciho vi-
nuti uspofadaného na rotoru synchronniho stroje
je patrnd na obr, 2, kde spojovaci prvky 2 jsou
na Celnich strandch 6 rotoru vytvofeny pomoci
jednoho a vice plechi z galvanicky vodivého
materidlu shodného p#itného profilu s pfi¢nym
profilem télesa rotoru, pficemZ v téchto ple-
chéch jsou shodnym zpisobem jako v télese roto-
ru uspofadany drazky, do kterych se tyée 1 tlumi-
ciho vinuti nasunou stejné jako do draZek rotoru.
Galvanické spojeni koncti ty&i ! a plechl jako
spojovacich prvkid 2 se provadi opét pfivafenim.
Z obou, na obr. 1 a 2 naznafenych, dosud uZi-
vanych konstrukénich vytvofeni tlumiciho vinuti
na rotoru synchronnich stroji je patrné, Ze se jed-
nd o fedeni technologicky, materidlové i Casové
velmi naroc¢né.

U fe$eni synchronniho stroje s rotorem opatfe-
nym tlumicim vinutim podle vyndlezu je toto
tlumici vinuti vytvofeno tak, Ze ty&e 1 jsou se spo-
jovacimi prvky 2 odlity jako kompaktni celek.
Technologii vytvofeni tlumiciho vinuti jako kom-
paktniho celku odlitim lze navrhovat podle kon-
krétni potfeby uspofddani tlumiciho vinuti na ro-
toru synchronniho stroje i podle dalsich kon-
struké&nich hledisek, jako je naptiklad velikost
a tvar rotoru synchronniho stroje a podobné, kdy
je moZné pro vytvofeni tlumiciho vinuti uit
naptiklad technologii tlakového liti, nebo odstie-
divého liti, vibraéniho &i vakuového liti, nebo také
gravitaéniho liti a podobné. Podle konstrukéniho

ndvrhu rotoru, vychdzejiciho z pfisluného
elektromagnetického, mechanického a tepelného
ndvrhu synchronniho stroje a z n&j odvozeného
optimaliza¢niho ndvrhu uspofddani tlumiciho
vinuti v drd¥kdch rotoru synchronniho stroje
podle vyndlezu, je mo#né jednodue vytvofit
optimalni uspofddédni tlumiciho vinuti na rotoru
synchronniho stroje podle vynélezu.

Jedna z moZnych variant uspofddani tlumiciho
vinuti na rotoru synchronniho stroje podle vy-
nélezu je zndzornéna na obr. 3, kde jsou, zejména
z diivodu nutného sniXovani rozméri zastavovaci-
ho prostoru daného pro uloZeni rotoru v syn-
chronnim stroji, vytvofeny na &elnich stranich
6 rotoru radialni draZky pro vytvofeni ptidavnych
spojovacich prvkil 4, jako soulasti spojovacich
prvkd 2, zprostfedkujicich galvanické spojeni
mezi tyemi 1 a spojovacimi prvky 2, uspofada-
nymi na &elnich strandch 6 rotoru.

Dal§i z meZnych variant konstrukéniho vytvo-
feni tlumiciho vinuti na rotoru synchronniho
stroje podle vynalezu je zndzorn&na na obr. 4,
kde je naznaleno vytvofeni galvanického spojeni
ty¢i 1 a spojovacich prvki 2, pfedstavovanych
na obr. 4 kruhy nakratko, uspofddanych na &el-
nich stranach 6 rotoru, prostfednictvim p#idav-
nych spojovacich prvki 4, napfiklad spojovacich
mustkd, jako soutdsti spojovacich prvkia 2.

Pro zvy$eni mechanické pevnosti rotoru syn-
chronniho stroje podle vyndlezu po odliti k za-
chyceni axidlnich sil, vznikajicich rozdilnou te-
pelnou roztaZnosti pouZitych materiald k vytvore-
ni télesa rotoru, a dale vnitfnim pnutim po zru-
$eni vnéj¥i lisovaci sily pro vytvofeni télesa rotoru,
je tlumici vinuti, uspofadané na rotoru synchron-
niho stroje podle vynalezu, opatfeno s vyhodou
alesponi jednim zpeviiovacim prvkem 3, ktery spo-
juje alesponi jeden spojovaci prvek 2, umistény
na jedné Celni strané 6 rotoru, a alespori jednim

" spojovacim prvkem 2, umisténym na druhé elni

strané 6 rotoru. Jak je podle obr. 5 patrno,
lze toto spojeni vytvotit s vfhodou tak, Ze zpeviio-
vaci prvek 3 je s ptislu$nymi spojovacimi prvky
2 odlit jako galvanicky vodivy kompaktni celek.
Zpeviiovaci prvek 3 mezi spojovacimi prvky 2
tlumiciho vinuti miZe byt na rotoru synchronniho
stroje podle vyndlezu uspofaddn rozliénym zpi-
sobem. Jedno z moZnych uspofddani je znazorné-
no na obr. 5, kde je zobrazeno uspoiadani zpeviio-
vaciho prvku 3 mezi spojovacimi prvky 2, umisté-
ného ve jhu § rotoru rovnobéiné s osou rotace
rotoru.

PREDMET VYNALEZU

1. Synchronni stroj s rotorem opatfenym tlu-
micim vinutim, jehoZ tyle jsou umistény
v drdikach vytvofenych u vnéj§iho obvodu
rotoru a jsou navzajem galvanicky spojeny
na Celni strané rotoru spojovacimi prvky,
vyznadujici se tim, Ze tyle (1) jsou odlity
se spojovacimi prvky (2) jako kompaktni
celek.

2. Synchronni stroj podle bodu 1, vyznalujici
se tim, Ze alespori jeden spojovaci prvek (2),
umistény na jedné &elni stran& (6) rotoru,
je alesponi jednim spojovacim prvkem (2),
umisténym na druhé &elni strané& (2) rotoru,
spojen prostfednictvim zpeviiovaciho prv-
ku (3).

3. Synchronni stroj podle hodu 2, vyznadujici
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se tim, %e zpevriovaci prvek (3) je odlit se spo- 4. Synchronni stroj podle bodu 2, vyznalujici
jovacimi prvky (2) jako galvanicky vodivy se tim, %e zpeviiovaci prvek (3) je umistén
kompaktni celek. ve jhu (5) rotoru, ve sméru osy rotace rotoru.

5 vykresi
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