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(54) Cirkula¥ny sklad materidlu

Vynélez sa tfka cirkula¥ného skladu, u ktorého sas rie#i skladovenie materidlu pomocou
stistavy dopravnikov nahradzujfcich regdle.

V pidasnosti ea skladuje materidl zhruﬁa dvomi spdsobmi, a to bud v priehradovych regé-
loch obsluhovanygch zakla&aémi, stohovecimi Yeriavmi, alebo vysokozdviinymi vozikmi, Jazdia-
~ ¢imi v ulidkdch medzi regdlmi, alebo v spddovych regdloch, obsluhovanfch z Eelnej streany re~
gélov, V priehradovych regéloch je nevyhbdou ni¥tie vyuiitie skladovacich priestorov kvéli
ulidkém pre zakladade a v niZ¥Eej obrdtkovosti skladu. U gpédovych regélov nie je umoZneny
pristup k materifli vo vnitri regdlov, a teda jedna rades podla#{ regdlu mb¥e sltiZit iba na
usklednenie jedneho druhu materidlu, kiory je zéroven véhovo i tvarovo obmedzeny.

Nevyhody tjchto‘dvoch sposobov odstranuje a ach vyhody zdrufuje préve cirkula&ny sklad,
ktor§ pozoatdva zo siustavy dopravhikov, ktoré nahredzujdi jednotlivé podla¥ia regélov. KaZdy
dopravnik pozoatiia z lavej a pravej &asti dréhy, ktoré s na oboch koncoch dopravnike spo-
jené vmitornym é vonkaj&fm oblikom, do ktorych navéddze prislufné kolo zévesu rozdelovacia
klapka, Tieto dva obliky vyrovndvaji klopny moment zdvesu tﬁk, %e zachovdvajui jeho stélu
horizontdlnu pblohu i pri prekonévani vertikédlnych oblikov dréhy dopravnika. s

Najvadfou vyhodou tohto skladu je Jeho velmi vysoké obrétkovost a maximélne vyuZitie

prisetoru skladu, ktoré oproti doterajéim 25 a¥ 57 % tvori a% 75 ai 80 %, nakolko nie st
nutné ulilky, presuvna a ani taky vysoky priestor medzi hornym podlaiim regdlu a streenou
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konétrukéiou skladu, pretqie jeden dopravnik nahrédza a? dve rady podla#{ regidlu. Ukladanie
paliet s materidlom na vidlice dopravnike mé velké vyhody hlavne pri sutomatizécii szaklsdaw=
nia a vyberania baliLt, nakolko tento spésod nie je taky ndroény na pre.non} poufivanych
paliet, &0 el v stidasnej zakladafovej techniky v nafich podmienkach Easto vynucuje i udplni
preklddku materidlu prichédzajiceho do skladu a% v paletdch, do nepoékodenych skladovych
paliet. Zakledanie a vyskladnovanie paliet sa u tohto spdsobu previdza jednoduchym vyysivanim
stola zekladeda, &0 umo¥nuje préve reverzny pohyb paliet oproti zaekladadu, Velké vyhody

m tento spbsob skladovania predovietkym u skladov, v ktorych sa prevddza kompletécia ur-
&itych ddvok, ako si napriklad distribu¥né, alebo montdZne sklady, nakolke pracovnik na ze~-
klada&i mé¥e priemo z paliet s rSznymi druhmi n;teriilu uloZenfch na plo¥ine zakladala pre-
kléda} potrebny podet kusov z ka¥dého druhu, do kaédejbpalety na zévesoch aopravnika, ktoré
pred nim cirkulujd, alebo opadne z cirkulujicich paliet s r6znyni druhmi materidélu odoberal
potrebny polet kusov z ka¥dého druhu do palety ne plofine a tym vlasine kompletival potreb~
ni dévku si&iastok, So znadne zvyduje obrdtkovost takéhoto skladu a zniZuje ndroky na praco-
vné sily oproti klasickému skladu. Tepto spdsob skladovania tied odstranuje nepriaznivé
psychické stavy vodifov zakladalov, vznikajﬁce'z'rychleho pohybu zaklada&ov, medzi vysokymi
radmi regélov, nakolko pojazd zaklada¥a je nahradeny pohybom paliet na dopravuiku.

NQ pripojenych vykresoch je zndzorneny priklad brevedenia takéhoto skladu a to na obr.
1 jeho nérys a na obr. 2 bokorys v reze A-A, Na obr. 3 je nakreslené prekondvanie vertikdl-
neho oblika dréhy pomocou rozdelovacej klapky.

Na dvoch protilahlych stojindch regdlu 17 je upevnend pravéd a lavd as} drdhy 1 do~
pravnika 18 /obr. 1/, ktord vedie dva dvojkolesové beice 4 zdvesu T /obr. 2/, spojené ty&ou
6 /obr. 1/. Jednotlivé tyle 6 zdvesu 7 si undZené pérom retazi 11, ktoré prechddzajui v
9 transmisie 13 2o za~

kladada 16 /obr. 2/. V obldikoch sa drdha 1 deli na dve Casti, a to na vmitorny oblik 3 a

oblikoch drdhy cez retazové kold 10, pohénané pomocou hnaného &lens’

vonkaj#f oblik 2, do ktorych navddza rozdelovacia klapka 5 prislufné kolo beZca 4 zévesu
7, o mu umoﬁﬁuje zachovéval horizontélnu polohu 1 pri prekondvan{ veriikdlneho obldka
dréhy 1 /obr. 3/ a tak vyrovnévat klopnj moment bremena na vidliciach 8 zdvesu 7 /obr.2/.
Jednotlivé dopravniky !g obsluhuje zaklada® 16 tvoreny rémom 14, ktory nesie teleskopisky
8t01 15 a hnac{ &len 12 tranemisie 13 /obr. 2/.

Iné usporiadanie.skladu ss md¥e dosiehnut tek, Ze sa jJednotlivé dopravniky 18 usporia=
dajd do vertikélne} polohy tak, Ze nenahrddzaji podlaZia ale jednotlivé stléce regélu.‘v
tomto pripade odpadaji vidlice 8 zdvesu 7, nakolko ich nahrédza priamo zdves 7. Na obsluhu
takto vytvorenych regélov postadia vozfky & tramsmisiou a pojazdom bez zdvihu plo#iny,
ktory nahr‘dzﬁ samotny pohyb dopravnika. Tento vozik m8¥e jazdit v ulidkdch regdlov a ob-
sluhoval regéle zospodu, o si véak.vyiiada vytvorenie uliliek i ked oprotd klasickému
skladu iba kaZ%de] druhej, j J ;

Vyhodnej&ie sa vEak jevi vertikélna usporiadanie dopravnikov tak, aby boli obsluhova-
né tymto vozikom zvrchu, nakolko vtédy nie sd nutné Ziadne ulidky a jednotlivé dopravniky
vytvdraji spolu akési silo, ktoré mé¥e byt zapustené pod Yroven terénu. Vclkgu vy¥hodou

cirkula¥ného skladu je‘i t4 skuto¥nos¥, Ze jednoduchymi konétrukdnymi dpravami je v takjch



skladoch umoinené skladovanie materidlu s extirémnymi poiisdavkemi na skladovaciefprieétory,

ako ot mapriklad nxniin:'nlké v§rebky, nakelke §lovek vébec nemusi vatupovalt do -ﬁludov.cie

e priesseru.

PREDKET YYNALEZU

Cirkuladay sklad materidlu, pozostdvajici zo nﬁnfavy dopravnikov, de skledovany ma-
teridl Je uloZeny na zdvesoch tychto dopravanikov, vysnadujlici sa tiﬁ, Ze Lavi a pravd Zast
dréhy /1/ kaZdého dopravnika /18/ je ma oboch koneock'lpojcnﬂ vonkaj¥im vrataym oblikom
/2/ a ymitornym vrataya oblikem /3/ pre vyrovaévanie klopnépo momentu zévesu /7/ a zachova:
nie jeho stdlej horizentélne] polphy, prifom pred tymito obldkmi /2,3/ Je umiestend roz-

delevacia klapka /5/.
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