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(b4) Zatizeni k transportu shrabaného fm_a‘teriélu

.ga¥izen{ je ur&eno pro shrabovdni materidlu,
iileiiciho na zemi a jeho transport na Z&dané
-misto. K traktoru je p¥iklouben nosny rém s tim-

to skloubenych nabiracich hrébi, mezi néZz a
nosny rédm je p¥iklouben linedrni motor.
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Vyndlez se tykd& za¥izeni k transportu shrabaného materidlu.

Dosud se provaddi shrabovdni materi&li, zejména rostlinného pivodu, napf. v sadech a par-
cfch, na lukdch a polich, bud aktivnim pohrabovénim rotaénimi zatizenimi za soufasného obra-
ceni a p¥ipadn& stranového pfemisténi materidlu, coZ se pouzivd zejména u poselené pice,
anebo pasivni shrabovéni hréb&mi, taZenymi za traktorem, p¥idem? shrabany materidl se zvednu-
tim hradb{ ponech&vd na ur&eném mistd a jeho transport je tedy provaddén vlelenim po zemi.

Tento zpUsob neni pouZitelny v mistech, kterd jsou bud pro navazujici mechaniza&ni pro-
st¥edky, tj. pro nalofeni a odvoz, nepfistupnd, jak je tomu nap¥. v parcich nebo na mdlo
dnosném terénu, p¥ipadnd i na svazich, anebo kterd svym charakterem nedovoluji transport
shrabeného materidlu vledenim po zemi, nap¥. p¥i dopravé pfes komunikace nebo po nich, byt
i na krat¥f{ vzdélenosti. Je tedy v t&chto p¥ipadech nutno pouZft manudlni prédce, coiZ je eko-
nomicky a %asov& zna&né& nevyhodné.

za¥{zeni k transportu shrabaného materi&lu podle vynédlezu tyto uvedené nevyhody a nedo-
statky odstrafuje. Podstata vyndlezu spo¢{vd v tom, Ze mezi nabirac{ hrdb& a nosny rém je

pfiklouben linedrni motor.

zat{zen! k transportu shrabaného materidlu podle vyndlezu pfind${ v disledku moZnosti
nasazen{ strojd na dosud neobhospodafovatelnych mistech a odstran&ni ru¢ni prdce znalny eko-
nomicky efekt. S vyhodou miie byt zafizeni podle vyndlezu vyuZito nap¥iklad v sadech .nebo
parcich na shrabovdni a transport vyFazenych vétvi z priklestd, listi a ostatniho, na zemi
leficiho materidlu.

pr¥iklady zaff{zeni podle vyndlezu jsou ve schematickém bokorysu zndzornény na p¥ipojenych
vykresech, kde obr. 1 zndzorfiuje jedno moZné provedeni zafizen{ v poloze shrabovéani, obr. 2
pfi zvednut{ a transportu, obr. 3 p¥i vyklopeni, obr. 4 ptedstavuje druhé moZné provedeni
za¥{zeni v poloze shrabovanf, obr. 5 pfi zvednuti a transportu, obr. 6 pri vyklopenf, obr. 7
zndzorhuje daldf z moZnych provedeni p¥i shrabovéni, obr. 8 pfi zvednuti a transportu a obr. 9
p¥i vyklopeni.

Na traktoru 1 nebo jiném energetickém prostfedku, napf. nosi&i n&*adi, je uspofadén
t¥{bodovy hydraulicky z4v&s 2, tvofeny hornim tdhlem 3 a dv&ma dolnfmi tdhly 4. Horni tdhlo 3
je opatfeno hornim spojovacim kloubem 5, dolni tdhla 4 pak dolnimi spojovacimi klouby 6.
Pomoc! spojovacich kloubl 5, 6 je k traktoru 1 pfipojen nosny rém 7, ktery je opat¥en uchyt-
nym Sepovym spojem 8 nabiracich hrdb{ 9, provedenych s vyhodou z fady obloukové& zahnutych,
svou spodn{ S4sti dopfedu sm&fujicich prutd 10.

Mezi nabiracf hrdb& 9 a nosny rdm 7 je naklouben linedrn{ motor 11, napt. hydraulicky
vélec. Horni téhlo 3 t¥ibodového hydraulického zdv&su 2 traktoru 1 je v pohrabovac{ poloze
za¥fzen! sklon&no dozadu dold ke spojnici, proloZené spodnimi spojovacimi klouby 6 spodnich
téhel 4 t¥ibodového hydraulického zdvésu 2.

S vyhodou je horni spojovaci kléub 5 upraven bliZe k traktoru 1 neZ dolni spojovaci
klouby 6, tedy vzddlenost dolnich spojovacich kloubl 6 s nosnym rdmem 7 od traktoru 1 je
v&t3{ ne? vzdalenost hornfho spojovactho kloubu 5 s nosnym rémem 7 od traktoru l. § vyhodou
je tedy nosng rédm 7 ve své hornf &4sti uchycen v disledku napi. eventudlnd krat&iho horniho
tédhla 3 t¥ibodového hydraulického zavésu 2 v pohrabovac{ poloze bliZe traktoru 1 neZ jeho
doln{ &&st, neni to vZak podminkou.

-V jiném provedeni je t¥ibodovy hydraulicky zdv&s 2 traktoru 1 naklouben hornim spojo-
vacim kloubem 5 horniho tédhla 3 a dolnimi spojovacimi klouby 6 dolnich tdhel 4 k nosnému

rému 7, ktery je opatfen op&rnymi koly 12.

K nosnému rému 7, takto pF¥ipojenému k traktoru 1, jsou opét pomoci tchytného &epového
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spoje 8 kloubové pfipojeny nabiraci hrédb& 9, tvorené obloukové zahnutymi, svou spodni &4stil
dopfedu sméfujicimi pruty 10. Mezi nékteré z nich zasahuji vyhazovade 13, upevnéné kX nosnému
rdmu 7, jejich pouZiti vSak neni podminkou, p¥idems v8ak mohou byt uspo¥dddny a pouZity i na
jinych provedenich, ne? je pr&vé popisované. Mezi nabiraci hrébé 9 a nosny rdm 7 je naklouben
alespofi jeden linedrni motor 11, napi. hydraulicky vélec, opatfeny t¥ipolohovou pistnici 14,
kterd je ve shrabovaci poloze zafizeni &4ste&né vysunuta, v transportni poloze zafizeni za-

sunuta a ve vyklopné poloze za¥izeni vysunuta.

V dalSim z moZnych provedeni je nosny rdm 7'v tomto p¥ipads taZeny, opat¥feny opérnymi
koly 12, p¥ipojen k traktoru 1 pomoci taZné oje 15 se spojovacim kloubem 16. Nosny rém 7
je opatfen tGchytnym &epovym spojem 8, jeho? pomoci jsou k nosnému ramu 7 prikloubeny nabiracit
hrédb& 9, a to prostfednictvim zvedaciho ramene 17 a sklopného kloubu 18. Nabiraci hrabs 9
jsou opét tvofeny obloukovymi pruty 10, jejichZ spodni &&sti smé¥uji dop¥edu. Nabiraci hrébé
9 jsou opatfeny opérnou nardzkou 19, kterd je v pohrabovaci a vyklépéci polo+=2 ve styku se
zvedacim ramenem 17. Nosny r&m 7 je pak opat¥en dorazem 20 zvedaciho ramene . ]. Mezi nabi-
raci hrdb& 9 a nosny rdm 7 je op&t naklouben linedrni motor 11, napf. hydraulicky vélec,
opatfeny tfipolohovou pistnici 14, kterd je ve shrabovaci poloze za¥izeni &4ste&nd vysunuta,

v transportnfi poloze za¥fzeni zasunuta a ve vyklopné poloze za¥izeni vysunuta.

Prdce zafizeni podle vyndlezu je tato: P¥i pohrabovdni jsou nabiraci hrébé 9 spuSté&ny
na zem pomoci spufténého t¥ibodového hydraulického zdv&su 2 traktoru 1 nebo jsou v této poloze
udrZovény opfenim nabfracich hrdbi 9 o zem p¥i Z4ste®n& vysunuté t¥ipolohové pistnici 14

linedrniho motoru 11.

Vlastni shrabovdni se tedy provddi poji%dénim traktoru 1 dopfedu. Jsou-li nabiraci hr&b&
9 plné nebo je-1i to pot¥eba, zvednou se bud pomoci t¥ibodového hydraulického zav&su 2 trak-
toru 1 vzhl@ru, nebo zasunutim pistnice 14 linedrniho motoru 1ll. Zvednuti nabiracich hrabi 92
i s podebranym materidlem je tedy provad&no bud zvednutim t¥ibodového hydraulického zAvésu
2 a je umoZnéno kinematickym uspof&dédnim se sklon&nym hornim tdhlem 3 hydraulického t#ibodo-
vého z&vésu 2 smé&rem dozadu dold, p¥ipadnd té% umistdnim horniho spojovaciho kloubu 5 t¥ibo-
dového_hydraulického z&dv&su 2 s nosnym rémem 7 bliZe traktoru 1 ne% jsou spodni spojovaci
klouby 6, nebo plisobenim pfikloubeného linedrniho motoru 1l. Spodni &&sti prutl 10 se ptitom
zvednou a pfibliZi k traktoru 1, takZfe se vytvo¥i ko¥, v n&m¥ je shrabany materiil p¥enésen.
Vyklopen{ se pak provede vidy vysunutim linedrniho motoru 11, kdy se nabiraci hr&b& 9 vyklopfi
ototenim kolem uchytného &epového spoje 8, p¥ipadnd s opfenim o op&rnou nard¥ku 19.

PREDMET VYNALEZU
1. za¥izeni k transportu shrabaného materidlu, u n&ho¥ jsou na nosném rému, spojeném
s traktorem, uspordddny nabiraci hrdbé&, vyznalené tim, Ze mezi nabirac{ hréb& (9) a nosny

ram (7) je p¥iklouben linedrni motor (11).

2. za¥fzeni podle bodu 1, vyzna&ené tim, Ze nosny rdm (7) je opat¥en hornim spojovacim

kloubem (5), uspofddanym pfed dolnimi spojovacimi klouby (6) nosného rdmu (7).

3. za¥izen{ podle bodu 1, vyznalené tim, Ze linedrni motor (11) je opat¥en t¥ipolohovou

pistnici (14).
4. Zatizeni podle bodu 1, vyznaZené tim, ¥e nosny rém (7) je opat¥en dorazem (20) zveda-
ciho ramene (17), které je skloubeno na jedné stran& s nosnym rdmem (7) a na druhé strané

s nabiracimi hréb&mi (9), opatfenymi op&rnou nardikou (19) pro zvedaci rameno (17).
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