24 maja 1928 r.

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 7464.

Kl. 86 ¢ 2.

Bergmann- Elektricitats - Werke Aktiengesellschaft
(Berlin, Niemcy).

Mechaniczne krosno tkackie.

Zgloszono 27 pazdziernika 1925 r.
Udzielono 29 kwietnia 1927 r.
Pierwszenstwo: 30 pazdziernika 1924 r. dla zastrz. 1, 2, 4, 3,8—12, I5; I3 grudnia 1924 r. dla zastrz, 19; 24 grud-
nia 1924 r. dla zastrz. 18; 14 stycznia 1925 r. dla zastrz. 20, 21, 23; 6 lutego 1925 r. dla zastrz, 17, 22 (Niemcy). -

Konstrukcja mechanicznych krosien jest
zwykle taka, ze czélenko wprawia sie w
ruch zapomoca bijakéw, ktére otrzymuja
ruch od mimosrodéw, osadzonych na wale
korbowym. W praktyce konstrukcja taka
jest o tyle niewygodna, Ze uderzenia mu-
sza byé¢ silne, aby czéltenko nie stanglo na
drodze przebiegu, wtedy bowiem trzeba
wstrzymaé ruch maszyny. Z tego powodu
wal krosien musi wykonywaé pewna mini-
malna ilo§é obrotéw, W czasie uruchomia-
nia wal musi uzyskiwa¢ normalna ilo$é ob-
rotéw w jak najkrétszym czasie, co wyma-
ga specjalnych urzadzen napedowych w
postaci specjalnych silnikéw, sprzegiet, wa-
haczéw i t. p. urzadzen, ktére komplikuja
konstrukcje i sa stale powodem przerw w

ruchu. Konieczno§é podtrzymywania mi-
nimalnej ilosci obrotéw uniemozliwia réw-
niez uzywanie tych samych krosien dla od-
miennych gatunkéw tkamin. Dotychczos
krosna takie pracowaly tylko z jedna
szybkoscia,.

Tak samo jak u krosien z bijakami kor-
bowemi, tak u krosien z bijakami sprezy-
nowemi, sila uderzenia nie zalezy od ilo-
$ci obrotéw walu, wigc utrzymywanie mini-
malnej ilosci obrotéw nie jest konieczne.
Bijaki sprezynowe nie rozpowszechnily sie,
gdyz moga mieé zastosowanie tylko w kro-
snach o niewielkiej ilosci obrotow.

W mysl wynalazku mozna uniknaé wy-
mienionych trudnoéci takze u takich kro-
sten, ktérych bijak wprawiany jest w ruch
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Zapomocy mimoérodu lub korby, priyczem
osiaga si¢ w prosty sposob dobra regulacje
napedu krosien, gdyz naped bijaka jest u-
niezalezniony od szybkosci innych czeéci na-

pedowych krosien tak, ze konieczna sita u-

derzenr bijaka jest zawsze zapewniona,
Szybkosé biegu bijaka jest celowo nie-
zmienna, natomiast szybko$é krosien moze
byé regulowana. Zaleznoé¢ wzajemmna obu
napedéw polega tylko na tem, ze bijak mu-
si by¢ uruchomiany w okreslonych momen-
tach, ‘ '

Na rysunkach przedstawiono kilka przy-
ktadéw wykonania wynalazku.

Na fig. 1 oznaczono przez I gléwny wal
napedowy krosien, a przez 2 — od-
dzielny wat napedowy dla bijaka. Obydwa
waly moga mieé¢ naped zupelnie od-
dzielny, W miniejszym przykladzie przy-
jeto jednak, ze wal 2 wprawia w
ruch — zapomocg két zgbatych 3 — po-
mocniczy wat 4, ktéry zapomoca két cier-
tiych uruchomia watl 1. Kolo cierne 5 daje
si¢ na wale 4 przesuwaé tak, ze moze si¢
stykaé z kolem 6 na obwodach o réznyci
promieniach, wskutek czego. ilos¢ obrotow
wialu 1 moze byé wieksza lub mniejsza,

Na wale 2 osadzony jest luzno mimo$réd
7 i krazek lukowy 8. Z mimosrodem 7
wspéldziata drazek zaczepiony w punkcie 9
w ten sposob, ze w jednem ze swych krarico-
wych polozen przytrzymuje mimosréd wraz
z krzywka w pewnem okreslonem polozeniu,
a w drugiem kraficowem polozeniu urucho-
mia zapomoca sworznia 11, wchodzacego w
pochwe sprzegowa 12, sprzeglo zaciskowe

12, ktore sprzega mimoéréd i krazek tuko- -

wy z walem 2. Drazek ten jest sterowany
zapomoca tarczy z wystepem 13, osadzo-
nej na wale I i zapomoca wspomnianego

juz krazka tukowego 8. W polozeniu uwi- .

docznionem na rysunku wystep tarczy 13
odpycha diwignie 14 tak, ze mimosréd 7
bijaka jest odryglowany i sprzezony z
watem 2, Gdy wal 2 wykona drugie pot-

obrotu, dZwignia 14 nie styka si¢ juz z wy-

stepem tarczy 13, natomiast krazek tuko-
'wy & przesuwa go znowu naprzéd, wskutek

" ¢zego drazek ryglowy 10 wraca do pierwot-

nego polozenia i przesuwa sworzen sprze-
glowy w przeciwnym kierunku. Gdy wiec
wal 1 wykona pelny obrét, to tarcza 13
przestawila znowu dzwignie 14 i opisany
przebieg znowu si¢ powtarza,

Wykonanie wedtug fig. 2 jest o tyle od-
mienne, ze obydwa waly 1 i 2 sa, umieszczo-
ne koncentrycznie, a punkt 9 znajduje sie
na wale I tak, ze diwignia 14 i sworzen
sprzeglowy 11 obracaja si¢ wraz z walem 1.
Zamiast tarczy z wystepem zastosowano tu
nieruchomy wystep 13°. Drazek ryglowy
16 jest osadzony nieruchomo, niezaleznie
od dzwigni 14. Cze$é 14, do ktérej pod
naciskiem sprezyny 15 przylega drazek ry-
glowy 10, ma ksztalt pierscieniowej tarczy.
Potozenie dzwigni 14 ulega zmianom pod
dzialaniem wystepu 13° i krazka lukowego
8, osadzonego znowu na wale wraz z mi-
mos$rodem 7 bijaka, przyczem dzwignia ta,
zmieniajac swe polozenie naprzemian, za-
trzymuje mimoéréd 7 lub uwalnia go i
sprzega z walem 2, Wykonanie podtug fig.
2 ma te zalete, w poré6wnaniu z poprzednio
opisanem wykonaniem, Ze przestawianie
drazka si¢ nie odbywa, gdyz szybkosci obu
waléw 7 i 2 sa jednakowe, a poniewaz sa
one normalnie jednakowe, w tem wigc wy-
konaniu mechanizm przestawny mniej si¢
zuzywa.,

Gdy szybkos$¢ watu 1 jest mniejsza niz
walu 2, to zapomoca opisanego urzadzenia
osiaga si¢ jedno uderzenie w czélenko za
kazdym obrotem walu 1, przyczem ude-
rzenie o odbywa sie w okres§lonym mo-
mencie. Aby czolenko przerzuca¢ w jedna
i w drugg strong trzeba oczywiscie umie-
$ci¢ na wale 2 dwa mimoérody, przestawio-
ne wzgledem siebie o 180°. Wtedy tak sa-
mo jak w znanych urzadzeniach, czélenko
otrzymuje jedno uderzenie za kazdym obro-
tem watu korbowego, stuzacego do napedu



zbijaka i obracajacego si¢ dwa razy pre-
“dzej miz wal napedowy krosien,

U krosien zwrotnych mozna ewentual-
nie zastosowaé dwa waly, z ktérych kazdy
jest zaopatrzony w dwa urzadzenia bijako-
we i obracajace si¢ w przeciwnych kierun-
kach.

Poniewaz bijak uderza zawsze z wy-
starczajaca sila, mozna wiec krosna wpra--
wiaé w ruch z dowolna szybkoscia, ktora
mozna regulowaé. W przeciwiefistwie do
krosien znanego typu, rozruch nowych kro-
sien moze byé powolny, wigc obcigzenie sil-
nika w chwilach uruchomienia jest niewiel-
kie tak, ze silnik moze byé wogdle stabszy.
Mozna réwniez przez zastosowanie masy
rozpedowej wyréwnywaé obciazenie nape-
du krosien.

Aby uderzenie czblerka nastepowalo
zawsze (bez wzgledu na szybko§é ruchu
krosien), w odpowiednim momencie zasto-
sowano urzadzenie, ktére umozliwia regu-
lowanie dzialania sprzeglta. W tym celu
cze§¢é uruchomiajaca sprzeglo jest nasta-
wialna i jej nastawa jest uzalezniona od
nastawy urzadzenia, sluzacego do regulo-
.wania szybkosci krosien,

Gdy zmienia si¢ szybko§é krosien, zmie-
nia sie réwnoczesnie takze docisk walka
do gotowej juz tkaniny, co byloby powo--
dem niejednolitosci tkaniny. Aby tego
uniknaé zastosowuje sig¢ urzadzenie umozli-
wiajace regulowanie cisnienia pltochy tak,
ze zmiany dynamicznego dzialania przy
przybijaniu watku wynikajace ze zmien-
nych szybkoséci krosien, wyréwnywuje sig
zmianami mechanicznego nacisku plochy
na watek. W mysl fig. 3 odbywa sie to w
ten sposéb, ze wal korbowy 16, stuzacy do
napedu plochy, jest osadzony mimosrodo-
wo w obrotowej tarczy 17, ktérej przesta-
wienie powoduje zmiane odleglosci watu
16 od nitki watkowej, uderzanej plocha.
Gdy szybko$é ruchu krosien jest mata, wat
16 zbliza sie, a przy wiekszej oddala sie
wskutek czego mechaniczny zacisk plochy

w

jest mniejszy. Tarcza 17 nastawia sie sa-
moczynnie i ustawianie jej jest uzaleznio-
ne od szybkosci krosien. Jezeli zalezno$é
ta jest dobrze dobrana, to mimo zmian
szybkoéci krosien docisk nici watkowej
jest zawsze taki sam, a wiec gestosé tkani-
ny jest jednostajna.

Mysl wynalazku nie jest oczywiscie o-
graniczona opisanemi przykladami wykona-
nia; w szczegélach wykonania mozna wpro-
wadzié¢ wiele zmian, np, zamiast mimo-
$rodéw bijakowych mozna uzyé innych ua-
rzadzen, tak samo wal I moze byé nieko-
niecznie walem napedowym krosien; wy-
starczy, jezeli jego ilo§¢ obrotéw jest w ja-
kikolwiek sposéb uzalezniona od chwilowej
szybkosci krosien,

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechaniczne krosno tkackie, kto-
rego szybko§é daje si¢ miarkowaé, zna-
mienne tem, ze naped urzadzenia bijako-
\wego jest niezalezny od szybkosci krosna i
(daje si¢ nastawia¢ na okreslona przecietna
szybkosé.

2. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1, znamienne tem, ze szybko$é napedu u-
rzadzenia bijakowego zachowuje stale swa
wielkosé.

3. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1, znamienne tem, Ze sil¢ napedu utrzymu-
je si¢ zawsze powyzej pewnej minimalnej
wielkosci, niezaleznie od chwilowej szyb-
kosci roboczej krosien.

4. Mechaniczne krosno wedlug zastrz,
1, znamienne tem, Ze chwila uruchomienia
urzadzenia bijakowego jest uzalezniona od
roboczego polozenia krosna tak, ze urza-
dzenie to dziala tylko przy okreslonych je-
go polozeniach.

5. Mechaniczne krosno wedlug zastrz
1, znamienne tem, ze wprowadzenie w ruch
czesci bijakowej (7) odbywa sig¢ zapomo-
ca wlaczenia sprzegla ze stale obracaja-
cym si¢ watem (1).
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6. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
4 i 5, znamienne tem, ze urzadzenie bijako-
we zaczyna dzialaé wskutek wspéldziala-
nia jego walu napedowego (2) z innym wa-
fem (1), ktérego ilo§é obrotéw zalezy od
szybkosci roboczej krosna,

- 1. Mechaniczne krosno wedIug zastrz,
6, znamienne tem, ze drugi watl (1) jest wa-
fem napedowym krosien.

8. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
6, znamienne tem, ze obydwa waly (1 i 2)
sa ulozone wspétosiowo, przyczem drugi
wal (1) jest wydrazony a wal (2) napedo-
wy bijaka znajduje si¢ w jego wnetrzu.

9. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
5, znamienne tem, Ze bijak (7) jest osa-
dzony luzno na obracajacym si¢ wale (2)
i zajmuje okreslone polozenie spoczynko-
we,
~ 10. Mechaniczne krosno wedtug zastrz,
9, znamienne tem, Ze bijak (7) utrzymuje
si¢ w polozeniu spoczynkowem zapomoca
urzadzenia ryglowego (10).

11. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
5 i 10, znamienne tem, Ze urzadzenie bija-
kowe dziala w ten sposéb na urzadzenie
ryglowe i sprzegowe (10, 11), ze po uderze-
‘niu nastepuje odprezenie i zaryglowaniz
bijaka (7).

12, Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1 — 4, znamienne tem, Ze jest zaopatrzone
w dwa urzadzenia bijakowe, ktére wpra
wiaja w ruch czélenko w kierunkach prze
ciwleglych.

13. Mechaniczne krosno wedlug zastrz,
12, znamienne tem, ze bijaki (7) obu urza-
dzen bijakowych sa umieszczone ma tym
samym wale napedowym (2),

14. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1, znamienne tem, Ze urzadzenie bijakowe
posiada wlasny naped, oddzielny od nape-
du krosien,

15. Mechaniczne krosno wedtug zastrz.
1, znamienne tem, Ze otrzymuje naped od

urzadzenia bijakowego zapomoca np. nasta-
wialnej przekladni ciernej (5, 6).

16. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
15, znamienne tem, ze szybko$é¢ krosna, po-
siadajacego posredni naped, reguluje sie
np. zapomoca mechanizmu zmiennego (5, 8).

17. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
4, znamienne tem, ze to polozenie robocze
krosna, w ktérem nastepuje uruchomienie
urzadzenia bijakowego, dobiera si¢ stosow-
rie do chwilowej szybkosci robocze1 kro-
sia. "

18. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
6, znamienne tem, ze drugi wal (1) ma ilo§é
obrotéw o potowe mmiejsza niz wal korby,
wprawiajacy w ruch zbijadto.

19. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1 — 3, znamienne tem, ze jest zaopatrzone
w masy rozpedowe do zréwnowazenia na-
pedu krosna. -

20. Mechaniczne krosno wedlug zastrz,
1, znamienne tem, ze sila, z jaka dociska
si¢ ni¢ czétenkowa do gotowej tkaniny 1-
niezaleznia si¢ od szybkosci roboczej.

21. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
1, znamienna tem, ze wal korbowy (16) do
nepedu zbijadla jest przestawialny wzgle-
dem nici czétenkowej. '

22. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
17, znamienne tem, ze ustawienie miarodaj-

‘nego polozenia roboczego krosna jest uza-

leznione od ustawienia urzadzenia do re-
gulowania szybkosci roboczej krosien.

23. Mechaniczne krosno wedlug zastrz.
20, znamienne tem, Ze ustawienie watu kor-
bowego jest uzaleznione od ustawienia u-
rzadzenia do regulowania szybkoséci robo-
czej krosna,

Bergmann-Elektricitits-
Werke
Aktiengesellschaft.
Zastepca; Dr. inz. M, Kryzan,
rzecznik patentowy.
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