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1

Vyndlez se tykd zapojenit analogového reguldtoru elektrohydraulického zatd%ovactho za-
Fizen{ k progremovému zatd%ovéni s konstantami reguldtoru nastavovanymi ¥fdicim po&ftaden.

Elekirohydraulickd zat&%ovaci zePizeni se pou¥ivajf pro dynamické zatd%ovéni vzorkd
materidld, strojd a komstrukef nebo jejich &dstf p¥i vyzkumu Unavovych procesd, vysdetFovéni
Zlvotnosti vyrobkh v oblasti strojfrenstvi a stavébnictvi a pro stanovent jejich dynamic-
kych vlastnostf, pro vyzkum mechanismu zem¥t¥eseni a podobni.

Zkoudky ¥%ivotnosti Zdstf strojd, celych strojd a konstrukef trvajfcf n¥kolik ty¥dnd
i m&sfcd a provdd&né na znadn¥ ndkladnych objektech kladou vysoké poZadevky na spolehlivost
a jidtdn{ zatd%ovacfho za¥izenf. Soulasnd elekirohydraulicksd zatd%ovac{ zebfzent Jjsou
vesm¥s Pizena podftalem, ktery mimo jiné ovlddd konstanty analogovych regulétord v Jednotli-
vych uzavienych regulaénich obvodech. Vlivem poruch sloZitého ¥fdicfho systému vznikd nebez-
pedi, %e dojde k nekontrolovanému ndristu zat&Zovaci s{ly a tim ke zni%enf zkouSeného pired-
m&tu nebo zkuSebnfho zefizeni., Proto jsou elekirohydraulickd zatsZovaci zaf{zen! vybavena
obvody ochran, které p¥i zji¥t&ni poruchy za¥nou vysilat poruchové signdly. T&mito porucho-
vymi signdly se ovlddajf jistic{ ventily, které jsou zapojeny paraleln& k servoventilu.
Jistici ventily mohou byt té% sériové a potom Jsou zapojeny v pPivodu pracovni kapaliny,
kterd mé vysoky tlek. P¥ekro&i-li sledovansd velidina, kterou je bud zat&%ujfcf sila nebo
vychylka plsobisté sfly, povolenou havarijnf mez, vy&le obvod ochran havarijni signdl.
Timto signdlem se bud otevie paralelnf jistict ventil, nebo uzavie sériovy jisticd ventil. o
V prvnim p¥{pad® se tlak kabaliny sni?f a tim poklesne maximdlni sfla, kterou mi%e zat¥%o-
vac{ zabizeni vyvinout. Ve druhém piipadé, to Je kdy% se uzavie sériovy Jistic{ ventil, se
zastavi pohyb hydromotoru. V obou pifpadech ustévéd ¥fzeni zatd¥ovaciho procesu a vznikg
nebezpedf, Ze se podkodl zat¥%ovaci zaPfzenf nebo zat&%oveny predmdt. Dojde~1i nap¥fklad
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k otev¥eni paralelnfho jisticfho ventilu v okaﬁiiku, kdy je v zat¥¥oveném objekiu nehroma-
déna potenciondlni energie, mi%e se tato energie neZddoucim zplsobem uvolnit, vzhledem

k tomu, %e hydromotor pFestal vyvijet pot¥ebnou reekei. Dojde-1i k néhlému uzavren{ sério-
vého Jistictho ventilu v okamiikd; kdy je v hmotném zatdZovacim objektu nahromad¥na velkd
kinetickd energie, potom miZe toto rychlé zabrzd¥ni vyvolet ne#ddouct u¥inek setrva¥ngch
sil. V obou p¥*fpadech mife dojit k podkozeni zat&Zovaciho zaPizeni nebo zat¥Zoveného.objek-
tu. Krom& toho majf uvedené Jistici ventily zpravidla omezenou Zivotnost a zna&nou porucho-
vost, a proto nejsou v provozu zcela spolehlivé. ' o

Tyto nedostatky do zna¥né miry odstrenuje zapojeni enalogového reguldtoru elektirohyd-
raulického zatd%ovacfho zafizeni, sestédvajici ze sm¥3ovactho a korekdniho bloku, zesilo-
vade, silové.a snimaci &&sti a z bloku %dédanych hodnot podle vyndlezu.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, %Ze zapojeni dédle obsahuje prepinaci blok, volici blok,
komparadni blok, a blok zdloZni zp&tné vazby. Vstupni svorka zapojeni je spojena s prvnim
vstupem smd3ovaciho a korek&nfho bloku. V¥stup sm&¥ovaciho a korekdniho bloku je spojen
s prvaim vstupem p¥epinaciho bloku. Analogovy vy¥stup pfepinaciho‘bloku Je spojen se vstu-
pem zesilova¥e. Vystup zesilova¥e je spojen se vstupem silové a snimaci &ésti. Hlavni vystup
silové a snimaci &dsti Je spojen s hlavnim vstupem voliciho bloku. KaZdy zdloZni vsiup vo-
lietho bloku je spojen s odpovidajicim zdloZnim vystupem silové a snimaci ¥dsti a s odpovi-~
dajicim zp¥tnovazebnim vstupem bloku zdloZni zp&tné vazby. Ka2dy hodnotovy vstup bloku
zélo¥nf zp&tné vazby je spojen s odpovidajicim analogovym vystupem bloku Zddanych hodnot.
Analogovy vystup bloku zdloZni{ zp¥tné vazby Jje spojen se druhym vstupem p¥epinacfho bloku.
Ovlddaci vstup p¥epinaciho bloku Je spojen s ovlddacim vystupem komparadniho bloku. Analo-
govy vstup kompara¥nfho bloku je spojen s prvnim vystupem volicfho bloku. Druhy vystup vo-
lictho bloku je spojen s druhym vstupem sm&Sovacifho a korek¥nfho bloku. $islicovy vstup
korekéniho bloku m&Ze byt spojen s ?#{dicfm poditadem. '

S #{dicim poditalem miZe byt té% spojen &fLslicovy vstup a &flslicovy vystup pFepina-
ctho bloku, ¥fslicovy vstup a &islicovy vystup volictho bloku, ¥islicovy vstup a &fslicovy
vystup kompara¥nfho bloku, ¥islicovy v¥stup bloku volby zdloZni zp¥tné vazby a &fislicovy
vystup bloku %ddenych hodnot. Napdjaci vstupy viech obvodd pro zdlo¥n{ provoz mohou byt
spojeny s vystupem zdlo¥niho zdroje. '

Vyhodou uspordddni podle vyndlezu Jje, ¥e p¥i p¥ekroleni p¥ipustnych mezi zat&%ovéni
z divodd poruchy ve zdroji hlavniho »{fdicfho signédlu, nebo z ddvodd poruchy ve viech &ds-
tech reguldtoru nezidastndnych na zdloZnim provozu reguldtoru umo¥nuje zajistit zp&tnou
vazbou ¥izené odstaveni zatd%dvaciho za¥izent do klidové polohy, se stabilizaci na p¥edem
urdend hodnot& zvolené velil¥iny, nap#fikled sily nebo polohy, a to nezdvisle na druhu ${zené
velidiny pou#ité pied vznikem poruchy. UmoZfiuje realizovat té% vicestupnovou ochranu, p#i
které se b8%nd ufivené jistici ventily aktivuji pouze v tom p¥ipad®, kdy dojde k selhéni
ochrany realizované zapojenim podle tohoto vyndlezu,

fleny zl¥astndné na zdéloini regulaci Jsou s vfhodou provedeny co nejjednodud¥i tek,
aby vykazovaly meximdélnf spolehlivost. Potom je pravd¥podobnost poruchy v zdloZni smylce
podstatnd men3f{ ne¥ pravddpodobnost ostatnich poruch reguldtoru a generdtoru ¥idiciho sig-
nélu. Tim mi%e byt ne¥ddouci vyuZivéni Jisticich ventild sni¥eno na minimum. PP#i zatdZovéni
relativn® nendkladnych vzorkd mohou byt meze aktivace pojistnych ventild nastaveny tak, aby
tyto ventily byly spousitdny pouze v p¥fipadd selhdni zdlo¥ni servosmydky a pii ohroZeni né-
kladného zat¥Zovacfiho za¥izent.

P¥1 napdjeni obvodd pro zélofni provoz ze zdédlo¥nfho zdroje energie se zajisti zdloZni
provoz reguldtoru i p¥i porude doddvky ze sit& do ostatnfch blokd reguldtoru, do ¥{diciho
po¥itade a do jinych &4stl zat¥Zovactho zarizent, a to a%¥ do té doby, dokud se po zastaveni
2drojd tlakového oleje nevyderpd obseh hydraulickych skumuldtord. TI{m se sniZf nebezpeli
podkozent zatd¥ovaciho zaffzeni nebo zatéfovaného predm&tu pri vypadku proudu v rozvodné
sfti.
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P¥{klad zepojeni podle vynélezu je znézornén v blokovém schématu na pripojendm vykre-
su, V jeho popisu vBechny vstupy a vistupy jsou enalogové, s vyjimkou t&ch, které Jsou po-
Jmenovdny vyslovn& jako &fslicové nebo ovlddact. VSechny snalogové vicendsobné vstupy a
.v¥stupy mohou byt ve zvléStnim pripad® jednoduché. Gfslicové vstupy a vystupy jsou vicend-
sobné a jsou urdeny vesmds pro komunikaeci s P{fdicfm poéitadem, ktery neni na vykrese Zné~
zorn&n. . :

Vstupni svorka 111 zapojeni pro pripojent vnéjsiho zdroje signdlu #4dané hodnoty je
spojena s prvnim vstupem 11 sm¥3¥ovactho a korek&ntho bloku 1. Sm&3ovact a korekdni blok lb
Je sestaven z obvodd pro sm&$ovéni signdld ¥4dané hodnoty na jeho prvnim Vstupu 11 a zpét- .
novazebnich signdld privéddnych na jeho druhy vstup 12. Sm&%ovaci a korekdni blok 1 obsahuje
té% obvody pro frekven¥ni korekci signdld sm¥%ovanych nebo vznikljch sm&Sovdnim, Déle obsa-
huje ndsoblcf &fslicovd analogové pfevodniky s pam&t{ na &fslicovém vstupu 18 smé&¥ovaciho

‘a korek&niho bloku 1, které slou¥f pro nastaveni védhovych konstant sm&3ovdni a konstant
korekénich obvodld, jejich® &fslicové vstupy jsou spojeny p¥es g{slicovy vstup 18 sm&3ovaciho
‘a korek&nfho bloku 1 s vystupem vn&jsfho ¥fdictiho poditade,.

Vistup 15 sm&3ovactho a korek&nfho bloku 1 Jje épojen s prvnim vstupem 21 pfepinaciho
bloku 2.

Prepinaci blok 2 je vytvofen z elektronickych prepina¥d propojujicich Jeho analogovy
vystup 25 bud s jeho prvaim vstupem 21, nebo s jeho druhym vstupem 22 v zdvislosti na hod-
not& logického signdlu na jeho ovlddacim vstupu 23, piipadnd v zdvislosti na ddaji ne jeho
gfslicovém vstupu 28 spojeném s vnéjsfim Ffdicim po&itadem nebo v zévislosti na rudnim ovld-
déni{ tladftky. Soud¥dsti piepinactho bloku 2 Jsou té% obvody pro hldSenf stavu pfepnutf
*{dicimu po¥ftadi pPes &fslicovy vistup 29 p¥epinacfho bloku 2.

Analogovy vystup 25 p¥epfnactho bloku 2 Je spojen se vstupem 31 zesilovade 3. Vystup
32, ktery je proudovy, zesilovale 3 je spojen se vstupem 41, ktery je rovn¥¥ proudovy,
silové a snimacf Z4sti 4. Silové a snimac{ &&st 4 .obsahuje servoventil s proudovym vstupen,
hydromotor, zat&%ovaci rdém nebo konstrukei, zat&%ovany phedm¥t, snfmade regulovanych veli-
¢in, pop¥ipad® snimae pomocngch veli¥in vietn& snimade polohy pistnice a snimale zatd¥ovact
sily. Souddsti silové a snimacf &dsti 4 Jsou té% zesilovade signdld vSech snimady. Vystup
zesilovade snimade sfly je vyveden na prvni zéloZni vystup 46 silové a snimac{ Fdsti 4.
Vystup zesilovade snfmade polohy je vyveden na druhy zdlo¥ni vystup 44 silové a snimaci
gdsti 4. Vystupy zesilovadt ostatnich snima&d Jsou vyvedeny na hlawni vystup 45 silové a
snimac{ ¥ésti 4, ktery mi%e byt obecnd vicendsobny. Hlavni vystup 45 silové a snimaci ¥dsti
4 Je spojen s hlavnim vstupem 51 volicfho bloku 3. Prvni zdloZni vystup 46 silové a snimact
- 84sti 4 je spojen s prvnim zdlo¥nim vstupem 22 volictfho bloku 5 a s prvnim zp&tnovazebnfm
vstupem 71 bloku 7 volby zdélo¥n{ zp&tné vazby.

Druhy zdloZnf vystup 44 silové a snimaci %4sti 4 Je spojen s druhym zdlo¥nim vstupem
53 volictho bloku 5 & s druhym zp&tnovazebnfm vstupem 72 bloku 7 volby zdlo¥ni velidiny.
Volicf blok 5 je sestaven z elektronickych prepinadl, které jsou ovladatelnd tudns nastavi-
telnymi ovlddacimi prvky, nebo &islicovymi signdly pPivdd&nymi na &Islicovy vstup 58 z ¥i-
diefho po&ftade. Volictf blok 2 slouZf k volitelnému. propojovéni jednotlivych vstupll sdruZe-
nych v jeho hlavnim vstupu 51, Jjeho prvniho zdélo¥niho vstupu 52 a jeho druhého zdloZnftho
vstupu 21'3 Jeho vicendsobnym prvnim vystupem 25 a k volitelnému propojovéni téchto Jjeho -
vstupd 31, 52, 53 s jeho vicendsobnym druhym vystupenm 56.

Obvody pro hléSenf stavu elektronickych p¥epinadd volictho bloku 2 Jsou svymi vystupy
pfipojeny na ¥fslicovy vystup 59 volictho bloku 2. Vicendsobny druhy vystup 56 volictho
bloku 5 je spojen s vicendsobnym druhym vstupem 12 sm&3ovacfho a korek&nfho bloku 1. Vice-
ndsobny prvni vystup 55 wvoliciho bloku i Je spojen s vicendsobnym analogovym vstupem 61
kompara¥nfho bloku 6. Komparadni blok 6 obsahuje pro ka¥dou velidinu p¥ivddé&nou na jeho
vicendsobny analogovy vstup 61 analdgovy'komparétor, ktery vyhodnecuje vyboZenf hodnoty
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veli¥iny z povoleného pésma. Ddle obsahuje potenciometry nebo &islicové analogové pievod-
niky pro nastaveni mez{ povoleného pésma jednotlivych kompardtord. éisl;cové vstupy ¥{sli-
cov¥d analogovych pFevodnikd jsou pres ¥tslicovy vstup 68 kompara¥nfho bloku § propojeny

s vystupem ¥fdictho podftade. Pro ka¥dy ru¥nd nastavovany potenciometr komparadni blok &
mi%e obsahovat té¥ snelogov¥é &f{slicovy pPevodnik pro p¥evod nastavend .analogové meze na
¢1slicovy tdaj. 8fslicovy vystup t&chto prevodniki je pak pres &islicovy vystup 69 kompa-
ragntho bloku 6 propojen s ¥idicim po¥itadem. Logické vystupy jednotlivich kompardtord jsou
pPes logicky soudtovy obvod propojeny ne ovlddact vystup 65 kompara¥ntho bloku 6. Ovlddact
vystup 65 kompara¥niho bloku 6 je spojen s ovlddacim vstupem 23 piepfnaciho bloku 2.

Blok 7 volby zélo¥ni zp&tné vazby obsehuje jeden sm¥Sovaci &len pro smifent signdld
na jeho prvnim zp&tnovazebnim vstupu 71 a na Jjeho prvnim hodnotovém vstupu 13. Pryvn{ hod-
notovy vstup 73 bloku 7 volby zélo¥ni zp&tné vezby je spojen s prvnim analogovym vystupem
85 bloku 8 #ddanyech hodnot. Déle obsahuje blok 7 zdloZni zp¥tné vazby druhy sm&Sovaci &len
pro smifeni signéld na jeho druhém zpétnovazebnim vstupu 72 & na Jeho druhém hodnotovém
vstupu 74. Druhy hodnotovy vstup 74 bloku [ volby zdlo¥ni zp&tné vezby je spojen s druhym
analogovym vystupem 86 bloku § Zddenych hodnot. Vystup jednoho z obou sm&Sovacich glend Jje
phipojen p¥es ru¥nd ovlddany p¥epina¥ v bloku 7 volby zdlo¥ni zp&tné vazby na Jjeho analogo-
v§ vystup 75, ktery je spojen s druhym vstupem 22 pfepinactho bloku 2. Gislicovy vystup 19
bloku 7 volby zélo¥ni zp&tné vazby Jje spojen se vstupem ?{dictho poZitade a slouZi k hldde-
ni polohy rudng ovlddaného p¥epinale.

Blok 8 Z4danych hodnot je tvo¥en dvéma ru¥n& plynule nastavitelnymi zdroji signdlu Zé-
dané hodnoty. Vystup jednoho zdroje analogového signélu je spojen s prvnim analogovym vy~
stupem 85 bloku 8 ¥ddenych hodnot. Vystup zdroje druhého analogového signdlu- je spojen
s druhym snalogovym vystuﬁem 86 bloku 8 #ddengch hodnot. Blok 8 Zédanych hodnot miZe téZ
obsshovat analogové &fslicové prevodniky pro hlé$enf nastavenych Zddanych hodnot pres Jjeho
gislicovy vystup 89 ¥{dicimu poditedi. Popsené spojent sm&$ovactho a korekdniho bloku 1,
prepinactho bloku 2, volictiho bloku 5, kompara¥nfho bloku 6, bloku 7 volby zéloZni zp&tné
vazby a bloku 8 %¥ddenych hodnot s Fidiecim poéitaéem‘pdmoci pfisludngch &fslicovych vstupd
a vystupd a interfaceovych obvodd v uvedengeh blocich se tykd konkrétniho piikladu zapoJeni
podle vyndlezu s nenf jeho nezbytnou charakteristikou.. 8dst nebo vdechny tyto spoje mohou
byt z ekonomickjch divodd vypuit¥ny. Naznalené ¢islicové vstupy a vystupy mohou byt sloule-
ny p¥i pou#it{ zndmé techniky oboustranné komunikace po¥itade s perifernimi zafizenimi po-

"moei tzv. busu. Mezi ¥{slicové vstupy @ vystupy blokd Fizenych ¥idicim poditafem a mezi Je-
ho vstupy i vystupy mohou byt zafazeny interfaceové obvody s vyrovndvaci pem&ti, Misto in-~
dividudlnich snalogové &islicovych prevodnikd v kaZdém bloku mife byt pouZit spoledny ana-
logovdé &fslicovy pPevodnik. '

V obecném p¥ipad¥ mohou byt na dalsdi zpétnovazebni vstupy bloku 7 zéloZni zp&tné vazby
a na dal%f zdlo¥ni vstupy voliciho bloku 5 pFipojeny dalsf zdloin{ vystupy silové a snimaci
. &4sti 4, nap¥. vystup zesilovale snimade vzddlenosti dvou bodd zat¥Zované konstrukce apod.
P¥{slu$n® musf byt upraven podet analogovych vystupl bloku 8 Zédanych hodnot & s nimi spo-
jenych hodnotovych vstuph bloku I volby zdlo¥ni zpé&tné vazby.

Napdjeni jednotlivych &dsti neni na vykresu gndzornéno. Je u¥elné, aby se viechny &dsti
zapojent, které tvori regula¥ni obvod pfi spojeni analogového vystupu 25 p¥epinaciho bloku
2 s jeho druhym vstupem 22 napéjely ze zdlo¥nfho zdroje a% do uplného odstaveni za¥izeni.
Jsou to tyto bloky: prepinaci blok 2, zesilovad 3, snfma¥e veli¥in a zesilovade t&chto sni-
medt v silové a snimaci ¥4sti 4, blok 7 volby zélo¥ni zp¥tné vazby a blok 8 ¥4danych hodnot.
Usporéddni tohoto napdjeni ze zdéloinfho zdroje nen{ na vykrese zndzorndno. Kompara&ni blok
6 mife obsahovat obvod pro vytvéfeni prepinacfho signdlu na jeho vystupu pfi vypadku sité.

Popis funkce zapojeni vychdzi z pfédpokladu, te za regulovanou veli¥inu Jje zvolena de-
formace vzorku a pomocnou zpdtnovazebni velilinou se stabilizujfcim d¥inkem Je zrychleni
pistnice hydromotoru. Oba signdly jsou k dispozici na p¥{sludnych svorkdch hlavniho vystupu
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42 silové a snimacf Edsti 4. Prepinale ve volicim bloku 5 jsou nastaveny tek, %e uvedené
signdly deformace a zrychleni se privéd¥jLl na dvé svorky vicendsobného druhého vystupu 56
voliciho bloku 5. Tyto signdly se ddle pies druhy vstup 12 zavdddjl do smd¥ovacich &lend
sm&$ovaciho a korekénfho bloku 1 s véhovymi koeficienty nastavenymi pomoci ddajld z ${dictho
poditade, ktery p¥es &Islicovy vstup 18 smé¥ovaciho korek¥ntho bloku 1 ovlddd éisllcové
vstupy pfisludnych &fslicové analogovych nésobicich prevodnikli. Pfes ¥fslicovy vstup 18
sm&8ovactho a korek¥niho bloku 1 jsou podobn¥ nastaveny i konstanty korekdnfch obvodd ve

sm&%ovacim a korekénim bloku 1, nep¥. pom&rnd velikost integra¥n{ slo¥ky reguladnf odchyl-
ky pfidftené k jejf proporciondlni slo¥ce. Dal3{ predpokled je, Ze prepina&e ve volicim
bloku 5 jsou nastaveny tak, ¥e na jeho prvni vystup 55 je vyveden signdl sfly, signél polo-
hy a signél szrychleni jakoZto veli¥iny, které jsou jako kritické v pribdhu zatd¥ovéni kon-
trolovdny, zda nevybodujf z povolenych pdsem. Meze t&chto pdsem Jjsou nap#. w sfly a polohy
ru¥n& nastaveny potenciometry komparadnfho bloku 6 a jejich &{selné hodnoty ziskané v ana-
logov& &islicovych pYrevodnicich jsou hlddeny pres jeho &fslicovy vystup 69 do ¥{dictho po-
¢itade. Pres &fslicovy vystup 59 volicfho bloku 5 jsou hid¥eny ¥idicimu poditadi polohy
rufné nastavenych pFepinadd ve volicim bloku 5.

Ddle se pro ur&itost predpoklédd, %e v piipad¥ poruchy po zapoletf zkoudky se vyZaduje
automatické nastaveni predem dané zat&¥ujici sfly, napi. tlakové o velikosti 10% maxindlnt-
ho zatiZenf. %4dand hodnota pro silovou zp&tnou vazbu p¥i porude je ru¥nd nastavena p¥fslui-
nym potenciometrem v bloku 8 ¥ddanych hodnot. Tekto nastavend %4dand hodnota se p¥es analo-
govd &islicovy prevodnik v bloku 8 #4danych hodnot nehlésf prost¥ednictvim &fslicového vstu-
pu 89 Ffdicimu politadi. Pied zapodetim zat¥Zovéni na povel z po&itade, ktery pPichdzl na
&islicovy vstup 28 prepinactho bloku 2,se propoji prvni vstup 21 pfepfnaciho bloku 2 s jeho
analogovym v¥stupem 25. Tim se uzavie hlavni reguladni.smyfke zahrnujici smd$ovaci a korek&-
ni blok 1, p¥epinac{ blok 2, zesilovad 3, silovou a.snimac{ &4st 4 se snimadi deformace a
zrychlenf a pf{sludné propojeni ve volicim bloku 5. Tato uzaviend smydka Jje Pizena vstupnim
signdlem, privddénym ne vstupni svorku 111 zapojeni z vn&jdfho generdtoru.

Tato uzaviend smylka pracuje b&Zn¥ zndmym zplsobem. Ve sm&%ovacim a koreké&nim bloku 1
se vytvéd{ reguladnf odchylks, resp. linedrni kombinace signdélu %ddané hodnoty ne jeho prv-
nim vstupu 11 a regulované a pomocné velid&iny na jeho druhém vstupu 12, kterd se koriguje
frekvendn& zdvislymi &leny, nap¥. integrétory nebo derivadnimi obvody. Vznikly signdl se pres
Apfepinaci blok 2 vede na vstup 31 zesilovade 3. Po zesfleni se tento signdl vede jako ekdn{
velidina na vstup 41 silové a snimaci Bhsti 4, tj. na elektricky vstup servoventilu. Zvole-
né snimané veli¥iny, transformované ve snimadfich na elektrické signély, patri¥ng zesilend
v zesilovadich t&chto snimadd, pfléemé v popisovaném piffklad® jsou to signély snimade de-
formace a zrychleni, se pres druhy vystup 56 volicfho bloku 5 zavéddjf na druhy vstup 12
sm&Sovacfho & korekéniho bloku ].

V p¥ipad¥, ¥e alespon jedna ze sledovanych veli¥in na analogovém vstupu 61 komparadni-
ho bloku 6, v deném p¥ikladd bud zat¥%ovaci sila nebo poloha nebo zrychleni, vyboél Z povo-
lenych mezi, potom p#fsluiny kompardtor v komparaénim bloku 6 vy3le logicky s1gné1 pfes lo-
gicky soudtovy obvod na ovlédaci v¥stup 65 komperaéniho bloku 6 & odtud na ovlddaci vstup
23 prepinaciho bloku 2. Tento loglcky signdl prepne prepfnaci blok 2 do stavu, ve kterém je
Jeho analogovy vystup 25 spojen s jeho druhym vstupem 22. Na druhém vstupu 22 prepinaciho
bloku 2 je jiZ pfipraven signdl odchylky sily od nastavené fixni ¥4dané hodnoty z analogové—
ho vystupu I5 bloku 1 volby zdlo¥ni zp&tné vazby. Tato odchylka pisobi zépornou zp&tnou vaz-~
bou pres pfepinac{ blok 2 a zesilovad 3 na servoventil v silové a snimaci &dsti 4 ptes Jejf
vstup 41. ZatéZovaci sila se stabilizuje na #4dané hodnot&, a to nezédvisle na tom, zda k po-
ruSe do¥lo v #fdicfm podftadi nebo v pom&rné sloZitém sm&3ovacim a korekdnim bloku 1 s kon—
stantami ¥izenymi poditalem, nebo ve snimadich a zesilovadich viech velidin kroms s{ly, nebo
zda sledované velidiny signalizovaly stav bli{Zfciho se poru$eni vzorku, jehoZ iplné pretrie~
ni je neZfddouci. Zcela obdobn& pracuje zépéjeni, JestliZe pro zélo¥ni regulaci v p¥ipad® po-
ruchy je zvolena jind velilina, nap¥. poloha plisobi¥t& hydromotoru p¥i zaté%ovéni poddajné
nebo vzndejici se konstrukce, nap¥. pri zatd¥ovdni celédho draku letadla vice hydromotory.
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PouZiti dvou nezév1sle nastavovanych Zﬁdanjch hodnot v bloku 8 Eédanych hodnot mé tu
pfednost Ze pii manipulaci s predm&tem uréenym k zatéﬁovéni napf. pfi upinéni vzorku ma-
teridlu do Selisti zatd%ovaciho stroje, Je mo¥no podle pot¥eby rudnim pfepindnim prechdzet
7 pbednestavené sily na pfednastavenou polohu a naopak, a to nezévisle na chodu po&itale.

Vyndlezu se vyu#fije u reguldtord elektrohydfaulickych zatd%ovacich zabizent, .

PREDMET VYNLLEZU

1. Zébojeni’analogového reguldtoru elektrohydraulického zat&Zovectho za¥fzeni, sestéd-
vejict ze sm¥3ovaciho a korek¥nfho bloku, zesilovale, silové a snimaci &4sti a z bloku %4-
dangych hodnot, vyznadujfici se tim, %e dédle obsshuje piFepinaci blok (2), volict blok (5),
komparaéni blok (6) a blok (7)”volby zdlo¥ni zp¥tné vazby, kdy vétupni svorka (11%) zapo-
jeni je spojena s prvnim vstupem (11) sm¥%ovaciho a korekdniho bloku (1), JehoZ vystup (15)
Jje spojen s prvanim vstupem (21) pfepinaciho bloku (2), jehoZ enalogovy vystup (25} je spo-
Jjen se vstupem (31) zesilovade (3), jeho vy¥stup (35) Je spojen se vatupem (41) silové a sni-
maci $4sti (4), jedi% hlavni vy¥stup (45) je spojen: s hlavnim vstupem (51) volictho bloku
(5), Jjeho# kaidy zdélo¥ni vstup (52, 53) Je spojen s odpovidajfcim zdloinim vystupem (46,
44) silové a snimac{ &4sti (4) a s odpovidajicim zp¥tnovazebnim vstupem (71,.72) bloku
(7) zélo¥ni zp¥tné vazby, jeho% ka%dy hodnotovy vstup (73, 74) Je spojen s odpovidajicim
analogovym vystupem (85, 86) bloku (8) ¥4denjch hodnot a analogovy vystup (75) bloku (7)
zélo¥ni zp&tné vazby Je spojen s druhym vstupem (22) prepinactho bloku (2), jeho¥ ovldda-
ci vstup (23) Je spojen s ovléddacim vystupem (65) kompara&niho bloku (6), jeho¥ enalogovy
vstup (61) je spojen s prvnim vystupem (55) volictfho bloku (5), jeho% druhy vystup (56)

Je spojen s druhym vstupem (12) sm&3ovaciho a korekéntho bloku (1).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznaﬁujici se tim, %e s Pfdicim podftadem Jje spojen &isli-
covy vstup (18) smd¥ovactho a korekénfho bloku (1) a/nebo &islicovy vstup (28) a/nebo ¥is-
licovy vystup (29) prepinactho bloku (2), a/nebo &islicovy vstup (58) a/nebo &fslicovy vy-
stup (59) volictho bloku (5),  a/nebo Eisllcovy vstup (68) a/nebo &islicovy vystup (69) kom-
paradniho bloku (6) a/nebo &islicovy v¥stup (89) bloku (8) %ddanych hodnot a/nebo g1slicovy
vystup (79) bloku (7) volby zdloZni zp¥tné vezby.

3. Zapojeni reguldtoru podle bodu 1, vyznadujfci se tim, ¥e napdjeci vstupy viech ob-
vodd pro zdlo¥ni provoz jsou spojeny s vystupem zéloZnfho napdjeciho zdroje.

1 1list vykresd

Severografia. n. p. zivod 7, Most
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