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(54)实用新型名称

一种爬架用环链自适应转向装置

(57)摘要

本实用新型为一种爬架用环链自适应转向

装置，所述转向装置活动连接在爬架上，所述爬

架上设有电动葫芦，所述电动葫芦包括环链，所

述环链缠绕过所述转向装置并更改方向，所述环

链底端连接电动葫芦主体，所述电动葫芦主体的

挂钩正挂在所述爬架上。此结构能有效减少灰

尘、杂物从环链入口进入电动葫芦主体从而降低

卡链，脱链风险。
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1.一种爬架用环链自适应转向装置，所述爬架上设有电动葫芦，所述电动葫芦包括环

链，其特征在于：所述转向装置活动连接在所述爬架上，所述环链缠绕过所述转向装置并更

改方向，所述环链底端连接电动葫芦主体，所述电动葫芦主体的挂钩正挂在所述爬架上。

2.根据权利要求1所述的爬架用环链自适应转向装置，其特征在于：所述转向装置包括

摆块，所述摆块插销连接在所述爬架上，所述环链包括主链和副链，所述摆块一端插销连接

有主链转向部件，所述主链转向部件与所述主链相连，所述摆块一端插销连接有副链转向

部件，所述副链转向部件与所述副链相连。

3.根据权利要求2所述的爬架用环链自适应转向装置，其特征在于：所述主链转向部件

包括主叉架，所述主叉架插销连接在所述摆块上，所述主叉架轴承连接有转向器，所述转向

器插销连接有主转向链轮，所述主转向链轮与所述主链啮合。

4.根据权利要求2所述的爬架用环链自适应转向装置，其特征在于：所述副链转向部件

包括副叉架，所述副叉架插销连接在所述摆块上，所述副叉架上插销连接有副转向链轮，所

述副转向链轮与所述副链啮合。

5.根据权利要求1所述的爬架用环链自适应转向装置，其特征在于：所述爬架上安装多

个电动葫芦，每个电动葫芦对应一个所述转向装置。
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一种爬架用环链自适应转向装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种建筑爬架，具体涉及对爬架升降结构的改进。

背景技术

[0002] 爬架是替代传统建筑施工用的手脚架的一种经济、安全和环保的升降式手脚架，

用升降作业代替普通脚手架的临空搭设作业，其中爬架的升降通常使用电动葫芦(或叫电

动提升机)完成。

[0003] 现有技术爬架上的电动葫芦安装有：

[0004] 1.正挂双钩电动葫芦(例如：河北宇雕起重装备科技有限公司的宇雕DHT型正挂双

钩电动提升机)，通过将电动葫芦主体悬挂在墙壁且双钩挂在爬架上来提升爬架，此装置使

用时需要根据升降高度调整悬挂在墙体上的位置，操作难度大，工作量多。

[0005] 2.悬挂循环电动葫芦(例如：河北宇雕起重装备科技有限公司的宇雕DHT型正挂循

环提升机)，通过将电动葫芦链条两端固定在爬架中节固定在墙壁上，驱动链条转动带动爬

架上升。此装置电动葫芦的每根链条都受力，多余产生的力会使爬架结构的内力增加，降低

安全系数，并且主体部分安装在施工操作部位，影响操作同时电动葫芦更容易受到磕碰伤

害及被混凝土附着污染。

[0006] 3.倒挂循环电动葫芦(例如：河北宇雕起重装备科技有限公司的宇雕DHT型倒挂循

环提升机)，通过将电动葫芦环链的固定在爬架上，其中节与墙体固定连接，驱动链条转动

带动爬架上升，此装置虽然解决了正挂双钩电动葫芦和悬挂循环电动葫芦的安装使用问

题，但是倒挂循环电动葫芦存在电动葫芦主体部分的防护难度大，实际使用基本无防护，灰

尘、杂物等非常容易进入主体部分造成卡链、断链的安全问题。

实用新型内容

[0007] 为了克服现有技术的不足，本实用新型提供了一种使电动葫芦正挂的爬架用环链

自适应转向装置。

[0008] 本实用新型采用如下技术方案实现：一种爬架用环链自适应转向装置，所述爬架

上设有电动葫芦，所述电动葫芦包括环链，所述转向装置活动连接在所述爬架上，所述环链

缠绕过所述转向装置并更改方向，所述环链底端连接电动葫芦主体，所述电动葫芦主体的

挂钩正挂在所述爬架上。

[0009] 优选的，所述转向装置包括摆块，所述摆块插销连接在所述爬架上，所述环链包括

主链和副链，所述摆块一端插销连接有主链转向部件，所述主链转向部件与所述主链相连，

所述摆块一端插销连接有副链转向部件，所述副链转向部件与所述副链相连。

[0010] 优选的，所述主链转向部件包括主叉架，所述主叉架插销连接在所述摆块上，所述

主叉架轴承连接有转向器，所述转向器插销连接有主转向链轮，所述主转向链轮与所述主

链啮合。

[0011] 优选的，所述副链转向部件包括副叉架，所述副叉架插销连接在所述摆块上，所述
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副叉架上插销连接有副转向链轮，所述副转向链轮与所述副链啮合。

[0012] 优选的，所述爬架上安装多个电动葫芦，每个电动葫芦对应一个所述转向装置。

[0013] 相比现有技术，本实用新型在倒挂循环电动葫芦基础上添加转向装置，改变环链

方向，使电动葫芦主体正挂在爬架上，解决了倒挂循环电动葫芦存在的电动葫芦主体部分

的防护难度大，实际使用基本无防护，灰尘、杂物等非常容易进入主体部分造成卡链、断链

的安全问题。同时转向装置采用活动连接方式，使主链转向部件和摆块同步转动，消除侧向

力，并且通过主转向链轮在圆周方向上可自由转动消除从而消除主链扭矩，减轻了环链磨

损，降低环链脱链风险。

附图说明

[0014] 图1是本实用新型结构转向装置安装位置示意图；

[0015] 图2是环链受力时转向装置状态示意图；

[0016] 图3是环链未受力时转向装置状态示意图；

[0017] 图中：1、爬架；2、转向装置；3、电动葫芦主体；4、环链；5、中节；21、摆块；22、副链转

向部件；23、主链转向部件；41、副链；42、主链；221、副叉架；222、副转向链轮；231、主叉架；

232、转向器；233、主转向链轮。

具体实施方式

[0018] 下面，结合附图以及具体实施方式，对本实用新型做进一步描述，需要说明的是，

在不相冲突的前提下，以下描述的各实施例之间或各技术特征之间可以任意组合形成新的

实施例。

[0019] 如图1-3所示，一种爬架用环链自适应转向装置，所述转向装置2活动连接(例如插

销连接或铰链连接等)在爬架1上，所述爬架1上设有电动葫芦(例如：河北宇雕起重装备科

技有限公司的宇雕DHT型倒挂循环提升机)，所述电动葫芦包括环链4，所述环链4缠绕过所

述转向装置2并更改方向，所述环链4底端连接电动葫芦主体3，所述电动葫芦主体3的挂钩

正挂在所述爬架1上。此结构能有效减少灰尘、杂物从环链入口进入电动葫芦主体3从而降

低卡链，脱链风险。

[0020] 所述转向装置2包括摆块21，所述摆块21插销连接在所述爬架1上，所述摆块21在

所述爬架1上左右转动，所述环链4包括主链42和副链41，所述主链42主要承受拉力，所述主

链42和所述副链41两端封闭连接成所述环链4，所述摆块21一端插销连接有主链转向部件

23，所述主链转向部件23与所述主链42相连，所述摆块21一端插销连接有副链转向部件22，

所述副链转向部件22与所述副链41相连。所述主链转向部件23包括主叉架231，所述主叉架

231插销连接在所述摆块21上，所述主叉架231轴承连接有转向器232，所述转向器232插销

连接有主转向链轮233，所述主转向链轮233与所述主链42啮合；所述副链转向部件22包括

副叉架221，所述副叉架221插销连接在所述摆块21上，所述副叉架221上插销连接有副转向

链轮222，所述副转向链轮222与所述副链41啮合；当所述主链42受力时，如果存在侧向力，

侧向力会自动使所述主链转向部件23和所述摆块21同步摆动，从而使所述爬架1的受力点

和主链转向部件23与所述主链42自适应保持在同一直线上，从而消除侧向力。而所述主叉

架231和所述转向器232通过轴承连接方式，使所述主转向链轮233能够在圆周方向上可自
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由转动，当所述主链42承受扭矩时，所述主转向链轮233自动旋转方向以消除此扭矩。通过

消除主链42侧向力和扭矩，减轻所述环链4磨损，降低所述环链4脱链风险。

[0021] 所述爬架1上安装多个所述电动葫芦，每个电动葫芦对应安装一个转向装置2，通

过安装多个电动葫芦提高爬架1整体提升能力和安全性能。

[0022] 上述实施方式仅为本实用新型的优选实施方式，不能以此来限定本实用新型保护

的范围，本领域的技术人员在本实用新型的基础上所做的任何非实质性的变化及替换均属

于本实用新型所要求保护的范围。
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图1
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图2

图3
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