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Vyndlez se tykd zapojeni elektronického
obvodu pro ovlddini p¥ivodu tlakového média,
zejména k p¥ifukovacim tryskdm tkaciho stro-
je, zahrnujiciho posuvny registr, svymi
vystupy pfipojeny na vstupy systému para-
lelnich vétvi, z nich% ka3d4d obsahuje sé-
riové zapojeni vykonového &lenu, solenoidem
ovlddaného ventilu a p¥ifukovaci trysky.

Pro prohoz Utku je u ¥irokych tryskovych
tkacich strojd pouZivdn prohozni systém
zahrnujici hlavni trysku a prohozni kanil
tvofeny soustavou pasivnich 'lamel a p¥ifu-
kovacich trysek., Ve shodné fdzi pracovniho
cyklu tkaciho stroje podd hlavni tryska do
prohozniho kandlu dtek a jeho poddtedni
rychlost, kterou mu udélila hlavni tryska,
je udrfovédna pf¥ifukovdnim, které spolivia
v postupném pfivddéni tlakového média do
jednotlivych p¥ifukovacich trysek.

U elektronicky ¥izenych rozvod& tlakového
média je tlakové médium k p¥ifukovacim
tryskdm p¥ivdd&no pfes solenoidem ovlddané
ventily, které jsou ovlddédny impulsy z vy-
konovych &lend, tvofenych obvykle zesilova-
¢i vykonu osazenych' polovodidovymi prvky.
Vykonové &leny jsou u znimych Fefeni buze-
ny zpravidla systémem monostabilnich klop-
nych obvodd, které jsou synchronizovdny
s chodem tkaciho stroje a jejich? &asové
konstanty urduji okamZiky otev¥eni a dobu
¢innosti jednotlivych solenoidem ovlddanych
ventild a tim i poddtek a dobu pFifukovdni
jednotlivych p¥ifukovacich trysek.

Dal8i zndmé feZeni elektronicky ¥izeného
rozvodu tlakového média spo&ivd v tom, Ze
na vstupy vykonovych &lend jseh pfipojeny
vystupy posuvného registru, na vstup posuvné-
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ho registru je pfipojen vy¥stup snimade
sektoru pracovniho cyklu tkaciho stroje a na
hodinovy vstup posuvného registru je p¥ipo-
jen vystup generdtoru strojniho taktu tka-
ciho stroje, obsahujiciho snima& polohy
hlavniho htidele. Snima& sektoru i snima&
polohy generdtoru strojniho taktu snimaji
kaZdému z nich p¥if¥azeny rastr, ptilemz

oba tyto rastry jsou spojené nap¥. s hlavnim
h¥idelem tkaciho stroje. Na vistupu snimale
sektoru se v prdb&hu jedné otdéky tkaciho
stroje vyskytne jeden impuls, jehoz &elni
hrana uréuje poldtek a jeho délka dobu pti-
fukovdni. Tento impuls se zapisuje do po-
suvného registru, ve kterém je posouvén
impulsy z generdtoru strojniho taktu, takie
se postupné objevi na vystupech posuvného
registru.

Nevyhoda prvniho feSeni spofivd v jeho
sloZitostl a pom&rnd velké pracnosti jeho
nastaveni, které se provddi nastavenim &a-
sovych konstant zna&ného mno%stvi monosta-—
bilnich klopnych obvodd.

Nevyhodou druhého ¥eSeni je jeho naprosta
synchronizace s chodem tkaciho stroje. Tato
nevyhoda se projevuje p¥i zastaveni tkaci-
ho stroje v okam¥iku probihajiciho prohozu,
kdy miZe dojit k situaci, %e nékterd z pEFi-
fukovanych trysek zlstane trvale v &innosti.
To md za ndsledek zbytelnou ztrdtu tlakové-
ho média. Dal#i nevyhodou tohoto Fefenf je,
Ze doba &innosti jednotlivych p¥ifukovacich
trysek i rychlost postupu vlny, ve které
jsou jednotlivé p¥ifukovaci trysky uvdd&ny
v Cinnost, je zdvisld na otdlkich tkaciho
stroje, takZe md%e dojit k neekonomilnosti
ptifukovdni a p¥ipadnd ke ztrdtd synchroni-~
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zace postupu p¥ifukovaci vlny s prohazova-~
nym vtkem.

Tyto nevyhody do znaZné miry odstranuje
zapojeni elektronického obvodu podle vyné-
lezu, jehoZ podstatou je, Ze vystup snimale
fdze pracovniho cyklu tkaciho stroje je
ptipojen na vstup monostabilniho klopného
obvodu a vystup monostabilniho klopného
obvodu je pF¥ipojen na vstup nosuvného re-
gistru, kdy% na hodinovy vstup posuvného
registru je p¥ipojen vystup voln& béZiciho
generdtoru impulsd,

Vyhodou zapojeni elektronického vbvodu
podle vyndlezu je, %e umoZnuje dokonéit
prohoz itku prohozuim kandlem i v p¥ipadég,
Ze tkaci stroj byl zastaven v nikterd fdzi
prohozu p¥ed jeho ukonéenim, p¥idemZ za-
ji%tuje, Ze po zastaveni tkaciho stroje ne-
zlistane 24dnd z p¥ifukovacich trysek pro-
hoznihe kandlun trvale v &inposti. Dalsil vy-
hodou zapcojeni.elektronického obvodu podle
vynilezu je, ¥e umoZnuje velmi jednoduchym
zpiisobem ménit dobu &innosti jednotlivych
ptifukovacich trysek zménou &asové konstanty
monostabilniho klopného obvodu.

Blokové schéma zapoieni elektronického
obvodu podle vycdlezu je zndzornéno na vy~
krese.

Zapojeni elektronického obvodu podle vy-
nilezu zahruuje posuvny registr 3, ktery
je svymi vystupy pFipojeny na vstupy systé-
mu paralelnich vétvi, z nich kaZdd obsahuje
sériové zapojeni vykonového &€lenu 5, sole-
noidem ovlddaného ventilu 6 a pfifukovaci
trysky 7 ulofené v prohoznim kandlu 8. Vy-
stup snimade 1 fdze pracovaniho cyklu tkaci-
ho stroje je pfipojen na vstup monostabil-
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zapojeni elektronického obvodu pro ovld-
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niho klopného obvodu 2 a vystup monostabil-
niho klopného obvodu 2 je pfipojen na vstup
posuvného registru 3. Na hodinovy vstup
posuvného registru 3 je p¥ipojen vystup
voln& bé&Ziciho generdtoru 4 impulsd. Snimal
1 fdze pracovniho cyklu tkaciho stroje
obsahuje nap¥iklad induk&ni snima& 9 a de-
riva&ni obvod 10. - .

Indukéni snimaé 9 snimd polohu ozubu 11
umist&ny nap¥iklad na hlavnim h¥ideli 12
tkaciho stroje, urdujici fdzi pracovniho
cyklu tkaciho stroje vhodnou pro prifukovd-
ni, P¥i prichodu ozubu 11 kolem indukéniho
suimale 9 vznikd na jeho vystupu impuls,
ktery je derivovdn v derivalnim obvod& 10.
Impuls vystupu derivalniho obvodu 10 budi
monostabilni obved 2, na jehoZ vystupu se
objevi impuls o 8iFce urdené &asovou kon-
stantou Feleného monostabilniho klopného
obvodu 2, Tento impuls, jeho¥ 8i¥ka ur&uje
dobu &innosti jednotlivych p¥ifukovacich
trysek 7, se zapiSe do posuvného registru
3, ve kterém je posouvdn impulsy z voln&
b&%iciho generdtoru 4 impulsd, takZe se
postupné objevi na jednotlivych v¢stupech
posuvného registru 3.

Doba &innosti jednotlivych p¥ifukovacich
trysek 7 se nastavuje nastavenim Easové
konstanty monostabilniho klopného obvodu
2, okamZik poldtku Einnosti jednotlivych
pFifukovacich trysek 7 se nastavuje ptipo-
jenim vhodného vystupu posuvného registru
3 na vstup p¥islufného vykonového &lenu 5
a rychlost postupu vlny pFfifukovdni se
nastavuje zm3nou opakovaciho kmito&tu volné
b&%iciho generdtoru 4 impulsd.

VYNALEZU

éené tim, Ze vystup snimale /1/ fdze pra-
covniho cyklu tkaciho stroje je p¥ipojen

na vstup monostabilniho klopného obvodu

/2/ a vystup monostabilniho klopného obvo-
du /2/ je pfipojen ma vstup posuvného re-
gistru /3/, kdyZ na hodinovy vstup posuvné-
ho registru /3/ je pfipojen vystup volné
b&%iciho generdtoru /4/ impulsd.

1 list vykresd

Severografia. n. p. zévod 7. Most
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