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(54) Zapojeni obvodd davkovade krmnych smdsi

Vynélez se tyké zapojeni obvodd pam&fového zafizend s kondenzhtorem, ktery se nabiji
pies pevny odpor a vybiji se p¥es promdmné odpory raznfch velikost{, P¥itom Sasové konstan-
ta jednotlivyoch dvojic R-C udédvé Z#4dané informece pro #4zen{ ddvkovale krmnych sm¥si pro

hovézi dobytek, mebo pfipadn¥ jind zvirata.

V soufasné dobd jsou znAmy dhdvkovade, u nich¥ je velikost didvky nastavovéna zdvihem
mechanismu s rohatkou a zApadkou nebo bistabilni{m klopnym obvodem. Dal¥i zndmé dévkovade
vyu¥ivaji toho, ¥e ¥asovou komstantou, urSenou R-C Slenem, je nastavena zhkladni davka a
ta se opakuje podle potieby. Upakovaci zafizeni tvo¥{ bud &{tad s nastavenou piedvolbou,
nebo &teci zafizeni s Hallovou sondou ve spojeni s permanentnimi magnety, Davkovade s ro-
hatkou a zApadkou a rizenim bistabilnim klopnym obvodem neumo#nuji volbu individuélni dav-
ky pro jednotlivé kusy. Davkovade s &itadem, piipadnd s Hallovou somdou, vyhovuji v provo-
zu, oviem &itafe jsou pomdrnd drahé. Ctect zairizeni s Hallovou sondou nelze pouXit bez sta~
vebnich fiprav v ndkterych star$ioh stdjich. Pro nendrodnd a levné zafizeni je vfhodné pou-
%{t ovladacioh obvodi s elektromechanickymi prvky. Znimd zapojeni v3ak jsou pom¥rnd rozséh-
14 a v tomto pFipadd zvia3¥ nepfiznivd pasobi podet pouZitfoh prvki ma sni¥eni provozni

spolehlivosti,
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Uvedenéd nevyhody odstranuje zapojeni obvodii ddvkovafe krmmych sm&si s elektromagnetickym
otodnym volidem s pdtipatrovym statorem a dvdma relé, u ndhoZ vyvod rotorového shirade prv-
niho patra volide je spojen pies rozpinaci kontakt prvniho relé s vystupem pam$ti, kdeZto
vivod sbdrade druhédho patra volie je pfes rozpinaci kontekt druhého relé v sérii se spina-
oim kontektem prvniho relé spojen s vystupem pamdti a vyvod sb¥rade t¥etfho patra volile je .
p¥es spinaci kontekt druhého reld v sérii se spinacim kontaktem prvmiho relé spojen s vystu~-
pem pam&ti, Kladny pél napAjeciho zdroje Je spojen s vyvodem sbdrade Stvrtého patra pres
prvni kontakt pFepinade pii Steni{ informaci, kde¥to p¥i nulovini pamdti potom s vyvodem sb¥-
rafe pAtého patra pres druhy kontakt pirepfinade. P¥itom piredposledni kontakt Stvrtého patra
volise je spojen piimo s pfivodem civky prvniho relé a pies spinaci kontekt s privodem cfv-
ky druhého relé a ten Je pies spinaci kontakt prvniho reld spojen s piedchidzejicim kontaktem
k pfedposlednimu &Stvrtého patre voliSe, DAle potom pribdZny kontakt pAtého patra volide je
spojen pfes diodu s prvnim kontaktem prepinade a p¥imo spojen s privodem oivky elektromag~
netu volide, jJeji¥ vfvod je p¥es spouditdoi kontakt spojen se zhpornym polem naphjeciho zdro-
Je, k ndmuZ je rovn¥% p¥ipojen vyvod civky prvnfho reld a vyvod cdivky druhého relé.

Zapojeni podle vyndlezu p¥ind¥{i hlavni vyhodu ve znadné uspofe podtu pouZityoh soudbds-
ti a to tim, Ye dlektromagneticky otodn¥y volis se bdhem jednoho pracowmiho oyklu otod{ ocel-
kem t#ikridt a je schopen dodat témd¥ t¥ikrdt vice informaci ne¥ v bd¥ném zapojeni, SniZeni
podtu prvki kladnd p¥ispdje ke zvySeni provozni spolehlivosti, Obvody lze velmi snadno nu-~

lovat, ani¥ by bylo t¥eba dal¥ich doplnkd v zapojeni.

Na obr. 1 je zndzorn¥no zapojeni pem$fového za¥izeni{ a na obr, 2 je p¥iklad uspordda-

n{ ddvkovade krmmfoh sm&si s timto zaiizenim,

Na obr, 1 je kladny pol +

napAjeofho zdroje pfipojen pfes koncovy spinad K na prepi~-
nad B s prvaim kontaktem plL @ druhym kontaktem p2, 0d prvniho komtaktu pl je pies spinaoi
kontakt g& prvnfho relé A napédjena civka prvniho relé A piivodem 10 a také pFes spinaci
kontakt b3 druhého relé B ofvka druhého relé B p¥ivodem 12, a p¥imo i Stvrté patro volide
¥ pfes vyvod 4 sbdraSe, Pf¥es spinmoi kontakt sk prvniho relé A je soudasnd napijen piedpo-
sledni kontakt r-1 ¥tvrtého patra voli¥e ¥V a pies spinaci kontakt b3 druhého relé B v sérii
se spinsoim kontaktem a3 prvniho relé A predohdze jiocl kontakt r-2 k predposlednimu téhoZ
patra, Posledn{ kontakt r &tvrtého patra zistdvd nepfipojen. 0d prvmniho kontaktu pl piepi-
nade P je také prfes diodu D napdjena ocivka elektromagnetu Z voliSe V piivodem 14 a pribdi-
ny kontakt é patého patre voli¥e V, v némZ je i kontakt t a vyvod 5, spojeny se druhym kon-
taktem p2 pFepinale P. Civka prvniho relé A je k zdpornému polu = naphjeoiho zdroje p¥ipo~
Jena svym vyvodem 11 a oivka druhého relé B vyvodem 13. K tomuto polu Je Jedt& pripojen vy~
vod 15 oivky elektromasgnetu Z, a to p¥es spoust¥oi kontakt S, Vfstup m pam¥ti M je veden
pFes spinaci kontakt gl nebo rozpinaci kontakt a2 prvniho relé A a spinaci{ kontakt bl nebo
rozpinaci kontakt b2 druhého relé B na vfvod 1 prvniho patra volide V, nebo vfvod 2 druhé-
ho patrs, nebo vyvod 3 tietiho patra, Poloha zdvis{ na stavu relé a volide, jak je d4dle vy-
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sv8tleno. Jednotlivé kontakty uvedenyoh t#{ pater, z nioch% jsou zakresleny posledni kontakt
x prvniho patra, pifedposledni kontakt x-1 a piedchézejici kontakt x-2 k piedposlednimu prv-
niho patra, posledni kontakt ¥» pPedposledni kontakt y-1 e dva p¥edchhzejici kontakty =2
a y-3 k p¥edposlednimu druhého patra, poslednfi kontakt z, predposledni kontakt z-1 a dva
pfedohézejici kontakty z=2 a z~3 k piedposlednimu tfetfho patra, jsou pfipojeny na jedny
vyvody prom¥mnnych odport rdznyoh velikostf, Odpory nejsou na obr, zakresleny a jejioh dru-
hé vivody jsou spojeny do uzlu, ktery je napiiklad spojen se zhpornym polem = napijeciho

zdroje,

Na obr, 2 je piikladem znAzorn&no konkrétni provedeni didvkovaede krmnych smdsi, Vlastni
dévkovad D je ¥izen signhlem z v¥stupu m paméti M tak, Ze se m¥ni délka jednotlivych dévek,
DAvky se periodicky sypou na transportni phs T, ktery je pohdnén pFevodovym motorem F, Phe
zenjm oviddaSem X s moZnosti reverzace pirepinadem P, Vzddlenost mist, na které poddtek dav-
ky dopad4d je ddna pram$rem kola C, pfitladovaného k transportnimu pésu T pruZinou E, nebo
na pice., Na hit{deli kola C je vadka H, kterd jedenkrdt b¥hem ot&Sky spind spa¥tdoi kontakt
S. Na zad4tku transportniho pésu T je upevn¥na zarh¥ka L a na konoi dréhy trensportniho

pésu T je koncovy spinad K.

Zapojeni pracuje takto: Pr¥epinad P pii sepnutém prvnim kontaktu BL umo¥nuje Steni z pa-
m&ti M a pfi sepnutém druhém kontaktu p2 nulovani pamdti M, tedy nAvrat volile ¥V do vyohozi
polohy. P¥i spojeném koncovém spinadi K a spojeném prvnim kontakiu pl prepinade P dostavé
oivka elektromagnetu Z proudovy impuls prostfednictvim krétkodobého sepnuti spousdtsoiho
kontaktu S, Rotor volide V se tedy posune z klidové polohy, v ni¥ byly spojeny vivod 1
s kontaktem x, vyvod 2 s kontaktem §» v¥vod 3 s kontaktem z, vyvod 4 s kontaktem r a vivod
5 8 kontaktem t, do daldi polohy. Jeliko# prvmni relé 4 1 druhé relé B nejsou sepnuta, je
vystup m pamdti M spojen prostfednictvim vyvodu 1 s nezakreslenym druhym kontaktem prvniho
patra volide V a odpor zde pifipojeny uddvA prvni pfedtencu informaci, Poté obved vySk4 dal-
&iho proudového impulsu od spoudtdciho kontaktu S. Takto dochdzi k predteni vieoh informa-
oi, danych prvnim patrem volide V, aZ do polohy, kdy vjvod 1 je spojen s kontaktem x-2.

V dal3{i poloze se spoJi vfvod 4 s kontaktem r-l, spojenym s piivodem 10 oivky prvmiho relé
4 a to spind, Relé A sl sepnuty stav i nadhle zachovAvA pomooi sepnutého spinaciho kontaktu
ak, Proto doch4zi k rozpojeni rozpinaciho kontaktu a2 a ke spojeni spinaciho kontaktu al
téhoZ relé, V¥stup m pam¥ti M je spojen pomoci v§vodu 2 s kontaktem y-1 druhého patra, ni-
keliv tedy s kontaktem x-1 prvniho patra, Soudasnd spind i spinac{ kontakt a3 a piipravi
tak druhé relé B k sepnuti, k n¥muZ dojde po piedteni v3ech informaof, obsaZXenych ve dru~
hém pat¥e, a¥ po kontakt y-3. Po piedteni informaoce, odpovidajicf kontaktu ¥-3 a nésledu~
Jioim impulsu spoudtdciho kontaktu S se spoji vyvod 4 s kontaktem r-2, spojenym pies spi-~
nacdi kontakt_a3 s piivodem 12 oivky druhého reld B a to spind. Druhé reld B se v tomto sta-
vu i naddle udrZuge sepnutim spinaciho kontaktu b3. Spind 1 spinaci kontakt bl a rozpind
rozpinaci{ kontakt b2, tak¥e vystup m pamdti M Jje spojen s vyvodem 3 a je moZno &ist infor=-

mace, zaznemenané ve t¥etim patie, Neni{ tedy p¥edtena informace, dand kontaktem ¥-2, nybri
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~z=2, Informace t¥etiho patra je moZno ¥ist a%¥ do polohy spojeného vyvodu 3 s kontaktem z-3.
Po spu¥téni transportniho pésu T vpFed dochizi k davkovéni tak dlouho, a% zard¥ka L rozep-
ne koncovy spinad K. Poté dévkoad D 1 transportn{ pds T zastavi. Rozpojenim koncového spi~
nade K lze Steni zastavit i dfive, t¥eba :I..v ni¥¥ioh patrech, Poté se cely obvod kromé vo-
liSe_Vvraci do klidového stavu, Volid ¥ lze vratit do klidového stavu po piepnuti pFepina-
Se P do takové polohy, kdy druhy kontakt p2 je sepnut, tedy je-1i ovlédad X v poloze nzpET",
Potom kladny pol + napdjecfho zdroje je spojen pies tento kontakt a vyvod 5, ktery je v ka¥-
dé obeoné poloze spojen s pribdinym kontaktem § a s p¥ivodem L4 oivky elektromagnetu Z,
Dioda D bréni priniku kladného nap&ti do obvodi reld. P¥i ka¥%dém sepnuti spoudtdoiho kon-
tektu S se tedy rotor voli¥e V otod{ o jeden krok smirem ke klidové poloze, Té doséhme a¥
tehdy, spoji-1li rotor volide Y vivod 5 s kontektem t, kter§y neni napdjen. Na nésledujioi
‘dmpulsy spoust¥oiho kontaktu S ji% obvod nereaguje, nebol p¥ivod kladného napdjeciho napd-
ti je rozpojen a k jeho spojeni dojde 2% po sepnuti prvaniho kontaktu pl a rozepnuti druhé-
ho kontaktu p2 prepinade P. Jeliko# je vidy polet sepnuti spou¥tSoftho kontaktu S pii zpdt-
ném ohodu transportniho phsu T vétél, neZ podet kroki volide Y pot¥ebnjych k nulovéni, doj-~
de k vynulovini zoela bezpedni,

Zapojeni obwdd dAvkovade krmnyoch smi8si podle vyndlezu p¥ind¥{i vfhody viude tam, kde
Jsou kladeny poZadavky na nizké po¥izovdel ndklady a snadnou Gdribu bez velk§yoh ndrokd ns
kvalifikaol pracovnikd. P¥edev¥im je vhodné tam, kde podet pracovnioh oykld bShem dne ne-
ni vysoky a je moZ%no tedy dosédhnout uspokojivé Zivotnosti i spolehlivosti zaiizendi.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodd dAvkovade krmnyoch sm¥si s elektromagnetiockym otodnym volidem s p&ti-
patrovyim statorem a dvdma reld, vyznalend tim, Ze v¥vod (1) rotorového sb¥rale prvafho pat-
ra volide (V) je spojen pFes rozpinac{ kontakt (a2) prvniho relé (A) s vfstupem (m) pamdti
(M), kdeZto vfvod (2) sbirade druhé patra volide (V) je pfes rozpinmoif kontekt (b2) druhé-
ho relé (B) v sérii se spinaocim kontaktem (al) prvniho relé (A) spojen s vfstupem (m) pa-
métd (M) a v¥vod (3) sbérade t¥etiho patra volide (V) Jo pfes spinaoi kontakt (bl) druhé-
ho relé (B) v sérii se spinaoim kontektem (al) prvniho relé (A) spojen s vystupem (m) pamd-
ti (M), pfiSemz kladny pol (+) naphdjeciho zdroje je spojen s v¥vodem (4) sb¥rede &tvrtého
patra pres prvni komtakt (pl) pfepinale (P) p#i Steni informmcif, kdeZto p¥i nulovéni pemd-
ti (M) potom s vyvodem (5) sbirade pAtého patra p¥es druhy kontakt (p2) prepinafe (P),
pfitom pFfedposledni kontakt (r-1) ¥tvrtého patra je spojem pFimo s p¥ivodem (10) oivky
prvniho relé (A) a p¥es spimaoi kontakt (b3) s privodem (12) oivky druhého relé (B) a ten
Je pres spinsoi kontakt (83) prvmiho relé (A) spojen s piedchdzéjioim kontaktem (r-2) k pred-
poslednimu Strtého patra voliSe (V) a dAle potom prib¥Zny kontakt (6) pAtého patra volide
(V) Je spojen pfes diodu (D) s prvmnim kontaktem (pl) pXepinade (P) a p¥imo spojen s pi¥i-
vodem (14) oivky elektromagnetu (Z) volide (V), jejiZ vivod (13) je pfes spoudtiol komtakt
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Z 7 pr 1
(8) spojen se zdpornym polem (-) naphjeciho zdroje, k n¥mu? je rovm¥s piipojen vyvod (11)
oivky prvaniho relé (A) a vyvod (13) civky druhého relé (B),

2 vykresy



198 502

T T T o)
| He---———- O o ox /l
D ﬂn) N|> {-A
Illa-lml_us 23 - nw _HN_ O 94
———o o o0 o fb——o--———— S 8 a ozl
}9 =/ 9 = _ < 2-4 Jod _
..__lnul.. IIIIIII ] O O _
v /4 > 3
m._ _Iﬂ 7/ 9 a—
| |
(o] .
5S¢ o 4 — 14 _]
E pey ey !
-0 O— ¢ —0
Qn"nu ‘Nmﬂ
¢
> AV 3o =2 4



198 502




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

