
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201921535565.4

(22)申请日 2019.09.16

(73)专利权人 张隽一

地址 100040 北京市石景山区鲁谷七星园

23号楼5201室

(72)发明人 张隽一　

(51)Int.Cl.

A01K 5/02(2006.01)

A01K 39/012(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种自动宠物喂食器的投食装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种自动宠物喂食器的

投食装置，包括有漏斗状成锥形下沉底部的储食

桶、连接于储食桶下部的开口柱桶形出食仓、安

装于储食桶上口处的上轴承及电机固定支架、连

接在出食仓底部的下轴承、竖直安装于上、下轴

承之间带螺旋的转动杆、以及储食桶外壁上用于

安置投食装置的挂钩件，所述的上轴承及电机固

定支架同时具有固定减速电机和定位螺旋转动

杆上轴头的作用，出食仓底部的下轴承用于定位

螺旋转动杆的下轴头。本实用新型实现了投食时

间可以用定时电路随意设定，达到连续一周每天

只在设定的时间段才有定量的宠物粮自动送出，

其余时间不出粮，实现每天定时定点给宠物自动

喂食、无需人工干预的目的，整体结构构造简捷、

适用，实用性强。
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1.一种自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：包括底部带有漏斗状成锥形下沉结

构的储食桶、连接于储食桶下部的圆柱形侧壁开口的出食仓、安装于储食桶上口处的上轴

承及电机固定支架、连接固定在出食仓底部的下轴承、竖直安装于上、下轴承之间带螺旋的

转动杆、以及储食桶外壁上用于安置投食装置的挂钩件，所述的上轴承及电机固定支架同

时可以固定减速电机和定位螺旋转动杆的上轴头，出食仓底部的下轴承定位螺旋转动杆的

下轴头。

2.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的带螺旋的转动杆顺重力方向竖直安装，并使螺旋下起始面刚好接触于所述的出

食仓底部的内底平面上。

3.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的上轴承及电机固定支架上部固定安置减速电机，电机输出轴通过直接插装的方

式，连接到由上轴承所定位的螺旋转动杆的上轴头。

4.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的出食仓的出食口下边沿与所述的出食仓底部在同一内底平面上。

5.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的螺旋转动杆的螺旋外径小于所述的出食仓的仓内径，并使留有的间隔大小可以

阻止宠物粮食颗粒从螺旋外径面与出食仓的仓内径面间形成的空隙中垂直掉落。

6.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的出食仓底部中心向下突出形成中空的柱状空腔，构成所述的螺旋转动杆的下轴

承。

7.如权利要求1所述的自动宠物喂食器的投食装置，其特征在于：

所述的储食桶、出食仓、上轴承及电机固定支架、下轴承、带螺旋的转动杆、以及挂钩件

采用塑料、树脂或者金属材料制成。
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一种自动宠物喂食器的投食装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种自动宠物喂食器的投食装置。

背景技术

[0002] 目前市场上可见的主流宠物喂食器的投食装置部分，其工作原理要么是依靠重力

及在出食口处对粮食颗粒堆叠造成的阻力作用实现投食过程自动启停的，要么是设计有比

较复杂的叶片轮传动机构来实现宠物粮的按量投送，前者不能做到长时间间隔可控出粮的

有无：因为被宠物吃掉一些漏出的粮食，在重力作用下粮食颗粒会不断自动落出补全，实际

上总会保持在有一个平衡的出食量状态，也就是要想做到有长时间间隔不出粮的状态无法

实现；后者用作于出食动作驱动的旋转叶片因为旋转轴是水平安装的，会使轴承摩擦受力

相对于竖直装配增大，对粮食颗粒的水平推动阻也偏大，都会导致驱动电机的电能消耗较

大，不利于节能，并且其水平推挤粮食颗粒还容易造成卡粮的现象发生，另外结构构造相对

复杂也抬升产品成本。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种自动宠物喂食器的投食装置，通过简洁合理的结

构构造设计，实现以低能耗电机即可驱动，可以按需控制宠物粮颗粒投送量的多少，投食时

间可以随意设定，实现可以连续一周每天只在少数的定时时间段才有定量的宠物粮自动送

出，其余时间不出粮，达到每天定时定点给宠物自动喂食而无需人工干预的目的。为了实现

上述目的，本实用新型采用了以下技术方案：设计了包括底部带有漏斗状成锥形下沉结构

的储食桶、连接于储食桶下部的圆柱形侧壁开口的出食仓、安装于储食桶上口处的上轴承

及电机固定支架、连接固定在出食仓底部的下轴承、竖直安装于上、下轴承之间带螺旋的转

动杆、以及储食桶外壁上用于安置投食装置的挂钩件，所述的上轴承及电机固定支架同时

可以固定减速电机和定位螺旋转动杆的上轴头，出食仓底部的下轴承定位螺旋转动杆的下

轴头，所述的带螺旋的转动杆顺重力方向竖直安装，并使螺旋下起始面刚好接触于所述的

出食仓底部的内底平面上，所述的上轴承及电机固定支架上部固定安置减速电机，电机输

出轴通过直接插装的方式，连接到由上轴承所定位的螺旋转动杆的上轴头，所述的出食仓

的出食口下边沿在所述的出食仓底部同一内底平面上，所述的螺旋转动杆的螺旋外径小于

所述的出食仓的仓内径，并使留有的间隔大小可以阻止宠物粮食颗粒从螺旋外径面与出食

仓的仓内径面间形成的空隙中垂直掉落，所述的出食仓底部中心向下突出形成中空的柱状

空腔，构成所述的螺旋转动杆的下轴承，所述的储食桶外壁上的挂钩件用于把投食装置挂

置到宠物笼子上。当定时电路控制驱动减速电机转动带动螺旋杆旋转时，利用固体宠物粮

颗粒在转动的螺旋面带动下，借助重力辅助作用自然下沉的原理，就可以把储食桶内盛装

的宠物粮食通过出食仓的出食口投送出去。由于采用了上述的设计方案，使得投食机构只

需要相对较小的电动驱动力就可以动作，降低了电机的驱动能耗，同时由于借助了重力的

辅助作用，电机无论正反转带动螺旋杆转动，都能最终带动宠物粮颗粒实现下沉、从出食口
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输出、落下，有效的避免卡粮现象发生，只有定时电路驱动电机带动螺旋杆旋转时，才有宠

物粮颗粒输出，定时电路不驱动电机旋转，宠物粮就不再输出，且每天只在定时电路设定的

时间段才自动输出宠物粮，在本实施例的储食桶容积下装满食和每次喂食出食量大小相互

配合的条件下，可以做到至少连续七天不用人工填食全自动投食喂养。作为优选的技术方

案，上述构造的结构实体部分包括所述的储食桶、出食仓、上轴承及电机固定支架、下轴承、

带螺旋的转动杆、以及挂钩件都可以采用塑料、树脂或者金属材料制成。

附图说明

[0004] 为了更清楚地说明本实用新型实施例所采用的技术方案，下面对实施例所使用的

附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本实用新型的一些实施例，对于

本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据这些附图获得其他

的附图。

[0005] 图1是本实用新型的整体结构剖面示意图。

[0006] 图2是本实用新型的结构外观示意图。

具体实施方式

[0007] 本说明书中公开的所有特征，或公开的所有方法或过程中的步骤，除了互相排斥

的特征和/或步骤以外，均可以以任何方式组合。本说明书(包括任何附加权利要求、摘要和

附图)中公开的任一特征，除非特别叙述，均可被其他等效或具有类似目的的替代特征加以

替换。即，除非特别叙述，每个特征只是一系列等效或类似特征中的一个例子而已。

[0008] 如图1和图2所示，包括底部带有漏斗状成锥形下沉结构的储食桶2，连接于储食桶

下部的柱桶形侧壁开口的出食仓5，安装于储食桶上口处的上轴承及电机固定支架1，固定

在出食仓底部的下轴承4，竖直安装于上、下轴承之间带螺旋的转动杆3，以及储食桶外壁上

用于安置投食装置的挂钩件6，所述的上轴承及电机固定支架1同时具有固定减速电机和定

位螺旋转动杆3上轴头的作用，出食仓5底部的下轴承4用于定位螺旋转动杆3的下轴头。当

上轴承及电机固定支架1上部安装的减速电机输出轴通过直接插装的方式，连接到由上轴

承所定位的螺旋转动杆3的上轴头，并带动螺旋转动杆3旋转时，利用固体宠物粮颗粒在转

动的螺旋面带动下，借助重力辅助作用自然下沉的原理，就可以把储食桶2内盛装的宠物粮

食通过出食仓5的出食口投送出去。

[0009] 本实用新型的有益效果是：通过简洁合理的结构构造设计，实现以小能耗减速电

机即可驱动动作，电机间歇正反转都可以使宠物粮颗粒靠重力作用下沉、投出、落下，以此

有效避免卡粮现象发生，通过定时电路调节电机每回喂食正反转的次数和间歇时间长短可

以控制宠物粮投送量的多少，投食时间可以用定时电路随意设定，实现可以连续一周每天

只在设定的时间段才有定量的宠物粮自动送出，其余时间不出粮，一旦给储食桶装满宠物

粮后，就能达到连续多天、每天定时定点给宠物自动喂食而无需人工干预的目的，实现宠物

喂食自动化；整体结构构造简捷、适用，能耗低，实用性强。

[0010] 以上所述是本实用新型较佳的实施例，仅为本实用新型的具体实施方式，但本实

用新型的保护范围并不局限于此，对于本领域的技术人员来说，任何不经过创造性劳动想

到的显而易见的变化或等效替换，均属于本实用新型保护范围之内。因此，本实用新型的保
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护范围应该以权利要求书所限定的保护范围为准。
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图2
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