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ZILINA

64 Yratny radovy obracaéd veikorozmerpvych tvaroviek tehél

Vynilez sa t§ka vratného radového obracala teikorozmerov§ch tvaroviek alebo vysudkov,
ktor§ obracia celé rady tehal o 90°. ' )

Doteraz znéme obracale teh&l si v podstate dvoch typov podia nosnych elementov a po-
honov. Prva skupina obracaov je pomocou krffa, ktory sa s predmetami otala o 90° s preru;
Sovanim, menej tasto s nepreruéovanyﬁ pohonom. Dalsou skupinou obracalov si kontinudlre
ohracade, ktorych nosné elementy su sifasne aj obrébacimi, M8Zu byt vyhotovované ake reta-
zové dopravniky so zachytnymi unédadami, pohybovo zosynchronizované s dalsim dopravnikom,
ktor§ odobers predmety otolené uz o 90°.

Dalej poznéme obracale kombinované s kriom a dopravnikom resp. s naberacimi dopravyik-
mi, ktoré vyrobky naheraji tak, %e os naberania je v rovine povrchu prijmového zariadenia
alebo opadne. Ziadny z doteraz zn&mych obracadov nie je rieSeny tak, aby obracal o 20° celi
radu teh4l v lubovoinom poéte.

Vzhiadom na to, %e takéto zariadenie mé velka priepustnost, a vzhiadom ra zna&nd usporu -
manipuladného Easu je obracal rieseny ako vratny tj. kyvav§, &o podstatne iniiuje naroky
na udrZbu a prevédzku. o«

Vys&ie uvedené nedostatky si vyrieSené vratnym radov§m obracalom tehal opatrenym kyv-
nymi vidlicami a aretadnym zariedenim, upevnenym na pevnom réame vallekového doprovrika a

aspoﬁ dvoma kyvnymi vidlicami s ramenami, ktoré vavzéjom zovieraji uhol 90° a sd pevne
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spojené v jednom rade s ramenom, na ktoré posob{ silov§y prvok upevnény na réme valéekoféhq
dopravnika pomocou ktorého su vysu$ky tehal obracaré o 90° v sﬁhiasnom smere s postupom v§=-
soSkov po dopravniku, prifom areta&né zariaderie umiestnené pred ramenami vidlic je opatre-
né zaréZkou na aretadnom ramene a je upevnené kyvne v pomocnom loZisku priéoﬁ Je ovlidané
aretadnym silovym prvkom a je zosynchronizované s dopravnym motorom volnobeZngch vallekov
a tieZ s hnacim motorom rychlobeZnych valiekov._ Takto rieseny obracad umo#nuje obracanie
vysuskov v celych raddch naraz o celej Sfrke dopravovanej trate, tym sa zni%i manipulaéné
rychlosi, ktord je rozhodujica najma pre manipuliciu s tenkostennymi vysuskami resp. vypél-
kari. Poiior obracada je pomocou linedrneho alebo rotwimélo silového pivku. Vlastnéd kon$truk-
cia obracafa je jednoduchd pre udribu a prevddzku nendroénad a spoiahliva. Jednoduché vidli~
ce si nosnym elementom obracandho predmetu a doprava z nich je zabezpedena samostatnymi do-
bravnymi tratiami, do ktorgych sa vidlice nhraéaén pororia, tym sa dosiahne, %e ohracany pred-
met je poloZeny na povrch dopravnych trat{. Pred vi“licami obracada jé umiestnené aretainé
zariadenie so zaraikou, ktoré zamedzujo nahromadenie predmetov do priestoru ohracada. Are-
tacia je zabezpeleni dorazow pomocou silového prvku synchronne ovlédaného's obracadom. Val-
Seky dopravnej trate pri obracadi s osadené tak, aby umo’novali ponorenie vidlic'obracaéa
pod droven povrchu valdekov dopravhfka. Pohon 6statnych valdekov je zabozpeleny samostatnym
motorom, ktory je zosynchronizovany s obracadom v névﬁznosti na vstupndi i v§stupni tast do-
pravnej trate. |

Tento vratn§ radovy obracad teh&l umoZnuge obracanie tenkostennych krehkych materidlov,
najna vysuikov tehal o 90° tak, e tieto su obracané v celych radoch o lubovolnom podte. Tym
sa zni%i manipuladné rychlost a je umoinend manipulicia s vyrobkami bez pdékodehia, pridom
sa vykon zariadenia nezniZi. Pohon ota&ania o 90° Jje pomocou jednoduchych linedrnysh pneu-
matickych, hydraulickych alebo elektrickfch silovjch prvkov, nendroénych na udrzbu, Kondt ruk-
cia je jednoduchd s moZnostou zabudovanig do ka%dej prevadzky, kde si 3iroké dopravné trate
a manipulécia s tenkostennymi alebo aj inymi vyrobkami.

Na pripo jenom vykrese je na obr. 1 schématicky znazorneny v bhokorysnom pohiade Jeden z
moZnych praktickych vyhotoveni vratného radového obracaa tehdl a na obr. 2 je psdorysny po-
hiad tohto obracada.

Vratny radovy obracad tehadl je upevneny na pevﬁom réme 7 valéekového dopravnika a po-
zostéva najmenej z dvoch vidlic s ramenami Ll a 2 navzdjom zvierajice uhol 90° a ktoré si
spojené s ramenom 3 na konci ktorého p&sohf silovy prvok 8 upevnen ¥ na réme 7. Pred vidli-
cami je umiestnené aretatné zariadenie 8 ktoré pomocou zaraiky 9 na aretadnom ramene 10 je
upevnené kyvne v pomocmom lo?isku 11 a je ovlddané aretadnym silovym prvkom 13 a je zosyn-
chronizované s dopravnikovym motorom 14, ktorym pohana volnobeXkové valdeky 18 cez prevody
15 a hnacim motorom 17, ktory pohdna rychlobe’né valéeky 18. Aretaé&né zariadenie 8 je zo-
synchronizované so silovym prvkom 6, ktorého zdvih uréﬁje otoenie vidlic & ramenami la2
o 90°. V3etky silové prvky 6,11 a 17 si ovladané elektronicky snimaémi 19,20 a 21, ktoré za-
bezpeduji plynuly chod dopravnomanipula&nych tratf, rychloheZnych valéekov 18, volnobezko-
vych valdekov 16 a obracada s aretadénym zariadenim 8. Na vratny radovy obracaé tehil si do-

pravované v radach vysuSky tehal od predchddzajicich zariadeni cez dopravnik s volnobeZkovy~
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mi vallekmi 16 aZ na rychlobeiné valéeky 18. Po ovplyvneni el. spinafa 20. je uvedeny do
tinnosti aretaény silov§ prvok 13, ktory cez aretaéné rameno 10 zari’ikou g7iaisti presné
zastavenie celgj rady vysu3kov tehal. Sifasne v tom-istom gase sa vypne ddpravnikovy motor
14 volnobeZkov§ch valéekov 16. V tom-istom &ase predché&iajﬁci dopravnik je klasickym vol-
nobeikovym dopravnikom, na ktory sa volne natladaji od predchadzajicich trati vysudky tehal,
Z4roven v tom-istom Zase je dany povel silovémid prvku B, ktor§ pomocou ramien vidlic 1 a2
spojenych s ramenom 3 sa v loZisku 4 otolia o 90°. a poloZia v§=u$ky na néasledny dopravnik
12, &im sa zpne el.spfnad 21 a uvedie tento dopravnik do chodu. Po opasteri priestoru ramien
vidlic 1 a 2 obracala sa tieto vritia do vichodzej polohy a cyklus sa opakuje.

Vreatny radovy obracal tehal bude moZné vyuiii v§ade tam, kde je poiiédavka obracaria
vysuskov resp. vypalkov tehdl o 90° v smere postupu. Tym snAzaisiuje vy§3ia stabilita ulo-
‘#enych figir na pecnom voze alebo inych dopravnych prostriedkov. Tym sa dosahuje uloZenie
otoénfch vysuikov, &o mé& za nasledok vy3SSie technologické hdinky a vyrobky najma tenkoster-
né sa nepo%kodzujﬁ. Zariadenie je moZné instalovat vo v3etkych tehliarskych zavodoch, kde
jejstvuju 3iroké dopravné trate napr. suiiarni a pod., a kde sa manipuluje < velmi krehkymi
a tenkosternymi veikorozmernfmi tvarovkami, ktory inym epasobom ukladat resp. manipulova€

bez pod3kodenie je takmer nemoimé.

PREDVZWET VYNALEZU

Vratny radovy obracaél veikorozmernych tvaroviek tehal opatreny kyvnymi vidlicami a aretalnym
zariadenim, upevneny na pevnom réme valdekového dopravnika vyznaleny tim, %Ze rajmenej dve

v kyvné vidlice s ramenami (1) a (2) navzajom zvierajice uhol 00° st v rade spojené s ramenom
(3) ovladanym silovym prvkem (6) upevneny na réame (7) valdekového dopravnika, pridom aretal-
né zariadenie (8) umiestnené pred ramerami (1) a (2) vidlic je opatrené zardikou (9) na are-
ta&nom ramene (10) upevneném kyvne v p§mocnom lo*isku (11) a je ovladané aretalnym silovym
prvkomv(l3) a zosynchronizované s dopravnikovym motorom (14) volnobeZkovych vallekov (16) a

s hnacim motorom (17) rychlobe’nych valéekov (18).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

