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57© Resumen:
Dispositivo automático de disparo y desactivación para
lectores portátiles de códigos de barras y similares; sien-
do dichos lectores del tipo autónomo o manual que se
alimentan mediante pilas y que precisan una orden de ac-
tivación, que comprende la implantación en el lector de un
acelerómetro, un procesador y una unidad de almacena-
miento de un patrón de aceleraciones, de tal modo que
el procesador monitoriza las aceleraciones recogidas por
el acelerómetro y las compara con el patrón almacena-
do, generando un orden de disparo del lector en caso de
coincidencia; mientras que la desconexión del lector se
efectúa automáticamente una vez el procesador detecta
que se efectuado la lectura o bien transcurrida una tem-
porización prefijada.
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ES 2 288 125 A1 2

DESCRIPCIÓN

Dispositivo automático de disparo y desactivación
para lectores portátiles de códigos de barras y simila-
res.
Objeto de la invención

La presente invención se refiere a un dispositivo
automático de disparo y desactivación para lectores
portátiles de códigos de barras y similares.
Antecedentes de la invención

En la actualidad se utilizan lectores de códigos de
barras u otros dispositivos de lectura óptica (escáneres
láser, CCD o visión artificial) portátiles, esto es, que
se manejan con la mano, y por razones de ergonomía
incorporan alimentación eléctrica a pilas, lo que les
permite una total libertad de movimientos al no es-
tar relacionados mediante cables con ningún empla-
zamiento fijo.

Por razones de conservación de las pilas se hace
necesario controlar su consumo, de tal forma que el
lector se active únicamente cuando el usuario desee
efectuar una lectura, permaneciendo apagado el resto
del tiempo.

A este objeto los fabricantes han desarrollado mé-
todos de activación diversos, entre los que destacan el
gatillo tipo “pistola”, y el sensor de proximidad que
enciende el lector si se presenta ante él un código de
barras para leer.

Sin embargo, el sistema de gatillo presenta el in-
conveniente de que es necesario utilizar una mano pa-
ra empuñar el lector y accionar el disparador, por lo
que no es un sistema “manos libres” y esto supone
una limitación para determinados usos por ejemplo
en aquellos en los que es preciso al manejo de un bul-
to con las manos simultáneamente con la lectura del
código de barras.

El lector de proximidad, por otra parte, produ-
ce numerosos disparos espurios, pues al moverse el
usuario pasa el escáner por delante de los objetos que
le rodean, provocando con esto activaciones innece-
sarias del lector.

Estos inconvenientes se subsanan con la utiliza-
ción del dispositivo de la invención.
Descripción de la invención

El dispositivo de la invención sirve de una manera
óptima para la activación y desactivación automática
de un lector óptico tal como un lector de código de
barras, posibilitando su libre uso con las manos y mi-
nimizando los disparos fallidos.

De acuerdo con la invención el dispositivo com-
prende un acelerómetro que mide, en tiempo real, las
aceleraciones que el equipo experimenta en los ejes
X, Y y Z, un procesador y una unidad de almacena-
miento de un patrón de aceleraciones.

El procesador está programado para monitori-
zar las aceleraciones recogidas por el acelerómetro
y compararlas con el patrón almacenado, generando
una orden de disparo o activación del lector en caso
de coincidencia.

Igualmente el procesador está preparado para de-
tectar cuándo se ha efectuado la lectura, produciendo
entonces automáticamente la desactivación del lec-
tor. El dispositivo también integra un temporizador,
que usualmente corre sobre el propio procesador, que
efectúa igualmente la desconexión automática del lec-
tor si no se ha efectuado la lectura una vez finaliza-
da una temporización prefijada. Para la detección de
la lectura, el procesador implementará una conexión
adecuada con cualquier elemento del lector que pueda
proporcionarle esta información, pudiendo incluso el
procesador integrar otras funciones del propio lector.

El patrón de aceleraciones por su parte es confi-
gurable mediante software, lo que permite su entre-
namiento para diferentes acciones de lectura o para
afinación de la detección según el gesto particular del
usuario.

Los elementos que componen el dispositivo se in-
tegran en el cuerpo carcasa del lector, y principalmen-
te el acelerómetro, que es el que detectará las acelera-
ciones sufridas por el mismo.
Breve descripción de los dibujos

La figura 1 muestra esquemáticamente el disposi-
tivo de la invención.
Descripción de una realización práctica de la in-
vención

El dispositivo 1 de la invención comprende un ace-
lerómetro 2 que mide constantemente las aceleracio-
nes en los ejes X, Y y Z, un procesador 3 y una unidad
de almacenamiento 4 de un patrón de aceleraciones,
de modo tal que el dispositivo está programado para
que el procesador monitorice las aceleraciones reco-
gidas por el acelerómetro y las compare con el patrón
almacenado en la unidad 4. En caso de coincidencia
el procesador genera una orden de disparo del lector
óptico 5 en el que se instala el dispositivo, a través
de un terminal 6 que en su caso puede adaptarse por
medio de un etapa o buffer 7. Una vez efectuada la
activación el procesador está preparado para detectar
que el lector o escáner ha efectuado la lectura para
provocar su desconexión. Igualmente realiza una tem-
porización desde el momento de la activación, y pro-
voca la desconexión del lector si no se he efectuado la
lectura transcurrida la temporización ajustada. Obvia-
mente la desconexión se realizara también preferente-
mente a través de la conexión 6.

En cuanto a patrón de aceleraciones almacenado,
podrá ser definido y perfeccionado mediante entrena-
miento gracias al uso de herramientas software ade-
cuadas, para lo cual se implementarán las interfaces
adecuadas, no representadas.

El dispositivo, como se ve en la figura, se integra
en la carcasa 8 manejable del lector.

Descrita suficientemente la naturaleza de la inven-
ción, así como la manera de realizarse en la práctica,
debe hacerse constar que las disposiciones anterior-
mente indicadas y representadas en los dibujos adjun-
tos son susceptibles de modificaciones de detalle en
cuanto no alteren el principio fundamental.
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ES 2 288 125 A1 4

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo automático de disparo y desactiva-
ción para lectores portátiles de códigos de barras y
similares; siendo dichos lectores del tipo autónomo o
manual que se alimentan mediante pilas y que pre-
cisan una orden de activación; caracterizado porque
comprende la implantación en el lector de un aceleró-
metro, un procesador y una unidad de almacenamien-
to de un patrón de aceleraciones, de tal modo que el
procesador monitoriza las aceleraciones recogidas por
el acelerómetro y las compara con el patrón almace-
nado, generando un orden de disparo del lector en ca-

so de coincidencia; mientras que la desconexión del
lector se efectúa automáticamente una vez el procesa-
dor detecta que se efectuado la lectura o bien trans-
currida una temporización prefijada.

2. Dispositivo según reivindicación 1 caracteriza-
do porque el acelerómetro mide aceleraciones en los
ejes X, Y y Z.

3. Dispositivo según reivindicación 1 caracteriza-
do porque la activación y desactivación del lector se
realiza a través de una salida adaptada del procesador.

4. Dispositivo según reivindicación 1 caracteriza-
do porque el temporizador corre sobre el procesador.
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