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ZESPOL PODBIJAJACY DO PODBIJAREK TOROWYCH

Przedmiotem wynalazku jest zesrdi podoijajgcy do podbijarek torowych przeznaczony do
zageszczania podsypki torowej przestawiany sitownikiem hydrauliczmym na czas zaggszczania
podsypki w pionie wzdiuZz prowadnic pionowych zwigzanych z ramg maszyny, stanowigacy powta-
rzalng jednostke moatazowg zaopatrzong w wibrator i zwigzane parami dzwignie podtijajace
zakonczone wymiennymi podbijakami, umozliwiajgcy tworzenie zespoiédw podbijajacych specja-
lizowanych, przeznaczony do podbijania podktadéw pojedynczych lub jednoczesnego podbijania
dwéch lub trzech podktaddéw pojedynczych, jedrnego podktadu nad jednym tokiem szynowym dla
lekkich podbijarek titucznia, zespoldéw do podbijania podktadéw podwdjnych podstykowych, oraz
zespoléw do podbijania rozjazddéw.

Znane zespoly podbijajace o réznej konstrukcji sg opuszczane wzdluz prowadnic piono-
wych zwigzanych z ramg maszyny lub ramg no$ng zespotu podbijajacego, przy pomocy silowni-
ka hydraulicznego z jednej strony polaczorezo z rama no$ng maszyny lub zespolu pedbijajg-
cego, a z drugiej strony polgczonego z korpusem montazZowym zespotu podbijajacego, z kté-
rym sg zwigzane: urzgdzenie wymuszajace drgania dZwigni podbijajacych, dzwignie podbijaja-
ce zaopatrzone W wymienne podbijaki oraz urzgdzenie powodujgce zwieranie koncéw dzwigni
podbijajiacych /podbi jakéw/ nagarniajacych tzuczenh pod podbijane podkiady.

W jednym wykonaniu wibrator jest usytuowany w gérnej czesci korpusu montazowego i po-
Yaczony korbowodami z gémymi kohcami diwigni podbijajgcych, natomiast dzwignie podbijaja-
ce w polowie wysokoéci sg zwigzane ze Sruba rzymska. Zwieranle dfwigni podbijajacych na-
stepuje przy obrocie Sruby. iada tak skonstiruowanego zespoiu podbijajacego jest duza kom-
plikacja konstrukcji oraz synchroniczny rucia dzZwigni podbijajacych.

W drugim wykonaniu w Srodkowej goérnej czedci korpusu montazowego jest umieszczony wi-
brator, ktérego wat wibracyjny jest niekorzystnie ulozyskowany w poblizu srodka, a wyker-
bienia wraz z ulozyskewanymi korbowodami znajdujg sig¢ poza toZyskami podparcia waiu. Diwi-
gnie podbijajace sa zwigzane z korpusem mortazowym W polowie swej wysoko$ci, ich gbérne =on-
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ce sg polaczone z wibratorem silownikami korbowodowymi. Zmiana diugosci tycha silownikéw wy-

woiuje zwierarie przaciwlegiych koncéw diwigni podbijajgcyen. ~adg t2go rozwigzania jest

znzczp2 zwigekszeri€ mas drgajgeych z¥igzanych z wisratarer.

© . innya *"kouaniu €orpus zespolu codbijajicsso ma keztart litemy T i w zaleinozci od
i

~ 3

2oC o AnJ na prosadricaca pioncuych ak litara T Iuo odurscore T, 4 tsj oduia-

cgniary
rie! mqg,;unbadac,g dz wiznel podeijajgeycir jest sywoiywany odporisdnio uloZysworanyul tuieja-
mi almoérouoxyml Ziajdujacymi sig na przeciwleglych kokcach poziomej czesci korpusu monta-
zowego. ¥a tulejacn tych zawieszome s3 gbérune konce diwigni podbijajacych. Ruch zwierania
dzwizni jest powodowany przez silowniki zwierania zwigzane z jednej strony z dZwigniami pod-
bijajacymi w polowie ick wysokosci, a 2 drugiej strory z dolng pionrcwa czescig korpusu

montazZoNegc.

W drugiej odmianie omawianego wyksonaniza sizowrnikl -zwieracia z jeunej strory zwigzane
sg z 36rnymi kodcami diwigni podbijajgeych, a z drugiej strony z z0rra pionowa czescig kor-—
pusu montazovego, natomisst d2wignie poduijajgce sa w swej srocdkovwej czesci zwigzane z dol-
nyai przeciwlegiyal kodcami poziomej czesci korpusu moantazovego poprzez tuleje mimosrolowe
wywotujsce drgania podbijakéw. 7 opisanych powyzej wykonaniach istotng wada jest to, ze tu-
leje mimosrodowe musza przeunosié¢ sily dynamiczne od wibracji oraz od wcisksnia zespotu pod-
bijajacego w tluczen, ponadto podbijarki posizdajace asynchroniczny systzm zwierania podbi-
Jakéw opisany powyzej z powodu ograniczonezo skoku sitownikéw zwierania sg wrazliwe na nie-
réwnomierne roztozenie podkiadéw, i

Celem‘ﬂynalazku Jjest skonstruowanie zespolu podbijajacego do podoijarek nie posiadajg-
cego wyzeJ wymienionych wad, latwego w obstudze i naprawie.

Cel ten osiagnigto poprzez opraccwanie zespoilu podbijajacego stanowigcego powtarzalng
jednostke montazowag umozliwia jgca tworzenie specjalizowanych zespoléw podbijajacych zaopa-
trzong w wibrator i zwigzane parami dZwignie podbijajace zakohczone wymiennymi podbijakami,
ktére W goérnej czedci sg polgczone z wibratorem korbowodani, w Srodkowej zas8 czesci sg osa-
dzone obrotowe na czopach suwakéw prowadzonych wzdiuz prowadnicy poziohej zZhigzanej z kor-
pusem montazowym., Suwaki sa tez zwigqzane z silownikiem zwierania korzystnie odcigzonym od
sit pionowych pochodzacych od wciskania podbijakéw w tluczeid., Ponadto zastosowanie siowni-
ka zwierania, zwigzanego z przeciwleglymi dzwigniami podbijajacymi poprzzz czopy suwakéw,

0 mniejszym skoku od czynnej diugoféci prowadnicy zapewnia niewrazliwos$é podbijarki na nie-
rdwnomierny rozkiad podkiadédw przy peinej pracy asynchronicznej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony przykladowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia widok z goéry zespolu pcdbijajacego dwupodkladowego z zaznaczeniem powierzchni moco-
wania podstawowego zespolu podbijajaceso oraz schemat przenoszenia napedu wibracji, fig. 2
przedstawia widok 2 boku dwupodkladowego zespolu podbijajacego, a fig. 3 przedstawia widok
zespoiu podbijajacezo przystosowanego do podbijania podktadéw podwdjnych podstykowych oraz
podktadow pojedynczych.

Na fig. 1 pokazany jest dwupodkladowy zespé:r podbijajgcy w widoku z géry przedstawiajg-
cy sposéb polaczenia podstawowych zespoldw podbijajacych 2 w jedng catosé. Korpus montazowy
1 dwupodkladowego zespoiu podbijajgcego potaczony jest z podstavwowymi zespolami podbijajacy-
mi 2 na odpowiednio przygotowanych powierzchniach P, Naped wibracji z silnika hydrauliczne-
g0 5 jest przenoszony pomiedzy podstawowymi zespotami pedbijajacymi 2 w osi OO walkami nape-
dowymi 3, a pomiedzy réwnolegiymi podstawowymi zespotami podbijajacymi 2 przy pomocy prze-
ktadni ciegnowej 4.

Na fig. 2 uwideczniono dwupodkladowy zespdét podbijajgcy zlozony z podstawowych zespo-
¥6w podbijajacych 2, zwigzanych z korpusem montazowym 1 na powierzchni P oraz sposéb zwigza-
nia tego zespolu z rama maszyny 6 poprzez prowadnice pionowe 7 i 8. Dwupodkladowy zespéi
podbijajacy jest prowadzony wzdiuz prowadnic pionowych 7 i 8 przy pomocy sitownika hydrau-
licznego 9, ktory opuszcza zespdét podbijajscy na czas zageszczania podsypki tiuczniowej i
podnosi na czas podjazdu. Na czas dalszych przejazdéw podbijarki zespdé:r podbijajacy jest
zabezpieczany przed opadaniem w pozycji transportowej urzadzeaniem 10.



140 366 3

Na fig. 3 uwidoczuiony jest jecnopodkiadowmy zespét podbijajacy. Korpus montazowy 14
wiaze W jedng calosé wivbrator 12 dZuignie podvijajace 18 zwigzane $rusani ZC, zespdl zwie-—
¥i sxoku 2€. Jibrater sklzlda sie z walu widracyjre:s 4, na ktory- =2

2
2 a-
Q

rania oraz ograniccni

ss=zdizone ule®Tzko.zans "fﬂ“bo*vody 15 zwiazzne z dzwisniami podiijajgeymi 1S czepami 42 zorio-
#22u 15, «sdreso szczelrnosé polgccinia z obudowsg sibravera 13 zspewrnia missfzsz zumosy 47,
unecsliviajgey oiejoue smarewWanil roZyckouznia vazu witracrjneco 14 i korctumoddw 15, ivig-

cie poddijajace 16 wy<onane jaxo leia i prawa osadzone S5 ha Czopaca 2% ==nakéW 25 i zwig-
zane Srubami 20. Divisnie poduijsjace 18 =g zaopatrzone W wymienrne podoijiazi 19. ZeSpél‘
zwierania d2wigni podoijajacych 18 sklada si¢ 2z siownika zwierania 25 zsizzaneso 2z suvwa-
kami 25 prowadzonymi na prowadnicach 21, 22, k@érych diugosé czyma L jes~ wieksza od sko-
ku S sitowniks zwierania 25. Jest to xkorzystne, gdy rozklad podbijanych :cikladdéw jest nie-
révnomierny, zwlaszcza dla dwupodkZadowych zespoldéw pedoijajgcych.

d celu skuteczrego podbijania podkiadow podwojnycn. zespét podoijajacy posiada osra-
niczniki skoku 26 silownika zwierania 25, a tym samym rozwarcia podbijakdéw 19 osadzonych w
diwigniach podbijajgcych 18. Ograniczniki skoku 26 s3 napedzare siliwnikiez pneumatyczryn.
Gdy ograniczniki skoku 26 sa opuszczone do poziomu prowadnicy 21 normalne —ozwarcie oodbi—

kach skoku 26 rozwarcie podbijakéw 19 jest wtasciwe dla podbijarnia pod.eu..:s.v podwéjnych.

Zastrzezenie patentowe

Zesp6t podbijajacy do podbijarek torowych przeznaczony do zageszczaniz podsypki toroe-
wej, przestawiany silownikiem hydraulicznym na czas zageszczania podsypki = pionie wzdiuz
orowadnic pionowych zwigzanych z ramg maszyny, stanowigcy powtarzalng jedrostke montazowa
zaopatrzong w wibrator i zwigzane parami diwignie podbijajace zakodczone wiziennymi podbi-
jakami, umozliwiajgqcy tworzenie zespoldéw podbijajgcych do podbijania rozjsz<éw, podkiadédw
podwéjnych /podstykowych/ lub wigkszej ilosci pojedynczych podkladéw jednoczeénie, z n a -
mienny tym, 2e silownik /25/ usytuowany réwnolegle do prowadnicy /21/ poziomej
jest potaczony poprzez suwak /23/ z przeciwleglymi parami dzwigni podbijajacych /18/ osa-
dzonych obrotowo na czopach /24/ suwakéw /23/.
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Pracownia Poligraficzna UP PRL. Naktad 100 m- !
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