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(54) Zapojenie sudtovej vykonovej reguldcie najmenej dvoch

axidlnych reguladnych hydrogenerédtorov

RieSenie sa tyka zapojenia sudtove]
vykonovej reguldclie axiadlnych reguladnych
hydrogeneratorov go Sikmou doskou opatre-
nych priamoriadenymi servovalcami s vrat-
nymi pruZinami a mechanicky spojenych so
spalovacim motorom, na ktory je napojeny
tieZ pomocny hydrogenerdtor. Podstata rie-
Senia spodiva v tom, Ze vykon kaZdého re-
guladného hydrogeneratoru je samostatne
nastavovany proporcidlne ovladanym tlako-
vyn ventilom, ktorého tlakovy vystup je
cez dvadjity spatny ventil napojeny do
jednoho z dvoch servovalcov s vratnymi
pruZinami, ktoré ovlédaji uhol naklonenia
%ikmej dosky hydrogeneratorov. Druhy ser-
vovalec toho istého hydrogenerdtoru je
.cez druhy dvojity spatny ventil napojeny
na vygtup trojcestného regulétora, kbtory
né spatnovazobny vstup napojeny na odmer-
ny hydrogenerdtor tvoriaci spolu g pare-
lelne pripojenou clonou na jeho vystupe
gnimad otadok s tlakovymi hodnotami.
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Vyptlcz sa tyka sGaltovej vykonovej regulécie viacerych
‘regula&nych hydrostatickych prevodnikov opatrenych Iikmou dos-
kou, ako aj priamo riadenymi servovalcami a pohénanych jednym
spolotnym spalovacim motorom. -

boposial sa sultovd vykonovd regulécia hydrostatickych
prevodnikov realizuje mechanickohydraulickymi regulainymi prv-
kami napr. dvoma servoventilmi, dvoma ovliddacimi valcami s
riadiacin hydraulickym vstupom a sp8tnovizobnymi hydraulicky-
ai tlakovymi vstupmi napojenymi na vystup regulalnych prevod-
nikov, regulétorom otdlok a daliim riadiacim hydraulickym prv-
kom, V pripade elektrohydraulickej regulécie sa pouiivaju dva
elektrohydraulické servoventily s oviddacimi a snimaciai prv-
kami a elektronikou, Nevyhodou mechanicko hydraulickych regu=-
Ltadnych systémov je prilisnd zloZitost a vyrobnd nérolnost,
Naviac z ddvodu velkého mnoZstva funkinych sGiiastok a hydrau=~
Lickych spojov sG tieto systémy pomerne nespolahlivé, Elektro~-
hydraulické regulainé systémy vyuZfivajuce znéme elektrohydrau~
Lické servoventily su zase prilid nékladné, nédrolné na GdrZbu
a obsluhu, filtrédciu a pod, Ich najv8isou nevyhodou viak je,
3¢ neumoinujd jednoduchym spdsobom kombinovat elektrické a
hydraulické ovladanie, &o sa &asto vyZaduje napr. u nakladaiov
8 heraulick?n oviddanim pracovaych orgénov stroja.

Uvedené nevyhody podstatne zni2uje zapojenie sultovej vy~
konovej regulécie minimélne dvoch axiédlnych regulainych hydro=
generatorov so Sikmou doskou, opatrenych priamo riadenymi ser=
vovalcami s vratnymi pruZinami a mechanicky spojenych so spa~
(ovacim motorom, na ktory je napojeny tieZ pomocny hydrogene=~
rator podla vynélezu, ktorého pddstata spotiva v tom, 2e vykon
kaZzdého regulainého hydrogenerdtora je samostatne nastavovany
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proporciondlne oviddanym tlakovym ventilom, ktorého tlakovy
vystup je cez dvojity splitny ventil napojeny do jedného 2
dvoch servovalcov s vratnyal prulinami, ktoré ovliddajé uhol
naklonenia $ikaej dosky hydrogenerétorov a sGiasne druhy ser-
vovalec toho istého hydrogenerétora je cez druhy dvojity splt-
ny ventil napojeny na vystup trojcestného regulétora, ktory mé
sptnovdzobny vstup napojeny na odmerny hydrogenerétor tvoria-
¢i spolu s paralelne pripojenou clonou na jeho vystupe snimal
otdlok s tlakovymi hodnotami, ktoré sa v regulétore porovniva~
ju s tlaknm pruiiny, ktory ako Ziadanéd hodnota je Vyvodony bie
actalickym &lenom spojenym s akcelerdtorom. V alternativnos
prevedeni je pouZity trojcestny regulétor s elektrickym ria~
diacim vstupom a prepojenym hydraulickym spiitnovizobnym vstu-
pom na vystup regulétora, pritom 2iadand hednota, poloha akce-
Lerétora a hodnota otééok je snimané elektricky, Vv daliom al-
ternativnom prevedeni sa elektricky snima poloha palivovej ty-
¢e spalovacieho motora, ktorou je pretransformovanéd odchylka
otdfok, respektive zit¥ale spalovacieho motora.

Vyhodou sGitovej vykonovej regulédcie podla vynAlezu je
jednoduchost zapojenia vytvoreného z malého po&tu prvkov a
spojov, to zvySuje jeho celkovi spolahlivost, V pripade elek-
trotydraulickej varianty zapojenia sa vyuiiva regulétor s ov-
Liddanim ponocou proporciondilnych magnetov, ktoré v porovnani
s dvojstupnovymi elektrohydraulickymi servoventilmi s menej
nakladné. Balou vyhodou je, %e aj v pripade elektrohydraulice
kej reguldcie umoZnuje takto vytvorené zapojenie pousit plno~
hydraulické ovilddanie hydrogenerdtorov, &im sa dosiahne to, Ze
riadiace obvody sGalasnych strojov so zdruZenymi hydraulickyat
oviéddaiei pojazdu a nadstavby sG adaptabilnejiie a umoZnuj
jednoduchym doplnenim riadfaceho obvodu realizovat elektrohyd-
raulickl reguléciu s vysSimi technickymi parametrami, SGitové
vykonovad regulécia podla vynélezu mé pozitivne kvalitativne
viastnosti, dané tieZ vnGtornyai zépornymi vizbami regulalné-
ho obvodu, &i12e, autoreguléciou, ktoré je odvodend od klopnych
momentov $ikmej dosky hydrogenerétorov,
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Na pripojenych vykresoch sG zndzornené priklady prevede~
nia zapojenia sGitovej vykonovej regulécie minimélne dvoch
axidlnych regulainych hydrogenerstorov podla vyndlezu, kde je
na obr. 1 elektrohydraulicky regulalny obvod, v ktorom je zapo~
jeny trojcestny regulétor s proporcionéinym elektrickym ovléda=~
nis a so snimalom polohy palivovej tyle spalovacieho motora, na
obr. 2 variantné zapojenie, v ktorom je zapojeny snimal otéiok
spalovacieho motora a na obr. 3 mechanicko-hydraulicky rcsuti&-
ny obvod, v ktorom je zapojeny trojcestny regulétor s hydrau=
Lickou splitnou vizbou od otélok a mechanicky nastavovanou 2ia-
danou hodnotou,

Zapojenie sGitovej vykonovej regulécie axfdlnych regulai-
nych hydrogenerdtorov so 3ikmou doskou pozostéva z prvého hyd-
rogenerétora 1, ktory je opatreny prvym a druhyms servovalcom 3,
4 a mechanicky prepojeny so spalovacim motorom 41, ako aj s
druhym hydrogeneratorom 2, ktory je mechanicky prepojeny s po-
mocnym hydrogenerdtorom 34 a opatrenym tretim a 3tvrtym servo-
valcom 5, 6. Prvy servovalec 3 je napojeny na vystup prvého
dvojitého spitného ventila 8, ktorého prvyvstup je napojeny na
tlakovy vystup prvého tlakového ventila 11 dialkového ovliéda~-
nia, ktory je prepojeny s druhym tlakovym ventilom 19 dialko~
vého ovlédania, na ktorého tlakovy vystup je napojeny prvy
vstup druhého dvojitého sp¥tného ventila 16, ktorého vystup je
napojeny na druhy servovalec 4. Treti servovalec 5 je napojeny
na vystup tretieho dvojitého splitného ventila gg, ktorého prvy
vstup je napojeny na tlakovy vystup tretieho tlakového ventila
26 dialkového oviddania, ktory je prepojeny so 3tvrtym tlako-
vym ventilom 31 dialkového oviédania, na ktorého tlakovy vys=-
tup je napojeny prvy vstup #tvrtého dvojitého splitného venti-
la 28, ktorého vystup j& napojeny na 3tvrty servovalec 6.
Vstupy prvého, druhého, tretieho a Etvrtého tlakového ventila
11, 19, 26, 31 dialkového oviédania si napojené na vytlak po=-
mocného hydrogenerdtora 34, na ktory je cez prvé vedenie 33
napojeny tieZ napdjaci vstup trojcestného posGvalového regulé~
tora 14 opatreného spitnovEzobnym vstupom 42, Odpadovy visfup
" trojcestného posGvalového regulétora 14 je cez odpadové vede~-
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nie 35 napojeny na nddr: 36 a jeho regulainy vystup 13 je na-
pojeny na druhé vstupy prvého, druhého, tretieho a Stvrtého
dvojitého splitného ventila 8, 16, 22, 28.5 regulainym vystupom
13 je spojeny tie: spitnovizobny vstup 42. PosGval trojcestné-
ho posuvalového regulétora 14 je z Cavej strany oprety o po-
hybliva East silového proporciondlneho magnetu 43 spojeného
prvym elektrickym vedenim 37 s riadiacou elektronikou 38, kto-
réd je druhym elektrickym vedenim 44 napojend na prvy snimal 39
polohy akceleratora 50 a tretim elektrickym vedenim 45 na dru-
hy snimal 40 polohy palivovej tyle spalovacieho motora 41. V
alternativnom prevedeni znézornenom na obr, 2 je riadface
elektronika 38 prepojens druhym elektrickym vedenim 44 s prvym
snimalom 39 polohy akcelerdtora 50 a #tvrtym elektrickym vede~
nim 46 na treti snimal 47 otélok spalovacieho motora 41, V
daliom alternativnon prevedeni znézornenom na obr. 3 je post~
vat trojcestného posivalového regulétora 14 2 Cavej strany op-
rety o regulalni pru2inu 48, ktord je cez kinematicky Elen 49
mechanicky spojens s akceleritorom 50 spalovacieho motora 41,
Spitnovizobny vstup 42, v ktorom je zabudovansd druhé clona 55
je napojeny jednak na vytlainé vedenie 33 odmerného hydroge-
nerdtora 51 mechanicky prepojeného so spalovacim motorom a
jednak druhym vedenia /52/ cez druhlG clonu /54/ na nédri /36/.

Polas beinej previdzky sa $ikmé doska prvého alebo druhé~
ho hydrogenerétora 1, 2 vychyluje G4Zinkom tlaku v prvom a dru-
hom servovaleci 3, & alebo v tretom a Etvrtom servovalei 3, 6,
ktory generuje prvy a druby tlakovy ventil 11, 19 dialkového
oviddania alebo treti a #tvrty tlakovy ventil 26, 31 dialkové-
ho ovlédania. Pri pretaZent stroja sa na zéklade parametrov
spalovacieho motora 41 snimanych prvys a druhya snimalom 39,
40 alebo prvym a tretim snimatom 39, 47 vytvori v riadiace]
elektronike 38 riadiaci elektricky signdl. Tento riadiaci sig-
nél sa pretransformuje v trojcestnom posGvalovom regulatore
14 na tlak, ktory sa cez regulalny vystup 13 privadza do prvé~
ho, druhého, tretieho a Ztvrtého dvojitého spitného ventila 8,
16, 22, 28 a odtial k piestom prvého, druhého, tretieho a
§tvrtého servovalca 3, 4, 5, 6, ktoré sa vracaju do rovnovéi~
nej polohy. Tym sa celé sistava odlahiuje a otéiky spalovacie-
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ho motora 41 sa udriujd na rovnakej hodnote. V alternativnom
zapojend znézornenoa na obr, 3 plné funkciu tretieho snimatla
&7 otélok spalovacieho motora 41 odmerny hydrogeneritor 31,
pritom poloha akcelerétora sa snima mechanicky cez kinematic~
ky Slen 49 a regulaint pruiinu 48.
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1. Zapojenie sGitovej vykonovej regulécie dvoch axiél-
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3.
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5.

nych regulainych hydrogeneradtorov so Sikmou doskouyopatrc-
nych priamo riadenysi servovalcami s vratayai pruZinami a me-
chanicky prepojenych so spalovacim motorom, na ktory je napo-
jeny tieZ pomocny hydrogenerdtor vyznalujice sa tym, 2e kail~
dy servovalec /3/, /4/, 15/, 16/ hydrogenerdtorov /1/, /2/

je cez dvojity spitny ventil /8/, /16/, 122/, 128/ napojeny
na vystup tlakového ventila /11/, /19/, 126/, /1317 dialkové~
ho ovlédania, ktorého napdjact vstup je napojeny na vytlak
pomocného hydrogenerédtora /34/, na ktory ie napojeny tiei na~
phdjact vstup trojcestného posavalového regulétora /14/, kto~-
ry je opatreny splitnovizobnym vstupom /42/ a ktorého regulat-
ny vystup /13/ je napojeny na druhy vstup dvojitého spltného
ventila /8/, /16/, 122/, 128/, pritom jeho odpadovi vystup

je napojeny na nédrZ /36/.

Zapojenie podla bodu 1 vyznalujlice sa tym, 2¢ posuval troj~-
cestného posivatového regulétora /14/ je 2 jednej strany op-
rety o pohyblivi Zast silového proporcionélneho magnetu 743/,
napojeného na riadifacu elektroniku /38/ a splitnoviizobny vs~
tup 742/ je spojeny s reguladnym vystupom /13/,

Zapojenie podla bodu 1 a 2 vyznatujlce sa tym, 2e riadiaca
elektronika /38/ je napojend na prvy snimaé /39/ polohy ak-
celerétora /50/, ako aj na druhy snimal /40/ polohy palivo-
vej tyte spalovacieho motora /41/.

2apojenie podla bodu 1 a 2 vyznadujluce sa tym, Ze riadiaca
elektronika /38/ je napojend na prvy snimat /39/ polohy ak=-
celerdtora /50/, ako aj na treti snimad /47/ othiok spalova~
cieho motora 741/,

Zapojenie podla bodu 1 vyznalujice sa tym, 2e¢ posGval troj-
cestného posivalového regulétora /14/ je z jednej strany op-
rety o regulaind pruiinu 748/, ktord je cez kinematicky &len
149; mechanicky spojend s akcelerdtorom /50/ :patova¢ieho
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motora /41/, prilom splitnoviizobny vstup /42/, v ktorom je
zabudovand druhé clona /55/ je napojeny jednak na vytlak od-
merného hydrogenerdtora /51/ mechanicky prepojeného so spa-

Covacim motorom 741/ a jednak cez prvd clonu /54/ na nidr2
136/

3 vykresy




248 584

1 440




I 248 584

] I

& Tﬁ*

pmgil

- o




248 584

i
.

Obr. 3

A1 1]
=
/CD
- a
Tp) @) A
S, |
—-7 m
(<
L
/3‘ &
i o
2 2 .
\ \ s
()] ,
<

Vytiskly Moravské tiskafské zavody,
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