- -

CS 276743 BG6

o raonsd DATENTOVY  SPIS

REPUBLIKA

(19)

(21) Cislo prihlésky :

(30) Prioritni{ data :

(40) Zvefejnéno : 12 03 91
- (47) Udé&leno : 24 06 92
FEDERALNI URAD
PRO VYNALEZY (24) Oznameno udé&leni ve

3 - (22) Prihléseno : 19 12 88

(11) C&islo dokumentu :

276 743

(13) Druh dokumentu :

(61) Int. Cl.5

D 01 B 7/52
D 01 H 7/58

(73) Majitel patentu : KIWA a.s., NITRA

(72) Pavodce vyndlezu : CERNICKA JOZEF ing. CSc., NITRA

(54) Nézev vyndlezu : Prstencovy skaci nebo dop¥éddaci stroj

(57) Anotace :

* Prstencovy skacf{ nebo dop¥ddaci stroj,

opatfeny zachycovacimi prost¥edky béZcu
(4), pXifazenymi kaZdému prstenci (3)
pracovniho mista stroje. Zachycovaci pro-
st¥edky (8) b&Zcl (4) jsou uloZeny na
prub&iném h¥fideli (7), ktery je oto&né
uloZen na prstencové lavici (5) rovnobd¥-
né s podélnou osou stroje podél p¥isluiné
fady prstenct (3) v¥eten (l). V pfedni
&4sti zachycovaciho prostfedku (8) je

v dréze bé&Zice (4) vytvofeno vybréni (28).

obr. 1

B6



1 CS 276743 B6

Regeni se tykd prstencového dopfddaciho nebo skaciho stroje opat¥eného zachycovacimi

prostfedky b&%ch, pfifazenymi kaZdému prstenci pracovniho mista stroje.

P¥i mechanizovaném nebo automatizovaném smekdni navinutych civek nebo nasazovani
prdzdnych civek na v¥etena textilnich, zejména prstencovych skacich stroji, je t¥eba na
prstencovém textilnim stroji vykonat p¥ipravné tkony, které umoZniuji bezobslu¥né spudt&ni
stroje po nasazeni prézdnych civek.

Jedno ze zndmych za¥izenf, pouiivané pro mechanické smekédnf{ a nasazovdni civek na
vietena prstencovych textilnich strojl, je tak zvan& smekaci traverza, co¥ je za¥izeni
upevnéné na je¥dbu, pojizdném nad obsluhovanymi stroji, které je opat¥eno za¥fzenimi pro

uchopeni jednotlivych civek na jedné stran& prstencového skacfho stroje.

Aby se mohlo vykondvat automatické nebo mechanizované smekéni civek, je krom& jiného
tfeba vybavit prstencovy textilni stroj zafizenim, které zabezpedi zachyéeni b&%ce s nave-
denou niti ve stanovené poloze na prstenci. Za stanovenou polohu je pova¥ovéna takové po-
loha b&Zce na prstenci, v nif je po odklopeni balonové vodide do polohy pro smekéni civky
a po napnuti navedené niti umoZn&n pfistup smekaci traverzy shora k civkam jedné Ffady v¥e-

ten, aniZ by do3lo ke kolizi smekaci traverzy s navedenymi nit&mi.

Znémé za¥izeni pro zachycovéni b&%ce s navedenou nit{ na prstenci textilnfho stroje
obsahuje brzdic{ krouZek, uloZeny pod prstencem prstencového skaciho nebo prstencového do-~
pfddaciho stroje. Brzdici krouZek je na strand prstence opat¥en mékkym oblo¥enfm, slouZi-
cimi k brza&ni b&%ce a je uloZen posuvn& vzhledem k prstenci, k némuZ se mije pfisouvat
ve sm&ru jeho osy aZ na vzd4lenost, p¥i ni? dojde k ubrzddni b&¥ce v m&kkém obloZeni brz-
diciho krouZku. P¥esouvéni brzdiciho krouZku jé zabezpeCeno jeho sp¥aZenim s pY¥esouvacim
mechanismem tvofenym nékolika pruZinami po obvodu dr¥dku prstence, pridem# vzdjemnd poloha
brzdiciho krouZku a prstence je bg&hem pracovniho cyklu mechanicky zajiSténa nap¥iklad po-
moci vidlice spfaZené s brzdicim kroutkem, jeji% poloha je ovlddéna hridelem, prochédzeji-
cim po celé délce stroje.

Dal8i zndmé za¥f{zeni obsahuje pru¥ny brzdicf pds, uloZen§y z vn&js{ strany kolem prs-
tence. PruZny brzdicf pds je z vnit¥nf strany pokryt vhodnym mEkkym oblofenim, slouficim
k zabrzdéni b&Zce. Jeden konec pruiného brzdic{ho pdsu je zakotven na dr¥dku prstence a
druhy konec je ovl4din brzdici ty&{, uspo¥ddanou podél ¥ady prstenct na obou stranich
stroje. Podle sméru pohybu brzdic{ tyfe se pruiny brzdici pis bud rozevird, &im¥ se pfi-
bliZuje prstenci aZ do zachyceni b&%ce v mdkkém obloZeni prufného brzdicfho pésu, nebo se
otevird, &im? dochdzi k uvolndni b&%ce z mdkkého obloZeni pruZného brzdiciho pésu a tim
k jeho odbrzd&ni. '

24dné ze znamych zatizenf{ pro zachycovdni b&%ce neumoZfuje zachyceni bd%ce ve stanove-
né poloze. P¥i zastavenf b&%¥cd se bd&%ce na jednotlivych prstencich nachdzeji v riznych po-
lohdch vzhledem k ose prstence, co? nedovoluje provdddt bezobsluiné smekani civek z vieten,
protoZe p¥i smekdni miZe dojit k po¥kozeni nitd vedené pFes biiec, poptipad® i samotného
b&Zce. DalSi nevyhodou je to, Ze uspofdddni brzdicfch prstenclt nebo pést v blfzkosti prs-
tence zhorsu]e moZnosti Ci¥t&n{ stroje v okoli prstencu.

VySe uvedend nevyhody jsou odstran&ny prstencovym skacim nebo dopfédacim strojem po-
dle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, %e zachycovaci prost¥edky bd%ct jsou uloZeny
na prib&Zném hifdeli, ktery je oto¥n& ulofen na prstencové lavici rovnob&#nd s podélrou
osou stroje podél pfislusné fady prstench vieten, pfifem: v pfedni &&sti zachycovaciho
prostfedku je v drdze b&%ce vytvofeno vybrdni.

Hlavni vyhodou prstencového skaciho nebo dop¥ddaciho stroje podle vyndlezu je zachy-
ceni b&Zce s navedenou nitf v pfedem stanovené poloze, v nf% nit navedend v bd3ci nepfekd-
21 mechanizalnim prostf¥edkim, v jejich &innosti p¥i bezobslufném smekéni civek.

pfikladné provedeni prstencového skaciho nebo dop¥ddaciho stroje podle vyndlezu je
schematicky zndzorn&no na vykresech, kde zna&{ obr. 1 pohled na pracovn{ m{sto prstencové-
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ho nebo dopfddaciho stroje s vyznalenim drdhy nit& p¥i zachycen{ b&%ce, obr. 2 bokorys
zachycovaciho prost¥edku s prﬁtencovou lavici a prstencem v &4ste&ném fezu, obr. 3 plido-
rys zachycovaciho prostfedku a prstence pro zachycovini bd%ce, obr. 4 detail zachycovaci-
ho prostfedku s tvarem zachycovae a obr. 5 pohled smérem P na detail zachycovaciho pro-
stfedku podle obr. 4.

Prstencovy dop¥ddacf nebo skaci stroj je po obou strandch opatfen v¥eteny 1. Viete-
no 1 s civkou 2 je obklopeno prstencem 3, na némZ je suvnd ulofen bd%ec 4. Prstenec 3 je
pomoci prstencového drZdku 31 pevnd uloZen na prstencové lavici 5, s ni% se pohybuje
vratné ve svislém sm&ru. Vieteno 1 obsahuje oto&ny pfeslen la, ktery je opdsé&n hnaci pds-
kou 1b, sptfaZenou s pohonem stroje a slou¥fici k pfenosu krouticfho momentu z nezndzornd-
ného pohonu na pfeslen la vietene 1. V dolnf &4sti vPetene 1 pod navijenou civkou 2 je
umisténo odst¥fihovaci za¥fzeni 6 niti.

Na prstencové lavici 5 je podél Fady vFfeten 1 na kaZdé strand oto&n& ulofen pribdz-
ny hifdel 7.

Na prib&iném h¥ideli 7 je pro kazdé vieteno 1 p¥isludné strany stroje uloZen jeden
zachycovaci prost¥edek 8 bé¥ce 4.

Skand nit 9 nebo spfddand textilni vldkna jsou z nezndzorn&né p¥edlohy vedena pres
podévaci zaffzeni 10, balonovy vodi& 11 do b8%ce 4, jeho? pomoci je zakrucovdna a navije-
na na civku 2. Balonovy vodié 11 je uloZen na ramenu 111, které je otodnd uloZeno na
stroji, pfiemZ jeho krajni polohy vymezuji pracovni polohu balonového vodi&e 11, v ni%
je na obr. 1 balonovy vodi¢ 11 s ramenem 111 zndzornén plnou &arou, a odklopenou polohu
balonového vodige 11, v niZ je na obr. 1 balonovy vodi& 11 s ramenem 111 zn&zorn&n &&rko-
vané. Pokud se balonovy vodi& 11 s ramenem 111 nachdzeji v odklopené poloze, je prostor
nad civkou 2 volny, coZ je nezbytné k zabezpe&eni piistupu pro smekaci prostfedek 12 ci-
vek 2, tvofeny napfiklad smekaci traverzou.

Zachycovaci prostfedek 8 b&Zice 4 obsahuje objimku 13, oto&n& uloZenou na prib&iném
hifdeli 7. Objimka 13 je opat¥ena vybrdnim 14, jim¥ prochdzi polohovaci prvek 15, pevné
uloZeny v prib&Zném hiideli 7. Polohovaci prvek 15 je u p¥fkladného provedeni tvo¥en
védlcovym kolikem. K objimce 13 je pevn& a pfestavitelnd p¥ipojen zachycova& 16 béice 4.

K pEipojeni zachycovade 16 k objimce 13 je u p¥fkladného provedeni pou%it Zroub 17 a ma-
tice 18, 19 a 20, pfilemZ maticemi 18 a'lg je 8roub 17 pevnd spojen s objimkou 13 a mati-
ce 20 slouZf k zajiSt&ni nastavené sprévné polohy zachycova&e 16 vzhledem k prstenci 3.

V zachycovali 16 je vytvofena polohovaci drdZka 21, do ni¥ svym volnym koncem zasahuje
polohovaci prvek 15.

Na prubéZném hifdeli 7 je uloZena zkrutnd pruZina 22, jejiZ jeden konec je prestavi-
telné upevnén na prib&iném h¥ideli 7, napfiklad pomoci polohovaciho Srcubu 23, zaSroubo-
vaného v pomocné objimce 24, suvné a oto¥n& uloZend na pribdiném h¥ideli 7.

Konec zkrutné pruiiny 22 je zakotven na polohovacim 3roubu 23, jehoiZ dotaZenim se
fixuje poloha pomocné objimky 24 na prib&%Zném h¥ideli 7, a v diisledku toho i p¥ftla&ni
sila zkrutné pruZiny 22, jejiZ volny konec je op¥en o zachycova& 16, ktery p¥itladuje
k prstenci 3 v rozsahu dovoleném vybrdnim 14 a polohou prstence 3. Upevnéni konce zkrut-
né pruZiny 22 na prib&Zném h¥ideli 7 lze provést i jinym zplisobem, nap¥iklad kolfkem za-
lisovanym do prichoziho hfidel 7 ve stanovené poloze nebo jinym zndmym zpisobem.

Pro zachyceni b&%ce 4 je v dolni &&sti zachycovale 16 vytvofeno vybréni 28, jeho%
horni &4st tvoff zkosend plocha 25. Zkosend plocha 25 sloufi k p¥itlaovéni b&ice 4
k prstenci 3, &imZ zabrafuje vytaZeni b&%ce 4 vlivem nap&ti niti 9 mezi zachycovalem 16
a poddvacim za¥f{zenfm 10 niti 9. Souasné se vnitini &&st bd%ce 4 dotykd prichytky 26
zachycovale 16, kterd zpisobuje pfitlaovéni bé%ce 4 k prstenci 3 vlivem napdt{ niti 9
v horizontdlnim sm&ru mezi zachycovalem 16 a civkou 2. Pokud je b&%fec 4 men${, mife dojit
k jeho zasunuti do vybréni zachycovale 16 a%Z po doraz 27, kterym je zakonlena zkosend

plocha 25 zachycovale 16. Protofe v praxi se u prstencovych skacich nebo dop¥édacich
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stroji pouZfvd otdfeni vieten ob&ma smdry, tedy i b&%ce 4 se pohybuji obéma sméry, je
konstrukce zachycovade lg symetrickd, aby bylo mo%no pou¥ivat ty¥ konstruk&ni prvek bez
jakéhokoliv pfestavovdni p¥i tvorb& z&krutu S nebo Z.

Zachycovaci prost¥edek 8 b&ice 4 ve stanovené poloze na prstenci 3 prstencového ska-
ciho nebo dopfddaciho stroje je ovl&dan nezndzornénym pohonem, nap¥iklad pneumatickym
vélcem, ktery v dob&, kdy za¥fzen{ nenf ve funkci, udrzuje pomoc{ priib&%ného h¥idele 1
zachycovaci prostfedek 8 v odklopené poloze, v ni} je zachycovaci prostfedek 8 pootoden
proti poloze zndzorn&né na obr.2 nahoru tak, fe nemife dojit k zachycenf b&%ce 4 nebo ni-
ti 9 o zachycoval 16. V odklopené poloze je p¥itom vlivem zkrutné pruziny 22 vymezena vi-
le ve vybrdnf 14 objimky 13 tak, Ze hornf &&st vybrin{ 14 doléhd na polohovaci prvek 15.

Zachycovdni b&%ce 4 miZe probfhat pouze p¥i nizkjych otd&kéch civky 2, aby vzhledem
k pohybové energii civek 2 nedochdzelo k p¥etrhim niti 2 na dseku mezi civkou 2 a zachy-
covalem 16.

P¥i zachycovan{ b&%ce 4 pootoli nezndzorn&ny pohon prub&Znym h¥idelem 7, a¥ viechny
zachycovaci prostfedky 8 dosednou na p¥fsluiné prstence 3. Vlivem torze pribé&Zného h¥ide-
le 7 u dlouhych textilnich stroji a odchylek v ustaveni prstenct 3 je thel pot¥ebny k do-
sednuti zachycovale prost¥edkl 8 na kaZdém pracovnim mistd jiny a rozdilny od skutedného
Ghlu natofeni prib&Zného h¥idele 7 na témfe pracovnim mistd stroje. Tyto rozdily jsou
kompenzovény tim, Ze prub&%ny h¥idel 7 se pootod{ o v&t3{ dhel, ktery zabezpeduje dosednu-
ti zachycovaciho prostfedku 8 i v tom nejnep¥{zniv&jsim piipad&, ktery zpravidla nast4vi
na nejvzddlen&jsim pracovnim mist& od pohonu pribdiného h¥fdele 7, vzhledem k velikosti
torze na tomto mist&. P¥itom na v3ech pracovnich mfstech, na nich¥ je dhel natoleni pri-
b&Zného h¥idele 7 v&t3{ ne¥ dhel potfebny k dosednutf zachycovaciho prostfedku 8 na prs-
tenec 3, se prib&iny h¥idel 7 v objimce 13 ot&&f po dosednuti.zachycovaée 16 na prstenec
3 441, pr¥idemZ polohovaci érvek 15 se pohybuje ve vybrdni 14, jeho? velikost uréuje maxi-
milni rozsah p¥etoleni prub&iného h¥idele I vzhledem k zachycovacimu prostfedku 8. PE¥{-
talénd sila, potfebnd mezi zachycovacim prostfedkem 8 a prstencem 3, sloufi ke ‘kompenzo-
védni nap&t{ v niti 9 a je danid nastavenim zkrutné pruZiny 22 na prib&iném h¥ideli 7.
Zvolend poloha pomocné objimky 24 se potom zajistf pomoci polohovaciho $roubu 23.

Vlivem pomalého ot&&eni civky 2 se st¥ihadem 6 se b&Zec 4 p¥esune po prsténci aZz do
vybréni 28 zachycovale 16, kde se jeho pohyb v disledku t¥enf o zkosenou plochu 25 a p¥i-
chytku 26 zastavi. Tim dojde ke zvyZen{ nap&ti ve skané niti 9. vytaZeni b&¥ce 4 z prs-
tence 3 vlivem zvySeného napéti v niti 9 zabrafhuje zkosen4 plocha 25 a pf¥ichytka 26 za-
chycovale 16. Zvy%ené napét{ v niti 9 zpisobi zastavent pohybu civky 2 a prokluzové&ni
hnaci pdsky 1b na pfeslenu la vPetene 1.

Nap&ti v niti 9 plisobicf v roviné prstence 3 pisobi krouticim momentem na ¥roub 17.
Tento moment je zachycovdn pomoci polohovaciho prvku 15, zasunutého do polohovaci drdZky
21 zachycovale 16. ProtoZe polohovac{ prvek 15 je pevné spojen s ﬁrﬁbéin?m h¥idelem 7,
je timto zplsobem zabrédn&no preto&eni zachycovade 16 kolem osy Zroubu 17 vlivem napétf
v niti 9.

Zafizenim podle vyndlezu se dosdhne zachyceni b&%ce 4 s niti 9 ve stanovené poloze
na prstenci 3 prstencového skaciho nebo dop¥ddaciho stroje. Aby stroj mohl pokradovat
v prdci, provede se nejd¥ive &4stené nebo tplné zruSen{ nap&t{ v niti 9, a potom se po-
moci nezndzornéného pohonu otod{ pribé&iny hifdel 7 do vychoz{ polohy.

PATENTOVE NAROKY

1. Prstencovy skaci nebo dopfddaci stroj, opatfeny zachycovacimi prostfedky bd&%cl, p¥ifa-
zenymi kaZdému prstenci pracovnfho mista stroje, vyznalujici se tim, Ze zachycovaci pro-
stfedky- (8) b&Zci (4) jsou uloZeny na prib&iném h¥fdeli (7), ktery je oto&né& uloZen na

prstencové lavici (5) rovnob&%né s podélnou osou stroje podél pfislusné ¥ady prstenct (4)
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vieten (1), pfidem? v pfedni &4sti zachycovaciho prostfedku (8) je v dréze béZce (4) vy-
tvo¥eno vybréni (28).

2. Prstencovy skaci nebo dopfddaci stroj podle bodu 1, vyznadujicf se tfm, Ze zachycovact
prost¥edek (8) obsahuje objimku (13} uloZenou na prib&iném hifdeli (7) a s objimkou {13)
je spojen pFestavitelnd vzhledem k ose prib&iného h¥fdele (7) zachycoval (16).

3. Prstencovy skaci nebo dopfddaci stroj podle bodu 2, vyznalujicf se tim, Ze objimka (13)
je na prubdiném h¥ideli (7) uloZena otolné, pfifemi je v ni vytvoY¥eno vybrdni (14), do
n&ho? zasahuje polohovaci prvek (13), upevnény v prib&iném hifdeli (7).

4. Prstencovy skacf nebo dop¥ddaci stroj podle bodl 1 a% 3, vyznalujici se tim, Ze vybrd-
ni (28) pro zachyceni bd3%ce (4) na prstenci (3) je tvofeno pfftla&nou plochou (25), zko-

senou ve smiru pohybu béZce (4) smdrem k prstenci (3), dorazovou plochu (27) uspoiédanou
proti sméru pohybu bé%ce (4) a p¥ichytkou (26), vytvoferou na Cele zachycovace (16).

3 vyXresy
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