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Wynalazek dotyczy osprzetu wieloczynnodciowe-
go diwigu - wieloczlonowego jezdnego przeznaczo-
nego do prac przetfadunkowych dinterwencyjnych
wg patentu nr 87486.

Zgodnie z wynalazkiem nr 87487 osprzet wielo-
ezynnoSciowy dziwigu wieloczlonowego sklada sie
z wysiegnika osadzonego obrotowo na podstawie,
bociana zawieszonego obrotowo na wysiegniku na
konicu ktérego usytuowany jest osprzet dawigowy,
przy czym silownik hyrauliczny 1gczy wysiegnik
z podstawa. Drag laczy bocian z podstawa stojaka
skladajacego sie z preté6w przegubowo zamocowa-
nych na platformie, na ktérej zawieszona jest ob-
rotowo podstawa, oraz silowmika hydrauliczmego
osadzonego jednym koncem przegubowo na plat-
formie, a drugim r6wniez przegubowo na stojaku.
Wada tego rozwigzamia jest niemozliwoéé zawie-
szania innych osprzetéw oprécz haka, czerpako-
wego lub chwykakowego jak r6éwniez niekiontrolo-
wane usytuowanie go.

W celu unikniecia wyzej wymienionych niedo-
godno$ci wykonano osprzet wieloczynnosciowy w
ten sposob, ze jest on zawieszony przegubowo na
bocianie i polaczony poprzez silownik i pret z
elementem poérednim, osadzonym obrotowo na
sworzniu w osi obrotu bociana. Pret osadzony ob-
rotowo w podstawie wysiggnika polaczny jest pre-

‘tem z elementem posrednim osadzonym ng sworz-

niu w osi obrotu bociana i pretem z ramieniem
osadzonym obrotowo w podstawie wysiegnika na-
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pedzanym silownikiem osadzonym przegubowo w
podstawie wysiegnika.

Ramiona i element posredni posiadajg rozigczne
piasty. Zaletami takiego rozwigzania sa: uniwer-
salnoéé, mozliwosé stosowania dowolnych osprze-
té6w i krétki czas ich przezbrajania oraz komtrolo-
wane usytuowanie ich.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku gdzie fig. 1 przed-
stawia dzwig z podniesionym osprzetem, za$ fig. 2
i 3 osprzet w stanie opuszczonym i podniesionym.

Jak przedstawiono na fig. 1, osprzet wieloczyn-
mnoéciowy diwigu wielocztonowego skiada sie z - os-
przetu Toboczego widitowego 1, asadzonego obroto-
wo na bocianie 2 poprzez sworzen 3 polgczonego
przez silownik hydrauliczny 7 i pret 11 z ramie-
niem posrednim 9. Element posredni 9 osadeony
poprzez sworzen 10 w osi obrotu bociana 2. Pret
8 jest osadzony obrotowo w podstawie wysiegni-
kowej 6 na sworzniu 17.

Uklad zapewnmia saxﬂotczyuma kontrole potozenia
osprzetu 1 za$ silownik 7 zapewnia pozgdane jego
usytuowanie. Fig. 2 i 3 przedstawia rozwigzanie
osprzetu wieloczynnosciowego dzwigu wielocziomo-
wego skladajacego sie z: osprzetu roboczego wid-
towego 1, polaczemego obrotowo z bocianem 2 po-
przez sworzefi 3, ramienia 4 osadzonego obrotowo
na sworzniu 5 podstawy wysiegnikowej 6, obraca-
nego przez sitownik hydrauliczny 7, umocowanego
miedzy ramieniem a podstawg i polaczo'negq
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% osprzetem roboczym poprzez pret 8. Ramie po-
Srednie 9 jest obrotowo osadzone na sworzniu 10
osi obrotu bociana 2 i polagczone z pretem 11 przez
sworzen 12 osprzetu roboczego 1.
Ramie 4 oraz ramie pos$rednie 9 mocowane jest
. do sworznia 5 i 10 w spos6b rozlaczny poprzez pia-
sty 'widlowe 13 osadzone w wytoczeniach sworzni,
zabezpieczone klockami 14 wypeliajgcymi piasty,
a sworzniami- 15. W trakcie podnoszenia osprzetu
na diwigu nastepuje samoczynna kontrola jego
polozenia poprzez pret 11, ramie posrednie 9 i pret
8 mocowany do ramienia 4 przytrzymywanego si-
" lowmikiem 7. Przestawiajac polozenie ramienia 4
silownikiem 7 obracamy réwnocze$nie osprzet ro-
boczy 1 na swomzniu 8 bociana 2, ktory tak prze-
stawiany zajmuje w trakicie podnoszenia i opuszcza-
nia niezmienione polozenie wzgledem potozenia
diwigu 16. v
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Zastrzezenia patentowe

1. Osprzet w:ieloozynnoécidwy. dzwigu wieloczto-
nowego skladajacego sie z wysiegnika osadzonego

Fig. 1
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obrotowo na podstawie, bociana zawieszonego obrd-
towo ma wysiggniku, na koncu ktérego usytuowany
jest osprzet roboczy wedlug patentu 87486, zna-
mienny tym, ze osprzet roboczy (1) zawieszony
przegubowio na bocianie (2) polaczony jest poprzez
sitownik hydrauliczny (7) i pret (11) z elementem
posrednim (9) osadzonym obrotowo poprzez sworzen
(10) w osi obrotu bociana i pret (8) z podstawg wy-
siegnika (6) poprzez swiorzen (17).

2. Osprzet wieloczynnodciowy dzawigu wieloczio-

- mowego przeladunkowego skladajgcego sie z wy-

siggnika osadzomego obrotowo na podstawie, bo-
ciana zawieszonego obrotowo na wysiegniku, na
koncu Kktérego usytuowany jest osprzet roboczy
wedlug patentu 87486, znamienny tym, Ze osprzet
roboczy (1) zawieszony przegubowo na bocianie (2)
polaczony jest poprzez pret (11) z elementem po-
$rednim (9) osadzonym obrotowo poprzez sworzen
(10) w osi obrotu bociana (2) i pret (8) z ramie-
niem (4) osadzonym obrotowo w podstawie wy-
siggnika (6), napedzanym silowmnikiem (7) osadzo-
nym przegubowo w podstawie wysiggnika (6).
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Fig. 2

Fig.3
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