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(57)Anotace:

Teleskopicka prachové odsavaci trubka (10) ma vnéjsi trubku
(11) a vniténi trubkou (12) se zaskakovacimi vybranimi (13)
do kterych zabira blokovaci télisko (29) vedené vodici
vloZkou (14) nasazenou z koncové strany do vn&j§i trubky
(11), pfitemZ vodici vloZka (14) prochazi vn&jsi trubkou (11)
radialng smérem ven vystupujicim pfidrznym vystupkem (18),

. kde blokovaci telisko (29) je ovladatalné prostiednictvim

ovladaciho manipulatoru (20), ktery je prot&j§imi vodicimi
plochami (35) posunutelny rovnobézné s plochou (A)
vngjstho plasts vodici viozky (14), pfiéemz vodici plochy (34)
pridrzného vystupku (18) jsou identické s opérnymi plochami
piidrzného vystupku (18) upevnéného na vodici vlozce (14),
a prot&jsi vodici plochy (35) ovladaciho manipulatoru (20)
jsou identické s prot&j&imi op&rnymi plochami ovladactho
manipulatoru (20).
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Teleskopickad prachova odsavaci trubka

Oblast techniky

predkladany vyndlez se tyka teleskopické odséavaci
trubky na prach, ktera je definovana v Gvodu patentového
naroku 1. Takova teleskopickd prachova odsavaci trubka Je

popsdna v DE 199 24 451 Ccl.

Dosavadni stav_techniky

7 DE 199 24 451 Cl znama teleskopickd prachova
odsavaci trubka ma pro vedeni teleskopické vnitfni trubky z
koncové strany do vn&jsi trubky pres témér jeji célou axidlni
délku zasunutou vodici vloZku, jejiz soudasti je teleskopické
prestavovaci zafizeni. Z plochy vnéjsiho plasté vodici vloZky
vy&nivé zhruba radidlné smérem ven skrz vybrani ve wvneéjsi
trubce Sachtovy pridrZny vystupek, ktery tvori odbolovaci
prostor pro blokovaci télisko vedené prostfednictvim jazycku
na vodici vloZce. Blokovaci télisko zabird stridavé do
zaskakovacich vybrani zaskakovaci listy vnit¥ni trubky.

Navic pridriny vystupek pfijimad v radidlnim sméru z
vnéjsku k odboéovaéimu prostoru priléhajici ohybaci prvek se
zajisdtovacimi patkami, které v nezatiZeném stavu ohybaciho
prvku brani tomu, aby blokovaci té&lisko mohlo z jeho
zaji&tovaci polohy vniknout do odbo&ovaciho prostoru. Pri
vykonavani ovladaciho tlaku pisobi na ohybaci prvek z vnéjsku
tladitko s ovladacim Cepem. Tim se vyvolad elasticke ohnuti
ohybaciho prvku a uvolnéni zajistovacich patek, naceZ se
uvolni odbo&ovaci prostor pro blokovaci t&lisko a blokovaci

t&lisko se rovnéZ uvolni.



10

15

20

25

30

V podstat& ve tvaru Sachty vytvorfeny pfidrZny
vystupek podle DE 199 24 451 Cl1 ma ve dvou vzadjemné& proti
sob& leficich sté&novych &astech vidy dvé vertikalneé
prochazejici vodici drazky. Vzajemné& proti sobé leZici, po
délce prochazejici sténové plochy kaZdé vodici drazky tvori
vodici plochy, zatimco kazda radialné& vné a mezi vodicimi
plochami uspofrédan&, pZicné prochézejici kratkd sténova

plocha kaZdé vodici drazky predstavuje opérnou plochu.

Jako tladitko vytvofeny ovlédaci manipuiétor ma na
jedné ovléadaci desti&ce &tyfi vodici nohy se vidy jednou
vodici patkou, jejichZ bo&ni plochy tvori proté&jsi vodici
plochy, které spolupracuji s vodicimi plochami vodicich
drazek pfidriného vystupku. Vzhledem k prot&jdim vodicim
plochém pri&né prochédzejici, radidlné& ven uloZené plochy
vodicich patek tvofi proté&jsi opérné plochy, které
spolupracuji v opérném zabéru s vyse uvedenymi pricéné
prochdzejicimi kratkymi sténovymi plochami (opérnymi

plochami) .

vyhoda teleskopické prachové odsavaci trubky znamé z
DE 199 24 451 Cl spoc¢iva v tom, Ze na vodici vloZce upevnény,
to jest pevné& pfipojeny, pfidriny vystupek ve spojeni s
tladitkem umoZiiuje, Ze je zbyteénd ovladaci objimka
obklopujici teleskopické usporadani po celé délce obvodu. Na
druhou stranu toto znadmé uspofadéni by mélo byt dale
zlepdeno, nebot ma relativné velky po&et soucdsti a z toho

vyplyvajici velké ndklady na vyrobu a montaz.

Na zaklad® teleskopické prachové odsadvaci trubky
podle DE 199 24 451 Cl si predkladany vynalez klade za cil
dile rozvinout toto zndmé usporadani, aby bylo moiné v

porovnani se znamym usporadénim snizZit naklady na vyrobu a
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monta? a dosdhnout snadné obsluhovatelnosti. Ve spojeni se
znaky uvedenymi v uvodu patentového naroku 1 se uvedeny cil
podle predklédaného vyndlezu fesi prostrednictvim
nasledujicich znakl:

a) ovladaci manipulator je svymi proté&jdimi vodicimi
plochami posunutelny rovnobé&zné vzhledem k ploSe vné&jsiho
plasté vn&jsi trubky podél vodicich ploch pZidriného vystupku
upevné&ného na vodici vloiZce;

b) vodici plochy pfridrZného vystupku Jsou identické s
opérnymi plochami pfidriného vystupku;

c) prot&jsi vodici plechy ovladaciho manipulédtoru

jsou identické s prot&jsSimi opdrnymi plochami ovléadaciho

manipuldtoru;
d) zastr&ku tvori posuvnd zéastrcka;
e) zédstrdka je upevnéna na ovladacim manipulatoru;

f) zastrdka ptsobi spolelné& bezprostredné s

blokovacim téliskem.

Podle pfedkladaného vyndlezu tvori zastriku posuvna
zastrdka, jejiz ovladaci manipulédtor je posunutelny svymi
prot&jsimi vodicimi plochami rovnob&zné& vzhledem k plose
vnéjsiho plasté vneéjsi trubky podél vodicich ploch p¥idrZného
vystupku upevnéného na vodici vlozce.

To znamend, e ovlddaci manipuldtor podle vynalezu
mtZe byt veden v zdsadé v libcvolném sméru, ov3em rovnobéziné
s plochou vnéjsiho plésté vnéjsi trubky, pficemz - vedle
jinych moznych provedeni - jecno obzvlasté& vyhodné provedeni
podle vynadlezu se vyznacuje tim, Ze vodici plochy a proté&jsi
vodici plochy se rozprostiraji ve sméru povrchovych pfimek

plasté vné&jsi trubky, rovnéz axidlné vadi vnéjsi trubce.
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7nadné konstrukéni zjednoduseni je podle
predkladaného vyndlezu realizovano tim, Ze na jedné strané
jsou vodici plochy pridriného vystupku identické s opérnymi
plochami pfidriného vystupku a na druhé stran& jsou protéjsi
vodici plochy ovladaciho manipulatoru identické s protéjsimi

op&rnymi plochami ovlddaciho manipulatoru.

Daldi dopliikové zjednoduseni, zejména prostrfednictvim
daldiho slou&eni funk&nich prvka, je podle vynalezu
realizovéano tim, Ze na rozdil od provedeni podle DE 199 24
451 C1 je zdstrdka upevnéna na ovladacim manlpulatoru Jedno
vyhodne provedeni pfedklédaného vynalezu spoc1va v tom, Ze
zastrcka a ovladaci manipulétor tvori jednodilnou, zejména

materidlové jednotnou a pevné propojenou, spojitou soucast.

Dal3i zjednodiudeni se podle pfedkladdaného vynalezu
dosahne oproti reSeni podle DE 199 24 451 Cl tim, Ze zéastrcka
neptisobi spolené& s blokovacim téliskem nepfimo, nybrz

viceméné& bezprostredné.

V daldim provedeni podle vynadlezu jsou vodici plochy
a prot&jsi vodici plochy tvofeny vzajemné od sebe oddélenYmi
Zebrovymi v{stupky s prufezem v podstaté ve tvaru haku.
P¥itom jsou Zebrové vystupky jak pridriného vystupku tak 1
ovladaciho manipuldtoru vytvofeny na vzajemne odvréacenych
volnych koncich liZtovych sté&novych &asti, jejichZ hlavni
plochy jsou uspofddadny v podstaté radidln& vzhledem k vnéjsi

trubce.

Velmi dobré vedeni, spojené s prakticky
neuvolnitelnym opé&rnym upevnénim mezi pfidrZnym vystupkem a
ovladacim manipulédtorem, se podle predkléadaného vynadlezu

dosahne tim, Ze pfidriny vystupek ma dvé v paralelnim odstupu
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vzajemné usporddané listové sténové Casti, které spolupracuji
s litovymi st&novymi ¢&stmi ovladaciho manipuléatoru,
uspofadanymi vzajemné v paralelnim odstupu.

pritom presahuji bud listové sténové cCasti
ovléddaciho manipulédtoru listové sténové Casti pridriného
vystupku nebo lidtové sté&nové Casti pridrZného vystupku

pfesahuji lisdtové sté&nové Zasti ovliddaciho manipulétoru.

V dopliikovém provedeni pfedkléddaného vynalezu tvori
ovladdaci manipulédtor v podstaté zvonovity posouvaci knoflik

pfivraceny svoji vydutou stranou k vnéjsi trubce.

Tento zvonovity posouvaci knoflik opét shrnuje
dohromady né&kolik funkénich prvkd prestavovaciho zafizeni.
Tak napfiklad tvori obé& listové sté&nové &asti ovladaciho
manipuldtoru, které vystupuji od vnit¥ni plochy zvonovitého
posouvaciho knofliku. Krom& toho je zastrcka materidloveé
spojena s ovladacim manipulatorem tim, Ze zejména zastrcka je
zdstrEnym vystupkem vystupujicim od vnitfni plochy
zvonovitého posouvaciho knofliku, jehoZ k vnéj3i trubce
pfivracena Selni plocha tvofi zastrénou plochu spolupracujici

s protéjsi zastr&nou plochou blokovaciho téliska.

Navic tvofi ovlddaci manipulator vaci vné&jsi trubce
axidlné pred a/nebo za zdstrénym vystupkem vzdy jeden
odbo&ovaci prostor pro blokovaci télisko nachidzejici se mimo

z4b&r se zaskakovacimi vybranimi.

Nakonec umozfiuje kombinace pfidriného vystupku,
vodici vloZ?ky a ovladaciho manipuléatoru podle predkladaného
vynalezu jak obsluhu ovladaciho manipulédtoru v jednom sméru
tak i ve dvou vzajemn& zcela opaénych smérech. Pritom

pfedkladany vynalez predpoklada, Ze jak pfidriny vystupek
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nebo vodici vloZka tak i ovladaci manipuldtor tvofi
pfinejmendim vidy jednu opéru pro prinejmendim jednu pruznou
soudast, kterad v neutrdlni poloze pruZiny drzi zastrcnou
plochu zastrcky v zdb&ru s proté&jsi zastrcnou plochou
blokovaciho t&liska, a kterd pfi posunuti zéstrcky
prostfednictvim manipulace s ovlddacim manipuldtorem

poskytuje silu pro vraceni do ptvodni polohy.

Ostatné je rovné&Z kaZdad opéra ovladaciho manipuldtoru
tvoFena kaZdym vystupkem vystupujicim z vnitfni plochy

zvonovitého posouvaciho knofliku.

7zvonovity posouvaci knoflik podle predkladaného
vyndlezu, se kterym miZe byt slouceno dohromady nékolik
funk&nich prvkd do jednotné jednodilné éouéésti, je.navic
obzv1a3t& vyhodn& vhodny jako dekorativni soucast, zatimco u
prestavovaciho zafizeni podle DE 199 24 451 Cl je upraven
samostatna dekorativni &i kryci soudédst, kterd musi byt
vytvofena na pridriném vystupku v dopliikovém montazZnim

procesu.

Daldi znaky pfedklédaného vynadlezu Jjsou definovany v
dalsich zévilech patentovych narocich.

V nasledujicim popisu bude pfedklédany vynalez
ponékud podrobné&ji vysvétlen na prikladnych provedenich podle

vynalezu ve spojeni s odkazy na pripojené vykresy.

P¥ehled obrazkd na vvkresech

Obr.1 Jje schematické prostorové zndzornéni
teleskopické prachové odsavaci trubky, u
které je prestavovaci zarizeni v Zastecném

rezu;
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Obr.2

Obr.

Obr.

Obr.

Obr.

Obr.

Obr.
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Obr.

Obr.
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~J
ssee

zndzorfnuje podobny pohled na stejné provedeni
jako podle obr. 1, u kterého Jsou navic
odfiznuty vnit#ni konstrukéni prvky
prestavovaciho zafizeni, aby byly viditelné
dalsdi konstrukéni pkay tohoto pfestavovaciho
zarizeni;

znézorfiuje prvni provedeni v jeho zajisténé

poloze;

znazorfiuje provedeni podle obr. 3 v jeho

uvolnéné poloze;

znadzoriiuje provedeni podle obr. 3 a obr. 4
b&hem jeho teleskopického prestavovaciho

posouvani;
znédzorfiuje druhé provedeni v jeho zajisténé
poloze;

znadzorfiuje provedeni podle obr. 6 v jeho

prvni uvolnéné poloze;

zndzorfiuje provedeni podle obr. 6 v jeho
druhé uvolnéné poloze;

znadzoriiuje tfeti provedeni v jeho zajisténé
poloze;

znézorfiuje provedeni podle obr. 9 v jeho

prvni uvolnéné poloze; a

zndzorfiuje provedeni podle obr. 9 v jeho

druhé uvolnéné poloze.

e e
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P¥iklady provedeni vynalezu

Pokud jsou v nasledujicim popisu popisovana podle
vykres vzajemné odlisna provedeni, jsou vzajemné analogické
znaky pres jejich fyzické odlidnosti oznalovany stale

stejnymi vztahovymi znackami.

Na obrazcich je znazornéna axidlni dilci oblast
teleskopické prachové odsavaci trubky 10 s podélnou cenﬁfélni
osou M. Tato teleskopickd prachova odsavaci trubka 10 méa
vnéjsi trubku 11 a axialné tasteén& ve vnéjdi trubce 11
prijimanou a zaskakovacimi vybranimi 13 opatfenou vnitfni
trubku 12. Z koncové strany je do vnéjsi trubky 1l nasazena
vodici vlozka 14 z plastu, kterd se pfitom prirubou 15 opiré

o sousedni &elni plochu 16 vné&jsi trubky 11.

Axilnd podél vnitfni trubky 12 uspofadana vybrani 13

tvori zaskakovaci listu R.

vnéjsi trubka 11 mé& axialné prochazejici koncové
prichozi vybrani 17, skrz které radidlné sm&rem ven prochazi

pfidriny vystupek 18, ktery je vytvoren na vodicil vloZce 14.

Pridriny vystupek 18 pfedstavuje radidlné smérem ven
otevfeny, v podstaté Sachtovity Gtvar, jehoz k pozorovateli
privradcend leva rohova oblast na obr. 1 je za ucCelem
objasné&ni zobrazeni odriznuta. PridrZny vystupek 18 ma dvé v
paralelnim odstupu vzajemné uspofadané lidtové sténové casti
19, které spolupracuji se v podstat& stejné nasmérovanymi v
paralelnim odstupu vzajemnée uspotréddanymi listovymi sténovymi

Gastmi 21 ovladaciho manipulatoru 20.

V podstaté radi&lné& vzhledem k vnéjsi trubce

prochdzejici kratké koncové strany obou lidtovych sténovych
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Sasti 19 pridriného vystupku 18 jsou vidy vzadjemn& spolu

spojeny prostrednictvim pricné sté&nové Casti 22, 23.

Ob& listové stdnové Easti 19 prfidriného vystupku 18 a
ob& lidtové sté&nové &asti 21 ovladaciho manipulatoru 20
prochazeji ve sméru povrchovych primek pladté vnéjsi trubky

11, to jest vadi vnéjsi trubce 11 axidlné.

Ovladaci manipuldtor 20 tvofi v podstaté& zvonovity
posouvaci knoflik privraceny svojl vydutou stranou 24 k

vn&jsi trubce 1ll.

Ob& lidtové sténové &asti 21 ovladaciho manipuldtoru

20 vystupuji z jeho vnitrni plochy 25.

Krom& toho vystupuje z vnit#ni plochy 25 ovladaciho
manipuldtoru 20 zéastrcka vytvorena jako zastrény vystupek 26.
K vn&j3i trubce 11 pfivréacena Celni plocha tohoto zéstrcného
vystupku 26 tvori zadstr&nou plochu 27 spolupracujici s

prot&jsi zastrénou plochou 28 blokovaciho té&liska 29.

74strény vystupek 26 je usporadan mezi obéma

lidtovymi sténovymi Castmi 21 ovlédaciho manipuldtoru 20.

Ovladaci manipuldtor 20 tvori vadi vn&jsi trubce 11
axidlnéd pfed zastrénym vystupkem 26 (viz obr. 1 aZ obr. 3)
odbo&ovaci prostor 30 a podle obr. 6 aZ obr. 11 navic také
axidlné za zastré&nym vystupkem 26 dalsi odbo&ovaci prostor 31
vzdy pro blokovacim té&liskem 29 nachdzejici se mimo zabér se

zaskakovacimi vybranimi 13.

Jak se blokovaci t&lisko pfi pfestavovacim posouvani
nachazi v odbodovacim prostoru 30 mimo zabeér se zaskakovacimi

vybranimi 13, je patrné z obr. 5.



10

15

20

25

30

[
. [
L ]
lo L] ] L] . J L3
se 9o e eoes

Jak liZtové stdnové Sasti 19 pridriného vystupku 18
tak i listové sténové Casti 21 ovladaciho manipulatoru 20
maji v podstaté opérné hakové Zebrové vystupky 32, 33. Tyto
opérné hakové Zebrové vystupky 32, 33 maji vodici plochy 34
nebo prot&jsi vodici plochy 35, slouzici soucasné jako opérné

plochy nebo jako protéjsi opérné plochy.

Vodici plochy 34 jsou rovnéz soucasti pridriného
vystupku 18, zatimco prot&jsi vodici plochy 35 prislusi k
ob&ma opé&rnym hakovym Zebrovym vystupktm 33 listovych

st&novych &asti 21 ovléadaciho manipuldtoru 20.

Vodici plochy 34, v podstaté v podob& péasové drahy, a
prot&jsi vodici plochy 33, rovn&? v podstat& ve formé pasové
drahy, prochazeji rovnob&¥né& s plochou A vné&jdiho plaste
vné&jsi trubky 11. V pfipadé znazornéného prikladu provedeni
prochazeji vodici plochy 34 a prot&j3i vodici plochy 35 ve
smé&ru povrchovych primek pla3té vnéjsi trubky 11, z nichz
jsou prikladné& znazornény dvé povrchové pfimky 36, 37 plasteé

na obr. 1 a obr. 2.

Hlavni plochy 38, 39 listovych sténovych ¢éasti 19, 21

prochazeji v podstaté radidlné vzhledem Kk vnéjsi trubce 11.

Li&tové sténové Gasti 19 pridriného vystupku 18
preédnivaji ven listové st&nové &asti 21 ovladaciho
manipuldtoru 20.

U provedeni podle obr. 1 aZ obr. 5 tvofi pricna
stdnova Sast 22 pridrZného vystupku 18 rovnéz op&ru a krome
toho také stredici cep 40 pro Sroubovou tladnou pruzinu 41,
kterd poskytuje pruZnou silu pro uvedeni zpé&t do polohy, kdyZ
se ovladaci manipuldtor 20 posune prostfednictvim ovladaciho

tlaku P ve sméru x, vyvijeného na ovladaci plochu 42.
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Kdyz, vychazejic z polohy zdstréného vystupku 26
podle obr. 3, nastane posunuti ovlédaciho manipulatoru 20 ve
sméru x, posune se ovladaci manipulator 20 se svym zastrinym
vystupkem 26 do uvolné&né polohy podle obr. 4. Potom miZe pri
podrZeni ovladaciho tlaku B a v prostoru pevné& podrzené
vnitfni trubce 12 dojit k posunuti vné&jsi trubky 1l ve sméru
x vzhledem k vnitfni trubce 12, prigemZ blokovaci télisko 29
je vyvedeno ze zaskakovaciho vybrani 13, ve kterém bylo
pfedtim pfijiméno, je vedeno dale pres plochu B vnéjsiho
plasté vnitrni trubky 12, aby nakonec zasko&ilo do zabéru do
jednoho z nasledujicich zaskakovacich vybrani 13. Nakonec
opét dojde analogicky obracenym zpisobem k zajisténi podle
obr. 3, jakmile je ovladaci tlak B uvolnén a zpétnd sila
Sroubové tla&né pruZiny 41 posune ovladacil manipuldtor 20 ve

sméru ¥y.

7 obr. 3 az obr. 5 je krom& toho patrné, Ze opéra pro
spirdlovou tlacnou pruzinu 41 je na stran& ovladaciho
manipulédtoru 20 tvofena vystupkem 43 vystupujicim od wvnitini

plochy 25 ovladaciho manipuldtoru 20.

Provedeni zndzorné&na na obr. 4 a% obr. 11 se odlisujil
od provedeni zndzornénych na obr. 1 aZ obr. 5 v tom, Ze
ovladaci manipuldtor 20 miZe byt pro uvolnéni blokovaciho
t&liska 29 posouvan proti zpé&tné sile pruziny jak ve smeéru x

tak 1 ve sméru y.

Aby bylo takové uvolnéni ovladaciho manipuldtoru 20
uskutednitelné v obou sm&rech x a y, je z vn&jsi trubky 11
vystfiZen vystupek 44 a vyhnut radiédln& smé&rem ven (viz obr.
6 az obr. 8). Timto zpUsobem je moZné pouzit jak spiralovou
tladnou pruZinu 45 tak 1 protichtidnou spirdlovou tlacénou

pruzinu 46.
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Spiralové tla&na pruZina 45 se opira na jednom konci
o opéru 43 ovladaciho manipulatoru 20 a na druhém konci opeéru

44 vytvoFenou na vnéjsi trubce 11.

Druh&, protichidnd spiradlovéd tlaénd pruZina 46 se

opird na jednom konci o opéru 44, vytvorenou na vnéjsi trubce

11, a na druhém konci o opéru, kterd je vytvorena dalSim

vystupkem 47, ktery vystupuje radidlné smérem dovnitr od

vnit#ni plochy 25 ovlédaciho manipulatoru 20.

St&nova GAst 22 u provedeni podle obr. 6 aZ obr. 8
schazi, aby tak nebylo zabréné&no axialnimu posunuti vystupku

47.

V pfipadé, Ze, vychazejic ze zajidté&ného stavu podle
obr. 6, ve kterém se ob& spirdlové tlalné pruziny 45, 46
nachézeji v neutrélnimystavu pnuti (nejsou ani stlaceny ani
natazeny), dojde k uvolnéni ve sméru ¥, pak se spiralova
tladnd pruZina 45 stlac¢i, ¢imZ rovnéz poskytuje zpétné
pusobici silu, kterd po pripadném vzajemném prestaveni mezi
vné&jsi trubkou 1l a vnit#ni trubkou 12 posune zpét zastrcny

vystupek do zajidténé polohy podle obr. 6.

Kdyivobrécené posune ovladaci tlak P ovladaci
manipuldtor 20 s jeho zastrlinym vystupkem 26 ve sméru y (viz
obr. 8), vytvofri to naopak zpé&tné& pusobici silu spirdlové
tladné pruZziny 46, ktera pak pri uvolnéni ovléadaciho tlaku B
op&t posune ovladaci manipuléator 20 do zajidté&né polohy podle

obr. 6.

U prikladu provedeni podle obr. 9 az obr. 11 jsou obe
vzajemné proti sobé& opacné& pusobici $roubové tlacné pruiiny
45, 46 nahrazeny prostfednictvim jedné deskové pruZziny 48,

kterd vytvari zp&tné& pusobici silu v obou smérech X, ¥.
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Ohybova oblast 49 deskové pruZiny 48 je pohyblive
spojena s undSecim ozubem 30 vystupujicim od vnit¥ni plochy
25 ovléadaciho manipuléatoru 20. P¥itom unddeci ozub 50

pfesahuje ohybovou oblast 49 deskové pruziny 48.

Deskovd pruZina 48 je tvofen pruZinou ve formé

roztedné kruZnice, souosé s vodici vlozkou 14, kterou

tastedn& obklopuje, pricemZz oba jeji volné konce 51 pruZiny,
z nich? je na obr. 9 aZ obr. 11 zndzornén pouze jeden, Jsou
pevné uloZeny v op&rach 53 na plode 52 vn&jsiho plésté vodici
vloZky 14. Z opér 53 je na obr. 9 az obr. 11 rovnéz

zndzornéna prerulovanou &arou pouze jedna.

Na obr. 9 je zndzornéna neutrédlni poloha napnuti
deskové pruZiny 48. At jiZ se ovladdaci manipuldtor 20 posune
ve sméru x nebo ve sméru y,- vytvori deskovd pruZina 48 vidy
zpétné plsobici silu, pricemZz obé tyto zp&tné& plUsobici sily
jsou vzajemné opaclné.

Posunuti ovladaciho manipuldtoru 20 jak ve sméru x
tak i ve sméru y je omezeno prostrednictvim zardZek. Ve sméru
x narazi zardka 54 ovladaciho manipulatoru 20 proti pricné
sténové &Sasti 23 pridriného vystupku 18 (viz obr. 4, obr. 5,

obr. 7 a obr. 10).

KdyZ dojde k posunutil ovladdaciho manipulédtoru 20 ve
smé&ru y, narazi okraj 55 krytu ovlddaciho manipuldtoru 20 z
vn&jdku proti sténové Casti 23 pridrzného vystupku 18 (viz
obr. 8 a obr. 11).

Blokovaci t&lisko 29 je na vodici vloZce 14 otocné
vedeno prostfednictvim pridriZného jazycku 56 vyriznutého ze

stény vodici vlozky 1l4.
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Vodici vlosku 14 stejné jako ovlddaci manipulator 20
tvori vidy jeden strikany odlitek z plastu. Pro otocné
zajisténi teleskopického uspofadani mi vodici vlozka 14 jedno
v podstat& radidlné smérem dovnitf vystupujici axidlni vodici
Yebro 57, které zabird do axialni vodici dréazky 58 vné na

vnitrni trubce 12.

Vodici vloZka 14 neznazornénym zpusobem zajisténa
proti axidlnimu posunuti na vn&jsi trubce 11. Otocné
zajisténi mezi vodici vlozkou 14 a vnéjsi trubkou 1l je
realizovéano tim, #e mezi pruchozim vybrénim 17 vné&jsi trubky

11 a pridrinym vystupkem 18 je tvarovy styk.

Zastupuije
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

32

33
34
35
36
37
38

) g

Seznam vztahovych znaktu

teleskopickd prachova odsévaci trubka
vné&jsi trubka

vnitrni trubka
zaskakovaci vybrani
vodici vlozka

priruba

¢elni plocha

pruchozi vybrani
pfidrZny vystupek
1idtové sténové Casti
ovlddaci manipulédtor
lidtové sté&nové Césti
pric¢néd sténova cast
pti&na sténova cast
vyduta strana

vnitfni plocha

zastrény vystupek, zastrcka
zastrénéd plocha

protéjsi zastrinéd plocha
blokovaci télisko
odbo&ovacl prostor
odbo&ovaci prostor
Yebrové vystupky

Yebrové vystupky

vodici plochy

prot&jsi vodici plochy
povrchovéa primka plasté
povrchova primka plaste

hlavni plocha
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hlavni plocha

stfedici Cep

Sroubova tladnd pruiZina
ovlédaci plocha
vystupek, opéra
vystupek, opéra
éroubové tladnd pruZina
protichtdnd Sroubovd tlalna pruiina
vystupek

deskova pruzina

ohybovéa oblast

unéddeci ozub

volné konce pruZiny
plocha vnéjéiho plaste
opéry

zardika

okraj krytu

pridrzny jazycek

vodici iébro

vodici dréazka

ploché vné&jsiho pléaste
plocha vnéjdiho plaste
podélna centralni osa
ovladaci tlak
zaskakovaci lista

smer

smér
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1. Teleskopickd prachovd odsavaci trubka s vné&jsi trubkou

(11), s vnit#ni trubkou (12) majici axialné prochazejici
zaskakovaci 1lidtu (R), s nejméné jednim blokovacim téliskem
(29) posunutelnym vzhledem k zaskakovaci 1isté& (R), které
st¥idavé zabird do zaskakovacich vybrani (13), s vodici
vlozkou (14) pro vnitfni trubku (12), vytvofenou alespon ve
formé Castedné objimky a nasazenou z koncové strany do vnéjsi
trubky (11) pfes alespon cast jeji axidlni délky, se VvV
podstaté smérem ven vystupujicim pfidrinym vystupkem (18)
upevnénym na vodici vlozce (14), ktery ma opé&rné plochy a
vodici plochy (34) pro protéjsi opé&rné plochy a protéjsi
vodici plochy (35) ovladaciho manipuldtoru (20), jehoz
prot&j3i opérné plochy jsou opfeny o opérné plochy pridrZného
vystupku (18) béhem v podstat& radialné vzhledem k vnéjsi
trubce (11) prochazejiciho opérného pfestavovaciho posunuti,
a pridemz ovladaci manipulator (20) je svymi proté&jsimi
vodicimi plochami (35) posunutelny podél vodicich ploch (34)
pridrZného vystupku (18) a je zajistitelny nebo uvolnitelny
prostfednictvim zastrcky (26) blokovaciho té&liska (29),
vyznadujici se tim, Ze

a) ovlédaci manipulator (20) Jje svymi protéjsimi
vodicimi plochami (35) posunutelny rovnobézné& vzhledem k
plode (A) vné&jdiho plaste vnéjsi trubky (11) podél vodicich
ploch (34) pridrzného vystupku (18) upevnéného na vodici
vlioZce (14);

b) vodici plochy (34) pridrZného vystupku (18) jsou
identické s opé&rnymi plochami pridriZného vystupku (18);

c) prot&jsdi vodici plochy (35) ovladaciho

manipuldtoru (20) jsou identické s prot&jdimi opérnymi




10

15

20

25

30

plochami ovladaciho manipuldtoru (20);

d) z4strdku (26) tvori posuvnéd zastrcka;

e) zAstrdka (26) je upevnéna na ovladacim
manipulatoru (20);

f) zastréka (26) pusobi spolelné bezprostfedne s

blokovacim t&liskem (29).

2. Teleskopickd prachovd odsavaci trubka podle néaroku 1,
vyznadujici se tim, Ze vodici plochy (34) a proté&jEi vodici
plochy (35) prochézeji ve sméru povrchovych ptimek (36, 37)

pladt& vné&jsi trubky (11).

3. Teleskopickd prachovd odsavaci trubka podle naroku 1
nebo 2, vyznadujici se tim, Ze vodici plochy (34) a proté&jsi
vodici plochy (35) Jsou tvoreny vzadjemné od sebe oddéalenymi
Zébronmi vystupky (32, 33) s prirfezem v podstaté ve tvaru

haku.

4. Teleskopickd prachovd odsévaci trubka podle néroku 3,
vyznadujici se tim, Ze Jebrové vystupky (32, 33) Jak
pridrZného vystupku (18) tak i ovladdaciho manipulédtoru (20)
jsou vytvoreny na vzdjemné& odvracenych volnych koncich
ligtovych sté&novych &asti (19, 21), jejichZz hlavni plochy
(38, 39) jsou usporadany v podstaté radidlné vzhledem k

vné&jsi trubce.

5. Teleskopickd prachovéd odsavaci trubka podle naroku 4,
vyznadujici se tim, Ze pridrZny vystupek (18) ma& dvé v
paralelnim odstupu vzdjemné& usporadané listové sté&nové casti
(19), které spolupracuji s listovymi sténovymi Gastmi (21)
ovladaciho manipulatoru (20), usporadanymi vzajemné v

paralelnim odstupu.



10

15

20

- 25

30

-9 BTN TR I N L
L] L E I B ] t 4 [ ] - [ ]
/lﬂ .ll. ..Q. '.0. [T 2] .... l:..
6. Teleskopickad prachovd odsavaci trubka podle néroku 4

nebo 5, vyznadujici se tim, zZe lidtové sté&nové &asti (21)
ovléddaciho manipuldtoru (20) pZesahuji ven listové sténové

Sasti (19) pridrZného vystupku (18).

7. Teleskopickéd prachova odsavaci trubka podle naroku 4
nebo 5, vyznadujici se tim, Ze listové sté&nové Casti (19)
pfidriného vystupku (18) pfesanuji ven lidtové sténove gasti

(21) ovladaciho manipulatoru (20) .

8. Teleskopickd prachovd odsévaci trubka podle jednoho z
narok@t 5 a¥ 7, vyznadujici se tim, Ze pfinejmenSim dvé
vzéjemn& si odpovidajici, v pcdstaté radidlné& vzhledem k
vn&jsi trubce (11) prochazejici kratké koncové strany obou
l1isdtovych sté&novych &asti (19) pfidrinéhd vystupku (18) jsou
vzdjemn& spolu spojeny prostfednictvim pri&né sténové éésti

(22, 23).

9. Teleskopickd prachova odsavaci trubka podle jednoho z
naroka 4 az 8, vyznadujici se tim, ZzZe obé listové sténové
tasti (19, 21) jak pridrzného vystupku (18) tak i ovléadaciho
manipuldtoru (20) prochazeji ve sméru povrchovych primek (36,

37) plasté vné&jsi trubky (11).

10. Teleskopickd prachovéd odsévaci trubka podle jednoho z
naroktl 1 aZ 9, vyznadujici se tim, Ze ovladaci manipulétor
(20) tvori v podstaté& zvonovity posouvaci knoflik privraceny

svoji vydutou stranou (24) k vné&jsi trubce (11).

11. Teleskopicka prachovad odsédvaci trubka podle naroku 10,
vyznadujici se tim, Ze ob& listové sténové Casti (21)
ovladaciho manipulatoru (20) vystupuji z Jjeho vnitfni plochy

(25) .
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12. Teleskopicka prachova odsavaci trubka podle jednoho z

naroka 1 a# 11, vyznadujici se tim, Ze zastrcka (26) je s

ovladacim manipuldtorem (20) pevné spojena.

13. Teleskopickd prachova odséavaci trubka podle naroku 12,
vyznadujici se tim, Ze zastrckou je zastrény vystupek (26)
vystupujici z vnitfni plochy (25) ovladaciho manipulatoru
(20), jehoZ Celni plocha, pfrivracena k vné&j3i trubce 11),
tvori zastré&nou plochu (27) spolupracujici s proté&jsi

z&strénou plochou (28) blokovaciho té&liska (29).

14. Teleskopickéd prachova odsavaci trubka podle naroku 13,
vyznadujici se tim, Ze zastrény vystupek (26) je usporadan
mezi obéma listovymi sté&novymi castmi (21) ovléddaciho

manipulétoru (20).

15. Teleskopickd prachovd odsavaci trubka podle naroku 13
nebo 14, vyznadujici se tim, ze ovladaci manipuldtor (20)
tvori vi&i vnéjsi trubce (11) axialné pfed a/nebo za
zAdstrénym vystupkem (26) vidy Jeden odbodovaci prostor (30,
31) pro blokovaci t&lisko (29) nachéazejici se mimo z4b&r se

zaskakovacimi vybranimi (13).

16. Teleskopickd prachova odséavaci trubka podle jednoho z
narokd 1 az 15, vyznadujici se tim, ze jak pridrZny vystupek
(18, vné&jsi trubka (11) a/nebo vodici vloZka (14) tak i
ovlédaci manipulédtor (20) tvori vidy op&ru (22, 44, 53; 43,
47, 50) pro nejméné& Jjednu pruzinou soucastku (41, 45, 46; 48),
kterd pri neutrdlnim napnuti pruziny drzi zastrénou plochu

(27) zastréky (26) v zabéru s proté&jsi z4dstr&nou plochou (28)

blokovaciho t&liska (29), a kterd pfi posunuti zastriky (26)

prostfednictvim ovladdani ovladaciho manipuldtoru (20)

poskytuje zpé&tnou silu pro uvedeni do plvodni polohy.
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17. Teleskopickéd prachova odsavaci trubka podle naroku 15
nebo 16, vyznadujici se tim, Ze ka?da opé&ra (43, 47, 50)
ovladaciho manipuldtoru (20) Jje tvofena vidy jednim vystupkem

vystupujicim z Jjeho vnitrni plochy (25).

18. Teleskopickd prachova odsévaci trubka podle naroku 16
nebo 17, vyznadujici se tim, Ze nejméné jedna pruznd soucast
(45, 46; 48) poskytuje dvé vzajemné zcela opa&né& pusobici

zp&tné pruzné sily.

19. Teleskopické& prachova odsavaci trubka podle naroku 18,
vyznadujici se tim, Ze zahrnuje dvé& Zroubové tlacné pruziny

(45, 46) poskytujici vzajemné opa&né& vedené zpétné sily.

20. Teleskopicka praéhové odsavaci trubka podle naroku 18,
vyznadujici se tim, ze zahrnuje deskovou pruZinu (48)
uvoditelnou z jeji neutralni polohy pruZného napnuti a

poskytujici vzajemné opa&né& vedené zpétné sily.

21. Teleskopickd prachovéd odsavaci trubka podle jednoho z
nérokt 1 aZ 20, vyznadujici se tim, ze blokovaci télisko (29)
je od vodici vlozky (14) vedeno k vnit¥ni trubce (12) v

podstaté radialné.

22. Teleskopicka prachova odsavacil trubka podle naroku 21,
vyznadujici se tim, zZe blokovaci télisko (29) je vedeno v
podstaté& radialné otodné& na vodici vlozZzce (14)
prostfednictvim pridriného jazy&ku (56) zejména pevné

spojeného s vodici vlozZkou (14).

Zastupuje
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