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Niniejszy wynalazek dotyczy urzadze-
nia do samoczynnego przesuwania ciezarka
wagi, posiadajacej dwie lub wiecej dzwigni,
na ktére dziala jednoczesénie ten sam cie-
zar wazony, przyczem cigzarki przesuwal-
ne na tych diwigniach nastawia jeden
wsp6lny silnik. Podziatki poszczegolnych
belek dla przesuwalnych cigzarkéw zaczy-
naja si¢ od O i sa podzielone wedlug réw-
nych, nawzajem uzupelniajacych sie war-
tosci jednostkowych, tak, ze kazda z tych
belek posiada swéj okreslony zakres wa-
zenia. Stosownie do wielkosci ciezaru, po-
tozonego na wadze, ustawia sie¢ w czasie
wasenia przedewszystkiem ciezar, - odpo-
wiadajgcy jednemu zakresowi wazenia. Je-

zeli ten zakres wazenia nie wystarcza,
woéwczas inne ciezarki przestawiaja sie
pokolei samoczynnie az do osiagniecia
réwnowagi. To samoczynne odwazanie
uskutecznia sie niezaleznie od mechanizmu
samej wagi, mianowicie, przy pomecy u-
rzadzenia, ktére wlacza samoczynnie ob-
wody pradu, przesuwajacego poszczegélne
ciezarki, stosownie do wielkoéci wazonego
ciezaru. '

Przyktad wykonania wynalazku przed-
stawiono na fig. 1 — 4 rysunku, a fig. 51 6
przedstawiaja schematy wlaczania.

W tozyskach podstawy wagi 1 spoczy-
wa 0§ 2, wspolna dla obu dzwigni wago-
wych. Wazony cigzar dziala bezposred-



,l

nio lub za poérednictwem przekladni dzwi-
gniowej . quywane; u wag pomostowych)
na wieszadfo 5, opierajace sie, za poéred-
nictwem noza 6, na krotszem ramieniu 7
diwigni 3 z przesuwalnym ciezarkiem.
Wszelkie cigzary zawieszone na wieszadle
5, dzialaja zatem jednakowo na caly uklad
dzwigni wagowych 3 i 4. Obydwie belki

przes wi giezarkami moga mieé
zia glow’ane wzgledem  siebie w .

systeml dziesi¢tnym lub dowolnie .innym,

tak, aby, naprzyklad, belka 3 odwazala "

jednostki, a belka 4 dziesiatki wartosci cie-
zaru. Do zakresu wazenia kazdej belki
jest takze dostosdwana, waga. cigzarka
przesuwalnego 8 na belce 3 i ciezarka 9 na
belce 4. - 'W ten sposéb belka 3 jest uzu-
pelnieniem belki 4, bo po pierwszem od-
wazeniu na belce 4, nastepuje dokladne
oznaczenie wazonego ciezaru na belce 3.
Przesuwanie cigzarkéw przesuwalnych 8
i 9 uskutecznia si¢ przy pomocy zabiera-
cza 10 wzglednie 11, ktérego widlowaty
koniec dolny obejmuje luzno czop 12
wzglednie 13, wystajacy z przesuwalnego
ciezarka. Zabieracze 10 i 11 s3 umocowa-
ne na nakretkach 14, wzglednie 15 .(fig. 4),
ktére sa osadzone na §rubowych wrzecio-
nach 16, wzglednie 17; wskutek tego za-
bieracze przesuwaja sie, gdy wrzeciona sie
obracaja. Cigzarki przesuwalne 8 i 9 sa
zaopatrzone w samoczynne nastawiacze w
zlobku 19. Wiec zabieracz 10 lub 11, nie
przeszkadzaja,c swobodnemu poruszaniu sie
belki wagi, przesuwa cigzar 8 lub 9 wpobli-
ze zlobka podzialki belki, odpowiadajace-
go polozeniu réwnowagi, poczem zabie-
racz oswobadza cigzar, ktéry wchodzi sa-
moczynnie do odpowiedniego zlobka pod
dzialaniem sprezyny lub wlasnego ciaze-
nia. Wrzeciona $§rubowe 16, wzgl. 17 oraz
lezace nad niemi listwy zlobkowane 18,
wzgl. 19, maja swoje lozyska, wzgl. umo-
cowanie w podstawie wagi. Kazdy zabie-
racz posiada u géry zab 20, wzgl. 21, kté-

ry pod ci$nieniem sprqzyny usituje zawsze .

zeskoczyé w ztobki listw ztobkowanych 18,
wzgl. 19, lecz przeskakuje przez zlobki,

gdy zabieracz przesuwa sie pod dziataniem

$rubowego wrzeciona. Wrzeciona érubo-
we 16 i 17 otrzymyja ruch od silnika elek-
trycziego 22, zapomocy $limakéw 23, wzgl.
24, ktére zazebiaja sie z kotami §limako--
wemi 25, wzgl. 26, osadzonemi luzno na
wrzecionach §rubowych 16, wzgl. 17. Obrét
kot §limakowych przenosi sie na wrzeciona
$§rubowe, gdy sprzegla stozkowe 27, wzgl. 28
(ﬁg 3),. zaklinowane i przesuwalne w kie-
runku osiowym na wrzecionach §rubowych,
sprzggnie si¢ zapomoca katowych widel
29, wzgl. 30 z kotami $limakowemi 25,
wzgl. 26, odpowiednio w tym celu uksztal-
towanemi. Sprzezenie nastepuje wtedy,
gdy elektromagnesy 31, wzgl. 32 znajda sie
pod dzialaniem pradu. Gdy prad nie prze-
plywa ‘przez magnesy 31, wzgl. 32, to ko-
twiczka dzwigni wlaczajacej 29, wzgl. 30,

‘spada pod wlasnym ciezarem i powoduje,

ze polowa stozkowego sprzegla 27, wzgl. 28
wysuwa si¢ z kola §limakowego 25, wzgl.
26, a kola te obracaja si¢ luzno, nie powo-
dujac ruchu wrzecion $rubowych 16, wzgl.
17. Kofice poziomych ramion dzwigni wia-
czajacych 291 30 sa wykonane, jako wlacz-
niki stykowe i $lizgaja sie po stykach 33
i 34, wzgl. 351 36, tak, ze w najwyzszem
polozeniu, w chwili zwarcia si¢ sprzegla
stozkowego, nie lacza ze sobq stykéw 33 i
34, wzgl. 35 i 36, natomiast w najnizszem
polozeniu, gdy sprzeglo nie dziala, lacza
te styki ze soba, t. j. 33 i 34, wzgl. 351 36.
Gwinty $rubowych wrzecion 16 i 17 sa wie-
lokrockowe i 0 wzniesieniu réwnem odste-
powi zlobkéw na listwach zlobkowanych 18
wzgl. 19, przyczem odstep zlobkéw po-
dzialki na belkach wagowych 3, wzgl. 4
jest réwnie wielki. Wigc jeden obrét sru-
bowegc wrzeciona odpowiada przesunieciu
6dnoénego zabieracza, i tem samem odno-
$nego ciezarka przesuwalnego o jeden od-
step 'zlobkéw  podziatki. Aby za kazdym
razem osiagnaé¢ jeden catkowity obrét §ru-



bowego wrzeciona, wzglednie dokladne u-
stawianie sie sprezynujacych zebéw 20 lub
21, zabieracza 10 lub 11, w zlobku listwy
18 lub 19, zaklinowano na prawym koricu
kazdego z tych wrzecion tarcze 37 i 38 z
niemagnetycznego materjalu, ktéra wiruje
pomiedzy dwoma magnesami 39, wzgl. 40
i posiada zelazna kotwice, wciagana mie-
dzy bieguny magneséw w chwili zamknie-
cia kola pradu magneséw. Urzadzenie to
zapewnia dokladne ustawianie zabieracza,
a zarazem dziala w danej chwili, jako ha-
mulec obracajacych sie wrzecion $rubo-
wych.

Wtaczanie k6! pradu dla magneséw 31,
wzgl. 32 i 39, wzgl. 40 odbywa sie w ten
sposOb, ze magnesy te dzialaja naprze-
mian, t. j. jak dlugo magnes 31 wzgl. 32
znajduje si¢ pod dzialaniem pradu, a tem
samem styki 33 i 34, wzgl. 35 i 36 sa prze-
rwane, tak dlugo magnes 39, wzgl. 40 jest
pozbawiony pradu. Natomiast magnes 39
wzgl. 40 zaczyna dzialaé, gdy koto pradu
magnesu 31, wzgl. 32 jest przerwane, a tem
samem polaczone sa styki 33 i 34 wzgl. 35
i36.

Do sterowania machanizméw dla prze-
suwania cigzarkéw stuza obydwa, tak zwa-
ne wybieracze 41 i 42, ktére w niniejszym
przykladzie sa wykonane, jako zwyczajne
wagi sprezynowe. Wybieracze te jednak
moga byé takie zbudowane, jako wagi
dzwigniowe, albo tez moga to byé wiszace
cigzary (w dowolnej iloéci), uszeregowane
podlug swej wagi i ustawiajace si¢ na jed-
nem lub kilku ostrzach,’stosownie do wy-
chylenia belki wagowej. Pomiedzy nasta-
wialnemi zderzakami obydwéch wybie-
raczy znajduje sie koniec krétszego ra-
mienia 7 belki wagowej 3, tak, ze gdy bel-
ka wagi jest w r6wnowadze, to ramie 7
zderzvak()wrnie dotyka, natomiast naciska
jeden z nich, gdy réwnowaga jest zachwia-
na. Ruchome czgéci wybieraczéw 41 i 42
posiadaja styki slizgowe 43, wzgl. 44, kto-
re stuza do laczenia stykéw 45 46, oraz

45 i 47, wzgl. stykow 48 i 49, oraz 48 i 50.
Obydwa wybieracze sa tak wykonane, ze
najwieksze wychylenie ich stykéw slizgo-
wych 43, wzgl. 44 wdél, wzgl. wgére od-
powiada najwiekszemu momentowi obrotu,
dzialajacemu na uklad obu belek wago-
wych 3 i 4 wskutek obciazenia wagi lub
przesunigcia nastawialnych ciezarkéw; na-
tomiast zetknieciu stykéw §&lizgowych 43,
wzgl. 44 ze stykami 46, wzgl. 49 odpowiada
moment obrotu, dajacy si¢ wyréwnaé tylko
przez przesunigcie cigzarka 8 belki z po-
dzialka jednostkowa. Podobnie tez pola-
czenie stykéw 45 i 46, wzgl. 48 i 49 stuzy
do uruchomiania sprzegajacego magnesu
31 jednostkowego ciezarka przesuwalne-
go, natomiast polaczenie stykéw 45 i 47,
wzgl. 48 i 50 stuzy do zamykania kota pra-

du sprzegajacego magnesu 32 dziesiatko-

wego ciezarka przesuwalnego. Przytem o-
bojetne jest czy zastosuje si¢ magnesy lub
zwojnice. Wlaczanie opisanych stykéw i
odpowiednich magneséw jest wykazane na
schemacie na fig. 5.

Sposéb pracy opisanego urzadzenia wy-
maga, zeby przesuwalne ciezarki 8 i 9 mo-
gly sie przesuwaé wstecz i naprzéd, aby
wiec wrzeciona $rubowe 16 i 17, a tem sa-
mem silnik 22 mégl wirowaé w obu kierun-
kach i w ten sposéb, aby kierunek obrotu
wtedy odpowiadal przesunieciu ciezaru na
prawo, (fig. 1) gdy ramie ciezarowe 7 na-
ciska na dolny wybieracz 41, a odwrotny
kierunek obrotu, wzglednie wsteczne prze-
suniecie ciezarkéw na lewo, zeby odpowia-
dal takiemu polozeniu ramienia 7, w kté-
rem ono naciska gérny wybieracz 42. Aby
to osiagna¢ najprostszym sposobem, zasto-
sowano dwie fazy tréjpradu dla silnika o
tworniku zwartym, do stykéw 57 i 58 (fig.1)
w ten sposéb, ze silnik 22, przy nacisnieciu
wd6t wybieracza 41 i sprezyny stykowej
53 wiruje w jednym kierunku obrotu i od-
wrotnie przy naciénieciu wgére wybieracza
42 i sprezyny stykowej 56 — w przeciwnym
kierunku. . Lo S



Wagg_,samczymie watonego ciezaru
mozpa odezytywaé na pedziatkach belek
wagowych 3 i 4, albe mozna zastosowaé
dowaelny elektryczay. preyrzad rapisujacy.
Przyrgadu takiego nie uwidoczniono wpraw-
dzie na rysunku, lecz masna go wprawiaé
w ruch, np. zapomeca stykéw w zlobkach
li_s,tw 18 i 19, tak ie laczenie sig tych sty-
kﬁw,wodd,z.ia.lywaioby, ‘na jaki§ zmany me-
chanizm zapadkowy. Wyskoki pierwszych
zlobkow, to znaczy zerowych i ostatnich
zlobkéw {fig.1) listw 18 i 19, posiadaja dwa
styki 51 4 52, wzgl. 53 i 54, ktére, wedlug
schematu 4ig .6, sa polaczone miedzy soba i
z magnesami sprzegajacemi 37 i 32. Nalezy
tu szczegolng uwage zwrécié na to, ze styki
51 i 52 listwy 48 jednostkowej belki wago-
wej 3 sa polaczone z magnesem sprzega-

jacym 32 dziesietnej belki 4 i naodwrét,

styki 53 i 54 listwy karbowanej 19 dzie-
siginej belki wagowej 4 sa polaczo-
me z magnesem sprzegajacym 31 jednost-
kawej belki 3. Jezeli wiec, np. z powodu
uszkodzenia mechanizmu napedowego, al-

bo wskutek niedokladnego dzialania jedne-

go z ebydwu wybieraczy, belka wagowa dla

wyzszego stopnia wagi zostanie przedwcze-
$nie upieruchomiona, to po puszczeniu w
ruch mizszego stopnia wagi, zab, odpowia-
dajacego mu zabieracza, dojdzie do kosn-
cowego styku listwy zlobkowanej, bo nie
zostala jeszcze osiagnigta péwnowaga
wshutek uszkodzenia wyzszego stopnia wa-
gi. Zab zamyka wtedy kote pomocniczego
pradu, ktéry zpewrotem uruchomia ma-
gnes sprzegajacy wyiszego stopnia i tem
samem powodhije yego wlasciwe dziatanie,
pomimo uwszkodzenia. Styki 57 i 54 maja
wiec za cel uruchomienie pradéw pomocni-
czyoch, przy ktérych pomocy mozna zamie-
ni¢ dzialanie jednego ciezarka przesuwal-
" nego przez drugi 1 sprowadzaé wage do
réwnowagi. Urzadzenie wagowe moze po-
stada¢ zamiast dwach, dowolna iloéé belek
z przesmwalnemi cigzarkami o dowolnem
stopniowaniu, przyczem sposéb dziatania

bylby analogiczny do opisanego. Belki mo-
gtyby takie — bez zmiany zasady — posia-
da¢ oddzielne osie i mogltyby by¢ umieszczo-
ne ponad soba.

Sposéb dziatania samoczynnej wagi e-
tektrycznej przedstawia najlepiej nastepu-
jacy przyklad: w czasie, gdy waga nie jest
obciazona i ciezary przesuwalne stoja na
zerach swoich podziatek, to przy zalozeniu,
ze waga jest wlasciwie zréwnowazona, ko-
niec krétszego ramienia 7 belki wagowej
bedzie si¢ znajdowal miedzy zderzakami
wybieraczy 41 i 42, nie dotykajac ich, a
magnesy sprzegajace 31 i 32 sa pozbawio-

ne pradu, gdyz wszystkie styki sa prze-
rwane.
Przypuéémy, ze obcigzamy wage cie-

zarem 86 kg. Ramig¢ 7 naciénie zderzak
dolnego wybieracza 41 z sila, odpowiada-
jaca obcigzeniu przewyzszajacemu 10 kg,
wskutek czego obydwa styki $lizgowe 43
i 55 wybieracza przesung sie wdél. ‘Styk
slizgowy 55 zamyka przytem styki 57 dla
dwéch faz pradu silnikowego, wskutek cze-
go silnik obraca sie w takim kierunku, ze
przesuwalne ciezarki doznaja przesuniecia
od strony lewej ku prawej. Narazie obra-
calyby sie tylko kota élimakewe 251 26, a
w obrocie tym nie bralyby udziatu wrzecio-
na $rubowe 76 i 17; poniewaz jednak row-
nocze$nie przesunely sie sprezyny styko-
we 45 i 47, wiec dziesietny magnes sprze-
gajacy 32 pod wplywem pradu przycia-
gnat dziesigtng dzwignie wlaczajaca 30.
Wskutek tego sprzegto stozkowe 28 wciska
sie w kolo §limakowe 26 i wrzeciono §ru-
bowe 17 zabieracza dziesigtnego 11 zaczy-
na sie obracaé¢, przyczem ciezarek belki
dziesietnej przesuwa sie tylko do zlobka
80 tej belki. Teraz ci$nienie ramienia 7
na dolny wybieracz 41 nie odpowiada juz
10 kg, lecz tylko 6 kg. Wskutek tego spre-
zyna stykowa 43 przesuwa sie¢ wgére, opu-
szcza styk dziesietny 47 i taczy teraz tylko
styk jednostkowy 46 z 45. Wskutek roz-
taczenia stykow 45 i 47 <dziesietny magnes



32 traci prad, a ciezar dzwigni wlaczajacej

powoduje rozlaczenie sprzegla stozkowe-
go 28 i wstrzymanie ruchu dziesigtnego
wrzeciona S§rubowego 17, ktére wskutek
réwnoczesnego pobudzenia magnesu hamul-
czego 40 przyjelo potozenie konieczne do
wlasciwego zazebienia sie zeba zabieracza
21 w dnie zlobka dziesi¢tnej listwy 19.
Réwnoczesnie jednak jednostkowy magnes
sprzegajacy 31 uzyskal prad przez styki
35 i 36 i przyciagnal dzwignie wlaczajaca
29, zwarl sprzeglo stozkowe 27, wprawil w
obrét jednostkowe wrzeciono srubowe 16,
a tem samem wprowadzit w ruch wsteczny

zabieracz 10 i jednostkowy cigzarek 8,

. przesuwalny na belce jednostkowej 3. Jak
tylko ostrze przesuwalnego cigzarka 8
wpadto w zlobek 6 jednostkowej podziatki
belki wagowej, to réwnowaga jest osiagnie-
ta. Ramie 7 belki wagowej nie wywiera
2adnego ci$nienia na wybieracz 41 i spre-
zyna stykowa 43 opuszcza styki 45 i 46.
Wskutek tego magnes sprzegajacy 31 traci
prad; wrzeciono $rubowe 16 przestaje sie
poruszaé pod dziataniem magnesu hamul-
czego 39. Wazenie jest ukoficzone. Gdy
wazony cigzar z wagi si¢ zdejmie, to oby-
dwa przesuwalne cigzarki, przesuni¢te na
prawo dzialaja na ramie 7 w ten sposéb, ze
ono wywiera na gérny wybieracz 42 ciénie-
nie, odpowiadajace obciazeniu 86 kg, wiec
sprezyny stykowe 44 tego wybieracza prze-

chodza na styki 48 i 50, a tem samem wrze--

ciono §rubowe 17 zaczyna znowu wirowaé.
Poniewaz jednak, wskutek naciskania wy-
bieracza 4 wgére nastapilo — przez spre-
zyne stykowa 56 — przelaczenie faz tréj-
pradu silnika 22, wiec silnik i wrzeciono
$rubowe 17 obracaja si¢ w przeciwnym kie-
runku, niz porzednio; a cigzarek przesuwal-
ny 9 wraca do swego punktu zerowego. Gdy
tam przybyl, to zmniejszyl tak moment o-
brotu ukladu wagowego, ze wybieracz 42

przechodzi swoja sprezyna stykowa 44 na
styki 48 i 49, wskutek czego przestaje dzia-

‘ta¢ naped przesuwalnego ciezarka 9, a za-

czyna dzialaé analogicinie naped przesu-
walnego cigzarka 8 i przestawia go ré6wniez
do punktu zerowego. Teraz osiagnieto zno-
wu réwnowage, wszystkie styki sg bez pra-
du, a mechanizmy napedne w spoczynku.
Nowe waienie moze si¢ rozpoczaé.

Zastrzezenia patentowe.

1. Samoczynna waga elektryczna z
przesuwalnym ciezarkiem, znamienna tem,
ze posiada dwie lub wiecej belek wagowych
z przesuwalnemi ciezarkami, obciazanych
jednocze$nie przez wazony ciezar, przy-
czem podziatki tych belek, zaczynajace sie
od zera, maja odmiennv podzial jednostko-
wy, dostosowany do réznych zakressw wa-
zenia obu belek, natomiast przesuwalne cie-
zarki, zaleznie od wielkosci ciezaru wazo-
nego, przestawiajg si¢ samoczynnie pod
dzialaniem jednego tylko silnika, przyczem
moze si¢ przesuwaé, np. tylko jeden cie-
zarek, albo tez kolejno wszystkie ciezarki,
jczeli chodzi o to, abv uskuteczni¢ kolej-
no wazenie przyblizone i wazenie doklad-
ne.

2. Waga wedlug zastrzezenia 1, zna-
mienna tem, ze posiada urzadzenie kontrol-
ne, ktére sktada sie z urzadzenia mierzace-
go ciénienie, w postaci, np. wagi sprezyno-
wej, niezaleznego od mechanizmu wazenia,
a zajmujacego w zaleznoéci od wazonego
ciezaru rézne polozenia i laczacego réine
styki, ktére kieruja samoczynnie pradami
elektrycznemi, sluzacemi do przesuwania
poszczegblnych ciezarkéw przesuwalnych,

Kornelius Schember.
Rudolf Joksch.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy,



Do opisu patentowego Nr 1929,

FIG.2.

Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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