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Podstatou Fefeni je usporédanl turbi-
ny v komoie t&lesa sondy, pohanéne stlacenym
vzduchem a opatiend rotorem, presahujlclm
téleso sondy, priéemz na rotoru je vné té-
lega _sondy uspoidddna soustava talifd, z
nich¥ ten, ktery je nejbllze télesu sondy
je cgatren vyrezy, kterd pri otacenl roto-

prechazejl nad indukénim snlmacem, det-

nogti jehoZ vystupnich impulsd Je ¥izen T
chod servomotoru, ovlddajiciho hraditko )y
pr:.sunu sypkeho materidlu. ReSeni lze s /8
vyhodou vyuZit naprlklad pro regulac1 hla~
diny meliva v zdsobnim prostoru mleci vél- - 11
cové stolice, [}m1
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Vyndlez se tyka rotacni pneuelektrické hladinové .
sondy.,
Pri mlynské vyrobé& je treba mérit malé v?ékové’zmé—
ny hladiny sypkych nemagnetickych materidli, jako jsou

obili mouka a dalsi meziprodukty v zasobnicich.

V soucasné dobé se pro méreni hladiny sypkych,
magneticky nevodivych latek pouZivaji, zejména v obil~

nich silech, kapacitni tycéové sondy.

Nevyhodou tohoto reseni je, Ze se nehodf{ pro mérfe-
ni v malych zasobnicich a pro malé zmény hladiny mate-
riali,

‘Jinym reSenim méreni vyskové zmény hladiny jsou
vrtulkové elektrické hladinoznaky nebo rtzné konstruk-
ce mechanickych klapek, piripadné v kombinaci s elektrice~
‘ kfmi koncovymi snimaéi.

Nevyhodou tohoto reSeni je, Ze uvedené hladinozna-

ky signalizuji pouze dosaZeni dané hodnoty a jsou pou-

Zzitelné pouze pro vé t$i zasobniky.

Dals{ rfeSeni problému méreni vyskovych zmén hladi-~
ny sypkych latek zahrnuji jes$té indukcéni sondy, opto~-
elektrické sondy, tenzometry, pripadné v kombinaci s né-

razovou deskou, a vibraéni snimace.

Nevyhody téchto reseni spocivaji v tom, Ze indukéni
sondy reaguji jen na magneticky vodivé materiély, opto-

elektrické sondy lze pouzit jen v prostiedi s malou
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prasnosti, tenzometry nevyhovuji pro malé mérné mnoistvi
a vibraéni snimace signalizuji pouze dva stavy, klid a
pohyb.

ﬁvedené nevyhody dosavadniho stavu do znaéné miry
odstranuje rotaéni pneunelektricka hladinové sonda, opat-
fend v télese sondy usporfddanym indukénim snimacem, elek-
tricky spojenym pres prvni tvarovaci obvod s prvnim vstu~
pom Citade, jehoZ druhy vstup je pres &asovou zdkladnu
a pres druhy tvarovaci obvod spojen se zdrojem stiidavé-
ho napéti a jehoZ vystup je pres dekodér spojen se vstu=-
pem registru stavu, jehoZz vystupy jsou pfes vystupni ob~
vod pripojeny k budicimu vinutf{ servomotoru, podle vyna-
lezu, jehoi podstatou je, Ze sonda je tvorena télesem
| sondy, v némZ je usporédéna v¥stupnim kanilem opatfend
komora, v niZ je otoén& uloZena turbina, do niZ usti
piivodni kanadl a jejiZ rotor presahuje téleso sondy, vi=~
¢i némuz je prxhotdsné utésndn, a je wné télesa (1) son~
dy opatien soustavou kolmo k ose rotoru uloZenych nad
sebou usporddanych talifi, z nichZ ten, ktery je uloZien
nejblfiZe k t&lesu sondy, je opatien alespon jednim protie

indukénimu snimadi usporddanym vyrezem,

Vyhody rotadéni pneuelektrické hladinové sondy pédle
vyndlezu spo¢ivaji zejména v jeji schopnosti msfit ¢ ma=
1é zmény vysky hladiny nemagnetickych sypkych materisla

i v men&ich zdsobnicich a v prasném prostiedi.
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Vyndlez bude ddle podrobnéji popsén podle priloZenych
vykresii, kde na obri, 1 je znazornén Fez mechanickou ¢asti
rotaini pneuelektrické hladinové sondy podle vyndlezu, na
obrf 2 je zndzorn&n pohled shora na sondu z obr, la na obr,
3 je znédzornéno zapojeni elektrické dasti sondy podle vy~
nflezu.

Na obre 1 a 2 je zndzornéno téleso 1 sondﬁ, v némz
je uspoiddéna vystupnim kandlem 2 opatiend komora 3. V ko=~
mofe 3 je v loZiscich 4 otocné uloiena turbina 5, do niZ
usti privodni kandl 6. Rotor 7 turbiny 5 presahuje téleso
1 sondy, pricemZ pifesahujici &4st rotoru 7 je viéi téle-
su 1l sondy prachotésné utdsnina. Rotor 7 je vné télesa 1
sondy opatren soustavou kolmo k ose rotoru 7 uloZenych,

nad sebou uspofddanych talird 8, z nichZ ten, ktery je

1l sondy, Jje opatren dééma vyie-

uloZen nejblize k télesu
zy 9. Proti jednomu z vyfezii 9 je v télese 1 sondy uspo-
fddén indukéni snimaé 10, 0d télesa 1 sondy nejvzdalend j-
§1{ talir 8 je opatren kolmo k obvodové kruznici talife 8

usporddanymi klapkami 11.

Na obr. 3 je zndzornén indukéni snimaé 10, ktery je
elektricky spojen pies prvni tvarovaci obvod 12 s prvnim
vstupem &itaie 13, jehoZ druhy vstup je pies Casovou za-
kladnu 14 a pies druhy tvarovaci obvod 15 spojen se zdro-
jem 16 stiidavého napdjeciho napéti. Vystup Citace 13 je
pies dekodér 17 spojen se vstupem registru 18 stavu, je-
hoZz vystupy jsou pres vystupni obvod 19 piifiojeny k budi-

cimu vinuti servomotoru 20.
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V &innosti rota&éni pneuelektrické hladinové sondy
podle vynilezu je pfivodnim kanédlem 6 pFiveden do turbi=-
ny 5 tlakovy vzduch, ktery vytvaii tocici moment na tur-
bing 5 a odchédzi vystupnim kandlem 2, Hladinova sonda je
uloZiena v zésobhiku s osou rotoru 7 svislou, pricenZ té-
leso 1 sondy presahujici cést rotoru 7 je umisténo nad
télesem 1 sondy. Pokud hladina sypkého materidlu nedosa=-
huje turovn& rotoru 7, roztodéi todici moment vytvareny
turbinou 5 rotor 7 a vyrezy 9 talire 8 piechdzeji nad

induk¢énim snimacem 10 v rytmu otdceni rotoru 7.

V indukénim snimac¢i 10 vzniklé impulzy jsou uprave-
ny v prvnim tvarovacim obvodu 12 a prichédzeji na prvni
vstup ¢itacde 13; ktery je kazdou sekundu periodicky nu~
lovan, Stav ¢itade 13 je dekodovan v dekodéru 17 a vysle-
dek je priveden do registru 18 stavu, Stav tohoto registru
18 stavu lze piipisovat podle nastaveni dasu v d&ligich
tasové zdkladny 14 v danych intervalech, které jsou u
prikladného provedeni v rozmezi od 4 do 64 sekund, Vystup=
ni signél registru 18 stavu je pak zpracovan vystupnim
obvodem 19, ktery budi servomotor 20, ovladajici nezné- |
zornéné hraditko podavaciho tistroji sypkého materiélu,

Pfi zvySovédni hladiny sypkého materidlu se v dusledku
vzrustajiciho odporu zejména na talirich 8 otalky roto-
ru 7 zpomaluji, az se prfi zakryti horniho taliie 8, opat-
reného klapkami 11, rotor 7 zastavi tplné. Zmény cetnosti

vystupnich impulzi indukéniho snimade 10, Um&rné otackam
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rotoru 7, maji za nasledek privieni &i pootevieni nezna-

zornéného hraditka a tim rychlosti prisunu sypkého materiélu.
¢imZz se pri v podstaté stale rychlosti vytoku sypkého mate-

ridlu dosahuje regulace hladiny sypkého materiédlu.

Vynidlez lze s vyhodou vyuZzit napriklad pro regulaci

hladiny meliva v zdsobnim prostoru ﬁleci valcové stolice.
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1. Rotaéni pneuelektrickd hladinovéd sonda, opatiend
v télese sondy uspoiddanym induk ¢nim snimacem, elektricky
spojenym pies prvni tvarovaci obvod s prvnim vstupem &i-
tace, jehoZ druhy vstup je pres casovou zdkladnu a pies
druhy tvarovaci obvod spojen se zdrojem stiidavého napa-
jeciho napéti a jehoZ vystup je pres dekodér spojen se
vstupem registru stavu, jehoZ v§stupy jsou prfes vystup=-
ni obvod pripojeny k budicimu vinuti servomotoru, vyzna-
¢ujici se tim, Ze je tvorena télesem (1) sondy, v némZ
je usporadana vystupnim kanalem (2) opatifena komora (3),
v niZz je otodné uloZena turbina (5), do niZ usti privod-
ni kandl (6) a jejiZ rotor (7) pfesahuje téleso (1) son-
dy, viudi némuz je prachotésné utésnén, a je vné téleéa
(1) sondy opatfen soustavou kolmo k ose rotoru (7) uloZe~
nych nad sebou usporadanych talifd (8), z nichi ten, kte-
ry je uloZen nejbliZze k télesu (1) sondy, je opatfen
alespon jednim, proti indukénimu snimadi (10) usporada-

nym vyfezem (9).

2. Rotaéni pneuelektricka hladinovad sonda podle bo~
du 1, vyznatujici se tim, Ze od télesa (1) sondy nejvzda-
lené jsi talir (8) je opatfen kolmo k obvodové kruinici

talife (8§ wapotadanymi klapkami (11).

2 vykresy
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