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FAUTEUIL MULTIPOSITIONS POUR HANDICAPE

L'invention concerne le domaine technique des siéges multiposition
pour handicapés permettant & un utilisateur de passer, par exemple, d’une
position assise basse a une position assise haute.

Dans une appIiCation, préférée mais non exclusive, Iinvention concerne
le domaine des fauteuils roulants pour personnes handicapées ou a mobilité
réduite qui comprennent des moyens. élévateurs assurant une élévation de
I'utilisateur placé sur l'assise, de maniére a Iui permettre, par exemple,
d’atteindre des objets placés en hauteur tout en restanf assis.

Dans le domaine ci-dessus, une demande internationale WO 92/15271
a, par exemple, proposé un fauteuil pour handicapé comprenant un chéssis
porteur sur roues. Le fauteuil est, en outre, équipé de maniere Classique
d’'une structure d'assise qui co.mprend au moins un repose-pied, un siége et
un dossier. Le fauteuil comprend, enfin, des moyens élévateurs, interposés
entre le chassis et la structure d'assise, pour permettre une modification de
la hauteur de la structure d’assise.

Selon la demande WO 92/15271, les moyens élévateurs comprennent,
a cet effét, un ensemble articulé_composé, d’une part, d'un parallélogrammé,
déformable dans un plan vertical, interposé entre le chassis et la structure

d’assise et, d'autre part, d’un moyen d‘assistance mécanique adapté pour

" permettre; par une déformation du parallélogramme, une modification de la

hauteur d'assise. | ,
Un tel fauteuil remplit' pleinement sa fonction d’élévation-abaissement

de |'utilisateur. Cependant, il est a'pparu qu'un tel fauteuil n’était‘pas en’

mesure de permettre une modification aisée de linclinaison ou de I'assiette

générale de la structure d'assise pour, par exemple, falre adopter ala

--structure - d'assise une position inclinée vers larrigre et permettre une

relaxation a l'utilisateur du fauteuil, tout en diminuant la pression sur les
ischions et le fessier pour réduire le risque d'apparition d’escarres et les

effets de cisaillement dus aux changements de position.
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L'invention vise & remédier a cet inconvénient en proposant des moyens
d’inclinaison de I'ensemble de la structure d’assise permettant d’assurer une
modification de linclinaison générale ou de I'assiette de cette derniére, de
maniere simple, sans modification profonde de la conception du fauteuil.

Afin d'atteindre cet objectif, I'invention concerne donc un fauteuil pour

- personne handicapée ou a mobilité réduite, comprenant :

- un chéssis porteur,

* une structure d’assise qui comprend au moins :

¢ Un repose-pied,

+ un siege,

+ et un dossier, }
e et des moyens élévateurs, interposés entre le chassis et la structure

d'assise, permettant une modification de la hauteur de la structure

d'assise. | |
Selon l'invention, ce fauteuil est caractérisé en ce qu’il comprend des moyens
d'inclinaison de I'ensemble de la structure d'assise, moyens d |ncI|na|son qui
sont interposés entre le chassis et la structure d’assise et qui comprennent.
au moins : | | ‘

e une embase, solidaire du chéssis, qui oscille autour dun axe
sensiblement horizontal et sur laquelle les moyens élévateurs sont
adaptés, ' ‘

e et un moyen d’assistance mecanlque interposé entre I'embase et Ie
ChaSSIS et qui est adapté pour permettre, par une rotation de
I'embase, unel modification de linclinaison de I'ensemble de la
structure d'assise, indépendamment de sa configuration.

Selon l'invention, le fauteuil est egalement caracterlse en ce que les moyens
eIevateurs comprennent au moins : _

+ un ensemble articulé qui comprend au moins un polygohe déformable

dans un plan vertical, interposé entre la structure d'assise et 'embase

qui définit alors un c6té du polygone déformable,



WO 2007/113395 ' ~ PCT/FR2006/050288

10

15

20

25

30

+ et un moyen d'assistance méCanique adapté pour permettre,' par une
déformation du polygone, une modification de la hauteur de la
structure d’assise. |
Ainsi, la mise en ceuvre de I'embase associée aux moyens d’assistance

mécanique permet, de maniére trés simple, de modifier I'inclinaison générale
de la structure d'assise, indépendamment de la configuration adoptée pour
cette derniére et, notamment, tout en pbuvant conserver la hauteur d’assise
souhaitée. - |

 Selon Iinvention, le moyen d‘assistance mécanique des moyens
d’inclinaisdn peut étre réalise de toute fagon appropriée et, par exemple,
comprendre un systéme _rhanoeuvré manuellement, tel qUe, par exemple, un
vérin a vis entrainé au moyen d'un volant équipé d’une manivelle ou, de
maniere préférée, étre motorisé en étant, par exemple, réalisé sous la forme
d’un vérin éleétrique interposé entre I'embase et le chéssis.

Selon l'invention, afin d‘assurer une plus grande stabilité de la structure
d'assise par rapport au chassis, I'ensemble articulé des moyens d’élévation
comprend au moins deux polygones déformables dans deux plans verticaux
paralléles.

Selon linvention, il est possible d'adopter plusieurs formes pour les
polygones déformables mais, de maniere préférée, ces polygones
déformables sont des quadrilatéres qui seront choisis, de maniére
avantageuse mais non . strictement - nécessaire, pour étre des
parallélogrammes. | '

Dans une forme préférée mais non strictement nécessaire de réalisation
du fauteuil selon I'invention, ce dernier est concu de maniére a former ce qui
pourrait étre appelé un fauteuil multiposition et la structure d’assise est alors
choisie pour étre articulée. |

A cet effet, la structure d'assise comprend :

* des structures de support du dossier, du siége et du repose-pied qui

sont articulées pour autoriser une modification de I'inclinaison relative
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du dossier par rapport au siége et/ou une modification de l'inclinaison
relative du repose-pied par rapport au siege,

e et au moins un moyen d’assistance .mécanique, adapté pour assurer
une modification de linclinaison relative ou de l'angle relatif du
dossier par rapport au siége et/ou une modification de I'inclinaison
relative ou de I'angle relatif du repose-pied par rapport au siége.

Une telle structure d‘assise articulée permet, par exemple, par la
modification de l'inclinaison par rapport au siége, d’une part, du dossier et,
d’autre part, du repose-pied, . d'offrir la possibilité de placer la structure
d'assise dans une position allongée en plagant, par exemple, le repose-pied,
le siege et le dossier, dans le prolongen‘ient les uns des autres, dans un plan
sensiblement horizontal.

De méme, il est possible de placer la structure d'assise articulée dans
une position de relaxe. ’ |

Dans la configuration alIo_ngée par exemple, 'les_moyens'd’inclinaisonvou
de modification de linclinaison générale de la structure d‘assise, péUvent
alors étre, fort avantageusement, utilis.és pour placer la structure d‘assise
dans une pbsitioh inclinée vers I'avant ou, au contraire, inclinée vers |‘arriére.
Ainsi il est possible de placer Iutilisateur du fauteuil allongé téte en bas, afin
de Iui appliquer une techniqUe de kinésithérapie respiratoire appelée
« claping ». ' |

La combinaisdn du caractére articulé de la structure' d’assise et des
moyens d'inclinaison de cette derniére permet de placer le fauteuil, selon
I'invention, dans une infinité de configurations, aptes a répondre aux besoins
medicaux de I'utilisateur du fauteuil

Dans une forme encore plus particulierement préférée, la structure
d’assise et le moyen d'assistance mécanique sont adaptés pour permettre le
passage de la structure d‘assise dans une position de verticalisation, dans
laquelle de repose—piéd, ‘le siege ‘et le dossier sont placés dans le

prolongement les uns des autres, dans un plan sensiblement vertical.
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Ici encore, la combinaison du caractére articulé de la structure d'assise
et de la mise en ceuvre des moyens d'inclinaison de cette derniére permet,
lorsque I'utilisateur est en position de verticalisation, d'adopter une légére

inclinaison vers l'arriere de la structure d'assise verticalisée, de maniére 3

- procurer a l'utilisateur un sentiment de sécurité.

Selon l'invention, la structure d’assise peut également &tre adaptée de
maniére a permettre, d’'une part, le passage de la structure d'assise dans la
position de verticalisation et, dautre part, le- passage de cette méme
structure d'assise dans la position drte allongée.

Selon une autre caracterlsthue de Imventron le bras de dossier est
formé par un vérin motorisé constituant un moyen d'assistance mécanique
pour la modification de I'inclinaison relative du dossier par rapport au siége.

~Dans le méme sens, selon une caractéristique de linvention, le bras de
jambier est formé par uh vérin motorisé constituant un moyen d’assistance
mecanlque pour-la modification de I|ncI|na|son relative du repose-pied par
rapport au siege.

De . maniéré préférée, le fauteuil selon linvention est destiné a
permettre un déplacémént de l'utilisateur et, a cet effet, il forme un fauteuil
roulant dont le chassis comprend au moins trois roues. Afin de donner une
autonomie compléte a l'utilisateur, I'une au moins des roues sera, de
préférence mais non nécessairement, motorisée, auquel -cas son
fonctionnement sera commandé au moyen de Funité de commande évoquée
ci-dessus. |

Diverses autres ca'ractéristiques ressortent de la description ci-dessous
effectuée en référence aux dessins annexés qui illustrent une forme préféréé
mais non limitative de realisation d’un fauteuil selon l'invention.

La fig. 1 est une perspective de trois-quarts avant du fauteun selon
Ilnventlon dans une posrtlon assise basse ou normale de la structure
d’assise. o _

La fig. 2 est une élévation de coté du fauteuil, selon la fig. 1, dans la

position assise basse.
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La fig. 3 est une perspective de trois quarts arriere du fauteuil, selon la
fig. 1, en position de verticalisation de la structure d’assise.

La fig. 4 est une élévation de coté du fauteuil, dans-la position selon la

fig. 3.

La fig. 5 est une perspective de trois-quarts avant du fauteuil, selon la -
fig. 1, dans une position allongée inclinée vers'I’arriére de la structure
d’assise. | _ | o

La fig. 6 est une élévation de coté du fauteuil, dans la position selon la
fig. 5. | -

La fig. 7 est une élévation, analogue a fig. 2, du fauteuil dans une
position assise haute de Ia structure d'assise.

La fig. 8 est une élévation, analogue & fig. 2, du fauteuil dans une
position dite de relaxe de la structure d’assiée. ‘ |

La fig. 9 est une élévation, analogue a fig. 2, du fauteuil dans une
position allongée de la structure d'assise.

La fig. 10 est une perspective analogue a la fig. 3 montrant une autre

forme de réalisation d'un fauteuil selon invention.

Un fauteuil selon Iinvention, tel qu'illustré aux fig. 1 a 6, comprend un
chassis porteur 1 sur lequel est adaptée une structure d'assise 2. Selon la
forme illustrée, le chassis 1 comprehd deux roues avant motrices 3, chacune
supportée pér un bras de suspension 4. Le chéssis 1 comprend, en outre,

deux roues arriere 5, dites folles, dans la mesure ol elles sont liées au

~ chassis 1 par un pivot 6'd’a_xe sensiblement vertical.

Afin de permettre les modifications de direction du fauteuil lors de son
déplacement,' chaque roue motrice 3 est équipée d'un moto-réducteur
électrique 7 alimenté par un jeu de batteries 8 et piloté par une unité de

commande 9 pourvue d’une manette 10. L'unité de commande 9 permet, au

" moyen de la manette 10, d’assurer une commande synchronisée ou non des

roues motrices 4 de maniere a faire avancer, reculer, tourner a gauche ou a

droite, le fauteuil selon l'invention.

4
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Bien entendu, il doit &tre considéré quun tel mode de réalisation du
chassis porteur 1 n'est pas strictement nécessaire & linvention et, ainsi, le
chéssis porteur pourrait ne compfendre aucune roue motorisée et étre, par
exemple, congu pour un déplacement manuel.

- De maniére classique, la structure d’assise 2 comprend un repose-pied
15, un siége 16 et un dossier 17. De maniére préférée mais non strictement
nécessaire & réalisation d'un fauteuil selon linvention, la structure d'assise 2
est articulée de fagon a permettre une modification de Iinclinaison relative
du dossier 17 par rapport au siege 16 et/ou une modification de I'inclination
relative du repose-pied 15 par rapport au siége 16.

A cet effet et dans la forme de réalisation plus particulierement illustrée
aux figures, ,l:a structure d'assise 2 comprend une traverse 19 qui est située
dans la région antérieure du fauteuil. .

La structure d'assise comprend également une structure 20 de support
du siege 16, qui est composée d'au moins un et, selon I'exemple illustré, de
deux longerons 21 qui sont solidaires du siége et qui, selon I'exemple
illustré, contribuent a déﬁnir un cadre de support de ce dernier. De maniere

préferée, les longerons 21 sont réalisés en deux parties 213, 21, pour

“permettre un réglage de la profondeur d'assise en fonction de la taille et de

la corpulence de I'utilisateur du fauteuil.
Les parties avant 21 des deux longerons 21 sont articulées a I'avant
sur la traverse antérieure 19 par lintermédiaire de pivots 22 d'axes

sensiblement horizontaux. La structure 20 de support articulé du Siége 16

‘comprend, en outre, un vérin télescopique motorisé 23, constitug, par

exemple mais non exclusivement, par un vérin électrique a vis. Le vérin
télescopique motorisé 23 est alors articulé a I'avant sur la traverse antérieure
19 par un pivot 24 d'axe également horizontal et, & Iarriere, sur les
Iohgerons 21 et/ou comme cela est illustré sur un élément tel qu'une
traverse 25 liée aux parties avant 214 des deux longerons 21 et constitutive

de la structure articulée 20 de support du siege 16. Le vérin télescopique
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motorisé 23 est alors fixé a la traverse 25 par l'intermédiaire d'un pivot 26

" d'axe horizontal. .

La structure d’assise 2 comprend, également, une structure articulée

30 de support du dossier 17. La structure de support de dossier 30

~comprend au moins un et, selon I'exemple illustré, deux montants 31 qui

sont solidaires du dossier 17 et qui sont articulés sur les parties arriéres 21,
des longerons 21. |
Selon I'exemple illustré, les montants 31 sont plus particuliérement
reliés par une traverse 32 qui se trouve alors elle-méme articulée sur les
longerons 21 de la structure de support de siége 20, par I’infermédiaire de
pivots 33 d’axes horizontaux. |
- La structure articulée 30 de support du dossier 17 comprend, en outre,
un bras de dossiers 35 placé sous le siégge 16, comme cela ressort plus
particuliérefnent de la fig. 4. Ce bras de dossiers 35 est, de préférence mais
non nécessairement, réalisé en deux parties, respectivement antérieure 36
et postérieure 37, qui permettent un vréglage permanent de la longueur du
bras de dossier 35, en fonction notamment de la profondeur d’assise. La
partie antérieure 36 du bras de dossier est articulée sur la traverse
antérieure 19, par l'intermédiaire d’un pivot d'axe horizontal 39, tandis que
la partie postérieure 37 est, articulée par un pivot 40, d’axe également
éensiblement horizontal, sur les:montants 31 ou un &lément solidaire de ces
derniers, en I’espécé un doigt 32, faisant partie intégrante de la traverse 32.
Selon une forme préférée mais non strictement nécessaire de
réalisation, la longueur du bras de dossiers 35 est réglable de maniére 3
pouvoir ajuster linclinaison relative du dossier 17 par rapport au siege 16. A
cet effet et selon I'exemple illustré, la partie antérieure 36 du bras 35 est
formée par un vérin motorisé télescopique, tel que, par éxemple,- un vérin
électrique a vis dont le fonctionnement est piloté par I'unité de commande 9.
- Afin de permettré une modification continue ét automatique de la

longueur du segment dorsal, a savoir de la distance entre le siége 16 et le

‘dossier 17, lors de la modification de leur inclinaison relative, le dossier 17
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est, de maniére préféréé, adapté sur chaque montant 31 par l'intermédiaire
d’un coulisseau 42 qui est, en outre, relié a la structure de support de siége
20 par une biellette 43.

La structure d'assise 2 comprend, également, une structure articulée
50 de support du repose-pied 15. La structure 50-comprend alors au moins
un et, selon lI'exemple illustré, exactement un ségmént jambier 51 qui est lié
au repose-pied 15 et qui est articulé sur la traverse antérieure 19 par
I'intermédiaire d'un pivot 52 d’axe horizontal. .

ALa structure articulée de support de repose-pied 50 comprend,
€galement, au moins et, selon I’exemple illustré, exactement un brés de
jambier 53 qui est articulé, d’une part, sur la traverse antérieure par un pivot
54 d'axe horizontal et, d'autre part, sur le segment jambier 51 également
par l'intermédiaire d’'un pivot 55 d’axe aussi horizontal.

De maniére préférée, le bras de jambier 53 présente une longueur
réglable, afin de permettre une modification ou un ajustement de l'inclinaison
relative ou inclinaison du segment jambier 51 par rapport au si'ége 16 et
donc, de ce fait, une modiﬁcation de la position angulaire relative du repose-
pied 15 par rapport au siége 16.

Selon I'exemple illustre, a cet effet et dé maniere préférée, le bras de
jambier 53 est constitué par un vérin télescopique motorisé, tel qu’un vérin
électrique a vis, comrmandé par l'unité 9, comme cela appara?tra plus
particuliérement par la suite. |

_Aﬁn de permettre une modification automatique de la distance entre le
repose-pied 15 et le siégge 16, comme cela peut étre nécessaire lors de la
modification /de la position angulaire relative de ces deux éléments,‘ le
repdse—pied 15 est, selon lI'exemple illustré et de maniére préférée, adapté
sur le segment jambier 51 par l'intermédiaire d’un chariot 56. |

Selon I’exemple illustré, ce chariot 56 est alors.relié, par des moyens de
liaison 57,'au siege 16 ou a la structure Vde'support de sieége 20, de maniére

a permettre une modification automatique de la distance entre le siege 16 et
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10

Ie‘repose—pied 15, lors de la modification de linclinaison relative du segment
jambier 51 par rapport au siege 16.

Conformément a une caractéristique .de Iinvention, le fauteuil
comprend, en outre, des moyens €élévateurs 60, interposés entre le chassis 1
et.la structure d’assise 2 pour permettre une modification de la hauteur de la
structure d‘assise. - | - |

Les moyens élévateurs pourraient &tre réalisés de différentes fagons et,
par exemple, constitués par un simple vérin, interposé entre le chéSSis 1et
la structure d'assise 2 et, par exemple, entre le chéssis et la traverse
antérieure 2. Toutefois, selon une forme préférée de réalisation de
I'invention et afin de présenter une ‘plus grande stabilité et rigidité, les
moyens é€lévateurs 60 comprennent au moins un ensemble articulé qui est
constitué dau moins un et, selon I'exemple illustré, de deux polygones 61
déformables dans deux plans verticaux paralléles. |

Selon I'exemple illustré, chaque polygone déformable 61 présenté la
forme d'un parallélogramme déformable dont deux grands cotés sont formés
par deux segments ou bras inférieur 62; et supérieur 625 qui sont articulés
vers l'avant sur la traverse antérieure 19 par des pivots 63,63 d'axes
sensiblement horizontaux. La traverse antérieure 19 forme alors un petit
coté des parallélogrammes déformables 61. Il doit étre noté que, selon

I'exemple illustré, I'axe des pivots 63 des bras supérieurs 625 est confondu

~avec I'axe des pivots 22 de la structure articulée de support de siege 20. Les

segments ou bras 62;, 625 sont, par ailleurs, articulés au niveau de leur

. extrémité postérieure sur une embase 65, solidaire du chassis et articulée

sur ce dernier au moyen d'un pivot d'axe sensiblement horizontal 66.

‘Selon I'exemple illustré, I'embase 65 comprend deux palonniers 67 qui
forment chacun le petit c6té d'un parallélogramme déformable 61, en étant
reliés aux segments 62;, 625 correspondants par des"pivots 68;, 68 d’axé
sensiblement horizontal. Il sera remarqué que, selon 'exemple illustré, les

pivots d'articulation 68;, des segments inférieurs 62; avec le palonnier
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correspondant 67, ont un axe confondu avec l'axe d'oscillation de I'embase
65 sur le chassis 62. ’
| Les moyens d’élévat‘ion corhpr_en_nent, en outre, un moyen d’assistahce
mécanique 70, interposé entre l'embase 65 et le segment supérieur 62
gauche pour permettre, par une déformation des polygones ou
parallélogrammes déformables 61, une modification de la hauteur d’assise.
Bien entendu selon linvention les 'moyens d’assistance mécanique 70
pourraient &tres interposés entre I'embase et un autre »segment des
parallélogrammes déformable 61. |

De maniere préférée, les moyens d'assistance mécanique 70 sont
constitués par un vérin télescopique motorisé, tel qu'un vérin électrique a vis,
commandé par l'unité 9. ‘ _

Enfin, le fauteuil 2 comprend un moyen d’assistance mécanique, tel
que, par-exemple, un vérin électrique a vis motorisé 73, interposé entre le
chassis 2 et I'embase 65, de maniére & en modifier Iangle relatif. Ainsi,
I'embase 65 et le vérin 73 définissent ensemble des moyens d'inclinaison de
I'ensemble de la structure d’as'sise,,comme cela apparaitra par la suite.

Le fa'uteuil,‘.tel que _décrif précédemment, fonctionne de la maniére
suivante. | \

Tout dabord, il doit étre rappelé que l'ensemble des organes
d’assistance mécahique, constitués par : |
« le vérin télescopique motorisé 70 des moyens d'élévation,
= le vérin télescopique motorisé 23 de la structure articulée 20 de support

du siége 16, - | |
= le vérin télescopique motorisé 36 de la structure articulée 30 de support
du dossier 17, - ,

= |e vérin télescopique motorisé 53 de la structure articulée 50 de suppbrt

du repose-pied 15, .

= et le vérin télescopique motorisé 73 des moyens d'inclinaison de

I'ensemble de la structure d'assise 2,

sont tous pilotés par I'unité de commande 9.
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De maniére préférée, l'unité de commande 9 est alors congue de
maniere a permettre une commande individuelle de chacun de ces vérins,
Ainsi, |'utilisateur du fauteuil selon [linvention peut commander un
mouvement d'élévation/abaissement de I'ensemble de la structure d’assise

par un pilotagé du vérin télescopique motorisé 70, dit de « lift » qui assure

~ une modification de la hauteur du siége 16. II est donc possible a I'utilisateur

du fauteuil de commander un passage de la position assise basse ou normale
telle quiillustrée. 3 la fig. 1 & la position assise haute telle guiillustrée a la
fig. 7 | | | |

- De méme, alors, indépendamment de la hauteur de la structure d’assise
ou du siége 16, l'utilisateur peut également, par l'intermédiaire de I'unité 9,
assurer un‘ pilotage. du vérin téIesCopique motorisé 73, dit d'assiette, et
modifier l'inclinaison générale ou assiette de la structure d’assise pour, par
exemple, lincliner vers l'arriére et se placer dans une position de relaxe
comme illustrée 3 la fig. 8. | |

Il doit &tre noté que ce mouvement de modification de I'assiette n'influe
aucunement la configuration générale de la structure d'assise.

L'utilisateur peut, également, par le pilotage, au moyen de |'unité de
commande 9, des vérins 36 et 53 modifier linclinaison relative du dossier

pa‘r rapport au siege, ainsi que l'inclinaison du repose-pied par rapport au -

“siege; de sorte qU’iI peut placer le fauteuil selon I'invention dans différentes

configurations telles que de semi allongée ou, encore, complétement
allongée, comme représentée a la fig.'9, configuration dans laquelle le
dossier 17, le siége 16 et le repose-pied 15 se trouvent alors sensiblement
alignés dans un plan horizontal. _ ,

‘Dans une forme. préférée de réalisation, I'unité de commande 9 est
adaptée pour permettre un passage automatique en position allongée par un
pilotage coordonné des vérins de dossier 36 et de repose-pied 53.

Dans cette é_onﬁguration allongée, I'utilisateur a encore accés & la
fonction d'élévation/abaissement et peut, par exemple, par une commande

du vérin de lift 70 choisir de placer la structure d’assise en configuration
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couchette a la hauteur souhaitée pour perméttre, le transfert de I'utilisateur
du fauteuil sur une table d’examen ou encore dans un .

De plus, dans cette configuration, I'utilisateur a également accés a la
fonction d'inclinaison générale de I'ensemble de la structure d’assise et peut,
par exemple, l'incliner vers l'arriére, alors méme qu’elle se trouve en position
couchette. Cette position couchée ‘inclinée vers lfarriére, dite « proclive »,
illustrée fig. 5 et 6, peut étre utile pour la technique de . kinésithérapie
respiratoire dite de « claping ».

Selon l'invention, le fauteuil peut, a partir de la p05|t|on normale assise |
fig. 1, par la seule commande du vérin motorisé 23, passer en position de
verticalisation 4. En effet, compte tenu de la relation existant entre les
Structures articulées de support du siége 16, du dossier 17 et du. repose-
pied 15, la seule commande du vérin télescopique motorisé 23 permet de

passer de la position assise 3 la position de verticalisation, telle quiillustrée

-aux fig. 3 et 4.

La manceuvre d'un seul vérin, dit de verticalisation, 23 pour assurer

cette verticalisation de la structure d'assise présente l'avantage d’offrir un

trés grand confort et un sentiment de sécurité, dans la mesure oU ce

mouvement peut étre assuré -de maniere automatique par l'unité -de
commande, sans a-coups et avec une grande fluidité. |

Bien entendu, l'unit¢é de commande 9 sera alors programmée de
maniére a s'assurer que la structure d’assise 2 est, avant le déclenchement
du mouvement de verticalisation située a une hauteur éufﬁsante pour
empécher tout risque de blocage du mouvement par un contact du repose-
pled avec le sol. . '

Par ailleurs, il est a noter qu’eh position de Ve_rtiéalisation, la fonctibn
d’élévation, éssurée par le vérin de lift 70, reste accessible. De méme la
fonction d'inclinaison générale de I'ensemble de la structure d'assise est, en
position de verticalisation, également accessible par la commande du vérin
d'assiette 73, de sorte qu'il est possible de choisir une position légerement

inclinée vers l'arriére contribuant a donner une meilleure stabilité au fauteuil
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et a apporter un sentiment de sécurité a l'utilisateur du fauteuil qui n‘a plus
I'usage de ses membres inférieurs.
Afin, d'offrir une tres grande souplesse et facilité d'utilisation, I'unité de

commande 9 est de plus adaptée pour assurer par -un fonctionnement

‘coordonné des vérins de verticalisation 23, de dossier 36 et de jambier 53,

un passage automatique de la position de verticalisation fig. 4 a la position
allongée fig. 9 et inversement avec, éventuellement, une possibilité d‘arrét
dans une position intermédiaire. Ce mouvement est alors réalisé en
conservant l'alignement du repose pied, du S|ege et du dossier sens:blement'
dans un méme plan. |

Il est a noter que, afin de garantir la sécurité d’utilisation en position de
verticalisatioh, le fauteuil sera équipé de moyens de retenue th'oracique, non
représentés et constitués, par exemple, par une ceinture ou harnais, ainsi
que de moyens de retenue bas 80 formés, selon I'exemple fllustré, par des
genouilleres venant appliquer une pression sur les genoux, afin d'empécher
tout affaissement de | utlllsateur du fauteuil en p051t|on de vertlcallsatlon

De méme, de maniére habituelle pour un fauteuil pour handlcapes le
fauteuil selon Iinvention comprend deux accoudoirs 81 solidaires de la
structure de dossier 20. Selon I'exemple illustré, I'unité de commande 9 est
adaptee sur I'accoudoir 81 de droite.

Selon I'exemple illustré et décrit précédemment, le dossier 17 est relié
ala structufe de Support de siége 20 par une biellette 43. Toutefois un tel
mode de liaison rigide n'est pas strictement nécessaire a la réalisation d'un
fauteuil selon I'invention. |

Ainsi, la fig. 10 présente une autre forme de réalisation d'un fauteuil
multiposition pour handicapés seI‘on l'invention qui differe de la forme de
réalisation telle que décrite en relation avec les fig. 1 a9 encequele
dossier 17 est supporté par un seul montant 90 articulé sur la structure 20
de support du siége 16. Le dossier 17 est anrs lié @ un coulisseau qui est
moblle dans le montant 91. Le dossier est en outre relié a la structure de

support de siége par- une courroie souple, non représentée, guidée par un
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systeme de poulies, également non représentées, de maniére 3 assuref une
augmentation de la distance entre le dossief 17 et le siége 16 lors du
passage en position de verticalisation. , _

La forme de réalisation illustrée a la fig. 10 se différencie également en

5 ce que se sont les roues arriére 3 qui sont motrices tandis que les roues

~avant 5 sont folles. Le fauteuil motoris¢ illustré a la fig. 10 peut donc étre
qualifié de fauteuil a propulsion par opposition au fauteuil illustré aux fig. 13

9 qui peut étre qualifié de fauteuil a traction. Dans le cadre de la forme de
réalisation illustrée 3 la fig. 10, le placement des moteurs 7 & larridre

10 permet de reculer les masses et donc d'augmenter la stabilité du fauteuil en

-position de ver.ticalisation' notamment.
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REVENDICATIONS

1 - Fauteuil, pour une personne handicapée ou a mobilité réduite,

comprenant :

e un chéassis porteur (1),

- e une structure d'assise (2) qui comprend au moins :

+ un repose pied (15),

+ un siége (16),

+ et un dossier (17),

e et des moyens élévateurs (60) interposés entre le chassis (1) et la

structure d'assise (2) permettant une modification de la hauteur de la

structure d’assise,

caractérisé en ce qu'il comprend des moyens d'inclinaison de I'ensemble

de la structure d'assise (2), moyens d'inclinaison qui sont mterposes entre le

chéssis et les moyens élévateurs et qui comprennent au moins :

une embase (65) qui est solidaire du chassis (1) et qui oscille autour

~d'un axe sensiblement horizontal et sur laquelle les moyens

élévateurs sont adaptés,
et un moyen d'assistance mécanique (73) qui est interposé entre

'embase (65) et le chassis (1) et qui est adapté pour permettre, par

une rotation de I'embase (65), une modification de l'inclinaison de

I'ensemble de la structure d’assise (2), indépendamment de sa

conﬂguratlon et notamment de la hauteur d'assise

et en en ce les moyens élévateurs comprennent au moins

un ensemble articulé qui comprend au moins un polygone déformable
(61) dans un plan vertical, interposé entre la structure d'assise et
I'embase qui- définit alors un cété du bolygone déformable,

et un moyen d’assistance mécanique (70) adapté pour permettre, pa/r-
une déformation du polygone (61), une modification de la hauteur de

la structure d'assise (2).
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2 - Fauteuil selon la revendication 1, caractérisé en ce que I'ensemble

articulé (60) comprend au moins deux polygones (61) déforrhables dans

* deux plans verticaux paralléles.

3 - Fauteuil selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que chaque
polygone déforrnable (61) présente la forme d'un quadrilatére déformable
dont deux cotés sont formés.par deux segments articulés reliant le cha55|s a
la structure d'assise.

4 - Fauteuil selon la revendication 3, caractérisé en ce que le quadrilatére
déformable (61) présente la forme d'un parallelogramme

5 - Fauteuil selon Fune des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que le

'moyen d‘assistance mecanlque (73) des moyens d'inclinaison de Iensemble-

de la structure d’assise (2) est motorisé.

6 - Fauteuil selon I'une des revendications 1 a 5, caracterlse en ce que la

structure d’assise (2) est articulée et comprend :

e des structures de support du dossier (17), du sié‘ge (16) et du
repose-pied (15) qui sont articulées pour autoriser une modification
de linclinaison relative du dossier par rapport au siége et/ou une
modification de l'inclinaison relative du repose- pied par rapport au_
siege, |

e et au moins un moyen d'assistance mécanique (23, 36, 53) ada'pté
pour assurer une modification de l'inclinaison relative du dossier par
rapport au siege et/ou une modification de linclinaison relative du
repose-pied par rapport ao siege. ' |

7 - Fauteuil selon la reyendication 6, caractérisé en ce que la structure

d'assise articulée (2) et le moyen d'assistance mécanique (23) sont adaptés

pour permettre le passage de la structure d’assise dans une position de
verticalisation ‘dans laquelle le repose-pied (15), le siége (16) et le dossier

(17) sont placés dans le p"rolongement les uns des autres dans un plan

sensiblement vertical.

8 - Fauteuil selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que :
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e la structure d’assise (2) comprend une traverse (19) qui est située
dans Ia régidn antérieure du fauteuil et qui forme un c6té du -
polygone déformable (61) des moyens élévateurs (60),

e la structure articulée (20) de support du siége comprend au moins : .

+ un longeron (21) qui est solidaire ‘du siége (16) et qui est articulé 3
I'avant sur la traverse antérieure (19),

+ et un vérin télescdpique motorisé (23) qui est articulé, & I'avant,
‘sur fa traverse antérieure (19) et, a I'arriére, su‘r le longeron ou un
élément (25) solidaire du longeron et qui forme un moyen

- d'assistance mécaniqUe a la verticalisation de la structure
d'assise (2), ‘ ' _

. la structure articulée (30) de support du dossier (17) comprend au
rhoins : |

+ un montant (31) qui est solidaire du dossier et qui est articulé sur
I'extrémité postérieure du longeron (21) “ou sur un élément
solidaire du longeron, ‘ _

+ et un bras de dossier (35) qui est articulé sur la traverse antérieure
(19) et sur le montant (31) ou un élément (32) solidaire du
montant, | |

e et la structure articulée (50) de support du repose-pied (15)
comprend au moins :

¢ un segment jémbier (51) qui est solidaire du repose-pied et qui est
articulé sur la traverse antérieure (19), | |

+ un bras de jambiér (53) qui est articulé, d’une part, sur la traverse
antérieure (19) et, d'autre part, sur le segment jambier (51).

9 - Fauteuil selon la revendication 8, caractérisé en ce que le bras de

dossier (35) comprend un segment antérieur (36) formé par un vérin

motorisé (36) constituant un moyen d’assistance mécanique pour la

-modiﬁCatidn Ade I’inclinéison relative du dossier (17) par ‘rappo_rt au -

siege (16).
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10 - Fauteuil selon la revendication 8 ou 9, caractérisé en ce que le bras
de jambier est formé par un vérin motorisé (53) constituant un moyen
d’assistance mécanique pour la modification de linclinaison relative du
repose-pied (15) par rapport au sieége (16). B

11 - Fauteuil'selon 'une des revendications 8 & 10, caractérisé en ce qu'il
comprend une unité de commande (9) qun assure le pilotage des Vvérins
motorisés et qui est adaptée pour :

e d'une part, placer de maniéere automati.que la structure d'assise (2), a

parfi'r d’une position dite normale : _ |
+ soit en position verticalisée dans laquelle le repose—p‘ied‘(15), le
siege (16) et ‘I_e dossier (17) sont alignés dans un plan
sensiblement vertical, '
+ soit en position allongée, dans laquelle le repose-pied, le siege et le
dossier sont alignés dans un pIan sensiblement horizontal,

° et d'autre part,  permettre, de maniére semi-automatique, une

modification de I'élévation de la structure d'assise. |

12 - Fauteuil selon I'une des revendications 8 & 11, caractérisé en ce que
le repose-pied (15) est adapté sur le segment jambier par Iintermédiaire
d’'un chariot (56), de maniére & étre mobile en translation par rapport a la
traverse antérieure (19). | | |

13 - Fauteuil selon I'une des revendications 8 a 12, Caractérisé en ce que
le dos.sier (17) est adapté sur le montant de dossier par I'intermédiaire d’un
coulisseau (42) de maniere a étre mobile en translation par rapport au
siege (16).

14 - Fauteuil selon l'une des revendications 1 a 13, caracterlse en ce que
le chassis (1) est équipé d’au moins trois roues (3, 5).

15 - Fauteuil selon la revendlcatlon 14, caracterlse en ce qu’une roue (3) |

au moins est motorisée.
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26 janvier 1982 (1982-01-26)
colonne 5, ligne 3-7

20 juin 1990 (1990-06-20)
figure 4

colonne 3, ligne 46 - colonne 4, Tigne 10

-/—

X US 4 312 500 A (JANSSEN JOZEF T A) 1-5

figure 5

Y 6,7,14,

15

Y US 2003/227161 Al (REDMAN DON L [US] ET 6,7,14,
AL) 11 décembre 2003 (2003-12-11) 15
figures 3,4

A 1

A EP 0 373 245 Al (SIEMENS AG [DE]) 1

Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents

Les documents de familles de brevets sont indiqués en annexe

* Catégories spéciales de documents cités:

*A* document définissant I'état général de la technique, non
considéré comme particuliérement pertinent

'E* document antérieur, mais publié a la date de dépét international
ou aprés cette date

*L* document pouvant jeter un doute sur une revendication de
priorité ou cité pour déterminer la date de publication d’une
autre citation ou pour une raison spéciale (telle qu’indiquée)

*0O* document se référant & une divulgation orale, aun usage, &
une exposition ot tous autres moyens

*P* document publié avant la date de dépét international, mais
postérieurement a la date de priorite revendiquée

'T* document ultérieur publié aprés la date de dépét international ou la
date de priorité et n‘appartenenant pas a I'état de la
technique pertinent, mais cité pour comprendre le principe
ou la théorie constituant la base de Finvention

*X* document particulierement pertinent; Finven tion revendiquée ne peut
étre considérée comme nouvelle ou comme impliquant une activité
inventive par rapport au document considére isolément

*Y* document particulierement pertinent; 'inven tion revendiquée
ne peut étre considérée comme impliquant une activité inventive
lorsque le document est associé a un ou plusieurs autres
documents de méme nature, cette combinaison étant évidente
pour une personne du métier

*&" document qui fait partie de la méme famille de brevets

Date & laquelle la recherche internationale a été effectivement achevée

25 janvier 2007

Date d'expédition du présent rapport de recherche internationale

02/02/2007

Office Européen des Brevets, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL — 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340—2040, Tx. 31 651 epo nl,

Fax: (+31-70) 340-3016

Nom et adresse postale de Fadministration chargée de la recherche internationale | Fonctionnaire autorisé

Girard, Olivier

Formulaire PCT/ISA/210 {deuxieme feuille) (avril 2005)
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RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE

Demande internationale n°

PCT/FR2006/050288
C(suite), DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS
Catégorie*| Identification des documents cités, avec, le cas échéant, I’indication des passages pertinents no. des revendications visées
A DE 299 22 994 Ul (BAUNATALER WERKSTAETTEN 1,11

E V [DE]) 13 avril 2000 (2000-04-13)
figures 1,8
page 8

Formulaire PCT/ISA/210 (suite de la deuxieme feuille) (avril 2005)
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RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE

Renseignements relatifs aux membres de familles de brevets

Demande internationale n°

PCT/FR2006/050288

Document brevet cite Date de Membre(s) de la Date de

au rapport de recherche pubiication famille de brevet(s) publication
US 4312500 A 26-01-1982 BR 8001159 A 04-11-1980
CA 1135612 Al 16-11-1982
DE 3007071 Al 11-09-1980
ES 488942 Al 16-09-1980
FR 2450098 Al 26-09-1980
GB 2045602 A 05-11-1980
IT 1148769 B 03-12-1986
JP 1153541 C 30~-06-1983
JP 55116350 A 06-09-1980
JpP 57046860 B 06-10-1982
NL 7901576 A 01-09-1980

US 2003227161 Al 11-12-2003  AUCUN
EP 0373245 Al 20-06-1990 DE 3878566 D1 25-03-1993
JP 2084629 U 02-07-1990
JP 5015300 Y2 22-04-1993
us 5015035 A 14-05-1991
DE 29922994 U1l 13-04-2000  AUCUN

Formulaire PCT/ISA/210 {annexe tamilles de brevets) (avril 2005)
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