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Urzadzenie do odgtawiania i patroszenia ryb wrzecionowatych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do odgtawiania i patroszenia ryb wrzecionowatych, przeznaczone
do pracy na statkach morskich oraz na ladzie. Urzadzenie poza odgtawianiem i patroszeniem moze by¢
stosowane réwniez tylko do procesu odgtawiania ryb.

Znane jest urzadzenie do odgtawiania i patroszenia ryb z polskiego opisu patentowego nr 75847, ktére ma
uktad zatadowczy wyposazony w koryto zatadowcze i koryto pomiarowo-robocze. Posiada ono réwniez
mechanizm przepychajacy rybe na narzedzia obrébcze oraz mechanizmy odgtawiajacy i patroszacy zwigzane
z mechanizmem przepychajacym. Ponizej koryta zatadowczego jest umieszczone koryto pomiarowo-robocze.
Piyty tego koryta, ustawione do siebie pod katem, majq szczeliny, ktére umotliwiajq bezstykowy pomiar ryby
znajdujacej si¢ w korycie. Pomiar ryby odbywa sie za pomocq czujnika fotoelektrycznego. Ptyty koryta
pomiarowo-roboczego nie posiadaja napedu irozchylaja si¢ pod wptywem nacisku ryby. Pod korytem
pomiarowo-roboczym znajduje si¢ mechanizm odgtawiajacy, ktéry posiada obrotowy odgtawiajacy néz tarczo-
wy, zamocowany na wale ufozyskowanym w sposdb pozwalajacy na wykonywanie oprécz ruchu obrotowego
réwniez nastawne ruchy wzdfuzne. Nastawne ruchy wzdtuzne watu z osadzonym na nim noZem odgtawiajacym
sg sterowane przez fotoelektryczny czujnik pomiarowy dtugosci ryby. Mechanizm przepychajacy sktada sie
z wychylnego ramienia i ptyty naciskowej, ktéra przepycha rybe z koryta pomiarowo-roboczego na narzedzia
obrébcze. Ramige wychylne ma na tulei tozyskowej, przy osi obrotu, boczny wysiegnik zakoriczony ptoza, ktdra
przy ruchu mechanizmu przepychajacego do dotu naciska w koricowej fazie ruchu na obudowe watu narzedzia
patroszgcego i powoduje tym samym odchylenie ku dotowi ramienia wraz z umocowanym na nim narzedziem
patroszacym. Wychylne ramie mechanizmu przepychajacego jest napedzane przez obracajacq sie krzywke
osadzong na watku napedowym. Narzedzie patroszace jest osadzone na wale wykonujacym ruch obrotowy, przy
czym wat ten jest utozyskowany w obudowie stanowiacej zakoriczenie ramienia wychylnego otrzymujgcego ruch
od wspomnianej wyzej ptozy mechanizmu przepychajacego.

Niedogodnoscia znanego urzadzenia do odgtawiania i patroszenia ryb z zastosowaniem elektronicznego
pomiaru wielkosci ryb i zwigzanego z nim automatycznego systemu ustawiania potozenia narzedzi obrébczych
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(noza odgtawiajacego i narzedzia patroszacego), jest jego bardzo skomplikowana budowa i zawodne dziatanie
zwtaszcza w warunkach morskich. Zawodnos$é zw{aszcza elektronicznego pomiaru prowadzi do czestych awarii,
a brak mozliwosci usuniecia nawet drobnych uszkodzen systemu automatyki w warunkach pracy urzadzenia na
statku, zmusza do wytaczania automatycznego sterowania obrébka ryby, co z kolei ma ujemny wptyw na
doktadno$¢ obrébki oraz przysparza ktopotéw obstudze. Wadg znanego urzadzenia jest przepychanie obrabianej
ryby po tuku kota i do$¢ swobodne (luzne) utoZenie jej w korycie pomiarowo-robaczym, gdyz jego klapy sq
szeroko rozstawione inie posiadajg motliwoéci zaciskania (prostowania) ryby przed naprowadzeniem jej na
narzedzia obrdbcze przy odgtawianiu ipatroszeniu, Mechanizm patroszacy jest przestrzennie nadmiernie
rozbudowany, nie ostoniety, a ponadto nie zapewnisjacy moiliwodci przestawiania toru ruchu narzedzia
patroszacego dla réznych gatunkéw ryb,

Znane jest réwniez z polskiego opisu patentowego nr 89045 urzadzenie do odgtawiania ryb, posisdajgce
koryto zatadowcze i koryto pomisrowo-robocze, mechanizm odgtawiajacy | mechanizm przepychajacy. Podob-
nie jak w urzadzeniu opisanym wy3ej, koryto pomiarowo-robocze jest usytuowane pod korytem zatadowczym.
Poza nieco lepszym wyprofilowaniem klap koryta pomiarowo-roboczego, konstrukcja tego koryta jest taka sama
jak w urzadzeniu opisanym poprzednio, Koryto pomiarowovobocze skiada si@ z dwéch kiap, ktérych gbrne
krawedzie s szeroko rozstawione i osadzone trwale na obrotowych osiach, Szerokie rozstawienie osi klap koryta
jest potrzebne ze wzgledu na konieczno$é pomieszczenia najgrubszej z obrablanych ryb, Kispy koryta pomiaro-
wo-roboczego pozbawione s napedu. Mechanizm odgtawiajacy, tak jak w rozwigzaniu wedtug patentu nr 76847,
posiada néz tarczowy odgtawiajacy osadzony na poziomym wrzecionie wykonujacym ruch obrotowy oraz
posuwisto-zwrotny dla uzyskania zmiany potoienia noia w zaleinoéci od dtugodci obreblenej ryby. N6
odgtawiajacy wraz z wrzecionem otrzymuie ruch obrotowy od silnika elektrycanego poprzez przektadni@ rebaty
katowa | tuleje z wielowypustem pozwalajacym na przesuwanie sig wzgledem niej wrzeciona z nodem odgtewiaja-
cym. Ruch suwliwy wrzeciona z nozem odg‘awiajacym jest zrealizowany za pomocy katowej diwigni dwuramien-
nej, ktéra wykonuje ruch wahliwy dzigki zastosowaniu w uktadzie napedowym sprzegist elektromagnetycznych
wiaczanych sygnatem pochodzacym z autcmatycznego uktadu pomisrowego ryby z zastosoweniem czujnika
fotoelektrycznega. Ruch roboczy znanego mochanizmu przepychajacego uzyskuje sig praez przeniesisnie napedu
Z tego samego silnika elektrycznego przez zespdt kot zqbatych | przskisdnig flimekowsq redukujaos obroty,
a dalej przez sprzegto przecigZeniowe na zespdt krzywek, z ktérych jedna steruje ruchem ramion przepyochaje-
cych rybe, adruga — ptyta wychylna stanowiacq klape zatadowczq ryby. Dwa ramiona przepychajaoe sq
zakoriczone wysuwanymi koricéwkami naciskajacymi na rybe w czasie jej odgtawlania, Tor ruchu kofcowek ma
ksztatt tuku kota, v

Niedogodnodciq urzadzenia do odgtawiania ryb wedtug patentu nr 890045 jest to, e pomimo ulepsaenia
elektronicznego ukfadu pomisru wislkodci ryb i zwiqzanego z nim automatycznego systemu ustawiania nerzedzi
obrébczych, nie gwarantuje bezawaryjnej eksploatacji, ze wzgledu na bardzo cigikie werunki precy w morzu,
zwtaszcza przy wystgpujgcym niestabilnym zasilaniu elektrycznym uktadu. Korzystnie] wyprofilowane klapy
koryta pomiarowo-roboczego nie zapewniajq wiasciwego utoisnia ryby w osi symetrii koryta, co powoduje
-. odcinanie 4ba ryby w ptaszczyinie innej niz zatoZona. Jest to tym bardzie]  niekorzystne, jeleli kolejnym
zabiegiem obr6bki ryby jest patroszenie. Ruch ramion przepychajacych rybg po tuku kota, przy braku
odpowiedniego zacisnigcia jej w korycie pomisrowo-roboczym, powoduje w jeszoze wigkszym stopniu jej
niewtasciwe utozenie w tym korycie.

Celem wynalazku jest usunigcie powyiszych nisdogodnodci, a zedaniem technicznym jest oprooow.nie
urzgdzenia umoiliwiajacego doktadne utozenie ryby w korycie roboczym w stosunku do narzedzi roboczych,
a w szczegbinosci do narzedzia patroszacego oraz éci$te prowadzenie tej ryby w proocesls obrébczym przez
zastosowanis prostoliniowego ruchu ptyty przepychajqcej oraz czeéciows roxwarcie doinych krewedzi skrzydet
koryta roboczego zapewniajace obsuwanie sie¢ ryby w dét w momencie jej zaciskanis, a tym samym skuteczne
symetryczne ustawienie jej wzgledem ptaszczyzny narzedzia patroszacego. Mechanizm patroszacy powinien mie¢ *
zwarty budowe | zapewnia¢ moiliwo$é tatwej regulacji toru narzedzia patroszacego w zaleinoéci od gatunku
obrabianej ryby. Urzadzenie powinno posiadaé¢ konstrukcjq zapewniajacq wykorzystanie go jako odgtewiarko-pa-
troszarki lub odgtawiarki, przy czym konstrukcja powinna byé zwarta, przektadnie uczolmo obudowane,
pracujace w oleju, a mechanizmy ruchome doktadnie ostonigte.

Postawione zadanie zostato zrealizowane w urzadzeniu wedtug wynalazku, ktérego mochanizm przepycha-
Jacy jest zaopatrzony w ptyte przepychajaca, ktérej tor ruchu w takcie roboczym pokrywa sie@ w przybliZeniu
z ptaszczyzna symetrii koryta roboczego. Mechanizm ten jest potaczony z mechanizmem odgtawiajecym za
pomocy podatno-przecigzeniowego sprzegta, ktére ma centrainie regulowany moment obrotowy. Mechanizm
patroszgcy tego urzadzenia jest zawieszony wahliwie na wale silnika napedowego tego mechanizmu, przy czym
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silnik ten jest ustawiony przestawnie w zaleznosci od gatunku ryby. Uktad sterujacy mechanizmem patroszacym
w zaleznoéci od wielkosci ryby, sktada sie z naciskanej przez rybe diwigni umieszczonej tuz pod korytem
roboczym i elementéw taczacych te dZwignie z gtowica patroszaca, przekazujac na nig impulsy pochodzace od
nacisku ryby. Mechanizm patroszacy jest zwiszany przegubowo z wielofunkcyjnym suchym teleskopem
sprezynowym, ktérego ttoczysko jest przytwierdzone do korpusu urzadzenia. v _

Skrzydta koryta roboczego usytuowane symetrycznie wzgledem jego osi sq zawieszone w dolnej czedci na
przegubach, kazde na dwéch ramionach przytwierdzonych trwale do utotyskowanych tocznie pretéw gornych,
przy czym osie przegub6w sq usytuowane nieco wyiej od doinej krawedzi skrzydet, dzieki czemu krawedzie te
w trakcie zaciskania ryby w korycie roboczym nieco si¢ rozchylajq powodujac obsuwanie ryby i symetryczne jej
prostowanie wzgledem narzedzia patroszacego, a poza tym rozchylenie to tworzy szczeling dla swobodnego
przejécia ptyty przepychajacej w koricowej fazie ruchu roboczego. Gérna wyoblona czeéé skrzydet koryta
roboczego w czasie zatadunku ryby, czyli w momencie jego najwiekszego otwarcia, przylega do powierzchni
gérnych pretdw, co przy wspOtpracy z uktadem diwigni, ciegiet, jarzma | mimod$rodu otwierajacego skrzydta
uniemozliwia w tym momencie rozchylenis doinej czedci koryta, eliminujac przedwczesne spadanie ryby w rejon
nozy obrébczych. Do gérnych wyoblonych czefci koryta przytwierdzone sa widetki potaczons przegubowym
tacznikiem z dfuiszym ramieniem, ktdre wspdinie z krotszym ramieniem s osadzone na osi bocanej, za$ ramie
krotsze: jest potaczone przegubowo z jarzmem, ktérego podtuine wyciecie jest awigzane suwliwie z otwierajacym
koryto czopem mimoérodu wykonujacym jeden obrét na jeden cykl roboczy. Mimodréd ten jest osadzony trwale
na korficu watka krzywkowego. Dla zapewnienia réwnoczesnego, jednakowego otwierania i zaciskania obu
skrzydet koryta, osie boczne oraz prety gérne sa zwigzane odpowiednio miedzy soba w znany sposb za pomoca
segmentéw zebatych usytuowanych pora korpusem urzadzenia, przy czym do segmentow podczepione sa
spre2yny zwierajace skrzydia koryta, Waiek krzywkowy ma na czedcl wielowypustowe] krzywke, ktéra poprzez
naciskang spreiyng rolke i osadzone jedna na drugiej tuleje utotyskowsns tocznie na watku wewnetrznym,
steruje ruchem przepustnicy za pomocy zespotu diwigniowo-ciegnowego oraz pary widetek poteczonych
biegngcym miedzy nimi péiotwartym tacznikiem podpartym obrotowo drugim koloem na watku ramion
przepychajacych usytuowanym wspdtfrodkowo wstosunku do osi tacanika, Watek krzywkowy na swej
wislowypustowsj czeéci ma réwniei drugq krzywke, ktéra poprzez rolke, tulejq osadzonq trwsle na wetku.
wewnetrznym i przedtuiajacy czeiciowo drgiony watek taczy te elementy z dwoma przspychajacymi ramio-
nami, ktérych korice sq zwigzane sworzniem, na ktérym jest osadzona obrotowo tuisja z ramieniem | widetkami
z osadzong w nich przepychajacg piyta, przy czym ramie jest potaczone przegubowo ciggnem zs sworzniem
osadzonym we wsporniku zwigzanym sztywno z korpusem urzadzenia. Mechanizm patroszacy ma gfowice wraz -
zszybkoodtgczalnym narzedziem patroszacym. Giowica jest potaczona wychylnym ramieniem | regulowang
mimosrodowo dia wtadciwego napigcia ciegna przektadnia z¢bato-ciegnowa z czopem silnika napedowego.
Wychylne ramie jest zakoriczone od dotu tuleja kotnierzowa osadzong na nisruchomej wewnqtrzne] tulei
. zamocowane] wspdtérodkowo do kotnierza silnika, w ktérej to tulei jest utociyskowany przediutsjacy czop
silnika watek. Silnik napgdowy stanowi zwarta cato$¢ z mechanizmem patroszacym | jest usytuowany. na
podstawie ustawionej przesuwnie na dwdch prowadnicach osadzonych wahliwie jednym korcem w korpusie
urzadzenia, a drugim koricem zwiazanych poprzeczkg z oprawq, w ktérej jest osadzona fruba regulacji poziomej
silnika, a tym samym gtowicy patroszacej. Przez otwér w tej poprzeczoe jest przesunigta éruba regulacji pionowej
silnika i gtowicy utwierdzona doinym koricem do korpusu urzedzenia, Do ramienia jest zamooowany przegubowo
trzpiert teleskopu zapewniajgoego przez dziatanie spreiyny ruch powrotny giowicy oraz speiniajacy role
ogranicznika tego ruchu. Uktad sterujacy mechanizmem patroszecym stanowi przsjmujaca ruch od obrablanej
ryby diwignia osadzona na osi, na ktdrej jest réwniez osadzone kato zgbate stotkowe wapiipracujace z drugim
kotem, a na wyjéciu watka tego kota jest zamocowane wysuwne ramie zwigzane przegubowo tacznikiem
z obudowy gtowicy patroszacej. Regulacja pionowa i pozioma glowicy patroszaoej wraz z nastawieniem wysuw-
nego ramienia stuza do uzyskania wiasciwej wielkodci i odpowiednio pochylonego toru narzedzia patroszacego
w zaleznosci od gatunku obrabianej ryby.

Rozwigqzanie stanowiace przedmiot wynalazku ma szereg zalet w poréwnaniu do roxwiazarht znanych.
Konstrukcja urzadzenia jest znacznie uproszczona dzigki wyeliminowsniu zawodnego automatycznego systemu
pomiarowego dtugosci ryby | zwigzanego z nim uktadu sterowania ruchem posuwisto-zwrotnym noia odgtawiaja-
cego. Zastosowany w wynalazku system ustawiania obrabianych ryb wzgledem noia odgtawiajacego, ktéry
w tym rozwiazaniu nie wykonuje ruchu posuwistego, jest bardzo prosty i wygodny w stosowaniu, gdy baze do
ustawiania ryby stanowi jej ptetwa piersiowa, ktdra jest zaczepiana o zaczep umieszczony w korycie zatadow-
czym, Koryto robocze ma dwa usytuowane symetrycznie podwieszone ptywajaco skrzydta, ktére po zatadowa-
niu ryby zaciskaja jg obustronnie, a dolne krawedzie skrzydet tego koryta w trakcie zaciskania ryby lekko sie
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rozchylajg, dzigki czemu nastepuje pewne obsunigcie sie ryby ku dotowi, a przez to syrnetryczne ustawienie sie
jej w ptaszczyZnie symetrii koryta roboczego, co daje duzq doktadno$é linii ciecia brzucha ryby przez narzedzie
patroszace. Ponadto lekkie rozchylenie dolnych krawedzi skrzydet tworzy wolng szczeline dla swobodnego
przejsicia ptyty przepychajacej, ktdrej potaczenia z mechanizmem przepychajgcym sq tak zaprojektowane, ze
wykonuje ona w przyblizeniu ruch prostoliniowy w ptaszczyznie symetrii koryta roboczego. Dzigki doktadnemu
ustawieniu ryby w korycie i prostoliniowemu (a nie po fuku) ruchowi ptyty przepychajacej uzyskano wydatny
wzrost jakosci prowadzonego procesu. Uk{ad napedu mechanizmu odgtawiajacego i zatadowczo-przepychajacego
jest bardzo zwarty, szczelnie obudowany, pewnie, bezpiecznis i bezawaryjnie dziatajacy, do czego przyczynia sie
réwniez oryginainej konstrukcji sprzegto podatno-przeciazeniowe. Naped narzedzia patroszacego i regulacja toru
roboczego tego narzedzia s proste w obstudze ipewne w dziataniu, miedzy innymi dzieki catkowitemu
oddzieleniu elementéw napedu od innych czeéci maszyny i obrabianej ryby. Urzadzenie moina bardzo szybko
i w prosty sposéb przestawi¢ z odgtawiania i patroszenia na odgtawianie lub odwrotnie, Odprowadzenie produk-
téw z maszyny jest zrealizowane w sposdb optymalny przy wykorzystaniu miksymalinie mozliwe] wysokodci ich
wylotu Z maszyny. ¢

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonenia na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia przekréj poprzeczny urzadzenia tui za sciana poprzeczng — z czedciowym widokiem w doinej jego czesci,
fig. 2 przedstawia urzadzenie w widoku z przodu po czesciowym wycigciu korpusu, fig. 3 — przekréj skrzynki
krzywkowej, fig. 4 — przekr6j wzdtui wrzeciona z noiem odgtawiajacym oraz przez przektedniq flimakows,
fig. 6 — przekr6] poprzeczny mechanizmu patroszacego z narysowana w rozwinigciu przekiadnia zebatq
i pasows, fig. 6 — mechanizm patroszacy z widoklom Z przodu z cz@iciowym przekrojem przez elementy regulacii
potozenia silnika napedowego.

Urzadzenie do ogtawisnia i patroszenia ryb sktada sig z korpusu 1 wykonanego z gietych profili z blachy
aluminiowej, w ktérym do gtéwnej poprzezznej sciany 2 jest zamontowany zespdt napedowy skiadajacy sie
z elektrycznego napedowego silnika gtéwnego 4, dwustopniowe] pasowe]j przekfadni 3, napedzajacej wrzeciono
wraz z nozem odgtawisjacym 6 oraz flimakovm przektadniq 5. Przektadnia ta, pokazana w przekroju na fig. 4, za
poérednictwem podatno-przecigieniowego sprzegta 7 jest pofaczona z watkiem wejiciowym B8 skrzynki
krzywkowej 8. 1

Watek wejdciowy 58 tej skrzynki jest zwiszany z krzywkowym watkiem 20 poprzez parq kdt zebatych
stotkowych. Na watku 20 jest trwale osadzona sterujgca ruchem wahadtowym przepychajacych ramion 32,
krzywka 30 i krzywka 21 sterujaca ruchem przepustnicy 25. Na stozkowym zakoriczeniu krzywkowsgo watka 20
jest osadzony mimoéréd 19 napedzajacy podwieszone piywajaco skrzydia 9 koryta roboczego. Skrzydta te s
zawieszone wdolnej czeéci na przegubach 11, kaide na dwdch ramionach prrzytwierdzonych trwale do
utoiyskowanych tocznie gérnych pretéw 12, przy czym osie przegubdw 11 sg usytuowane nieco wyiej od dolnej
krawedzi skrzydet 9. Krzywka 21 przylega do rolki 57 zwiazanej z zewnetrzng tulejg 22 potaczong trwale
z wewnetrzng tulejg 23, ktdra jest osadzona tocznie na wewnetrznym watku 24. Para widetek 26, 27 jest
zwigzana miedzy sobq pétotwartym tacznikiem 28 podpartym obrotowo od strony widetek 27 na watku 29
ramion przepychajacych, a od strony widetek 26 jest potaczona trwale z wewnetrzng tulejq 23. Widetki te za
posrednictwern dZwigni i przegubowych ciggien s§ potaczone przegubowo z przepustnica 25. Krzywka 30
przylega analogicznie jak krzywka 21 do wspdtpracujacej z nig rolki nie pokazansj na rysunku, osadzonej na tulei
31, ktdra jest zwiazana za pomocg kotkéw z wewnetrznym watkiem 24 i przedtuzajacym go watkiem 29 wraz
z dwoma przepychajgcymi ramionami 32, ktérych korice sa zwigzane sworzniem 33. Na sworzniu tym osedzona
jest obrotowo tuleja z ramieniem 34 i widetki 36 stuzgace do zamocowania przepychajacej ptyty 36. Ramie 34
jest przegubowo potaczone ciggnem 37 ze sworzniem 38 osadzonym w sztywnym wsporniku stanowiacym czeéc
korpusu urzgdzenia.

Opisane potaczenia elementéw mechanizmu przepychajgacego pokazane sa na fig. 1. Ne te] figurze pokazano
mechanizm przepychajacy w jego gérnym skrajnym potozeniu oraz koryto robocze w stanie maksymainego
rozwarcia gérnych krawedzi jego skrzydet. Do gérnych wyoblonych czesci koryta roboczego sq przytwierdzone
widetki 13 potaczone przegubowym tacznikiem 14 z dtuiszym ramieniem 15, ktére wsp6inie z krétszym
ramieniem 16 jest potaczone przegubowo z jarzmem 18. Podtuine wyciecie jarzma jest potaczone suwliwie.
z czopem mimodrodu 19. Mimosréd ten jest osadzony trwale na stozkowym zakoriczeniu krzywkowego watka
20, ktory jest uwidoczniony na fig. 3. Dia zapewnienia réwnoczesnego, jednakowego otwierania i zaciskania obu
skrzydet koryta roboczego, boczne osie 17 oraz gérne prety 12 sq zwigzane miedzy soba za pomoca segmentow
zebatych nie pokazanych na rysunku, przy czym do segmentéw podczepione sg spreiyny zwierajace skrzydta 9
koryta roboczego.
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Na fig. 5' i6 pokazano mechanizm patroszacy, ktory zawiera narzedzie patroszace w postaci noza
tarczowego z obustronnymi zaciskowo mocowanymi naktadkami, ktdre to narzedzie jest osadzone na szybkoroz-
taczalnej koricowce watka utozyskowanego tocznie w gtowicy patroszgcej 39. Gtowica patroszaca jest zamoco-
wana w tulei zaciskowej wychylnego ramienia 41, ktdre jest zakoriczone od dotu kotnierzowa tulejq 50 osadzong
obrotowo na nieruchomej tulei 51 wspotérodkowej z osig napedowego silnika 43 i przymocowanej do kotnierza
tego silnika. Czop silnika jest przedtuzony utoZyskowanym tocznie w tulei 51 watkiem z osadzonym na nim
kotem zgbatym zazgbionym z drugim kotem ze¢batym stanowiacym monolit z kotem pasowym zamocowanym
obrotowo na wychyinej ptycie. Przesterowanie ptyty wychylnej pozwala na wasciwe napiecie pasa klinowego
przenoszacego naped na narzedzie patroszace 40.

Przektadnia zebato-pasowa 42 jest ostonieta obudowa 49. Napedowy silnik 43 stanowi zwartq cato$é
z zespotem patroszacym i jest usytuowany na podstawie 44 ustawionej przesuwnie na dwéch prowadnicach 45
osadzonych wahliwie jednym koricem w poprzecznej écianie 2 korpusu 1 urzadzenia, adrugim koricem
zwigzanych poprzeczkq z oprawg 46. W oprawie 46 utwierdzona jest $ruba 47 bgdqca eslementem regulacji
poziomego pofozenia silnika 43, a tym samym patroszacej gtowicy 39. W poprzeczce jest osadrona $ruba 48
regulacji pionowej silnika i gtowicy, utwierdzona dolnym koricem do korpusu 1 urzadzenia. Do wychylnego
ramienia 41 jest zamocowany przegubowo trzpier teleskopu 10.

Na fig. 1:i 2 przedstawiono migedzy innymi elementy sterowania ruchem wychylnym gtowicy patroszace]
39. Ruch. ten jest sterowany dZwignigq 52 przejmujacq ruch naporu tba ryby naciskanej od géry przepychajaca
ptyta 36. Sterujaca diwignia 562 znajduje si@ na osi 53, na ktérej jest osadzone zgbate koto stoikowe przekiadni
56 uktadu sterujacego zazebione z drugim kotem zgbatym tej przektadni, a na wyjiciu watka 59 tego kota jest
zamocowane wysuwne ramie 54 zwijzane przegubowo tacznikiem 65 z obudowg patroszace] gtowicy 30.
Regulacja pozioma ipionowa gtowicy patroszacej wraz z nastawieniem wysuwnego ramienia 54 stuiq do
uzyskania whasciwej wielkoéci i odpowiednio pochylonego toru narzedzia patroszacego 40 w zaleinodci od
gatunku obrabianej ryby.

Silnik gtéwny napedowy 4 przymocowany do korpusu 1 urzadzenia, napgdza poprzez pasowq przektadnie
3 wrzeciono z zamocowanym na him odgtawiajacym nozem 6. Dwustropniowy charakter przektadni pasowej 3
umotzliwia poprzez przetoienie pesa na drugg par@ rowkdw klinowych w kotach pasowych uzyskenie przepusto-
wodci urzadzenia wynoszacej 368 do 42 cykli ne minute (obrabianych ryb na minute). Z osadzonym na wrzscionie
$limakiem Jest zazgbiona flimacznica. Watek flimacznicy przekazuje poprzez sprzegto podatno-przecigteniowe 7
naped do skrzynki krzywkowej B, w ktérej s§ umieszczons dwie krzywki. Krzywka 30 steruje ruchem
przepychsjacej piyty 36, a krzywka 21 steruje ruchem przepustnicy 25 ryby. Na jednym koricu watka
krzywkowego 20 jest osadzony mimosréd 19 wykonujacy jeden petny obrét na jeden cykl pracy urzadzenia
i stuzacy do rozwierania skrzydet 9 koryta roboczego. Mimosréd ten odciaga jarzmo 18, ktére odchyla ramiona
18 i 15 potaczone poprzez tacznik przegubowy 14 ze skrzydtem 9 koryta roboczego.

Ruch skrzydet koryta roboczego 9, przepychajgcych ramion 32 z przepychajaca ptytq 38 oraz ruch
otwierania — zamykania przepustnicy 256 ryby sg sciéle ze sobq odpowiednio zsynchronizowane.

Mechanizm patroszacy posiada odrebny naped od silnika slektrycznego 43. Sinik 43 poprrez przekiadnie
zgbato-pasowq przekazuje naped na watek z osadzonym na nim narzedziem patroszacym 40. Giowica 39
Z narzedziem patroszacym jest zwigzana z watem silnika wychylnie za pomocq ramienia 41, kotnierzowej tulei

.50, nieruchomej tulei 51 i posiada moiliwo$¢ wychylania si¢ wzgledem watu silnika 43. Petozenie tego watu jest
regulowane, celem uzyskania wtasciwego toru narzedzia patroszaoego wykonujacego ruch wychylny w. trakcie
patroszenia ryby. Ruch wychylania gtowicy z narzedziem patroszacym 40 wywotuje uktad sterujacy sktadajacy
si9 zdiwigni 62, osi 63, przekfadni zebatej stoikowej 56 oraz ramienia 54 i facznika 55 potaczonego
przegubowo z gtowica 39 mechanizmu patroszacego.

Odgtawiarko-patroszarke obstuguje jedna osoba, ktéra wybiera ryby z zasobnika stanowigcego gorng czesé
urzgdzenia. Rybe umieszcza sie na zeslizgu koryta zatadowczego orientujac ja tbem w lewo i grzbietem do gory.
Ptetwe piersiowa naleiy zaczepié o zaczep znajdujgcy sie na blasze zeslizgu. Po otwarciu sig przepustnicy 25,
ryba pod swoim cigzarem spada do koryta roboczego utworzonego przed dwa odpowiednio wygiete i wyprofilo-
wane skrzydta 9. W chwili spadania ryby z rejonu zatadunku, gérne krawedzie skrzydet 9@ koryta roboczego
znajdujq sie w stanie maksymalnego rozwarcia. Ro utoieniu sie ryby w korycie roboczym; skrzydta pod
wptywem naciagu sprezyny zaciskajq sie, tym samym prostujac i symetrycznie ustawiajac rybe. Ruch zaciskania
obu skrzydet réwnoczesnie jest zrealizowany za pomocs segmentéw zebatych nie uwidocznionych na rysunku.
Po zaciénigciu ryby w korycie roboczym, nastepuje ruch przepychajacej ptyty 38 ku dotowi. Przepychajaca
ptyta 36 wpewnym momencie zaczyna naciska¢ na grzbiet ryby, ktéra dalej swoim naporem powoduje
symetryczne rozwieranie dolnej krawedzi koryta roboczego i w tym samym momencie rozpoczyna sie wtasciwa
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obrébka ryby. Teraz rozpoczyna sie ciecie odgtawiajace nozem tarczowym 6, a teb ryby naciska na dZwignie 52
uktadu sterujgcego i dalej wywotuje poprzez przektadnie stozkowq 56, rami¢ 54 itacznik 55 okreslone
wychylenie gtowicy patroszacej 39 w prawo, realizujacej operacje patroszenia jamy brzusznej. Po catkowitym
odgtowieniu nastepuje wyrzut tuszki w prawo, a teb i wnetrznosci sptywaja zeslizgami wyprowadzajacymi je
poza urzadzenie. Przepychajace ramiona 32 wraz z przepychajacq ptyta 36 wykonuja ruch ku gérze do potozenia
wyjéciowego. Glowica 39 patroszaca wraca do potozenia wyjéciowego. W miedzyczasie nalety zatadowaé
nastepng rybe. Kiedy przepychajaca ptyta 36 zajmie gorne martwe potoZenie, przepustnica 25 ponownie
otworzy sie i nastapi kolejny cykl pracy.

Zastrzeienia patentowe

1. Urzadzenie do odgtawiania i patroszenia ryb wrzecionowatych, sktadajace si¢ z uktadu zatadowczego
wyposazonego w koryto zatadowcze i koryto robocze, mechanizmu odgtawiajacego, mechanizmu patroszacego
umieszczonego pod korytem roboczym i zamocowanego wychylnie oraz z mechanizmu przepychajgoego rybe na
narzedzia obrébcze, znamienne tym, Ze mechanizm przepychajacy jest zaopatrzony w przepychajacaq
ptyte (36), ktérej tor ruchu w takcie roboczym pokrywa sie w przybliieniu z ptaszczyzng symetrii koryta
roboczego i mechanizm ten jest potaczony z mechanizmem odgtawiajacym za pomoca podatno-przecigieniowego
sprzegta (7) zcentralnie regulowanym momentem obrotowym, zaé mechanizm patroszacy jest zawieszony
wahliwie na wale jego silnika napgdowego (43), ktéry jest ustawiony przestawnie w zaleinodci od gatunku ryby,
natomiast uktad sterujacy mechanizmem patroszacym w zaleinofci od wielkoéci ryby, zawiera diwigniq (52),
ktéra znajduje sie tuz pod korytem roboczym’i jest potaczona poprzez elementy (53, 56, 59, 54, 55) z gtowicy
patroszaca (39), przy czym mechanizm patroszacy jest zwiagzany przegubowo z wielofunkcyjnym suchym
sprezynowym teleskopem (10), ktérego ttoczysko jest przytwierdzone do korpusu {1) urzadzenia.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze usytuowane symetrycznie wzgledem osi koryta
roboczego skrzydta (9) tego koryta sg zawieszone w dolnej czedci na przegubach (11), kaide na dwéch
ramionach przytwierdzonych trwale do utozyskowanych tocznie gérnych pretéw (12), przy czym osie
przegubdw (11) sq usytuowane nieco wyiej od dolnej krawedzi skrzydet (), a gérna wyoblona czeéé tych
skrzydet przylegajaca w czasie zatadunku koryta roboczego do gérnych pretéw (12) posiada trwale zamocowane
widetki (13) potaczone przegubowym tacznikiem (14) z dtuiszym ramieniem (15), ktére wepdinie z krétszym
ramieniem (168) jest zwigzane z boczng osig (17), zas ramie (16) jest zwiazane z boczng osiq (17), zaé ramig (16)
jest potgczone przegubowo z jarzmem (18), ktérego podiuine wyciecie jest zwiqzane suwliwie z czopem
mimosrodu (19), ktdry jest osadzony trwale na koricu krzywkowego watka (20) majacego na czeéci profilowanej
krzywke (21), ktdra poprzez rolke (67), tuleje (22 i 23) osadzone tocznie na wewnetrznym watku (24) steruje
otwieraniem przepustnicy (26) za pomoca pary widetek (26, 27) oraz zespotu diwigniowo-ciegnowego, przy
czym widetki (26 i27) sa potaczone biegngcym miedzy nimi pdtotwartym tacznikiem (28) podpartym
obrotowo drugim koricem na watku (29) ramion przepychajacych, usytuowanym wspétdrodkowo do osi
tacznika (28).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze przypychajgca ptyta (38) jest sterowana
osadzona na profilowanej czesci krzywkowego watka (20) krzywka (30) poprzez rolke, tuleje (31) osadzong
trwale na wewnetrznym watku (24) ipoprzez przedtuiajacy czesciowo dratony watek (29) oraz dwa
przepychajace ramiona (32), ktorych korice sa zwiazane sworzniem (33), na ktérym jest osadzona obrotowo
tuleja z ramieniem (34) i widetkami (35), w ktérych osadzona jest przepychajaca ptyta (36), przy czym ramie
(34) jest potaczone przegubowo ciggnem (37) ,ze sworzniem (38) osadzonym we wsporniku zwiazanym
z korpusem (1) urzgdzenia.

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Z2e mechanizm patroszacy ma gtowice (39) wraz
z szybkoodtaczalnym patroszacym narzedziem (40) potaczong wychylnym ramieniem (41) i requlowang mimo-
$rodowo przektadnia zgbato-ciegnowa (42) z czopem silnika (43), ktéry stanowi zwartg catoéé z mechanizmem
patroszacym i jest usytuowany na podstawie (44) ustawionej przesuwnie na dwoch prowadnicach (45)
osadzonych wahliwie jednym koricem w korpusie urzgdzenia, a drugim koricem zwiazanych poprzeczkg z oprawa
(46), w ktorej jest osadzona sruba (47) regulacji poziomej silnika (43),a tym samym patroszacej gtowicy (39),
przy czym przez otwor tej poprzeczki jest przesunigta $ruba (48) regulacji pionowej silnika i gtowicy,
przytwierdzona doinym koricem do korpusu urzadzenia, ponadto do wychylnego ramienia (41) jest zamocowany
przegubowo trzpieri teleskopu (10) zapewniajacego ruch powrotny gtowicy (39) oraz spetniajacego role
ogranicznika tego ruchu.
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5. Urzadzenie wedtug zastrz.4, znamienne tym, Ze zebatociegnowa przektadnia (42) napedu
gtowicy patroszacej, jest szczelnie zamknigta w obudowie (49), ktora wspoélnie z wychylnym ramieniem (41) jest
przytwierdzona do kotnierzowej tulei (50) osadzonej obrotowo i wspétsrodkowo z osig silnika (43) na
nieruchomej tulei (51) zwiazanej roztacznie z kotnierzem silnika (43).

6. Urzadzenie wedtug zastrz.1; znamienne tym, Ze ukfad sterujacy mechanizmem patroszacym
stanowi przejmujaca ruch od obrabianej ryby dZwignia (52) osadzona na osi (53) oraz przektadnia stozkowa (56)
wigzaca o (53) z watkiem wyjsciowym (59) przektadni stozkowej, na ktérym to watku jest zamocowane
wysuwne ramie (54) zwiazane przegubowo tacznikiem (565) z obudowa patroszacej gtowicy (39).
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