
(19)国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202410614894.7

(22)申请日 2024.05.17

(71)申请人 山东省农业科学院

地址 250108 山东省济南市历城区工业北

路23788号

(72)发明人 刘同金　房锋　梁慧　李瑞娟　

李如美　朱钰晓　于建垒　

(74)专利代理机构 临沂盛航专利代理事务所

(普通合伙) 37443

专利代理师 郑晓媛

(51)Int.Cl.

A01C 7/00(2006.01)

A01C 7/20(2006.01)

A01C 5/04(2006.01)

 

(54)发明名称

一种花生用播种装置

(57)摘要

本发明适用于农业种植技术领域，提供了一

种花生用播种装置，包括装置底座、行走单元、装

配架A、装配架B、往复升降机构、传动单元、开穴

器、排种器、上料斗、出料管A、波纹管、出料管以

及出料管C，还包括：核心驱动机构，核心驱动机

构分别与第一封锁机构和第二封锁机构相连，第

二封锁机构安装在出料管B与出料管C的连接处，

第二封锁机构内安装有均与出料管B相配合的封

锁件B和封锁件C。本发明中的一种花生用播种装

置，第一封锁机构和第二封锁机构通过与往复升

降机构和核心驱动机构相配合，不仅可以扩大排

种器排种频率的调整范围，还可以让花生种从开

穴器底部精准播撒至播种穴内，避免花生种播撒

至播种穴的外侧。
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1.一种花生用播种装置，包括装置底座，所述装置底座的底部设置有行走单元，所述装

置底座的顶部依次设置有装配架A和装配架B，所述装配架A上安装有往复升降机构，所述往

复升降机构的输入端通过传动单元与行走单元相连，所述往复升降机构的输出端上安装有

开穴器，所述开穴器内部中空且底部为锥形结构，所述装配架B上安装有排种器，所述排种

器的进料端固定有上料斗，所述排种器的出料端固定有出料管A，所述出料管A的一端通过

波纹管与延伸至开穴器内部的出料管B相连，所述出料管B上位于开穴器内的一端连接有出

料管C，其特征在于，还包括：

核心驱动机构，所述核心驱动机构包括：

设置在开穴器内部的回转件A；

周向分布在回转件A侧壁上的滑行件，所述滑行件与开穴器内壁上开设的弧形槽滑动

配合；以及

设置在回转件A上下两端的旋转单元，所以旋转单元包括齿轮A、齿轮B和托架，所述齿

轮A同心固定在回转件A的上下两端，所述齿轮A与安装在托架上的齿轮B相啮合，两组所述

齿轮B分别与第一封锁机构和第二封锁机构相连，所述托架围绕回转件A对称固定在出料管

C的外壁上；

所述第一封锁机构安装在开穴器内且位于回转件A的下方，所述第一封锁机构的底部

固定有与开穴器底部相配合的封锁件A，所述第二封锁机构安装在出料管B与出料管C的连

接处，所述第二封锁机构内安装有均与出料管B相配合的封锁件B和封锁件C，所述封锁件C

固定在出料管B的内壁上；

往复升降机构带动开穴器往复升降，弧形槽通过随开穴器往复升降以及与滑行件相配

合的方式带动回转件A往复转动，回转件A通过两组齿轮A同时带动两组齿轮B往复转动，一

组齿轮B通过第一封锁机构带动封锁件A往复升降，另一组齿轮B通过第二封锁机构带动封

锁件B往复旋转；

当开穴器下移时，封锁件A朝开穴器的底部移动，开穴器通过与封锁件A相配合的方式

在土壤上开设播种穴，封锁件B通过旋转的方式以及与封锁件C相配合的方式对出料管B进

行封堵，排种器将花生种通过出料管A和波纹管输送至出料管B内；

当开穴器上移时，封锁件A朝开穴器内部移动并解除对开穴器底部的封堵，封锁件B通

过回转的方式解除对出料管B的封堵，出料管B内的花生种进入出料管C内并从封锁件A和开

穴器内壁之间的缝隙掉落至播种穴内，花生种通过从开穴器底部掉落至播种穴内的方式实

现装置对花生种的精准播撒。

2.根据权利要求1所述的花生用播种装置，其特征在于，所述第一封锁机构包括：

安装在一组托架上并且与一组齿轮B同心固定相连的丝杆；

滑动安装在出料管C外壁上的螺接座，所述螺接座与丝杆螺纹配合；

固定在螺接座顶部的定向杆，所述定向杆与一组托架滑动配合；以及

固定在螺接座底部的支撑架，所述支撑与封锁件A的顶部固定相连。

3.根据权利要求2所述的花生用播种装置，其特征在于，所述封锁件A是一种圆形块状

结构，所述封锁件A的底部设置为与开穴器底部内壁相配合的锥形结构。

4.根据权利要求1所述的花生用播种装置，其特征在于，所述第二封锁机构包括：

固定在出料管C端头上的法兰A；
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固定在出料管B端头上的法兰B，所述法兰B通过螺栓与法兰A相连；

转动安装在法兰A上的回转件B，所述回转件B内壁上固定有封锁件B；

固定在回转件B外壁上的齿轮D；

转动安装在法兰A上的齿轮C，所述齿轮C与齿轮D相啮合；以及

两端分别与齿轮C和另一组齿轮B相连的万向节。

5.根据权利要求4所述的花生用播种装置，其特征在于，所述封锁件B和封锁件C均是一

种半圆形板状结构，所述封锁件B通过旋转以及与封锁件C相配合的方式解除和恢复对出料

管B的封堵。

6.根据权利要求1所述的花生用播种装置，其特征在于，所述往复升降机构包括：

安装在装配架A上的主轴，所述主轴的一端通过传动单元与行走单元相连；

转动安装在装配架A一侧的滑座；

滑动设置在滑座上的回移座，所述回移座上固定有开穴器；以及

固定在主轴另一端上的运转件，所述运转件的一端通过下连杆与回移座相连。

7.根据权利要求6所述的花生用播种装置，其特征在于，所述装配架A的另一端设置有

旋转把手，所述旋转把手的一端贯穿装配架A并且与滑座相连，所述旋转把手上设置有自锁

结构，所述旋转把手通过滑座和回移座对开穴器的角度进行调整。
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一种花生用播种装置

技术领域

[0001] 本发明属于农业种植技术领域，尤其涉及一种花生用播种装置。

背景技术

[0002] 花生属一年生草本植物，内含丰富的脂肪和蛋白质。花生在种植需要经历选种、整

地、开穴、播种、镇压、施肥、覆膜和除草等工序，而在对其进行开穴和播种时，需要合理密

植，大花生一般每亩8000‑10000穴，小花生一般每亩10000‑12000穴，每穴播种两到三粒为

宜；在科技发达的当下，常采用播种装置对花生进行机械播种，以提高播种效率和播种质

量。

[0003] 现有花生用播种装置包括播种车，所述播种车前端安装有开穴机构，所述开穴机

构在土壤内开设适应密度的播种穴，所述播种车末端安装有气动式排种器，所述气动式排

种器对花生种间歇排放，使其掉落至开穴机构开设的播种穴内。

[0004] 根据播种面积和花生种的大小不同，现有装置的开穴机构和气动式排种器需要适

当改变各自的工作频率，且开穴机构和气动式排种器前后安装在播种车上，这就需要对气

动式排种器的排料频率进行精准设置，才能保证花生种精准掉落在开穴机构上开设的播种

穴内，不仅费时费力，而且会耽误花生种的播撒进度。

[0005] 因此，针对以上现状，迫切需要开发一种花生用播种装置，以克服当前实际应用中

的不足。

发明内容

[0006] 针对现有技术存在的不足，本发明实施例的目的在于提供一种花生用播种装置，

以解决上述背景技术中的问题。

[0007] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：

[0008] 一种花生用播种装置，包括装置底座，所述装置底座的底部设置有行走单元，所述

装置底座的顶部依次设置有装配架A和装配架B，所述装配架A上安装有往复升降机构，所述

往复升降机构的输入端通过传动单元与行走单元相连，所述往复升降机构的输出端上安装

有开穴器，所述开穴器内部中空且底部为锥形结构，所述装配架B上安装有排种器，所述排

种器的进料端固定有上料斗，所述排种器的出料端固定有出料管A，所述出料管A的一端通

过波纹管与延伸至开穴器内部的出料管B相连，所述出料管B上位于开穴器内的一端连接有

出料管C，还包括：

[0009] 核心驱动机构，所述核心驱动机构包括：

[0010] 设置在开穴器内部的回转件A；

[0011] 周向分布在回转件A侧壁上的滑行件，所述滑行件与开穴器内壁上开设的弧形槽

滑动配合；以及

[0012] 设置在回转件A上下两端的旋转单元，所以旋转单元包括齿轮A、齿轮B和托架，所

述齿轮A同心固定在回转件A的上下两端，所述齿轮A与安装在托架上的齿轮B相啮合，两组
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所述齿轮B分别与第一封锁机构和第二封锁机构相连，所述托架围绕回转件A对称固定在出

料管C的外壁上；

[0013] 所述第一封锁机构安装在开穴器内且位于回转件A的下方，所述第一封锁机构的

底部固定有与开穴器底部相配合的封锁件A，所述第二封锁机构安装在出料管B与出料管C

的连接处，所述第二封锁机构内安装有均与出料管B相配合的封锁件B和封锁件C，所述封锁

件C固定在出料管B的内壁上；

[0014] 往复升降机构带动开穴器往复升降，弧形槽通过随开穴器往复升降以及与滑行件

相配合的方式带动回转件A往复转动，回转件A通过两组齿轮A同时带动两组齿轮B往复转

动，一组齿轮B通过第一封锁机构带动封锁件A往复升降，另一组齿轮B通过第二封锁机构带

动封锁件B往复旋转；

[0015] 当开穴器下移时，封锁件A朝开穴器的底部移动，开穴器通过与封锁件A相配合的

方式在土壤上开设播种穴，封锁件B通过旋转的方式以及与封锁件C相配合的方式对出料管

B进行封堵，排种器将花生种通过出料管A和波纹管输送至出料管B内；

[0016] 当开穴器上移时，封锁件A朝开穴器内部移动并解除对开穴器底部的封堵，封锁件

B通过回转的方式解除对出料管B的封堵，出料管B内的花生种进入出料管C内并从封锁件A

和开穴器内壁之间的缝隙掉落至播种穴内，花生种通过从开穴器底部掉落至播种穴内的方

式实现装置对花生种的精准播撒。

[0017] 作为本发明进一步的技术方案，所述第一封锁机构包括：

[0018] 安装在一组托架上并且与一组齿轮B同心固定相连的丝杆；

[0019] 滑动安装在出料管C外壁上的螺接座，所述螺接座与丝杆螺纹配合；

[0020] 固定在螺接座顶部的定向杆，所述定向杆与一组托架滑动配合；以及

[0021] 固定在螺接座底部的支撑架，所述支撑与封锁件A的顶部固定相连。

[0022] 作为本发明进一步的技术方案，所述封锁件A是一种圆形块状结构，所述封锁件A

的底部设置为与开穴器底部内壁相配合的锥形结构。

[0023] 作为本发明进一步的技术方案，所述第二封锁机构包括：

[0024] 固定在出料管C端头上的法兰A；

[0025] 固定在出料管B端头上的法兰B，所述法兰B通过螺栓与法兰A相连；

[0026] 转动安装在法兰A上的回转件B，所述回转件B内壁上固定有封锁件B；

[0027] 固定在回转件B外壁上的齿轮D；

[0028] 转动安装在法兰A上的齿轮C，所述齿轮C与齿轮D相啮合；以及

[0029] 两端分别与齿轮C和另一组齿轮B相连的万向节。

[0030] 作为本发明进一步的技术方案，所述封锁件B和封锁件C均是一种半圆形板状结

构，所述封锁件B通过旋转以及与封锁件C相配合的方式解除和恢复对出料管B的封堵。

[0031] 作为本发明进一步的技术方案，所述往复升降机构包括：

[0032] 安装在装配架A上的主轴，所述主轴的一端通过传动单元与行走单元相连；

[0033] 转动安装在装配架A一侧的滑座；

[0034] 滑动设置在滑座上的回移座，所述回移座上固定有开穴器；以及

[0035] 固定在主轴另一端上的运转件，所述运转件的一端通过下连杆与回移座相连。

[0036] 作为本发明进一步的技术方案，所述装配架A的另一端设置有旋转把手，所述旋转
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把手的一端贯穿装配架A并且与滑座相连，所述旋转把手上设置有自锁结构，所述旋转把手

通过滑座和回移座对开穴器的角度进行调整。

[0037] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

[0038] 往复升降机构带动开穴器往复升降，弧形槽通过随开穴器往复升降以及与滑行件

相配合的方式，可以带动回转件A往复转动，回转件A同时带动两组齿轮A往复转动，两组齿

轮A带动各自的齿轮B往复转动，一组齿轮B通过第一封锁机构带动封锁件A往复升降，另一

组齿轮B通过第二封锁机构带动封锁件B往复旋转；

[0039] 当开穴器下移时，封锁件A朝开穴器的底部移动，此时封锁件A与开穴器内壁之间

的缝隙逐渐缩小，开穴器通过与封锁件A相配合的方式可以在土壤上开设播种穴，封锁件B

通过旋转的方式以及与封锁件C相配合的方式，可以对出料管B进行封堵，在此过程中，排种

器将花生种通过出料管A和波纹管输送至出料管B内并滞留在出料管B内；旋转过程中的封

锁件B可以对出料管B的出料口逐渐进行封堵，在出料管B可以滞留花生种的情况下，排种器

只需在封锁件B单次往复旋转的行程范围内进行排种即可，扩大排种器排种频率的调整范

围，缩减排种器的调整次数；

[0040] 当开穴器上移时，封锁件A朝开穴器内部移动并解除对开穴器底部的封堵，封锁件

B通过回转的方式，可以解除对出料管B的封堵，出料管B内的花生种进入出料管C内，最后从

封锁件A和开穴器内壁之间的缝隙掉落至播种穴内，而开穴器位于播种穴的正上方，使得装

置可以对花生种进行精准播撒，并将其精准播撒至播种穴的中心位置，避免花生种播撒至

播种穴的外侧，加快花生种的播撒进度，提高装置的播种效率和播种质量。

[0041] 为更清楚地阐述本发明的结构特征和功效，下面结合附图与具体实施例来对本发

明进行详细说明。

附图说明

[0042] 图1为本发明实施例提供的花生用播种装置第一视角的结构示意图。

[0043] 图2为本发明实施例提供的花生用播种装置第二视角的结构示意图。

[0044] 图3为图2中开穴器局部剖视的结构示意图。

[0045] 图4为图3中核心驱动机构、第一封锁机构和第二封锁机构的结构放大图。

[0046] 图5为图4倾斜方向的结构仰视图。

[0047] 图6为图5中A处结构的放大图。

[0048] 图7为图4中B处局部剖视的结构放大图。

[0049] 图8为封锁件A与开穴器内壁不同配合状态的示意图。

[0050] 图9为图3中出料管A、波纹管以及出料管B的连接示意图。

[0051] 附图标记：1‑装置底座，2‑行走单元，3‑装配架A，4‑往复升降机构，41‑主轴，42‑运

转件，43‑下连杆，44‑回移座，45‑滑座，5‑开穴器，51‑弧形槽，6‑排种器，61‑上料斗，62‑出

料管A，63‑波纹管，64‑出料管B，65‑出料管C，7‑装配架B，8‑传动单元，9‑核心驱动机构，91‑

回转件A，92‑滑行件，93‑旋转单元，931‑齿轮A，932‑齿轮B，933‑托架，10‑第一封锁机构，

101‑丝杆，102‑螺接座，103‑定向杆，104‑支撑架，105‑封锁件A，11‑第二封锁机构，111‑万

向节，112‑齿轮C，113‑齿轮D，114‑回转件B，115‑法兰A，116‑法兰B，117‑封锁件B，12‑旋转

把手。
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具体实施方式

[0052] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对

本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本发明，并

不用于限定本发明。

[0053] 以下结合具体实施例对本发明的具体实现进行详细描述。

[0054] 如图1至图9所示，作为本发明一个实施例提供的一种花生用播种装置，包括装置

底座1，所述装置底座1的底部设置有行走单元2，所述装置底座1的顶部依次设置有装配架

A3和装配架B7，所述装配架A3上安装有往复升降机构4，所述往复升降机构4的输入端通过

传动单元8与行走单元2相连，所述往复升降机构4的输出端上安装有开穴器5，所述开穴器5

内部中空且底部为锥形结构，所述装配架B7上安装有排种器6，所述排种器6的进料端固定

有上料斗61，所述排种器6的出料端固定有出料管A62，所述出料管A62的一端通过波纹管63

与延伸至开穴器5内部的出料管B64相连，所述出料管B64上位于开穴器5内的一端连接有出

料管C65，还包括：

[0055] 核心驱动机构9，所述核心驱动机构9包括回转件A91、滑行件92和旋转单元93，所

述回转件A91周向分布有与开穴器5内壁上开设的弧形槽51滑动配合的滑行件92，所述回转

件A91上下两端均设置有旋转单元93，所以旋转单元93包括齿轮A931、齿轮B932和托架933，

所述齿轮A931同心固定在回转件A91的上下两端，所述齿轮A931与安装在托架933上的齿轮

B932相啮合，两组所述齿轮B932分别与第一封锁机构10和第二封锁机构11相连，所述托架

933围绕回转件A91对称固定在出料管C65的外壁上；

[0056] 所述第一封锁机构10安装在的开穴器5内且位于回转件A91的下方，所述第一封锁

机构10的底部固定有与开穴器5底部相配合的封锁件A105，所述第二封锁机构11安装在出

料管B64与出料管C65的连接处，所述第二封锁机构11内安装有均与出料管B64相配合的封

锁件B117和封锁件C，所述封锁件C固定在出料管B64的内壁上。

[0057] 在本实施例中，往复升降机构4带动开穴器5往复升降，弧形槽51通过随开穴器5往

复升降以及与滑行件92相配合的方式，可以带动回转件A91往复转动，回转件A91同时带动

两组齿轮A931往复转动，两组齿轮A931带动各自的齿轮B932往复转动，一组齿轮B932通过

第一封锁机构10带动封锁件A105往复升降，另一组齿轮B932通过第二封锁机构11带动封锁

件B117往复旋转；

[0058] 当开穴器5下移时，封锁件A105朝开穴器5的底部移动，此时封锁件A105与开穴器5

内壁之间的缝隙逐渐缩小，开穴器5通过与封锁件A105相配合的方式可以在土壤上开设播

种穴，封锁件B117通过旋转的方式以及与封锁件C相配合的方式，可以对出料管B64进行封

堵，在此过程中，排种器6将花生种通过出料管A62和波纹管63输送至出料管B64内并滞留在

出料管B64内；旋转过程中的封锁件B117可以对出料管B64的出料口逐渐进行封堵，在出料

管B64可以滞留花生种的情况下，排种器6只需在封锁件B117单次往复旋转的行程范围内进

行排种即可，扩大排种器6排种频率的调整范围，缩减排种器6的调整次数；

[0059] 当开穴器5上移时，封锁件A105朝开穴器5内部移动并解除对开穴器5底部的封堵，

封锁件B117通过回转的方式，可以解除对出料管B64的封堵，出料管B64内的花生种进入出

料管C65内，最后从封锁件A105和开穴器5内壁之间的缝隙掉落至播种穴内，而开穴器5位于

播种穴的正上方，使得装置可以对花生种进行精准播撒，并将其精准播撒至播种穴的中心
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位置，避免花生种播撒至播种穴的外侧，加快花生种的播撒进度，提高装置的播种效率和播

种质量。

[0060] 在一个优选的实施例中，所述回转件A91优先采用的是一种圆形柱状结构；

[0061] 所述滑行件92优先采用的是一种球体结构。

[0062] 如图3至图8所示，作为本发明的一种优选实施例，所述第一封锁机构10包括丝杆

101、螺接座102、定向杆103和支撑架104，所述丝杆101安装在一组托架933上并且与一组齿

轮B932同心固定相连，所述丝杆101与滑动安装在出料管C65外壁上的螺接座102螺纹配合，

所述螺接座102的一端固定有与一组托架933滑动配合的定向杆103，所述螺接座102的底部

固定有用于连接封锁件A105的支撑架104。

[0063] 如图3至图8所示，作为本发明的一种优选实施例，所述封锁件A105是一种圆形块

状结构，所述封锁件A105的底部设置为与开穴器5底部内壁相配合的锥形结构。

[0064] 如图3至图8所示，作为本发明的一种优选实施例，当开穴器5和封锁件A105均上移

时，此时花生种可以从开穴器5和封锁件A105之间的缝隙掉落至播种穴内(见图8a)；

[0065] 当封锁件A105对开穴器5底部进行封堵时，此时封锁件A105通过与开穴器5相配合

的方式，可以在土壤内开设用于对花生种进行播种的播种穴(见图8b)。

[0066] 在本实施例中，一组齿轮B932带动丝杆101往复转动，丝杆101通过转动以及与定

向杆103相配合的方式，可以带动螺接座102往复升降，螺接座102通过支撑架104带动封锁

件A105升降，从而方便封锁件A105可以解除或恢复对开穴器5的封堵，进而方便花生种的播

撒以及开穴器5对播种穴的开设。

[0067] 如图2至图7所示，作为本发明的一种优选实施例，所述第二封锁机构11包括万向

节111、齿轮C112、齿轮D113、回转件B114、法兰A115和法兰B116，所述万向节111的两端分别

与齿轮C112和另一组齿轮B932相连，所述齿轮C112转动安装在法兰A115上，所述法兰A115

固定在出料管C65的端头上，所述法兰A115通过螺栓与固定在出料管B64端头上的法兰B116

相连，所述齿轮C112与固定在回转件B114外壁上的齿轮D113相啮合，所述回转件B114的一

端转动安装在法兰A115上，所述回转件B114内壁上固定有封锁件B117。

[0068] 如图2至图7所示，作为本发明的一种优选实施例，所述封锁件B117和封锁件C均是

一种半圆形板状结构，所述封锁件B117通过旋转以及与封锁件C相配合的方式解除和恢复

对出料管B64的封堵。

[0069] 在本实施例中，另一组齿轮B932通过万向节111带动齿轮C112往复转动，齿轮C112

通过齿轮D113带动回转件B114往复转动，回转件B114带动封锁件B117往复转动，使得其可

以通过与封锁件C相配合的方式，进而解除或恢复对出料管B64的封堵，方便花生种可以在

所需的情况下进入开穴器5内。

[0070] 在一个优选的实施例中，所述回转件B114是一种由两个半圆形对拼组成筒状结

构，两组半圆形筒状结构之间可以通过螺钉相互连接，这样可以方便在法兰A115上进行拆

装；

[0071] 同理，封锁件B117是一种由两组四分之一圆对拼组成的板状结构。

[0072] 如图1和图2所示，作为本发明的一种优选实施例，所述往复升降机构4包括主轴

41、运转件42、下连杆43、回移座44和滑座45，所述主轴41安装在装配架A3上，所述主轴41的

一端通过传动单元8与行走单元2相连，所述主轴41的另一端固定有运转件42，所述运转件
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42的一端通过下连杆43与滑动设置在滑座45上的回移座44相连，所述回移座44上固定有开

穴器5，所述滑座45转动安装在装配架A3的一侧。

[0073] 如图1和图2所示，作为本发明的一种优选实施例，所述装配架A3的另一端设置有

旋转把手12，所述旋转把手12的一端贯穿装配架A3并且与滑座45相连，所述旋转把手12上

设置有自锁结构，所述旋转把手12通过滑座45和回移座44对开穴器5的角度进行调整。

[0074] 在本实施例中，行走单元2通过传动单元8带动主轴41旋转，主轴41带动运转件42

旋转，运转件42通过下连杆43和滑座45带动回移座44往复升降，回移座44带动开穴器5往复

升降，使得开穴器5可以间歇开设播种穴以及间歇对花生种进行播撒，且开穴器5的一侧开

设有通槽，当开穴器5往复升降时，出料管B64可以相对开穴器5在通槽内进行移动；

[0075] 当播种完毕后或播种前，为避免开穴器5与土壤之外的物质相撞，旋转把手12带动

滑座45旋转一定的角度，从而带动开穴器5旋转一定的角度，此时行走单元2移动，可以带动

开穴器5朝调整的角度进行往复移动，保证其不会与土壤之外的物质相撞，保证其整体结构

的完整性，进而提高装置的使用寿命，降低装置的维修成本。

[0076] 在一个优选的实施例中，所述运转件42和下连杆43均是一种杆状结构，所述回移

座44分别通过连接法兰和连接螺栓与开穴器5的顶部相连。

[0077] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图8

图9
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