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Vyndlez FeSi plynulé ménéni rotaéniho
pracovniho prostoru v hydrostaticko-dyna-
mickém ménidi s funkci spojky p¥i nepfe-
trzitém plsobeni rotujicich Sroubovych pis-
tli, v némZ kromé& zmény rozpérného hydro-
statického profilu dochédzi k plynulym pre-
chodiim op&rnych pohyblivgch ¢&édsti pies
Sroubové skluzy rotujicich pisti.

Znémé hydrostatické prevody pracuji
s ménitelnym pracovnim prostorem, kterym
dosahuji zmén v prendSeném todivém G€in-
ku, pouZivaji k vytvaFeni t8chto zmeén riz-
nych mechanickych zpilisobd ménéni, z nichZ
nejzndm&jsi je napiiklad ménéni pomoci
naklanénych opérnych rovin u pistovych
¢erpadel a hydromotori nebo rizné zpiiso-
by, pracujici s ménitelnym vyosenim pohon-
nych nebo poh&n&nych h¥ideld, plisobicich
na radidln& uspofddané pisty nebo lopatky.

Podstatou zafizeni pro plynulé ménéni ro-
tatniho pracovniho prostoru s nepFetrZi-
tym kruhovym pohybem rotacnich pistl v
hydrostaticko-dynamickém ménici s funkci
spojky podle vyndlezu je, Ze sestdvad z ro-
toru, opat¥eného axidin& pohyblivou sténou,
pevné spojenou ¢epy s piirubou ovlddanou
vidlici s objimkou pfes obousmérné axidini
uloZeni, kdyZ pohyblivd st&na sklddajici se
ze dvou vysefovych dild suvn& uloZenych
mezi pisty, vstupuje segmenty do shodnych
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drdZek pistl se 3roubovymi skluzy v pro-
ménlivéem pracovnim prostoru omezeném
pohyblivou sténou a felni rovinou s odpru-
Zenymi axidlné€ pohyblivymi t&snicimi hra-
ditky.

ReSenim podle vyndlezu dochdzi pFi mé-
néni pracovniho prostoru k pFiznivému
tcinku v prokluzu rotujicich pistd pres
opérnd a tésnici pohyblivd hraditka, zv1as-
t& pFi vys88ich rychlostech tim, Ze do 3rou-
bovych skluzli rotagnich pistd vnikaji skiu-
zové segmenty z pohyblivé ¢asti rotoru mé-
ni¢e a vytvareji podminky pro rovinny
skluz té&snicich hraditek, a tvofFici pii tom
stiidavé unikovy a rozp&rny pracovni pro-
stor pro stdle vnikajici hydrostaticko-dyna-
micky sloupec kapaliny, jemuZ s rostouci
rychlosti rotoru tvo¥i dalSi op&rné profily,
pfi¢emZ dochdzi ke zmenSovani pracovniho
prostoru.

Na pfipojenych vyobrazenich 1, 2, 3, 4 je
provedeno zndzornéni tak, Ze obr. 1 ukazuje
pohled na &ast momentového ménice v ¢4s-
teném ¥fezu s vyznalenym ustrojim pro
zménu pracovniho prostoru. Obr. 2 pFedsta-
vuje Celni pohled na rotor ménife v rovingé
A—A ve sméru Si. Obr. 3 a 4 znézornuji
rozvinuté tvary rozvddéci &asti ménice s
¢4sti rotoru. ,

Na obr. 1 provedené zndzornéni ukazuje
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zvnéjsku hydrostaticko-dynamického méni-
ge ovladané ustrojl provedené tak, Ze rotor
1 je opatien axidln& pohyblivou dvoudilnou
sténou 2, suvné uloZenou tvarovymi obvody
v rotoru 1 a pevné spojenou &epy 3, které
prostupuji stdnu 24 s plirubou 4, suvné
centricky uloZenou na hiideli 25 a ovlada-
nou v axidlnim pohybu vidliici 8 ples ob-
jimku 6, uloZenou radidlné loZiskem 28 a
axidln¢ oboustrannym uloZenim 7. Pohyb-
livé sténa 2 sklddajicl se ze dvou vysedo-
vych dild 8, 9 je suvné uloZena jak ve val-
cové ¢Gasti rotoru 1, tak mezi Sroubovymi
pisty 10, 11, do nichZ vstupuje segmenty 12,
13 v drazkach 14, 15 pistd 10, 11, které jsou
pevné spojeny s rotorem 1, a undsi svymi
boky 27 vysecové dily 8, 9 pohyblivé stény
2 v rotaci rotoru 1. Axidln& pohybliva hra-
ditka 19, 20, naznafend v obr. 3 a 4, dose-
daji k Celni roviné 28, k niZ jsou trvale pii-
tladovdna pruZinami 29 a tlakem kapalino-
vého sloupce z vytlakovych kandlkd 30 a
spojovaciho kandlku 31. V téchto vyobraze-
nich jsou zndzornény dvé polohy pohyblivé

4

stény 2 zmen$ujici postupné& pracovil pro-
stor 21 a segmenty 12, 13, vytvarejici pro-
dlouZené kluzné roviny 17, 18 pro axidlné
bohyblivd t&snici hraditka 19, 20. Axialnim
pohybem popsaného tstroji je pracovni
prostor 21 zmenSovdn nebo zvétSovan za
klidu i rotace rotorn 1 a riiznych tlakovych
podminek v kapalinovém systému hydrosta-
ticko-dynamického mé#nite a dochdzi sou-
gasnd k Zddoucimu zmenovani nebo zveét-
Sovani rozp&rnych hydraulickych profilit 32.
PFi zmensovani pracovniho prostoru a stou-
pajici rychlosti otddeni, jsou vytvafeny dal-
& zadouci opdrné profily 33, na néZ plisobi
dvoji dynamickou silou proudici kapalina.

Vyhodnost tohoto zafizeni pro ménéni
pracovniho prostoru spoc¢iva zejména v tom,
7e je provadsn p¥i vSech provoznich pod-
minkdch momentového ménie posunem pii-
mé rotaéni roviny, kterd je v pfimém funkg-
nim styku s jak rotujicimi pisty, tak tés-
nicimi elementy a je lehce ovladatelné
s moZnosti plné automatizace pres ovlddaci
zal{zeni vné ménice.

PREDMET VYNALEZU

ZaFizeni pro plynulé ménéni rotaéniho
pracovniho prostoru s nepfetrZitym pohy-
bem rotaénich pistdi v hydrostaticko-dyna-
mickém m&niti s funkci spojky, vyznacené
tim, %e sestdvd z rotoru (1), opatfeného
axidlng pohyblivou sténou (2), pevné spo-
jenou &epy (3) s pPirubou (4) ovladanou
vidlici (5) s objimkou (6) pres obousmérné
axidlni uloZeni (7), kdyZ pohyblivd sténa

(2) skladajici se ze dvou vysefovych dild
(8, 9) suvné uloZenych mezi pisty (10, 11),
vstupuje segmenty (12, 13) do shodnych
drvazek pistd (10, 11) se Sroubovymi skluzy
(22, 23} v proménlivém pracovinim prostoru
(21), omezeném pohyblivou sténou (2} a
Gelni rovinou (16) s odpruZenymi axidlné
pohyblivymi t&snicimi hraditky (19, 20).
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Obr, 2
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