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Zatrizeni pro navijenf Gtkové niti na cfvku prohozntho ustrojf tkacich strojd
s vlnitym prodlupem

Vyndlez se tyké zadizeni na navijenf Utkové niti na civku prohoznfho istrojf tka-
cfch strojd s vlnitym proslupem, u kterych se prohozni Ustrojil se zésobou pifze, kterd
je navinuta na cfvce tohoto ustrojf, pohybuje po uzaviené drédze, lefici ve vodorovné
roving, pri¥em¥ jedna &ést tého dréhy pohybu, kterd je primolard, prochdzi oblasti, ve

které se do tkacfho stroje pifivddf osnova, to znamend vlnitym pro3lupem.

Znémé zabizent pro nevijeni dtkové niti na civku prohozniho dstroji jsom napi{iklad
podle patentniho spisu NSR &. 2248849 uspoidddna v obloukovém dseku uzaviené drshy
pohybu prohoznfho Ustrojf a Jsou opat¥ena kotoudem, otodnym na vodorovné rovin&, pevnd
ulofenym ozubenym segmentem, uspofsdenym souose s otoEnym kotoutem, a navijeoi prostfed-
ky, které jsou uvddény do oto¥ného pohybu satelity, které pPichédzeji periodicky do zé~-

b&ru s nepohyblivym ozubenym segmentem.

Navijecl prvky jsou v trvalém zéb¥ru se satelity a jsou spolu s nimi umistény na:
otodném kotoudi, prifem? navijeci prvky mohou mit riznou konstrukce. Povrchova plocha
ozubenych segmentld, po které se satelity odvaluji, urduje délku navijeci oblasti, to
znemend ka¥dy Usek uzaviené dréhy pohybu ve které se uskutednuje navijenf Utkové niti
na civku pohyblivého prohozntho dstrojf.
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PPitom neni rozhodujfcf, Jakou konstrukei maJjf naviaeei'prvky, Jaky Je postup naii-
jeni a jak Jsou uchyceny konce Utkovych nitf p¥i jejich n#viJeni, a také jakou konstruk-
ci mé zarfzeni, které provddi prohoz Wtku; proces navijeni niti za¥ind vZdy v tom okam-
¥iku, kdy pfijdou do vzdjemného zébdru satelity, pohybujici se spolu s oto¥nym kotoulem
a pevn& uloZené ozubené segmenty. Navijeni se konZ{ v okam¥iku, kdy satelity vyjdou
ze z4bdru s ozubenym segmentem. V dald3im procesu se po dobu vraceni se otoZného kotoule
do plvodni polohy pohybujf také navijecf prvky a satelity znovu do vychozi polohy v na-
vijeed zané a nosife se z&sobou Utkové nitl se pPesouvaji{ do pro¥lupu tkactho stroje.

JestliZe pFed zaddtkem vzéjemného zéb¥ru mezi satelity a ozubenym segmeatem zaujf-
ma ji satelity libovolnou polohu, potom p¥i uvedeni do zdb&ru piijde libovolny zub sate~
1itd mezi zuby ozubenych segmentd, co¥ pri v&tdich pracovhich rychlostech tkacich stro-
J8 nutn¥ vede k podkozovéni a vylamovéni zubld, protoZe ndkdy také p¥ichézi ‘sub ozubeného

segmentu pifimo na zub satelitu.

Jestli%e se satelity pred uvedenim do zéb¥ru s ozubenymi segmenty neotélej{, musi
v okam¥iku zdb&ru bt uvedeny prakticky okam#ité z nulové rychlosti na svoji maximélnt
rychlost, coZ zplsobuje velké rdzy a velmi rychle se zuby opotfebovédvaji,

Krom& toho ﬁo vyjitl ze zébdru se satelity musf dostat do nulové rychlosti otéeni
a do klidu, aby mohlo byt pokra¥ovéno v navijenf dtku na civku. ?roto!e viak okamZik
potfebného klidu satelitu je vidy Jiny, Jsou také délky navinuté niti rdzné, cof vede
k velkym ztrétém dtkové niti.

VSeobecnd Jsou také znémy ozubené mechanismy, opatfené prostiedky pro Jédich zasta-
veni{ v uréitém pevné stanoveném mist® a poloze, ve které se nachézi hnané ozubené kolo,
opatiené dvéma Cepy, a hnaci ozubené kolo s nedplnym poltem zubld, které je spojeno s vai-
kou. Valka se nachdzf na tom mfst& ozubeného kola, kde schézeji na obvodu zuby. Oba Zepy
maji spolupracovat s va¥kou. V prib&hu ¥innosti ozubeného mechenismu se ve chvili, kdy
Jsou ozubend kola ve vzdjemném zéb&ru, otétf hnané ozubené kolo konstantni dhlovou rych-
losti. V pribshu tohoto otddeni prichédzejf &epy do zdb¥ru s vadkou a pies Zepy pokraduje
otd¥eni hnaného ozubeného kola; potom skon¥i ozubend &ést hnactho kola a dfky profilu
vatky se snifuje rychlost hnaného hifdele plynule a% do nulové rychlosti. Potom se zvy-
3uje rychlost hnaného kola a¥ k maximélni hodnot¥ a zuby hnaného ozubeného kola p¥iché-
zeJ1 do zdbdru se zuby hnactho ozubeného kola, pridem% vadka ﬁyohézi ze zébdru s dvojict
tepl, ‘nafeZ se hnané ozubené kolo op¥t vracf s konstantni thlovou rychlostf. V pribshu
Jjedné otdfky hnacfho ozubeného kola provéddi hnané ozubené kolo také jednu otédku s pro-
m&nnou rychlosti a po dobu urditého dasového intervalu teké s nmulovou rychlostf. Vybér
profilu valky zabezpefuje plynulou &innost soustavy ozubenych kol, v ni¥ nedochdz{ k ré-
zlm. Tento mechanismue vyluZuje mo¥nost stfetnutf zubd hnactho ozubeného kola se zuby
hnaného ozubeného kola, zabezpeduje klidny bezrézovy pribsh pracovniho procesu a posky-
tuje moZnost volného nezatiZeného protdfenf hnaného kola po jeho vyjitf ze zéb¥ru s hna-

cim kolem.
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Toto zarizenf v3ak mife zajistit zastaven{ hnanédho ozubeného kola pouze na krétky
asovy interval. Z tohoto ddvodu neni mo¥no tohoto mechanismu vyuifit v za¥izenfch pro
navijeni udtkové niti, kde Jjsou navijecf prvky v urdité stélé poloze pomdrn¥ dlouhy da-
sovy intervel, odpovidajfci{ dob& potFfebné pro pootodeni kotoude o ne jméns 180°, pPidem¥
po tuto dobu je t¥eba udr¥et ozubené kolo v klidu. Také zm&na profilu valky neni vyhovu-
jicim resSenim tohoto problému, protofe timto opatienim neni mo¥no podstatné prodlouzit
interval, po ktery je hnané kolo v klidové poloze.

Ukolem vyndlezu Jje odstranit nedostatky dosud znémych zafizeni tohoto typu a vyre-
3it zarfizeni pro navijeni Utkové niti na civku prohoznfho dstrojf tkacfich stroji s vlini-
tym proSlupem, které by bylo opatfeno a vybaveno Ustrojim pro zadrZeni navijecich prvkl
v klidu v ur¥ité poloze, u ndho% by byl vyloulen vznik réz& pfi &innosti zaifzenf, a
ktery by umoihoval plynulé zastavovéni & uvolnovédni navijecfch prvkd, prifem? stroje
vybavené timto zarizenim by mély mit zvySenou rychlost navijeni utku, tkacf stroj by
m&l byt chopen vys3ich pracovnich vykond a na civky prohoznfho Ustrojf by m&lo byt moZ-
no navijet dtkové niti pfedem stanovené délky.

Tyto tvikoly Jsou vyredeny zaffizenim pro navijenf dtkové niti podle vyndlezu, které
Je urdeno pro navijenf{ dtkové niti na civku prohoznftho Gstrojf tkacifch stroji 8 vlni-
tym proSlupem, které je opatieno otodnym kotoulem, otédfejfcim se ve vodorovné roving
a nesoucim satelity a navijecf prvky, otodné kolem vlastnf osy a uvdd&né do otddivého
pohybu satelity, piilem¥ satelity mohou pPfichédzet do z&béru v navijeci oblasti Utkové
niti s nepohyblivymi zuby ozuberiého segmentu. Podstata za¥izeni poéle vyndlezu spolivéd
v tom, %e Je opatieno ustrojfm pro udr¥ovéni nevijecich prvkd v pPedem stanovené poloze
po uvolndni zébéru mezi satelity a ozubenym segmentem, opatienym pevn& uloZenym segmen-
tem, umfstdnym diemetrdlnd proti pevnému prvnimu ozubenému segmentu, a vystupky, které
Jjsou p¥ipevnény na satelity a pil jejich pohybech zplsobovanych kotouéi spoluplisobi
8 obvodem pevného sektoru. Za¥izeni jJe ddle opatfeno uUstrojim k plynulému uvolnovéni
navijecich prvkd a Je jich zastavovénf ve stanovené poloze, opatifenym dvojici valek pro
plynulé uvolhovénl a dvojici vedek pro plynulé zastavovéni, které jsou umistiny nad
pPechodovym tsekem satelitd vidy pred pevn& uloZenym sektorem a ozubenym segmentem a
v oblasti od ozubeného segmentu k pevné uloZenému sektoru a dvojicemi &epl jejich# po-
et odpovidd podtu navijecich prvkd, a z nichZ ka¥dd dvojice je uloZena na jednom sate-
litu, pPiZem¥ vidy Jjeden &ep z dvojice spolupracuje s valkou pro uvo;néni, zatimco druhy
%ep ka¥dé dvojice spolupisobi s vadkou pro zastaveni navijecich prvkid.

Podle jiného vyhodného provedeni vynélezu jsou valky pro plynulé uvolnovéni a za-
chycovéni, jakof i ¥lenf strany odpovidajfcich Zepl dvojic Zepl umistiny va&i ozubenému
segmentu v riznyeh rovindch. Vadky pro uvolnovéni a zastavovéni mohou byt vytvoreny
ve formé 1list, le¥fcfch ve vodorovné roving, piifem% na Jjejich spodnf stran& jsou vytvo-
feny vodic{ drézky pro odpovidajici depy sateliti. Podle daliiho vyznaku vynélezu je
délka a tvar vodicich dré¥ek zd4visld na podminkdch plynulého zvySovéni nebo sniZovéni
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rychlosti oté&eni navijecich prvkd a na podminkéch pro zastaveni navijecich prvkil

v predem stanovené poloze pro plynulé p¥ivedent satelitd do zébdru s ozubenym segmentem.
Pevny sektor je ulo¥en na téZe ose Jjako ozubeny segment, a vystupek ka%dého satelitu

Jje tvofen ne jmén& dvima otodnymi koledky nebo kladkemi, upevninymi na spodni strané

satelitd.
-2
Zer{zen! podle vyndlezu je tedy opat¥eno ustrojim pro plynulé a bezrdzové uvol-

novéni navijecich prvkd a jejich zastavovéni v piedem stanovené poloze, které podstatnd
zlepsuje préci zaPizen{ a zvySuje rychlost navijent dtkové niti. K tomu p#iznivé napomé-
haji vadky, které zejména obstardvajl bezrézové zastavovéni névijecich prvkd ve zvolené
poloze, které také priznivd ovlivnujf p¥ivéddnf vystupkd na satelitech na pevné kotoude,
co¥ vylutuje mofnost dal3fho otéleni satelitd po jejich uvolnini ze zéb¥ru s ozubenym
segmentem a Je jich pfipadné otéfeni v dob¥ klidové polohy navijecich prvkd a pii dosed-
nut{ kontaktnich ploch vystupkd na pevn¥ uloZené kotoude. Timto re3Senim Je mo¥no vylou-
git navijeni prebyte¥né délky utkové niti na civku prohozntho Ustrojf{. P¥{tomnost valek
a jejich uzpdscbeni k uvolhovéni navijecich prvkd usnadhuje sprévny zébdr satelitd

s pevné ulo¥enymi ozubenymi segmenty, pii¥em% v okamZiku uvedeni do vzéjemného zdb¥ru

s pevnd stojfcim ozubenym segmentem, se JiZ ozubeny segment nachéz{ v ot4&ivém pohybu
meximélnf rychlostf, co? vyluduje rdz na po¥dtku zébdru obou t¥chto prvkt a umonuje
zvyseni rychlosti navijen{ Utkové niti pi¥i zachovéni piiznivjch provoznich podminek
celého zatfzeni. Usporddéni vaZek a bo¥nich pioch gepl do rdznyeh rovin vidi roving
ozubeného segmentu dovoluje udr¥ovat prftla¥ny thel mezi valkami pro plynulé uvolhovéni
a zastavovéni a mezi odpovidajfcimi Zepy v celé délce Jejich vzédjemného styku vrpfija-
telnych mezfch, a tim se také zabezpeduje sprévné rozddleni rychlosti pohybu navijecich

prvkd a je jich uvolhovéni a zastavovéni v prfedem stanovené poloze.

Sprédvnou volbou tvaru valek, které maji{ formu gakfivenych 1ist s’ vodicimi dréikami
na spodnf stian¥ Je moZno doséhnout plynulého a bezrézového zestavovéni a uvolnovén{
navijecich prvkd, a také bezrézového uvdddni satelitd do zdb&ru s ozubenymi segmenty.

Pevn¥ uloZeny sektor Jje ulo¥en na téZe ose Jako ozubeny segment a Jje um{stdn pod
nim, co¥ p*i provozu reguluje okam?ik zalétku navijeni a ukondovédnt navijeni pootolenim
této epoleiné osy spolednd s pevnym sektorem a ozubenym segmentem; tato skute¥nost
uleh¥uje také obsluhu zafizeni, protofe v tomto p¥ipad® se nachdz{ dvojice Zepld na hor-
ni stran¥ satelitﬁ, co? Je také pohodlné pro prehlednost pii monté%i valek. Timto opat-
Ffenim je také zjednoduseno celé zaffzenf, proto¥e dvojice ¥epl a vfstupky se snadno
unfstuji na ka¥dém satelitu.

Zarizeni podle vyndlezu je vyznamnym p¥inosem pro navijeni utkové niti a pro zvy-
Seni pracovniho vykonu tkacich stroji s vlnitym pro¥lupem. Zm&nou délky pracovni plochy
ozubenych prvkd a pevnych kotouXl je lromd toho moZno vytvefit libovolny pomdr mezi do-
bou trvénf jedné otéiky ozubenych kol kolem jejich vlastnich.os & dobu trvéni klidové
polohy, tak¥e zarizenim podle vyndlezu Je moZno navijet tkovou nit libovolné délky a



188 491
provédét toto navijeni v prib&hu rilznych relativnich délek Zasovych intervald navijeni.

Pr{klady provedeni za¥fzeni pro navijeni utkové niti na cfvku prohozntho dstrojf
tkactho stroje 8 vinitym prodlupem jsou zobrazeny na vykresech, kde znadf obr. 1 axono-
metricky pohled na ¥dst za¥fzeni pro navijenf ltkové niti, obr. 2 svisly fez 84sti za-
¥izeni z obr. 1 ve zvétSeném mEPftku, vedeny ozubenym segmentem s vadkou pro plynulé
uvolhovéni a zastavovéni navijecich prvkd a obr. 3 pohled shora na za¥fzenf podle vynd-
lezu s alternativnim provedenim upevn¥ni vafek pro plynulé uvolnovént a zastavovéni

navijecich prvkd, ulo¥enych na pevném ozubeném segmentu.

Za¥{izeni pro ngvijeni dtkové niti na civky 1 prohoznfho ustrojf, nebo v tomto
pfipadd prohoznfeh prvkid 2, je umist&no nad obloukovym Gsekem dréhy 3 pohybu prohoznich
prvkd 2 /obr.1l/, zobrazené Zerchovanou ¥arou, a obsahuje oto¥ny kotou¥ 4, otélejici se
ve vodorovné rovind, nepohyblivy ozubeny segment 5, navijectf prvky 6, satelity 7, dstro-
J1 A pro vdrZovéni navijecich prvkd 6 v predem stanovené poloze po vyjitf satelitd 7
-z@ zébéru s ozubenym segmentem 5, a také ustroji B pro plynulé uvolnovéni navfjecich

prvkd 6 a Je jich zastevovéni v pfedem stanovené poloze.

ProtoZe pro objasnini podstaty vyndlezu neni rozhodujifci, jakéd je konstrukce navi-
jecfch prvkl 6, jekym zplsobem se provédi navijenf Utku na cfvku 1 prohoznfho Ustrojf
a prohoznfich prvkd 2 a jakd Je vlastn{ konstrukce obou dstrojf A, B a dalsfch ustroji,
kterd zabezpeduji posuv prohoznich prvkd 2 po drédze 3, nejsou tyto &4sti zarfzent na
vykresech podrobndji zobrazovény, a také ne jsou detailnd popsény, protoZe pro konkrétni
soutdstky mi¥e bFt pouZito také libovolného znémého proveden{, napifklad navijeci prvky
6 mohou byt ﬁytvofeny nap¥{klad podle patentnftho spisu NSR &. 2248849, pop#ipad® mohou
bt tvoreny zalomenymi dutymi trubilkami, Jjeko Je tomu v pfikladu provedeni na obr. 1,
kterymi prochdzi itkovd nit, a které v pribshu navijeni zasahujf svou navijeci E4sti
do dutiny 8 navijecich prvkd 6, jak je patrno z obr. 1 a 2, a otélejf se kolem civky 1,
piidem¥ \tkovd nit je napindna neznézorndnym nepinacim dstrojim. Pritom je v3ak nezbyt-
né, aeby ka%dy navijeci prvek § byl opatien ozubenym kolem nebo kolelkem 9, které je ve
8tdlém zébdru se zuby satelitu 7. V zdsadd tvod{ kaidé ozubené koledko 9, které je v tr-
valém zébdru se satelitem 7, soustavu satelitnich koledek, které Jsou v otdéivém pohybu
koleﬁ vlastnich os pouze v pripads, kdy je satelit 7 v zébdru s ozubenym segmentem 5.
V dlsledku toho urduje délka ozubené obvodové plochy ozubeného segmentu 5 navijecf oblast
pro navijeni ttkové niti.

Je samoziejmé, %e zalfzeni podle vyndlezu pro“navijeni dtkové niti na civky prohoz-
nich dstrojf nebo prvkd je opat¥eno viemi potifebnymi ustrojimi pro zabezpeleni sprévné
ginnosti, popfipadd hnacimi prostiedky a néstroji pro odd¥lovénf dtkové niti, napinact
a zachycovaci dstroji pro zachycovéni a pridr¥ovédni odd&lenych koncd dtkovych nitf, hna-
ci dstroji pro pohdnsnf oto¥ného kotouZe apod.

Oto¥ny kotou¥ 4 /obr. 2/ je voln¥ uloZen na pevné nepohyblivé ose 10 a jJe spojen
" 8 neznézorndnym hnacim dstrojim pro udriovéni otédivého pohybu, pFifem% hnac{ dstrojf
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neni na vfrkresoch zobrazeno. Na obvod® oto¥ného kotoude 4 jsou vytvoreny slepé diry 1l,
ve kterych Jjsou uioﬁeny osy 12 otélenf satelitd 7, a také prichozi{ diry 13, které majf
JeSt¥ v&ts{ vzddlenost od stredu oto¥ného kotoue 4 neZ slepé diry 1ll, a ve ktergch jsou
vloZena zékladni remena navijecfch prvki 6, vytvoienych v podob& lomené trubiéky, majicl
v podstatd tvar hranatého Z, jek je dobre patrno z pifkladu provedeni zobrazeného na

obr. 2.

Prvn{ Ustrojf A /obr. 1/ pro pfidrZovéni lomenych navijecich prvki § v predem sta-
novené poioze, které se mé udr¥ovat v Zasovém intervalu, kdy se satelit ] nachdzi mimo
z8bdr s ozubenym segmentem 5, obsahuje jeden pevné uloZeny sektor 14, tvoreny deskou
s tvarem kruhové vyeede, a souétavu vystupkl 15, které jsou upevndny na satelitech 7.
Pevnd uloZeny sektor 14 se nachdzf na opalné strand od nepohyblivé osy 10 neZ ozubeny

segment 5, prifem% sektor }4 Je na této ose 10 uloZen pod ozubenym segmentem 53, jak Jje
patrno z obr. 1 a 2. '

Hozmdry ozubeného segmentu 5 a pevného sektoru 14 mohou byt rlzné a zéviseji na
zvoleném navijecim re¥imu, jak je patrno z obr. 1 a 3, a mezi Jjejich ¥elnimi stranami
16, 17, 18, 19 mohou byt vytvoi‘ew mezery 20, 21. KaZdy vystupek 15 se nachéz{ na spod-
ni stran® satelitd 7 je tvoren v daném pfikledu provedeni ne jménd dvima volnd otolnymi
kladkami 22, které pri oté¥eni satelitd 7, unddenych otolnym kotouem 4 a uvédEnych do
ot4%ivého pohybu, spolupisobf s obvodem pevné stojictho a nepohyblivého sektoru 14, ma-
Jfetho tver kruhové vysele.

Druhé dstrojL B Je &éeno pro plynulé a pozvolné uvolhovéni a uvédéni navijecich
prvkd 6 do pohybu a pro Jejich zastavovéni v predem stanovené poloze a obsshuje dvé
- valky 23, 24 pro uvolﬁovén; navijecich prvkd 6 a Jjejich zastavovén{ a ddle obsahuje
dvojice epld nebo vystupujicich kolfkd 25, 26, JejichZ pofet odpovidd po¥tu navijecich
prvkd 6. Ka¥dy pér kolikd 25, 26 Je uloZen a upevndn na Jednom satelitu, piesndji Fedeno
na jeho horn{ plode, které je odvrécena od oto¥ného kotoule 4, p¥ifem¥ prvni kolfk 25 z
‘ka¥dé dvojice Jje upraven pro spolupﬁsobeml'. s prvni va¥kou 23, které provéddf uvolRovéni
prvkﬂ 6 a jejich uvédd3ni do pohybu na zafdtku navijecfho procesu, zatimco druhy kolik
26 z kaZdé avojice Je upraven pro spoluprédceli s druhou valkou 24 pro zastavovéni navije-
cich prvkd 6 na koncl navfjecf operaci po navinutf Gtkové niti.

Prvni valka 23 Je osazena nad pfechodovym Usekem satelitu 7, ktery se nachdzi{ ned
mezerou 20 mezi elnimi stranami 16, 17 sektoru 14 a ozubeného segmentu 5, pfilem% oba
tyto dily v pldorysném pohledu, Jak je zdbr#zeno na obr. 3, podél drdhy pohybu satelitd
1 prelryvd. Druhé vatkea 24 je zase osazena nad prechodovym Usekem daldiho satelitu J,
ktery ee nachdzi nad protilehlou mezerou 21, vytvorenou mezi Zelnf{ stranou 18 ozubeného
segmentu 5 a felni stranou 19 segmentu 14, pFilem¥ v plidorysném pohledu, zobrazeném na
obr. 3 Je tato mezera 21 ¥dstednd valkou 24 prekryta.

Prvni valka 23 a druvhd valka 24 Jsou vi¥i ozubenému segmentu 5 uloZeny v rdznych
rovindch, které jsou vzédjemn¥ rovnob¥%né, proto¥e prvni valka 23 /obr. 2/ je uloZena

o
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pondkud ni¥e ne% druhé vadka 24, pFifem? ¥inné bo¥ni{ plochy obou kolikl 25, 26, které
spolu 8 jejich Zelnimi plochami spoluplisobi s velkami 23, 24, le¥f rovn¥%¥ v rdzngch
rovindch a prvni kolfk 25 mé mend{ délku ne# druhy kolfk 26.

Obé vaiky 23, 24 Jsou vytvoreny ve form& 1list, které le%f ve vodorovngch rovingch
a na spodn{ strand ke¥dé z nich Jje vytvolena vodic{ drd¥ka 27, 28, z nich¥ prvni dré4zka
27 prvni va¥ky 23 vede prvni kolik 25 a druh4 dréZke 28 druhé vatky 24 je urfena pro ‘
vedent druhého kolfku 28. '

Tvar a délka obou vodtcich drd¥ek 27, 28 Je.zobrazena na obr. 1 a 3, a je na 1lij-
}éch volena tak, aby se dosahovalo plynulého sni%ovénf, nebo naopak zvySovéni rychlosti
otdleni satelitl’'7, a tim také navijecich prvkd 6, pop¥ipadd jejich zadrienf v piedem
stanovené poloze, potfebné pro plynulé a bezrdzové uvedeni satelitd ] do zébéru s ozu-
benym segmentem 5. Tento tvar lze wréit vfpodtem, ktery Jje odbornfkim, pracujfcim

v tomto oboru dostate&n® zném.

Obébveéky 23, 24 mohou byt zcela libovolnym zplisobem upevniny na ndkterém, rovn¥
v podstatd libovolném, avdak nepohyblivém dflu za¥fzenf pro navijeni Utkové niti.
- Nejvyhodn& j8{ teSeni tohoto detailu vSak pfedstavuje upevndnf valek 23, 24 na ozubeny
segment 5. ProtoZe u tohoto pifkladu provedeni jsou ob¥ valky 23, 24 vytvofeny jako
1i8ty, majf pon&kud podlouhleJ8f tvar ne% ob& valky 23, 24, které jsou zobrazeny v ji-
ném pi‘fkledu provedeni na obr. 3. V tomto p¥fikladu jsou ob& vadky 23, 24 upevnény
k ozubenému segmentu 5 prostiednictvim vystupku 29, vystupujfcim z ozubeného segmentu
5, pfidem? konkrétnf provedeni spoje mi%e byt libovolné.

Zatizeni pro navijeni utkové niti podle vyndlezu pracuje nésledovni.

Satelit 7, nachézejicf se v poloze C /obr. 3/ se neotdf kolem své osy, ale otsd{
se spole&nd s otolnym kotoufem 4 kolem jeho nepohyblivé osy 10. Pritom se otoiné kladky
22 odvaluji po obvodd pevného a nepohybujictho se sektoru 14, &im¥ je zabrénsno pripad-
nému protd¥ent satelitd 7 na oséch 12. P¥i tomto pohybu je prvni kolfk 25 zaveden do
prvni vodici dré¥ky 27 prvni valky 23, cof se uskute¥huje ve chvili, kdy se satelit 7
nachéz{ v poloze D, nale? po tomto zavedeni vyjde satelit ze styku se sektorem 14.

V dal3f poloze E se zalina satelit T zrychlovat ve svém otééi&ém pohybu tim, ¥e prvni
kolfk 25 se posouvéd v prvn{ vodicf drédZce, kterd je zakiivena, aby vedenému kolfku 25
ud&lovala potrebny pohyb do strany, ktery se prenddf na satelit 7 a na navijeci prvek
6 Jjako ot4divy pohyb, Jehoi rychlost postupn® vzristd, a tim se zalind uskute&hovat
navijenf dtkové niti na civku 1 prohoznich prvki 2. Podélny tvar a zak¥iveni prvni
vodicl drdfky 27 prvnf valky 23, kters vede prvni kolik 25, zajisluje plynulé a bezré-
zové urychleni otééivého pohybu satelitd J a%¥ na maximdlni rychlost otddentf, kterd je
dosa¥ena v okam¥iku, kdy satelit 7 pfijde do zdb&ru a ozubenym segmentem 5, nachéze j{-
cim se za mezerou 20. V tomto okamZiku vychdzi{ prvni kolik 25 z drézky 27 na jejim
konel. Podélny tver prvni vodief drdZky 27 tedy musi byt vypoften tak, aby satelit 7



198 491

dosahoval avé maximdlni rychlosti otédZenf v okamﬁiku; k&y seijeho'obvod dotkne obvodové
_ plochy ozubeného segmentu 5. Jakmile piijdé satelit 7 do zédbdru s ozdbenym segmenteh 5,
skonéi prvni vatke 23 a satelit 7 se ddle ot&8{ kolem vlastni osy stdlou obvodovou
rychiosti, protoZe se odvaluje po obvodové plode ozubeného segmentu 5; po celou dobu
tohoto pdvalovéni pokraduje navijeni Qtkové niti na navijeci prvky 6, pfiﬁemz pi; tomto
odvalovéni‘se~také §ate11t J nachéz{ v poloze E. V zévéru fohota odvalovéni se dostévd
druhy¥ kolfk 26 do druhé vodici drdiky 28 druhé vaiky 24, Jak Je patrno z umfsténi sa-
telitu 7 v poloze P. Po zavedeni druhého koliku 26 do druhé drézky 28 se satelit
pFivli%{ ke konci ozubeného segméntu 5 a satelit 7 eniZuje dfky vedenf druhého kolfku
26 ve drhhé vodicl drd¥ce gg obvodovou rychlost svého otd¢ivého pohybu a plynule se
dostdvé do klidového stavu, kdy se neotd¥{ kolem vléstni.osy; k tomuto zastaveni oté-
Seni satelitu 7 dochézi v predem stanovené poloze, v ni%¥ také ustévd navijeni utkové
niti na navijeci prvky 6, a kterd odpovidd poloze Q na'qbr. 3. Pritom prvni kolfk 25
volnd probihd pod druhou valkou 24, ani¥ by 8 ni pfichédzel do styku, proto¥e Jjeho
délka je men3f ne¥ Aélka druhého kolfku 26. Po Uplném zastavenf satelitu 7 se dostévé
oto¥nd kladka 22 z dvojice oto¥nych kladek 22 do styku s nepchyblivym sektorem 14 a
vliv druhé valky 24 kon¥f{. V nédsledujicim Zasovém intervalu se opdt opakuje eely postup
od zatdtku. Na oto¥ném kotouti 4 miZe byt umist¥no vice satelitd 7 a navijecfch prvkd §,
které jJsou stejnym zpdsobem ovlddény pevn& osazenym sektorem ;1; ozubenym segment 5

a dvojici valek 23, 24.

PREDMET VvYNALEZU

1. ZeFizen{ pro navijenf Utkové niti na civku prohozntho \strojf tkacich strojd
s vlinitym proflupem, sestdvajici z oto¥ného kotoule, ulofeného ve vodorovné roving,
a ze satelitd a navijecich prvkd, nesenych otbénym kotoutem a otodnych kolem vlastni
osy, prifemf navijecf prvky Jsou pohéniny satelity a jsou v oblasti navijenf utkové
nitl v zéb&ru s nepohyblivym ozubenym segmentem, uloZengm souose s otoinym kotoudem,
vyznadujici se tim, %e Je opatieno prvnim ustrojim /A/ pro udrZfovéni navijecfch prvkid
/6/ v ptedem estanovené poloze po uvolnini Satelitﬁ /1/ ze zébéru s ozubénym segmentem
/5/, tvorenym pevﬁé uloZenym sektorem /14/ ve tvaru kruhové vysede, umfet¥nym na opa&né
stran¥ od nepohyblivé osy /10/ ne% ozubeny segment /5/, a vystupky /15/; které jsou
upevniny na.Jjedné bo¥nt plofe satelitd /7/, plesahujl pres Jjejich obvod a spolupisobi
8 obvodovou plochou pevného sektoru /14/ pi¥i unédSeni satelitd ofoénym kotouZem /4/ po
kruhové dréze, a druhym Ustrojim /B/ pro plynulé uvolhovéni a uvédddni navijecich prvkd
 /6/ do otéZivého pohybu, a tako pro zastavovéni navijecich prvkd /6/ v pfedem stanovené
poloze, které je tvoreno dviéma vedkemi /23, 24/, z nichZ Jednavﬁaéka /23/ je upravena
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pro uvédéni navijecich prvkd /6/ do otd¥ivého pohybu a druhd valka /24/ je upravena
pro plynulé zastavovédni navijecich prvkd /6/, prifem® ob& vadky /23, 24/ jsou umistiny
nad mistem p¥echodu satelitd /7/ z pevného sektoru /14/ na ozubeny segment /5/ a

z ozubeného segmentu /5/ na pevny sektor /14/, a déle Je tvoreno dvojicemi kolfkd /25,
26/, Jejich% po¥et odpovidd podtu navijecich prvkd /6/, z nich¥ ka¥dd dvojice kolfkd
/25, 26/ Je osazena na jJednom satelitu /7/ a Jeden z kolikld /25/ ka%dé dvojice je
upraven pro spoluplsobeni s prvnf vadkou /23/ pro uvdddni navijecfch prvkd /6/ do oté4-
givého pohybu a druhy kolfk /26/ ke¥dé dvojice Je upraven pro spolupisobeni s druhou
vatkou /26/ pro zastavovéni otédeni navijecich prvki /6/,

2, ZaFizeni podle bodu 1, vyznaiujfci se tfm, ¥e valky /23, 24/ pro roztédent
navijecfch prvkd /6/ a jejich zastavovéni a Selni strany odpovidajfcfch kolfkd /25, 26/
ka¥dé dvojice jsou ulofeny v riznych vyskovych lrovnich vzhledem k ozubenému segmentu /5/.

3. Zafizeni podle bodd 1 a 2, vyznalujici se tim, Ze valky /23, 24/ pro roztéient,
popt¥ipadd zastavovéni navijecich prvkl /6/ Jsou vytvoreny ve form& 1i3t, uloZenych ve
vodorovnyéh rovindch, na JjeJjichZ spodni strang, obrécené k oto¥nému kotoudi /4/, jsou
vytvoreny tverové vodici dréiky /27, 28/ pro prisludné kolfiky /25, 26/ satelitd /7/.

4. Zat{zeni podle bodu 3, vyznadujfci se tim, Ze délka a podélny tvar vodicich
dré%ek /27, 28/ jsou upraveny pro plynulé zvySovénf rychlosti otédens navijecich prvkd
/6/ a pro jejich zastavenf a udr¥ovdni v predem stanovend poloze pi'i bezrdzovém uvedendi

satelitd /7/ do zéb¥ru & ozubenym segmentem /5/.

5. Zatizeni pedle bodu 1, vyznalujicf se tim, ¥e nepohyblivy sektor /14/ je uloZen
na ste jné nepohyblivé ose /10/ jeko ozubeny segment /5/ a je uloZen pod timto ozubenym
segmenten /5/.

6. Zarizeni podle bodd 1 a 5, vyznalujfcf se tim, ¥e vystupky /15/ ka¥dého satelitu
/7/ Jsou tvoreny nejmén¥ dviéma otodnymi kladkami /22/, které jsou upevniny na spodni
strand satelitd /7/.

3 vykresy



196 491

Obr.1



ol

198 491

4 g

7L

2

1
Y

Obr. 2

0




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

