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一种垃圾收集装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种垃圾收集装置，包括

箱体，箱体内存放有垃圾收集桶，箱体的前壁位

于垃圾收集桶上方的位置设置有与垃圾收集桶

对应的投放口，投放口处铰接有供垃圾投放的投

放翻斗，投放翻斗在翻转驱动装置作用下启闭投

放口，且投放翻斗在后翻闭合投放口时倾倒垃圾

至垃圾收集桶内，翻转驱动装置包括与箱体转动

连接的转轴，投放翻斗通过位于其两侧的摆臂与

转轴固结，箱体上固定有驱动转轴自转的电机驱

动组件。可自动闭合投放口，减少异味散发，有利

于社区环境，且可避免居民与垃圾收集桶的接

触，减少污染。
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1.一种垃圾收集装置，其特征在于：包括箱体，所述箱体内存放有垃圾收集桶，所述箱

体的前壁位于垃圾收集桶上方的位置设置有与垃圾收集桶对应的投放口，所述投放口处铰

接有供垃圾投放的投放翻斗，所述投放翻斗在翻转驱动装置作用下启闭投放口，且投放翻

斗在后翻闭合投放口时倾倒垃圾至垃圾收集桶内，所述翻转驱动装置包括与箱体转动连接

的转轴，所述投放翻斗通过位于其两侧的摆臂与转轴固结，所述箱体上固定有驱动转轴自

转的电机驱动组件。

2.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述电机驱动组件包括驱动

电机、主动轮和从动轮，所述驱动电机固定在箱体侧壁，所述主动轮与驱动电机的旋转轴固

结，所述从动轮与转轴固结，所述主动轮和从动轮外套设有传输链条。

3.根据权利要求2所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体的两个侧壁还设置

有转座，所述转轴转动连接在两个转座之间，所述转轴一端贯穿转座与从动轮固结，一个所

述转座上固定有检测转轴转动角度的接近开关，所述转轴上固定有与接近开关匹配的感应

块。

4.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述投放翻斗包括斗底板、

前斗壁板、侧斗壁板、后斗壁板和连接斜板，所述斗底板、前斗壁板、侧斗壁板、后斗壁板和

连接斜板围成供垃圾投放的投放腔体，所述前斗壁板朝上延伸成型在斗底板的前端，所述

连接斜板倾斜固定在斗底板和后斗壁板之间，所述连接斜板和斗底板的两侧均共同设置有

侧斗壁板，所述侧斗壁板的前后两端分别与前斗壁板和后斗壁板固定，所述摆臂固定在侧

斗壁板上。

5.根据权利要求4所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体前端设置有供斗底

板抵靠的安全护栏架。

6.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体内还固定有收集

斗，所述收集斗位于投放口和垃圾收集桶之间，所述收集斗的下端投放口与垃圾收集桶的

投放口匹配。

7.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体的上壁向前延伸有

挡雨板，所述挡雨板上固定有监控摄像头。

8.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体前壁和后壁均设置

有供垃圾收集桶进出的进出口，所述进出口处铰接有门板。

9.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体底板上设置有向上

延伸的两个相互平行的导板，两个所述导板间宽度与垃圾收集桶宽度相同，所述导板的两

端还设置有向外侧倾斜的导块。

10.根据权利要求1所述的一种垃圾收集装置，其特征在于：所述箱体内还设置有对垃

圾收集桶称重的称重传感器。
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一种垃圾收集装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及垃圾桶技术领域，尤其涉及一种垃圾收集装置。

背景技术

[0002] 目前，绝大多数中国城市居民小区生活垃圾收集，停留在摆放垃圾桶层面。在小区

的某几个偏僻的角落摆放一排灰色的标准垃圾收集桶，该位置不约而同成为小区环境提升

的短板，居民大多数时候都绕道而行。有些居民投放生活垃圾时将装满垃圾的塑料袋远远

的扔向垃圾桶，进一步造成了生活垃圾投放点环境的脏乱差。在实现垃圾分类后，特别是用

于收集厨余垃圾的垃圾收集桶，容易产生异味，对周围的环境和人都造成不良体验。目前市

场上的垃圾收集箱，均为手动或脚动开启投料门进行投料的形式，容易对居民的手、脚造成

污染。

实用新型内容

[0003] 为克服上述缺点，本实用新型的目的在于提供一种垃圾收集装置，可自动闭合投

放口，减少异味散发，有利于社区环境，且可避免居民与垃圾收集桶的接触，减少污染。

[0004] 为了达到以上目的，本实用新型采用的技术方案是：一种垃圾收集装置，其特征在

于：包括箱体，所述箱体内存放有垃圾收集桶，所述箱体的前壁位于垃圾收集桶上方的位置

设置有与垃圾收集桶对应的投放口，所述投放口处铰接有供垃圾投放的投放翻斗，所述投

放翻斗在翻转驱动装置作用下启闭投放口，且投放翻斗在后翻闭合投放口时倾倒垃圾至垃

圾收集桶内，所述翻转驱动装置包括与箱体转动连接的转轴，所述投放翻斗通过位于其两

侧的摆臂与转轴固结，所述箱体上固定有驱动转轴自转的电机驱动组件。

[0005] 本实用新型的有益效果在于：翻转驱动装置驱动投放翻斗下翻时，居民将垃圾直

接投放在投放翻斗内，翻转驱动装置驱动投放翻斗上翻，将投放翻斗内的垃圾自投放口投

入垃圾收集桶内，同时闭合投放口。减少异味散发，有利于社区环境。整个垃圾投放过程避

免了居民与垃圾收集桶的接触，减少污染。

[0006] 进一步来说，所述电机驱动组件包括驱动电机、主动轮和从动轮，所述驱动电机固

定在箱体侧壁，所述主动轮与驱动电机的旋转轴固结，所述从动轮与转轴固结，所述主动轮

和从动轮外套设有传输链条。通过电机驱动组件驱动转轴的转动，进而实现与转轴固定的

投放翻斗的上下翻转。

[0007] 进一步来说，所述箱体的两个侧壁还设置有转座，所述转轴转动连接在两个转座

之间，所述转轴一端贯穿转座与从动轮固结，一个所述转座上固定有检测转轴转动角度的

接近开关，所述转轴上固定有与接近开关匹配的感应块。感应块与接近开关配合，限定投放

翻斗上下翻转的角度，防止其转动角度过大，造成垃圾投放异常。

[0008] 进一步来说，所述投放翻斗包括斗底板、前斗壁板、侧斗壁板、后斗壁板和连接斜

板，所述斗底板、前斗壁板、侧斗壁板、后斗壁板和连接斜板围成供垃圾投放的投放腔体，便

于垃圾放置，不会在投放翻斗上下翻转过程中出现垃圾洒落的问题，所述前斗壁板朝上延
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伸成型在斗底板的前端，所述连接斜板倾斜固定在斗底板和后斗壁板之间，所述连接斜板

和斗底板的两侧均共同设置有侧斗壁板，所述侧斗壁板的前后两端分别与前斗壁板和后斗

壁板固定，所述摆臂固定在侧斗壁板上，投放口的形状与斗底板和斗底板的组合形状匹配。

[0009] 进一步来说，所述箱体前端设置有供斗底板抵靠的安全护栏架，有效包括投放翻

斗和居民的安全，防止投放翻斗掉落损坏或造成居民受伤。

[0010] 进一步来说，所述箱体内还固定有收集斗，所述收集斗位于投放口和垃圾收集桶

之间，所述收集斗的下端投放口与垃圾收集桶的投放口匹配。投放翻斗向上翻转时，垃圾沿

收集斗滑落至垃圾收集桶内，防止垃圾散落，确保箱体内的卫生环境。

[0011] 进一步来说，所述箱体的上壁向前延伸有挡雨板，所述挡雨板上固定有监控摄像

头，摄像头可拍摄投放情况，防止偷盗，并可监控投放的垃圾是否符合分类要求。

[0012] 进一步来说，所述箱体前壁和后壁均设置有供垃圾收集桶进出的进出口，所述进

出口处铰接有门板，垃圾收集桶可自前壁和后壁上的进出口进出，以倾倒垃圾。

[0013] 进一步来说，所述箱体底板上设置有向上延伸的两个相互平行的导板，两个所述

导板间宽度与垃圾收集桶宽度相同，所述导板的两端还设置有向外侧倾斜的导块，便于垃

圾收集桶的定位和进出。

[0014] 进一步来说，所述箱体内还设置有对垃圾收集桶称重的称重传感器，可监控垃圾

收集桶内的垃圾重量，提醒及时倾倒垃圾，并可监控社区内产生的垃圾数。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型实施例的投放翻斗下翻状态立体结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型实施例的投放翻斗上翻状态立体结构示意图；

[0017] 图3为本实用新型实施例的翻转驱动装置与投放翻斗装配示意图；

[0018] 图4为图3中A处示意图；

[0019] 图5为本实用新型实施例的剖视图；

[0020] 图6为本实用新型实施例中投放翻斗结构示意图；

[0021] 图7为本实用新型实施例中箱体结构示意图。

[0022] 图中：

[0023] 1‑箱体，1a‑收集斗，1b‑挡雨板，1c‑进出口，1d‑导板，11d‑导块，2‑垃圾收集桶，3‑

投放口，4‑投放翻斗，41‑斗底板,42‑前斗壁板，43‑侧斗壁板，44‑后斗壁板,45‑连接斜板，

5‑转轴，51‑转座，52‑接近开关，53‑感应块，6‑摆臂，7‑电机驱动组件，71‑电机，72‑主动轮，

73‑从动轮，74‑传输链条，8‑安全护栏架，9‑监控摄像头，10‑刷卡区,11‑门板

具体实施方式

[0024] 下面结合附图对本实用新型的较佳实施例进行详细阐述，以使本实用新型的优点

和特征能更易于被本领域技术人员理解，从而对本实用新型的保护范围做出更为清楚明确

的界定。

[0025] 实施例

[0026] 参见附图1‑7所示，本实用新型的一种垃圾收集装置，包括箱体1，所述箱体1内存

放有垃圾收集桶2，所述箱体1的前壁位于垃圾收集桶2上方的位置设置有与垃圾收集桶2对
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应的投放口3，所述投放口3处铰接有供垃圾投放的投放翻斗4。所述投放翻斗4在翻转驱动

装置作用下启闭投放口3，且投放翻斗4在后翻闭合投放口3时倾倒垃圾至垃圾收集桶2内，

所述翻转驱动装置包括与箱体1转动连接的转轴5，所述投放翻斗4通过位于其两侧的摆臂6

与转轴5固结，所述箱体1上固定有驱动转轴5自转的电机71驱动组件7。

[0027] 所述箱体1内还设置有控制面板，翻转驱动装置与控制面板通信连接。箱体1的前

壁还设置有刷卡区10，刷卡区10与控制面板通信连接。刷卡区10刷卡后，控制面板控制翻转

驱动装置动作，实现投放翻斗4的依次下翻和上翻，实现一次垃圾投放。翻转驱动装置驱动

投放翻斗4下翻时，居民将垃圾直接投放在投放翻斗4内，翻转驱动装置驱动投放翻斗4上

翻，将投放翻斗4内的垃圾自投放口3投入垃圾收集桶2内，同时闭合投放口3。减少异味散

发，有利于社区环境。整个垃圾投放过程避免了居民与垃圾收集桶2的接触，减少污染。

[0028] 所述箱体1的上壁向前延伸有挡雨板1b，所述挡雨板1b上固定有监控摄像头9，摄

像头可拍摄投放情况，防止偷盗，并可监控投放的垃圾是否符合分类要求。

[0029] 所述电机71驱动组件7包括驱动电机71、主动轮72和从动轮73，所述驱动电机71固

定在箱体1侧壁，所述主动轮72与驱动电机71的旋转轴5固结，所述从动轮73与转轴5固结，

所述主动轮72和从动轮73外套设有传输链条74。通过电机71驱动组件7驱动转轴5的转动，

进而实现与转轴5固定的投放翻斗4的上下翻转。

[0030] 所述箱体1的两个侧壁还设置有转座51，所述转轴5转动连接在两个转座51之间，

所述转轴5一端贯穿转座51与从动轮73固结，一个所述转座51上固定有检测转轴5转动角度

的接近开关52，所述转轴5上固定有与接近开关52匹配的感应块53。接近开关52为两个，均

与控制面板通信连接，分别限定投放翻斗4向上和向下翻转的最大距离。感应块53与接近开

关52配合，限定投放翻斗4上下翻转的角度，防止其转动角度过大，造成垃圾投放异常。

[0031] 所述投放翻斗4包括斗底板41、前斗壁板42、侧斗壁板43、后斗壁板44和连接斜板

45，所述斗底板41、前斗壁板42、侧斗壁板43、后斗壁板44和连接斜板45围成供垃圾投放的

投放腔体，便于垃圾放置，不会在投放翻斗4上下翻转过程中出现垃圾洒落的问题，所述前

斗壁板42朝上延伸成型在斗底板41的前端，所述连接斜板45倾斜固定在斗底板41和后斗壁

板44之间，所述连接斜板45和斗底板41的两侧均共同设置有侧斗壁板43，所述侧斗壁板43

的前后两端分别与前斗壁板42和后斗壁板44固定，所述摆臂6固定在侧斗壁板43上，投放口

3的形状与斗底板41和斗底板41的组合形状匹配。所述箱体1前端设置有供斗底板41抵靠的

安全护栏架8，有效包括投放翻斗4和居民的安全，防止投放翻斗4掉落损坏或造成居民受

伤。

[0032] 所述箱体1内还固定有收集斗1a，所述收集斗1a位于投放口3和垃圾收集桶2之间，

所述收集斗1a的下端投放口3与垃圾收集桶2的投放口3匹配。投放翻斗4向上翻转时，垃圾

沿收集斗1a滑落至垃圾收集桶2内，防止垃圾散落，确保箱体1内的卫生环境。

[0033] 所述箱体1前壁和后壁均设置有供垃圾收集桶2进出的进出口1c，所述进出口1c处

铰接有门板11，垃圾收集桶2可自前壁和后壁上的进出口1c进出，以倾倒垃圾。所述箱体1底

板上设置有向上延伸的两个相互平行的导板1d，两个所述导板1d间宽度与垃圾收集桶2宽

度相同，所述导板1d的两端还设置有向外侧倾斜的导块11d，便于垃圾收集桶2的定位和进

出。

[0034] 所述箱体1内还设置有对垃圾收集桶2称重的称重传感器，可监控垃圾收集桶2内
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的垃圾重量，提醒及时倾倒垃圾，并可监控社区内产生的垃圾数。

[0035] 以上实施方式只为说明本实用新型的技术构思及特点，其目的在于让熟悉此项技

术的人了解本实用新型的内容并加以实施，并不能以此限制本实用新型的保护范围，凡根

据本实用新型精神实质所做的等效变化或修饰，都应涵盖在本实用新型的保护范围内。

说　明　书 4/4 页

6

CN 212798088 U

6



图1
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图2
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图3
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