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Vynélez se tyka zafizeni k ovladani pfimodaré- imatického posouvaciho vilce, sloZené ze snimade
‘ho, zejména pneumatického posouvaciho vdlce. . polohy umisténého v mezni trovni na pohybové
f Znamé ovladdani pneumatického posouvaciho «dréze a z logické sité sloZené z logickych obvodi
wélce je zaloZeno na tom, ¥e se pfivadi tlakovy podle vynilezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze
Wzduch pnvody do prostoru tohoto valce, napriklad ,prvm vstup logické sité je spojen se vstupem
brostredmctwm elektromagnetického Soupitka, «&asového obvodu, vystup Easového obvodu je
. ovladaného elektrickymi impulsy. P¥i tomto ovla- -:spojen se vstupem derivaéniho obvodu, vystup
déni pfechdzi pist s pistni ty&i z jedné krajnipolohy * derivagniho obvodu je spojen s prvnim vstupem
do druhé krajni polohy a naopak. ‘ komblnacniho logického obvodu. Druhy vstup
V aplikaci pneumatického posouvaciho vilce logické sit je spojen jednak se snimadem polohy
jako stahovage kusovych pfedmétdi se jednd o pfe-' 'a jednak se zéznamovym vstupem pamétového
sun kusovych piedmétd vzdy z vychozi polohy dd ‘obvodu Tieti vstup logické sité je spojen s maza-
- koncové polohy. Pfitom &asovy priibéh tohoto . ‘cim vstupem pamé&fového obvodu, vystup paméto-
pfesunu ziistdvd nekontrolovan. V redlnych sous- “vého obvodu je spojen s druhym vstupem kombi-
tavéach vyrobnich linek dochdzi k nepravidelnému ‘l nacniho logického obvodu, a vystup kombinaéniho
~ -zvétSeni odporu proti pfesunu, nespravnému za- 1$1og1ckeho obvodu je spojen s vystupem logické

chyceni kusového pfedmétu, poptipadé k jinému sit€. 1
i poruchovému stavu. Tak napfiklad pfi vzpfideni . Pfednosti zafizeni k ovldddni pfimocarého silo-
! kusového ptedmétu se pracovni pohyb posouvaci- ‘vého, zejména pneumatického posouvaciho valce
* ho vélce nedokondi a soustava: stahovad — kusovy podle vyndlezy je pferuSeni posuvného pohybu
pfedmét zistane ve stavu trvajictho s1loveho posouvaciho vilce a jeho vraceni do vychozi
. napéti. , polohy s pfipadnym ohld$enim poruchy svételnym
. Dal§i nevyhodou je nedokondeni presunu . nebo akustickym- signilem, zablokovanim nédvaz-
: v pfedpoklddaném ¢ase v soustavich ndvaznych . nych dkonil ve vyrobni lince v pfipadech, Ze tento
* vyrobnich tikond, které vede k poruseni kontinuity . pohyb neprobih4 podle pfedem stanovenych pod-
a ke vzniku poruchového stavu ve vyrobni lince. ' minek definovanych dosaZenim mezni tirovné bé-

. VySe uvedeny nedostatek odstrafiuje zafizeni hem mezniho &asového “Gseku pfedem stanovené
k ovlddani ptimo¢arého silového, zejména pneu- . velikosti. .
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Za¥izeni k ovladéani pfimogarého silového, zej-

'ména pneumatického posouvaciho vélce podle
vyndlezu je v ptikladném provedeni zndzornéno na
vykrese, kde na obr. 1 je zobrazen posouvaci vilec

ve vychozi poloze, na obr. 2 je znizornéna logicka .

sit k ovlddani tohoto vélce.

Na obr. 1 je zndzorné&n posouvaci vdlec 4 s pistem
5 spojenym s pistni ty¢i 6 s upravenou zarazkou
7 na konci této pistni tyde 6. Posouvaci vélec 4 je
.opatien jednim pfivodem 8 a druhym piivodem
'9 tlakového média.

Na obr. 1 je déle zobrazen kusovy pfedmét 1 ve

. vjchozi poloze na pohybové drize 3. Pfedpoklada
se, 7¢ kusovy pfedmét 1 je posouvdn ve sméru
L z vychozi polohy I, do koncové polohy II na
pohybové draze 3. Posouvaci vélec 4 s pistem 5,
pistni ty&i 6 a zardZkou 7 pfedstavuje stahovad se
z4bérovou hranou ha okrajové plose zarazky 7. Ve
vychozi poloze stahovade je zardzka 7 ve vychozi
trovni A, v zasunuté poloze stahovace je zardzka
7 v koncové trovni B, vztaZeno na zdbérovou
hranu této zarazky 7. Vzdalenost té€chto drovni A,
B predstavuje celkovy posuv 1 stahovace.

Je znazornéna mezni Groven C v mezni vzdéle-
nosti a od vychozi irovné A a zbytkové vzdéleno;sti
b od koncové drovné B. V mezni trovni C,je
umistén snimac polohy S.

Funkde|stahovage podle obr. 1. je takova, Ze po
pfedchozim dosaZeni vychozi polohy stahovale
pFichdzi jédn‘oﬂi;vy kusovy pfedmét 1 do vychozi

_polohy I na pohybové draze 3, naptiklad kolmo na
smér této drihy po ndvazném véleCkovém doprav-

" niku. Pfivedenim tlakového média, nap¥iklad stla-
geného vzduchu druhym pfivodem 9 do prostoru
posouvaciho vilce 4 nad pist 5 presouvd se
stahova& ve sméru L pohybové drahy 3 a pfesouva

. kusovy piedmét 1 z vychozi polohy I do koncové
polohy IL :

Pfi konedné rychlosti tohoto posuvu dosdhne
stahovaé koncové polohy b&hem konecného Caso-
vého useku, jeho velikost je uréena konstruk&nimi
vlastnostmi stahovade, parametry tlakového média
a vlastnostmi kusového pfedmétu. Je zfejmé, Ze pfi
postupném posuvu posloupnosti kusovych pred-
méth jsou hodnoty tohoto koneéného Casového
dseku pomérné v rozpéti konetného Casového
intervalu.

P¥ pravidelném priibdhu posuvného pohybu
stahovade dosdhne stahoval mezni drovné béhem
mezniho &asového tseku predem stanovené veli-
kosti. Pfi nepravidelném priib&hu tohoto pohybu,
napfiklad pfi $patném uchopeni, mechanickém

* vzpfi¢eni a podobné, se posuvny pohyb zpozdi
nebo dokonce pferusi a stahovag nedosdhne mezni
drovné b&hem tohoto mezniho &asového tseku,
a na konci tohoto mezniho &asového useku se
uvede zpétn& do pohybu do vychozi koncové
polohy a v této poloze se zastavi.

Zpétné vraceni stahovade do vychozi koncové
polohy ve vychozi drovni A a zastaveni v této
drovni pfedstavuje poruchovy stav, ktery trva |
napfiklad aZ do zdsahu obsluhy, ¢imZ se zarucuje |
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- kombinaéniho logického obvodu K. Druhy vstup |

|
|

bezpetny chod stahovade a bezpedny posuv kuso-
vych pfedmétd, véetné néivaznych tkoni ve vyrob-
ni lince. K

Na obr. 2 je znazornén prvni vstup X;, druhy
vstup X,, téeti vstup X; logické sité, a vystup Z této
logické sité.

Prvni vstup X, logické sité€ je spojen se vstupem
t dasového obvodu T, vystup T, tohoto Easového
obvodu je spojen se vstupem d derivaéniho obvodu

. D, jehoZ vystup D, je spojen s prvnim vstupem k!

X, logické sité je spojen se zdznamovym vstupem

p; pamétového obvodu P, tfeti vstup X; logické sité

je spojen s mazacim vstupem p, tohoto pamétové-

ho obvodu P. Vystup P, tohoto pamétového

obvodu P je spojen s druhym vstupem k, kombi-
na¢niho logického obvodu K, a vystup K, tohoto

kombina¢niho logického obvodu K je spojen’ !

s vystupem Z logické sitg. |

Predpoklada se, Ze druhy vstup X, logické sité je
spojen s vystupem snimace polohy S.

Funkce logické sit& podle obr. 2 je takova, Ze ve

- 'vychozim stavu jsou na vstupech X, X,, Xy signaly

logické nuly a pam&tovy obvod P je ve vymazaném
stavu se signdlem logické nuly na vystupu P;.
Signal, ktery zpiisobuje piivedeni stlateného
vzduchu druhym pfivodem 9 do prostoru posouva-
“tiho vilce 4, naptiklad preklapéci elektricky signal
?lektropneumatického Soupatka, pfechdzi zdrovefi
ve tvaru signalu logické jedni¢ky na prvni vstup X,

1
- logické sit&, zdrovefi na vstup t asového obvodu T,

-14 zplisobuje vybuzeni signdlu logické jednitky na
"' jeho vystupu T, po dobu mezniho &asového tseku.

- Na konci tohoto &asového tiseku zplsobuje zénik

~ bigndlu logické jednitky na vystupu T, Casového -
;é).bvodu T a na vstupu d derivaéniho obvodu
i_) vybuzeni impulsu logické jedni¢ky na vystupu Dy
tohoto derivaéniho obvodu, a tento impuls pfeché- |

'zi na prvni vstup k, kombina¢niho logického

‘: 'vaodu K.
_ P¥i dosaZeni stahovace mezni irovné Cvznikdna |
' vystupu sr;ipaée polohy S signdl logické jednicky,

|
|

|

| ktery: pfechdzi na druhy vstup X, logické sit€, na
. zdznamovy vstup py pamétového obvodu P a zpi-
' sobuje vybuzeni signalu logické jednicky na vystu-

- pu P, tohoto pamétoyéhp obvodu. Signal logické
- jedni¢ky pfechdzi z Wstup'p P, pamétového obvo-
. du P na druhy vstup k, kombinaéniho logického

obvodu K. Predpokldda se funkce JE-NEN{ kom-

bina&niho logického obvodu'K podie matematicko
lggibké rovnice

K, =k &K,

vzta¥eno na prvni vstup k;, na druhy vstupky, ana |

vystup K, tohoto kombina&niho logického obvodu
K.
. Je zfejmé, Ze pfi dosaZeni stahovale mezni

irovné C b&hem mezniho &asového useku je na -

konci tohoto &asového tiseku pamé&tovy obvod Pve

_vybuzeném stavu a impuls logické jedni¢ky z prvni-
ho vstupu k, na vystup K, kombinaé¢niho obvodu

K a na vystup Z logické sité neprojde. V opaéném .
| piipadé vznika na konci mezniho ¢asového iseku
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na vystupu Z logické sité impuls logické jednicky,
ktery pfeklopi elektromagnetické Soupétko a zpt-
sobuje pfivod tlakového vzduchu jednim pfivodem
8 do prostoru posouvaciho vélce 4 a zpétny pohyb
stahovace do vychozi krajni polohy. )
Pfivedenim signédlu logické jednicky na tfeti
vstup X, logické sité, naptiklad stlacenim pifidav-

ného tladitka, pfechdzi tento signal na mazaci vstup
p, pamétového obvodu P, zplisobuje zanik signalu

logické jedni¢ky na jeho vystupu P, a obnoveni
vychoziho stavu této logické sité.
Alternativné miize byt snima¢ polohy umistén
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tak, Ze snima polohu pistu, polohu kusového
pfedmétu pfimo a podobné.

V aplikaci na oto¢ny pohyb, vyvozovany pomoci
pfimocarého posouvactho vélce, se jednd o snimani
polohy oto¢ného pohybového mechanismu v mez-
ni dGrovni, vztaZeno na tento oto¢ny pohyb.
| Zatizeni lji:ovlédéni piimogarého silového zej-
ména pneumatického posouvaciho vélce se uplat-

rfiuje ve vyrobnich linkdch s dvou, popfipadé

. vicepolohovymi pohybovymi mechanismy.

~ Zcela konkrétni uplatn&ni nachazi ve vyrobnich
linkdch slévéren pfi dopravé rami a podloZek.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni k ovlddani piimo&arého silového zej-
ména pneumatického posouvaciho vélce, sloZené
ze snimade polohy umist€ného v mezni drovni na
pohybové draze a z logické sit€ sloZzené z logickych
obvodii, vyznadené tim, Ze prvni vstup (X,) logické
sité je spojen se vstupem (t) ¢asového obvodu (T),
vystup (T;) &asového obvodu (T) je spojen se
vstupem (d) derivaéniho obvodu (D), vystup (D)
derivaéniho obvodu (D) je spojen s prvnim vstu-
pem :(k;) kombina¢niho logického obvodu (K),

druhy vstup (X,) logické sité jé spojen jednak se

- snima¢em polohy (S) a jednak se zidznamovym
vstupem (p;) pamétového obvodu (P), tfeti vstup
(X,) logické sité je spojen s mazacim vstupem (p,)
pamétového obvodu (P), vystup (P;) pamétového
obvodu (P) je spojen s drbhym vstupem (k)
kombinaéniho logického obvodu (K), a vystup (K;)
kombinaéniho logického obvodu je spojen s vystu-
pem (Z) logické sité.
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