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(64) Spradaci rotor pro bezvietenovy dopfadaci stroj

Vyndlez se tykéd spfddacfho rotoru pro bezvietenovy dop¥ddac{ stroj, ktery mé schopnost
samo&isténi.

Je zndmé, Ze rotor bezvietenového dopiddacfho stroje Jje obecn¥ opatfen prstencovou
skluzovou plochou, kterd sahé od okraje otevieného konce rotoru radidln¥ sm&rem ven od osy
otéden{ rotoru a dold do oblasti nejvdt¥fho prim&ru, kde vznikd sbirny povrch, na ndnZ se
uklddaji{ vldkna. Bezvietenovych doprddacich strojd s tEmito rotory se pouiivé pro hromadnou
vyrobu p#i{z{ a je tedy velice Zddouci, aby mohly pracovat vysokou rychlosti co nejdelsf
dobu. SpPrédacim rotordm v bezvietenovych dopfddacich strojich se pfedklédajl ojednocend
vldkna, kterd obsahuj{ men3f{ nebo v&t3{ mnoZstvi malych ne¥istot Jjako prachu, zlomkd slupek
apod. KdyZ se tyto nedistoty vnikajfci do sp#ddaciho rotoru spolu s vlékny zatoX{ do
pfize, neovliviuji nijak jeji jakost, pondved? kritické ne¥istoty, jeZ by mohly spisobit
pfetrh pf{ze, se z vléken odstraBiujl p¥ed zavédénim do spPddacfho rotoru. Ssmotn§ spFddaci
rotor viak je t¥mito nedistotemi ovliviovdn velice nep¥izniv¥, tak¥e problém jejich odstra-
n&n{ se musi vyre3it, aby stroj mohl pracovat pfi dlouhé Zivotnosti vysokou rychlosti.

Pondvad% vldkne se pFivdd&ji v bezvietenovych dopiddacich strojich do épi‘daciho roto--
ru v rozvolndném nebo ojednoceném stavu, mohou se nefistoty smichené s vldkny voln¥ pohy-
bovat, pon¥vad? ojednocend vldkna je v podstatd nepFidrZuji. Ne¥istoty oddslené od vléksn
se velice t&fko znovu zachycuj{ na vldknech, kterd vytvéfeji na sb¥rném povrchu spFddactho
rotoru stuzku vldken, s to v ddsledku rozdilnych vlastnost{ a tvaru ne&istot a vldken. .
NeZistoty majf obecn¥ v&ts{ hmotnost ne% vldkne a v disledku tcoho jsou vymrifovény do
drd¥ky tvof{ci sbé&rny povrch v&t3{ odstPedivou silou,neZ jakd pisobf nea ¥idkna; to mé za
nisledek, ¥e se nedistoty usazujf a shromezdujf v oblesti nejvE&tdtho primdru rotoru neboli
v neju¥s$im mist& obvodové drdiky tvorici sb&rnou plochu, zatimco vldkna se pek uklddejf na
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wnitinl stranu ne¥istot, to znamend na stranu pPivrécenou k ose otdfeni spiddactho roto-
™.

Kdy% se pek vldkne odtahuji pFikrucovdnim na volny konec zepi¥ddaci pirfze, je obtiZné
pFinutit ne¥istoty na vn&jsl strand stulky, aby se svinuly spoledn¥ se zkroucenou p¥izi do
Jejtho vnitiku, a to zejména v pFipadd, kdyZ majf nedistoty krychlovy tvar. Nedistoty
sbylé v oblasti nejvdtdfho primé&ru sbérného povrchu rotoru jsou pak stladovdny pisobenim
velké odstredivé sily a vytvori postupn& vrstvu usazenin, Jeji} tlou¥tka bzhem del3f doby
sprdddn{ postupn¥ vzristd, tak¥e polomdr kPivosti té Sdsti sp¥ddaciho rotoru, kterd mé
nejvétsl prim¥r, se zvit3f oproti pivodnfmu nejvyhodndjsimu polom&ru. Stufka vldken na
sb¥rnén povrchu se roztdhne do ¥{¥ky s plsobf he ni slab3{ zkrucovaci d¥inek. Tim je velice
nepP{anivé ovliviovdna vyrdbind pfize, kterd ztréci pravidelnost, mé men3{ zdkrut s sni-

_%enou pevnost, tekle jeji kvalita je obecn® zhordena. PFi bezvietenovém sp¥ddéni je nezbyt-
né, sby na stu¥ku vldken pisobila silnd zkrucovaci sila, tekZfe zmen¥eny zkrut, vyvolany
usazenymi nefistotemi, prekticky znemoXnuje rychlé bezvietenové dopidddni.

Z pfedchoziho je z¥ejmé, %e k tomu, eby bezvietenové dop¥ddaci stroje mohly pracovat
vysokou rychlost{ a s dlouhou Zivotnostf p#i dobré kvalitd vyrobené p#{ze, je nezbytné, aby
se zabrénilo usezovéni a shromafdovdni nedistot v oblasti nej#étEiho prim&ru sprddaciho ro-
toru na vn¥js{ strend stuXky vldken.

V- Japonském pat. spise &fs. 52-12292 se popisuje skluzové ploche sprddactho rotoru,
po které kloufou vldkne do oblasti nejvtifho priméru rotoru, se schodovitym prib&hem;
tim se sleduje cil, aby se ne¥istoty na tomto schodovitém v¥stupku nucend 0dd¥lily od klou-
zajicich vldken a pPivéddly se uvnit¥ rotoru pted stufkou vldken ulo%enou na sb¥rném povrchu.
Rotor této konstrukce vyhovuje do ur¥ité miry poZadavkim, nezsjiituje vsak Uplné svinutf
ne¥istot do stulky vldken vznikajfc{ na sb&rném povrchu.

P¥i pracich spojenych s vyndlezem bylo zji8t&no, %e k uplnému zavinuti odd¥lenych ne-
gistot do svinuté stufky mus{ nedistoty odd&lené na schodovitém v¥stupku skluzové plochy
pF{mo dopadnout na vnit¥ni{ strenu stuiky vldken, nebo se dostat do jejf bezprost¥edni
blizkosti, ne&istoty usazené na vn&jsf strens stuZky vldken, to znemend v oblasti meximél-
nfho priméru rotoru, se musf nucend svinout spole¥n¥ se stulkou vldken v p¥*{zi a mikro-
ne¥istoty, které se shromazdujf na an& spiddactho rotoru, se musi p¥imo zachytit ne vnit#-
ni strand stuiky vlédken nebo se pfemistit do jeji bezprost¥edni blizkosti-.

PPedm¥tenm vyndlezu je spfddac{ rotor pro bezvietenovy dopPddacy stroj, jehoZ shore
oteviend a zdola dnem uzaviend rota¥ni komora, do ni¥ vy¥nivd odtshovact trubice, je ome-
zena skluzovou plochou, kterd vychdzi z otevieného konce rotoru radidlnd smsrem ven od osy
otd¥eni k uzav¥endmu dnu a sestévé z vnitfni skluzové st¥ny, na ni% dopadsj{ ojednoceng
vldkna, e z vndj31 skluzové stdny, na kterou sklouzdvaji vldkne z vnit¥ni skluzové stény,

a vodied plochoﬁ, kterd vychéz{ od uzav¥feného dna radidln¥d smérem ven od osy otddeni k vn&j-
81 sklizové stdnd a sestdvd z vnit¥nf vodict stény a z vn&j3{ vodiel stdny, pii¥em¥ ndjs{
skluzovd st¥na a vn§jsf vodicf sténa tvort sb&rny povrch pro ukléddént vldken, kterd klou-
Zou po vnit¥ni skluzové st¥nd a vndjsi{ skluzové stdn& skluzové plochy.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, %e vnit¥ni skluzovd sténa svird s rovinou kolmou
k ose otddeni rotoru dhel rovng 55 a% 75°, vnéj31 skluzovd stdna svird s prodlouZenim vnit¥-
ni skluzové stdny uhel rovny 10 a% 35°, a vn&jsi vodici sténa svird s prodlou¥enfm vnit¥ni
vodici stény uthel rovny 20 ai 50°. Podle vyhodného vyznaku vyndlezu svird vn&j3f vodici
sténa s vodorovnou rovinou thel rovny 5 a% 10°. Ve sp¥ddacim rotoru podle vyndlezu nedo-
chézf ke shromefdovéni nedistot na sb&rném povrchu, protoZe rotor méd schopnost semo&inného
gistent a tedy umoZfiuje bezvietenové dopfdddni p¥i dlouhé Zivotnosti stroje bez zhorseni
kveality vyrobku.

Vyndlez bude vysvitlen v souvislosti s p¥fkladem provedeni zndzorndnym na vykresu,
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kde znalf obr. 1 osov§y Yez spfddacim rotorem podle vyndlezua, obr. 2 perspektivni pohled
vysvitlujic{ rozloZeni zaprddacich oblastf, ve kterych se stufka vldken zekrucuje do volného
konce zapfddaci p¥ize, obr. 3 a 4 disgramy vysvitlujici zm&nu délk& dsekd zapfddaci oblasti
pfi zm&ng thlu mezi skluzovou plochou & rovinou otd¥eni rotoru, obr, 5 kfivkyiudévejici
zmdnu mno¥stvi zachycenych nedistot v mg na | kg p¥ize pfi zm&n& dhlu 4, obr. 6 kiivky
zndzornujici enslogicky zm&nu mno%stvi zachycenych ne¥istot p#i zm¥ndch ihlu D, obr. 7
kPivky znézornujici rozdil v mnoZistvi zachycenych nedistot v mg b&hem doby piedeni v hodi-
néch u rotoru s thlem A a rotoru s ob¥ma dhly A a D podle vyndlezu, obr. 8 kiivky zndzornu-~
JLct rozdily pevnosti podle Lea mezi pFizemi vyrobenymi v rotorech podle obr. 7 v zdvislos-
ti na dob& provozu v hodindch a obr. 9 d{1¥{ Fez b&Znym sp¥ddacim rotorem dosavadniho

typu.

Na obr. 9 je zndzorn¥na &dst sprddaciho rotoru popseného v citovaném japonském pat.
spise &. 52-12292; skluzové4 plocha 3, ne kterou se p¥ivddé&j{ nezndzorninym p¥ivodnim kené-
lem ojednocend vlékna, se skléddd z vnit¥ni skluzové st¥ny 4 = vn&jS{ skluzové stiny 3,
které tvoP{ na sty¥né hrand vystupek, tek¥e nedistoty d se na tomto vystupku ud&inn& oddé-
1lujf od vldken, pon¥vedf na n¥ pisobi rozd{lnd setrvalnd sila. V tomto splddacim rotoru se
vldima vedou na sbirny povrch 2 ve form& dréfky a p¥i tomto pohybu klouZou po vnit¥ni
st¥ng 4 a vn&j31 st3n¥ 5. Prfedpoklddd se, Ze nelistoty 4 opoudt&j{ skluzovou plochu 3 na
sty®né hran¥ vnit¥ni a vn¥j3{ skluzové st¥ny 4, 3 & letf{ do prostoru pod vn&js{ skluzovou
st¥nou 5, kde se zachyt{ ve stufce vldken F; Nicmén& v3ak se zna¥né mnoZstvi nelistot 4
usadf v oblasti nejvdt3iho priméru neboli v nejufsf ¥dsti rotoru na vn¥j3{ strand stuZky
F vldken, tedy na obr. 9 nalevo, a to zejméne po delS{ dob& provozu dop¥ddactho stroje.

Na obr. | je zndzorn&n spiddaci rotor podle vyndlezu, ktery odstranuje tuto nevyhodu.
Skluzové plocha 3 sestdvd z vnit¥ni skluzové stény 4 s vn&j3i skluzové stény 3 stejn& jako
v citoveném paet. spise, pon&vedi princip tohoto Fedenf, Ze totiZ nedistoty odletujfi od hra-
ny mezi wvnit¥ni a vndji{ skluzovou st¥nou 4, 5 je velice déinny a do zna¥né miry zsbra-
nuje shromaidovéni ne&istot ne sb&rném povrchu. '

Podle obr. | sestdvd spfddaci rotor s nucenym vzduchovym prouddnim z rota&n{ komory,
kterd je soust¥ednd s osou otd¥eni rptoru a mé otevieny konec a uzaviené dno 1. Obvodovd
skluzovd plocha 3 vychdzi z otevifeného volného konce a probihd radidlné smérem ven od osy
otéfen{ rotoru smérem k uzavienému dnu }. 0Od uzavieného dna ] vybfhé prstencovéd vodici
plocha 8 radidlné smdren ven ke skluzové ploSe 3, s ni%¥ spole¥n& tvoXi sbirny povrch

2. Skluzové plocha 3 sestdvd z vnit¥nf skluzové stény 4 a vn&js{ skluzové stény 5, pPilemi
voniti¥n{ skluzovéd st¥na 4 svird s prodlouZenim druhé vndjsi skluzové stény 5 dhel A.

Vn&j81 skluzovd stdna 5 svird s vodorovnou rovinou idhel B. Vnit¥ni skluzovéd stdna 4
sviréd s vodorovnou rovinou dhel C. Rovn¥% vodici plocha 8 sestdvd z vnit¥n{ vodici stény
6 a z vn3jiL vodici stény 7, pPidemf vn&j8i vodic{ st¥na I e prodloufeni vnitFnl vodici
stény § svird udhel D. Vn¥j5{ vodici sténa ] svird s vodorovnou rovinou tdhel E. Velikost
dhlu C je omezena na hodnotu 55 a 75°, tek aby rychlost klouzdni vldken sm&Fujicich’
ke sbdrnému povrchu 2 a vytvdfejicich stuZku F se udrZovale na vhodné velikosti. Uhel
¢, ktery by nebyl v mezich 55 aZ 75°, by totiZ zpisoboval, Ze by se vldkna ukléddala v pii-
zi nestejnomdrnd e ndhodng, ¥imZ by se zhor3ila jakost p¥ize.

Vlidkna se pPfi provozu zavdddji v ojednoceném stavu pfivodnim kandlem 11 do komory
spiédacfho rotoru a uklédsji se pisobenim odst¥edivé s{ly na skluzové plode 3 & po ni
klouZou na sb&rny povrch 2. Odtud se odtahuji tim, Ze se zakrucuji do volného konce
10 zapiddaci prize, pFilemit se dotykaji vn¥j3i skluzové stény 3. Volny konec 10 pFize se
spoJitd odtahuje z rotoru odtehovac{ trubici 13, kterd vy¥nivéd vikem 12 rotoru do rota’ni
komory 8 Jje souosd s osou otdfeni rotoru.

Aby se znemoZnilo usazovédni nefistot 4, které se 0dd¥li od vldken na vy¥stupku mezi
ob¥me skluzovymi sténami 4, 2 na vnd8j3{ stran& g stufky F vldken, musejf se tyto nedistoty
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zachytit na vnit#ni strend b stufky F d¥{v, neZ vniknou ne sb¥rny povrch 2, K tomuto

U¥elu je nezbytné, aby udhel A leZel v tekovém rozmezi, aby ne¥istoty pPichdzely do opti- )
méni polohy, ve které sm&Fujf bud pFfmo nebo do blizkosti vnit¥n{ streny b stuZky F vldken,
tekZe pisobenim odst¥edivé sfly vniknou do vnitPku stuiky F. V p¥ipad&, Ze thel A je vdtif
neZ uvedend rozmezf, dostenou se ne&istoty ¢ do nevfhodné polohy p¥{lis daleko od vnit#ni
strany b stuZky F a sou¥asn& se poru$f{ vzdjemnd poloha vldken v pifzi, tlebaZe i pii

této hodnotd dhlu A dochdz{ k \innému odd¥leni nedistot g od jednotlivych vldken. V pikf-
padé, Ze thel A le%{ pod timto rozmezim, p¥ijde znadné mnoZstvi neXistot 4 spolu s vldkny
na sb&rny povrch 2.

I kdy% je dhel A v uvedeném rozmezi, existuje mo¥nost, %e ne&istoty g4 dopadnoq ne sbér-
ny povrch 2, to znamend na vn¥Jj3{ stranu g stufky F. Podle vyndlezu bylo zjidténo, %e 1 ty-
to nedistoty 4 lze zavinout do stufky F tim, %e se prodlouif zep¥ddaci oblast, ve které se
stuZka F podrobuje na sb&rném povrchu 2 zakrucovéni.

Podle obr. 2 a% 4 lze zapféddaci oblast rozd¥lit v oblast X, kterd sahd od mista, v ném¥
stuZke F opoudti sb¥rny povrch 2, do polohy, kde stu¥ka F opoudti skluzovou plochu 3 a
spojuje se s koncem 10 zap¥ddac{ pF{ze, a na oblest ¥, ve které stulka F vlidken leZ{ na
sb&rném povrchu 2. T¥ebaZe celou zapiddaci oblast p¥irozend urduji podminky p¥i sp¥édéni,
lze délku oblasti X na vndjs8{ skluzové st¥nd 5 nastavovat zm¥nou hlu B, protoZe silovd

sloZke Sb (obr. 3 a¥ 4) ve smdru vn&js{ skluzové stény 5 se m¥ni s dhlem B, i kdy? odstie-
divd sfla Sc je konstantni,

Z obr, 3 a 4 je patrné, Ze %im men3i Je hel B wm&js{ skluzové stdny 5, tim Je vit31
silovéd sloZka Sb, tekZe misto, ve kterém stufka F vlidken opoudt{ vn&jsf skluzovou stdnu
5, se p¥{li¥ pribliZuje sb¥rnému povrchu 2, cof mé za nésledek zmenZeni délky oblasti X;
%im je naopek dhel B v&t3{, tim se zmenSuje silovéd sloZkae Sb, coZ mé za nésledek vzriste-
Jici délku oblasti X. ZmenZovénim thlu B lze tedy zmen¥ovat oblest X _ a prodlu¥ovat
oblaest Y. To znemend, Z%e stufce F vldken na sbdrném povrchu 2 lze uddlovat zvy¥eny zdkrus,
Eim¥ se zv&i3{ pravddpodobnost, Ze nelistoty 4 ne vndjsf strand g stuiky F se do ni zavi-
nou.

Z predchozfho popisu tfkejfctho se whlu 4 a B je zPejmé, Ze tyto dhly A a B musi bt
sluditelné se zmin¥nym poZadavkem, aby se totiZ nedistoty g.opouﬁtéjici hreanu mezi skluzo-
vymi st&nami 4, 2 pohybovaly do optimdlni polohy a aby se nelistoty d ne vn¥jsi stren¥ g
stuZky F svinuly spoleénd s ni. ’ . :

Byla ji% nevriena Pada spiddacich rotord, které majf dhly odpovidajic{ vyndlezu polo—‘
hou, nikoli vdek velikosti, a korespondujf dhlim A a B v rotoru podle vyndlezu.

Tek nap¥iklad v emerickém pat. spise 8is. 3 822 541 se popisuje sp¥ddaci rotor, kde
primér sb&rného povrchu ve tvaru drédfky je nejménd Jedendctindsobkem vyiky otevieného kon-
ce rotoru nad dnem této dréfky, tak aby nelistoty byly vynd3eny z rotoru proudem vzduchu.
Hodnota 50° odpovidejfef dhlu A v3ak Jje uvedena nejen bez uvéfeni shora citovenych dvah,
nybrZz i p#{1li¥ velikd, takZe nedistoty opoudtdjfeci skluzovou plochu nemohou dosdhnout
optiméln{ polohy. Mimo to p¥i taek velkém dhlu se vldkna uklddaji na sbdrny povrch v neuspo-
#4dané poloze.

Americky pat. spis ¥Is. 4 058 964 popisuje spFddaci rotor, jeho% sbirny povrch ve for-
m& drdiky sestdvd z dvou ploch, které spolu svirajf dhel alfa mezi 45 a 90°, Dmo drdiky
tvofici sb&rny povrch mé polomér od 0,1 do 0,5 mm, a osa ‘hlu alfa svird s rovinou otd¥ent
drdzky dhel bete v rozmezf 0 a¥ 45°, pPidemi smdr odtehovén{ vldken svird s osou otddeni
thel v rozmez{ 0 a% 25°. Tyto hodnoty tedy nebyly stanoveny na z4klad¥ dveh, které vedly
k vytvoreni vyndlezu, pfilem% posledn{ smericky pat. spis se vibec netfkd dhlu A.

Dals1 emericky pat. spis &fs. 3 520 122 popisuje spiddaci wotor, ktery miZe stlaZovat
vldkna pied jejich zkroucenim v p#{zi. Pro tento rotor plati toté% vysvdtleni Jako pro
rotor podle zmin¥ného US pat. spisu 3 822 541,
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Dals{ smericky pat. spis &fs. 3 812 667 popisuje spfddaci rotor, ve kterém se vlédknas
shromazduj{ na sb¥rném povrchu ve form§ proufku s trojihelnfkovym prifezem, ktery se snad-
no zakrucuje. I pro tento rotor plati dvahy uvedené v souvislosti s emerickymi pat. spisy
¥{s. 3 822 541 a &is. 4 058 964.

S pfihlédnutfm ke zJjiSt¥nym po¥adavkim a poznatkim byly v rémci vyndlezu provedeny Zet-
né pokusy se spiddacfmi rotory, jejichZ dhel C byl napiikled 60°. V¥sledky t&chto pokusl
jsou shrnuty greficky na obr. 5, kde na ose Uselek jsou vyneseny thly 4, B a na ose
pofadnic mnoistvi usazenych nedistot v mg ne ! kg prfze. Z t¥chto k¥ivek je zFemé, Ze
k¥rivka I se tykd rotoru s nejvit3im vnit¥nim primdrem 2 = 50 mm, prim¥rem otevieného konce
= 40 mm a vndjdim primérem 46 mm vnit¥nf vodici st&ny 6. Tento rotor se otd¥el rychlosti
60 000 ot/min. Krivka I méd v podstetd stejny pribdh jako kfivka II, kterd se tfkd rotoru
s nejv&t3im vnit¥nim prim¥rem 2 = 65 mm, primérem otevieného konce rovnym 53 mm a primérem
vnit#n{ vodict stény 6 rovnym 61 mm, ktery se otddel rychlosti 36 000 ot/min. Je z¥ejmé,
%e samotnym vytvorenim dhlu A se mno¥%stvi uvoln&nfch nebo zachycenych ne¥istot podstatnd
zmen3i ve srovndni se znémym rotorem, kde dhel A = 0, a %e kdy% udhel A piFeséhne velikost
35°, zv&t81 se mnoZstvi nashromdZdsngch ne¥istot.

Toto zvySené mno¥stvi usazenych nedistot je pravd&podobnd disledkem toho, Ze v piipe-
d& dhlu A nad 35° se nedistoty, odd¥lené od jednotlivfch vldken na hrend mezi skluzovymi
sténami 4, 5 nemohou pohybovat do optimdlni polohy ne vnit¥fnf stren& b stuzky E vldken,
"a %e ne¥istoty 4 na vn&Jj¥{ strand g stulky F vldken se nemohou zachytit nebo svinout spolu
se stuZkou 2;

Z obr. 5 je tedy patrné, Ze uhel A md leZet v mezich 10 a% 35° a mé byt s vyhodou
25°, V p¥{pad&, %e dhel A je v&t3{ ne% 35°, Je nebeipeéi, ¥e vldkna klouzajf{ci po vnit¥nit
skluzové stén& 4 se odtrhnou od vndj3f skluzové stény 3 nebo se prudce otodi na p¥echodu
mezi skluzovymi sténemi 4, S5 od vnitPni skluzové stény 4 ke druhé vnZjs{ skluzové st¥nd
5. To mé za nésledek, ¥e vldkna pFilehnou na sbérny povrch 2 v riznob&Zné, néhodné poloze,
&im% se zhor3f{ jakost piize.

Obr. 7, kde na ose Usedek je vynesena doba p¥edeni v hodindch a na ose po¥adnic
mnoZstvi usazenych ne¥istot v jednom rotoru, ukazujf kiivky III a IV hodnoty p¥i{slu¥né roto=.
ru, jeho# ihel A se rovné 25%, U t¥chto rotord je mno%stvi usazenych nedistot po 20 hodindch
provozu vét3f nei 100 mg na jeden rotor. MnoZstvi nedistot usezenych v tekové velké miFe
sice neovliviuje hepfiznivé jakost prize, a pevnost ¢ pFfize podle Lea lze udrZfet v p¥ipust-
nych mezich i po 20 hodin provozu, jak je patrné z k¥ivek V a VI ne obr. 8., K¥ivky III
az VI viak ukazujl nebezpe&i zhor¥eni kvality vyrdb¥né p¥ize, kdy%Z doba provozu dopfédactho
stroje prekrodf 20 hodin.

Aby bylo mo¥no ddle zmen3ovat mnostvi zachycenych nefistot, byla provédéna analyza
nedistot zachycenych na vn&j3i strand stuifky F vldken. Bylo zjisténd, Ze tyto neSistoty
jsou z nejvéts{ ¥dsti mikroskopické zlomky slupek, malé nopky, mikroskopickd vldkna apod.,
které jsou v ndsledujicim textu uvéddny Jako mikronedistoty. Byly hledény a nalezeny
faktory, které umoZnujf{ zachyceni t¥chto ne¥istot na vnit¥ni stran¥ stuZky.

Je znémé, %e ojednocend vldkna se zavdddj{ do sprddaciho rotoru s dostatednou’
poddtedni rychlost{, eby mohla dopadnout ne vnit¥ni skduzovou st&nu 4. Tekovd rychlost
v3sk umoZnuje, aby neéistbty s v&t3{ hmotnosti neZ vldkna narazily na vnit¥ni skluzovou
sténu 4. Potom v3aek mikronedistoty se v disledku své melé hmotnosti zastavi a spadnou na
uzavené dno 1 rotoru, ze kterého pak klouzaji radidlnd smérem ven podél vodici stiny 8
a% do sbdrného povrchu 2 pisobenim odst¥edivé éily. Mimoto ée'zdé, Ze zv&tdend zapiddaci
oblast ¥ md omezeny u¥inek p¥i svinovédn{ ne¥istot do stufky F vldken. Aby bylo moZné sni%it
mnoZstvi zachycenych nedistot na nejmen3i hodnotu, museji se mikronelistoty, které se
pohybujl od dna | sm¥rem ke sbdrnému povrchu 2, znovu smichat se stufkou F vldken d¥iv,
ne¥ dojdou na sbdrny povrch 2. Podle vyndlezu k op¥tnému promichéni mikrone&istot dochdzi
tiy, ¥e tyto mikronedistoty p¥esko¥{ na hrand mezi ob¥ma vodicimi st¥nsmi §, 7 do optimélni
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polohy, kde mohou bud pFimo dopadnout e/nebo se p¥ibliZit do nepatrné vzddlenosti k vnit#ni
strand b stuiky F.

Podle obr. 1, zndzornujfciho sp¥édac{ rotor podle vyndlezu, svird vn¥jsf vodici sté&na
1 = prodlouZfeni vnit¥ni vodici st¥ny § dhel D. Hodnota Ghlu D je velice ddle%itd pro to,
aby mikronedistoty pieskodily na sty¥né hran& obou vodicich stén 6, 7 do optimdlnf{ polohy.
PondvedZ vn&j3{ vodici sténa ] vytvaP{i spolednd s vndj3i skluzovou stdnou 5 sbidrn§ povrch
2, md¥e se thel E mdnit pouze v nepatrnych mezich. V p¥ipadd, kdy dhel sev¥eny mezi vn¥3s{
skluzovou sté&nou 3 a vn&j3i vodici st¥nou J je p¥{li3 maly, je nebezpedf, %e velké nedisto-
ty se zachyt{ a zaklinf v nejuZ¥{i ¥dsti drd¥ky tvo¥fci sb&rny povrch 2. V disledku toho Je
velikost thlu E omezena ne hodnotu 5 a% 10°. Lze pfedpokléddat, %Ze mikrone¥istoty, které
klouZou po dnu 1, se pek pohybuji k vnit¥ni strand b stulky F vldken pPeskokem na sty&né
hren& mezi obZme vodicimi stdnemi 6, J pokud je thel D v denych mezich.

Obr. 6 ukezuje k¥ivky uddveajfc{ mno%stv{ usazenych nefistot v mg na | kg prize, vy-
nesené na ose pofadnic, a dhly D vynesené ne ose usedek. Kfivky VII a VIII byly ziskdny
pii pokusech s rotorem, jehoZ dhel A se rovnd 25°, nejvitd{ vnit¥ni prim&r Z = 55 mm,
a rychlost otd¥eni 60 000 ot/min a s druhym rotorem, ktery mdl dhel A = 25°, nejvdtsdi
vnitfni primdr Z = 65 mm a rychlost otéSeni 36 000 ot/min, 2 k¥ivek VII a VIII je
zfejmé, Ze mnoZstvi usezenych nedistot v rotorech se azmenduje se zvySovénim velikosti
dhlu D. To zneamend, Ze &im vic se dhle D bliZ{ nule, tim v&t¥{ mnofstvi mikronedistot
vnikd na sbdrny povrch 2, pon&vadZ nemohou p¥eskakovat pies hrenu mezi ob&ma vodicimi st&- -
nami 6, 7.

Predpoklédd se, %e mikrone&istoty klouZou po vn&j31 vodic{ st¥n¥ 7 na sbé&rny povrch
2 kaXdou mezerou mezi spodni strenou stuZky F vldken a vn&j3{ vodici st&nou 7 pisobenim
odst¥edivé sfly, prildemZ Jejich svinutf spolu se stuZkou F Je velice obtiZné, pondvedi
jsou lehké & malé. Z obr. 6 Je ddle zFejmé, Z%e zvy¥ovédni velikosti udhlu D, zejména
v rozmez{ 20 e 500, zplisobuje odlétévéni mikronedistot podél pierudované Tdry ne obr. 1,
takZe bud pf{mo dosednou na vnit¥ni strenu b stulky £ vldken nebo se dostanou do jeji
bezprost¥edni blizkosti, tekZe se mohou svinout spolu s ni a neusezji se na stdndch.
Ze srovndni obr. 5 a 6 Je zPejmé, Ze mnoZstvi usazenych nefistot se zmen3ilo na pouhy zlo-
mek pproti p¥ipadu rotoru, jehoZ dhel D=0 (obr. 5).

TfebaZe mnoZstvi usezenych nedistot se pif{lid nezv&tSilo eni v pFiped¥, kdy vhel D .
byl v&t31 nei 50°, je tato pPflidnd velikost nevyhodnd, pondvad? se pak projevuje nebezpe-
&1, %e mikronedistoty se zastavi ne cestd k hrand mezi ob¥me vodicimi sténami &, 7 a Ze
vytvorl v&t3{ shluk, ktery se odtrhne od vnit¥n{ vodici st¥ny & & pieskodf do stuZky F,
gim% zhorsi jekost vyrobené prfze.Unel D md tedy lefet v mezich 20 a% 50 °C o mé mit s vy¥ho-
dou hodnotu 35°. -

K¥ivky IX_ e X na obr. 7 uddvejf mnoZstvi zachycenych nelistot v zévislosti na dobé
spfdddni pro rotor s dhlem A = 250, dhlem D = 35°, s nejvét3im vnit¥nim primérem Z = 55 mm
e 8 rychlosti otd&eni 60 000 ot/min, a pro druhy rotor s uhly A = 250, D= 350, nejvétsim
vnitPénim primdrem Z = 65 mm a rychlosti otddeni 36 000 ot/min. Jak je zFejmé z kiivek IX
a X, mnoZstvi zachycenych ne¥istot se podstatnd zmen3ilo ve srovnéni s rotory, jejichi
dhel D = 0, jek ukazuj{ kiivky III_ e IV.

K¥ivky XI a XII na obr. 8 uddveji pevnost o podle Lea v zdvislosti na dob spPddéni
pro stejné rotory, které byly podkladem pro vyneseni kiivek IX a X. Z obr. 8 je z¥ejmé,
%te p¥ize vyrobené pomoci rotord s dhlem A = 25° a gnlem D = 35° maji zvysenou pevnost podle
Lea ve srovndni s p#{z{ vyrobenou v rotorech, jejich% dhel D = 0.

T¥ebafe citoveny emericky patent spis ¥f{s. 4 088 964 zndzornuje dhel odpovidejfci po-
lohou, nikoli v3ak hodnotou dhlu D podle vyndlezu, nikde v popise nenf vysv¥tlen tento uhel
a Jjeho d&leiitoét. Toté% plati i pro spifddaci rotor podle zmindného amerického pat. spisu
¢{s. 3 520 122,
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Je tedy zPejmé, %e vynélez pPind3{ spfddeci rotor pro bezvietenové sp¥ddact stroje,
ve kterém nedochdzi k usezovédn{ nefistot na sbdrném povrchu, tekZe rotor miZe pracovet
s vysokou dopPddaci rychlost{ a s dlouhou Zivotnost{, aniZ by dochdzelo ke zhordeni ja=’
kosti vyrdb&né piize.

Treba%e byl vyndlez popsén v souvislosti se spiddacim rotorem s nucenym vedenim
vzduchu; lze je) samoz¥ejm& eplikovat i na rotor bez nuceného vzduchového vedeni, kdy
pFind31 stejné vyhody.

PREDMET VYINALEZU

1, Spiddaci rotor pro bezvietenovy dopFddeci stroj, jeho% shora otevitend a zdole dnem
uzaviensd rotadni komora, do ni¥ vy¥nivé odtshovaci trubice, je omezena skluzovou plochou,
kterd vychdzi z otevieného konce rotoru radidlné smérem ven od osy otdsent k uzavirenému
dnu a sestdva z vnit¥n{ skluzové stdny, ne nl% dopedeji ojednocend vldkna, a z vngjdfl sklu-
zové st¥ny, na kterou sklouzéveji vlidkna z vnitfn{ skluzavé stény, a vodie{ plochou, kterd
vychézi od uzavieného dna radidln¥ smérem ven od osy otddeni k vn&js3i skluzové sténé = se-
stavd z vnit¥ni vodici stdny a z vndjd{ vodici stiny, prifemi vn&jsi skluzovd st¥na a vn¥js{
vodief sténa tvo¥{ sbdrny povrch pro ukléddséni vlidken, kterd klouZou po vnit¥ni skluzové sténé
a vn3j31 skluzové st¥n¥ skluzové plochy, vyznadujlci se tim, %e vnit¥ni skluzovd sténa (4)
svird s rovinou kolmou k ose otddeni rotoru dhel (C) rovny 55 a2 750, vn&js{ skluzovd st¥na
(5) sviréd s prodlouZenim vnit¥ni skluzové stény (4) dhel (A) rovny 10 aZ 35°, e vngjs{ vodiel
sténa (7) sviré s prodloufenim vnit¥ni vodic{ st¥ny (&) uhel (D) rovny 20 aZ 50 °a,

2. Sp¥ddaci rotor podle bodu i, vyzna¥ujfci se tim, Ze vn¥jsi vodic{ stina (7) svird
s vodorovnou rovinou dhel (E) rovny 5 ai 10°.

4 vykresy
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