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Przedmiotem wynalazku jest uklad osadzenia
organu ruchomego w obwodzie magnetycznym
miernika magnetoelektrycznego. Uklad wedlug wy-
nalazku jest korzystnie stosowany przy produkcji
precyzyjnych miernikéw magnetoelektrycznych.

W miernikach wychylowych, do ktérych zalicza

sie mierniki magnetoelektryczne, szczegblnie w-

miernikach precyzyjnych, organy ruchome sa za-
wieszane na osi obrotu, wykonanej w postaci me-
talowych tasiemek, naciggnietych i zamocowanych
konicami w odpowiednich gniazdach oraz zabezpie-
czonych przed zluzowaniem. Zawieszenie organu
ruchomego powinno by¢ mozliwe najmniej wrazli-
we na drgania i wstrzasy, jakim moze by¢ podda-
ny miernik W czasie transportu i eksploatacji.
Stwierdzono bowiem, ze wstrzgsy mechaniczne wy-
wotujg szkodliwe ruchy boczne i poosiowe organu
ruchomego,vw wyniku ktérych nastepuje zerwanie
tasiemek zawieszenia, a wiec uszkodzenie miernika.

Innym wymogiem, stawianym precyzyjnym mier-
nikom magnetoelektrycznym, jest zachowanie nie-
zmienno$ci ksztaltu cewki organu ruchomego, w
funkcji czasu oraz mozliwie najmniejszy moment
bezwtadnosci.

Przedstawione wymogi, jakim powinien odpo-
wiadaé miernik magnetoelektryczny sg sobie w za-
sadzie przeciwstawne. Zwigkszenie bowiem wytrzy-
maltosci mechanicznej tasiemek zawieszenia przez
zwigkszenie powierzchni ich przekroju poprzecz-
nego powoduje w konsekwencji zwiekszenie pobo-
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ru mocy, pogarsza wiec elektryczne parametry
miernika. Usztywnienie konstrukcji cewki uzyskaé

‘mozna, nawijajac uzwojenie na karkasie, jednakze

takie rozwigzanie zwieksza z kolei moment bez-
wladnosci elementu wychylowego.

Stwierdzono wiec, iz dla ochrony tasiemek przed
zerwaniem, najkorzystniejszym bedzie stosowanie
konstrukecji ograniczajacych ruchy boczne i poosio-
we organu wychylowego. Dla osiggniecia tego celu,
znane uklady przewidujg mocowanie cewki, wyko-
nanej w postaci ramki, do sztywnej osi przecho-
dzacej przez cewke. Kofice osi sa Igczone z tasiem-
kami, na ktérych jest zawieszany tak wykonany
element wychylowy. W podanym, znanym Ytozwig-
zaniu, o$§ spelnia wiec podwé6jng role: jest elemen-
tem przenoszacym naprezenia rozciggajace od ta-
siemek, a ponadto, dzieki umieszczeniu w otworze
wykonanym w rdzeniu obwodu magnetycznego,
ogranicza (w granicach $rednicy otworu) ruchy
boczne organu ruchomego. Stosowanie osi, prze-
wleczonej przez cewke, wplywa réwniez korzyst- °
nie na zwiekszenie sztywnosci cewki i eliminuje
konieczno§é uzycia karkasu.

Opisane, znane konstrukcje miernikéw magneto-
elektrycznych stwarzaja powazng niedogodno$é
przy wytwarzaniu miernik6w. Niedogodno$é ta wy-
stepuje szczegblnie dotkliwie przy montazu ele-
mentu wychylowego w obwéd magnetyczny, tj.
przy osadzaniu cewki oraz osi. Dla wykonania tych.
czynnos$ci, na rdzen obwodu magnetycznego nasa-
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dza sie cewke, poczym przewleka sie¢ przez nia
i przez otw6r w rdzeniu o§, a nastepnie lgczy sie
o§ trwale z cewka. Uzyskany tak organ ruchomy
zawiesza sie na tasiemkach.

Przedstawiona, znana konstrukcja jest niezwykle
pracochionna, a zatem droga w produkcji, ponadto
nie zapewnia wsp6losiowego osadzenia cewki. Prze-
wlekanie osi przez cewke powoduje nierzadko
uszkodzenie jej uzwojenia, niedostatecznie trwate
i zawodne jest takze polgczenie cewki z osig. Oprécz
tego, wystepuje trudnosé w wywazemu elementu
wychylowego. T e

Z opisanych medogodnosc1 wymka cel dla twor-
czego rozwigzania zagad__mema osadzania organéw
ruchowych w miernikach magnetoelektrycznych.

Zalozony cel jest osiqgnietylw ukladzie wedtug
wynalazku, gdzie w rdzeniu obwodu magnetytzne-
g0, na calej jego szerokoSci wykonany jest kanat
biegngcy do $rodka rdzenia, w ktérym osadzona
jest 0§ cewki, zablokowana umleszczonq w kanale
zapinkg sprezynujacag. - i

Uktad wedlug wynalazku, w przykladowym wy-
koraniu, jest pokazany na rysunkach, gdzie fig. 1
przedstawia miernik, dla uproszczenia z pominie-
ciem obwodu magnetycznego, w widoku, natomiast
fig. 2 przedstawia jego przekr6j poosiowy.

- Cyfra 1 jest oznaczony rdzeh obwodu magnetycz-
nego, cyfra 2 cewka organu ruchomego, cyfrg 3 o$
cewki, cyfra 4 zapinka sprezynujgca.

Rdzen 1 obwodu magnetycznego, wykonywany
najczesSciej w ksztalcie walca, zamocowany jest
miedzy nabiegunnikami za pomocg wspérnikéw 5.
‘W rdzeniu 1 jest wykonany, na calej dlugo$ci wal-
ca, kanal biegnacy do $rodka rdzenia, zakonczony
lukiem o promieniu ré6wnym polowie szerokos$ci
kanatu, lub innym tukiem, wynikajacym z dopusz-
czalnego ruchu bocznego osi. Cewka 2 organu ru-
chomego, uksztaltowana najczeSciej w postaci ram-
ki, ma w swym geometrycznym $rodku trwale osa-
/dzona o§ 3. Na osi 3, wewnatrz cewki 2 znajduja
sie krazki 6, zamocowane w odleglo$ci nieco wiek-
szej od wymiaru szerokoSci rdzenia 1.

Miernik z ukladem wedlug wynalazku realizuje
sie, wprowadzajge, zamocowang uprzednio w cew-
ce 2, 0§ 3 w kanal wykonany w rdzeniu 1 ocbwodu
magnetycznego. Po doprowadzeniu osi 3, wraz
z cewky 2, do geometrycznego Srodka rdzenia 1,
kanat blokowany™ jest zapinka sprezynujaca 4. Dla
zapewnitnia stalej pozycji, zapinka 4 mocowana

. 4 .
jest dodatkowo przez zacifnigcie wygictego jej
kofica pomigdzy rdzeniem 1 i wspornikiem 5. O§ 3
a razem z nig cewka 2, zawieszone zostaja:nastep-
nie, znanym sposobem, na tasiemkach 7.

5 W ukladzie wedlug wynalazku boczne ruchy
organu ruchomego ograniczane sg §ciankami kana-
lu, wykonanego w rdzeniu 1 oraz blokujaca kanat
zapinka sprezynujaca 4., Ograniczenie amplitudy
ruchow poosigwych dokonlme sie przez ustawienie

10 W odpowiedniej odleglo§c1 osadzonych trwale na
osi 3, krazkéw 6, spelmiajacych role odboj6w.

Uktad osadzenia organu ruchomego wedlug wy-
nalazku- spelnia’ warunki' co do odpornosci zawie-
szenia organu ruchomego przy naréii;ni_u ‘na drga-

15 nia i wstrzasy; jest przy tym ukla,dem‘bardziej
technologicznym od znanych ‘konsfrukc¢ji mierni-
kow. : L

.Dzieki uniknieciu,  koniecznej dotychczas, rozla-
czalnosci cewki z osia, zezwala na calkowite wy-

20 konanie organu ruchomego przed wmontowaniem
go w obwbd magnetyczny. Ma to korzystne zna-
czenie dla trwalo$ci i sztywno$ci organu ruchome-

- go. Umozliwia takze dokladne wywazenie organu

ruchomego, bez obawy przemieszczenia mas przy

5 Osadzaniu go na rdzen. '

Utlatwienie procesu montazu, w polgczeniu ze
zwigekszeniem stopnia niezawodno$ci dziatania
i podniesieniem jako§ci miernika, daje znaczne
efekty ekonomiczne przy produkcji seryjnej mier-
nikéw magnetoelektrycznych.

Dodaé nalezy, ze efekty te wystepuja nawet w
przypadku naprawy uszkodzonego zawieszenia, bo-
wiem naprawa ogranicza si¢ jedynie do wymiany
jednej lub obu tasiemek, bez demontazu, a przy
tym bez uszkodzenia cewki organu ruchomego, co
w znanych konstrukcjach czesto mialo miejsce.
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Zastrzezenie patentowe
10 Uktad osadzenia organu ruchomego w obwodzie
magnetycznym  miernika magnetoelektrycznego
znamienny tym, ze w rdzeniu (1) obwodu magne-
tycznego, na calej jego szeroko$ci jest wykonany
-kanal biegnacy do $rodka rdzenia (1), w ktérym
osadzona jest 0§ (3) cewki (2), zablokowana umiesz-
czong w kanale zapinkg sprezynujgca (4), spelniajg-
cg, wraz ze §ciankami kanalu, funkcje ograniczni-
ka bocznych ruchéw organu ruchomego.
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