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Uklad samoczynnej regulacji napigcia zwlaszcza dla akumulator()vﬁ
ladowanych z sieci trakcyjnej
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Przedmiotem wynalazku jest uklad samoczynnej re-
gulacji napigcia zwlaszoza dla akumulatoréw ladowa-
nych z sieci trakcymej, @ainstalowanych w elektro-
wozach.

Znany dotychozas ukiad do ladowania akumulatorow
zainstalowanych w elektrowozach z sieci trakcyijnei,
zawiera staly opoér redukcyjny ktory wiaczony w ob-
wod od strony zasilania akumulatora z sieci trakcyjnej,
obniza napiecie zasilania o stala wartos¢: wskutek czego
w czasie wylaczonych odbiomikéw akumulatora, po-
dawane jest na jego zaciski maksymalne napiecie la-
‘dowania.

Wada wymienionego uktadu jest niestabilne fadowanie
akumulatora z uwagi na zmienno$¢ mapigcia wystgpu-
jacego w sieci trakcyjnej i zmienno$é obciazenia
akumulatora jego odbiomikami. Ponadto muklad nie
zapewnia kontroli i mozliwoéci regulacji napigcia la-
dowania akumulatora, celem jego ochrony przed nad-
miemym roztadowaniem lub przeladowaniem. Znany
ukiad jest réwniez przyczyna przedwczesnego zuzycia
i misaczenia si¢ akumulatoréw oraz nie zapewmia wlas-
ciwej pracy jego odbiomikom, ktére mnie posiadaja
ochrony przepigciowe;.

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych wad
i niedogodnoéci, pmez opracowanie ukladu samoczyn-
nej megulacji napigcia akumulatora zasilanego z sieci
trakcyinej, ktéry zapewnialby stabilno$é ladowania
akumulatora omaz posiadal ochrong przepieciowa dla
odbiornikéw.

Zadanie to mostalo rozwiazane w przedmiocie wy-
_nalazku, przez opracowanie ukladu w ktérym pomiar
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i samoczynna regulacja mapigcia odbywa si¢ przy po-
mocy conajmniej dwéch diod Zenera D1 i D2 wiaczo-
nych réwnolegle do akumulatora BA przez opory R3
i R4, i sterujacych tranzystorem T. Dioda Zenera DL
jest tak dobrana wraz z odczepem ma opomze R3, ze
tranzystor T zaczyna przewodzi¢ przy mapieciu lodpo-
wiadajacym goérnej gramicy mnapigaa ladowania aku-
mulatora, a idioda Zenera D2 z wodczepami na oporze
R4 dla dopuszczalnego napiecia roz?adowania akumu-
latora. W obwod tranzystora T wiaczone jest uzwo-
jenie przekaZnika P posiadajacego uklad stykéw Pl
ktére przesylaja impulsy sterujace do tyrystora Ty
oraz uklad stykéw P2 przefaczajace ukiad pomiarowy
z gémej ma dolna dopuszczalng warnto$é napigaia U2
akumulatora. -

Opornik R1 usytuowany w obwodzie tyrystora Ty
ustala prad jego bramki, za$ umiejscowiony w tym
obwodzie opomik R2 laduje kondesator C1 do poten-
cjalu Ul sieci trakcyjnej. Redukcja mapiecia Ul sieci
trakcyjnej do mapigcia U2 akumulatora, odbywa si¢
poprzez wlaczony szeregowo w obwodzie tyrystor —
akumulator opér redukcyjny Rr ktérego wanto$¢ régu-
lowana jest wraz ze zmiang iobciazenia w sieci odbior-
czej Odb. Stabilnoéé pracy ukladu pomiarowego mapig-
cia akumulatora BA zapewniajac w czasie przelaczania
ukladu stykéw P2 przekaZnika P wlaczone w obwod
tranzystora kondensatory C2 i C3.

Ukiad wedlug wynalazku zapewnia samoczynna
i stabilna regulacj¢ napigcia akumulatora w przepiso-
wych granicach, niezaleZznie od zmiennoéci obciazenia
jego odbiornikami oraz zmiennos$ci mapigecia wystepu-
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jacego w sieci trakcyjnej jak rowniez zapewnia ochrong
przepigciowa odbiornikom.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie
wykonania na rysunku schematycznym ukdadu, gdzie
samoczynna pegulacja rogpoczecia i zakonczenia lado-
wania akumulatota BA oraz pomiar jego mnapigcia
odbywa si¢ przy pomocy dwoch diod Zenera D1 i D2,
wilaczonych réwnolegle do akumulatora BA odpowiednio
przez opory R3 i R4, Dioda Zenera D1 jest tak dob-
rana wraz z odozepami na oporze R3, by tranzystor
T zaczynal przewodzié przy napigciu odpowiadajacym
gornej granicy mapigcia ladowania akumulatora BA, a
dioda Zenera D2 z odczepami na oporze R4 dla do-
puszczalnego napigcia roztadowania.

Otrzymany w ten sposob przedzial megulacji napigcia,
mozna awezy¢é w zaleanosci od potrzeby przez dobor
diod Zenera D1 i D2 oraz reguuacje oporami R3 i R4.
Wiaczanie wzglednie przerywanie procesu ladowania
akumulatora BA, nastgpuje przez sterowanie tyrystorem
Ty za pomoca ukiadu stykow Pl przekaznika P, kto-
Tego uzwojenie wiaczone jest w obwod kolektora tran-
zystora T ukladu pomiarowego napiecia. Wlaczone w
obwdd tranzystora T kondensatory C2 i C3, zapewniajj
stabilnoé¢ pracy ukiadu pomiarowego napiecia akumu-
latora BA w czasie przelaczania ukladu stykow P2
pzekaznika P. Opomik R1 usytuowany w obwodzie
tyrystora Ty, ustala prad jego bramki, @a§ umiejsco-
wiony w tym obwodzie opornik R2 laduje kondensator
C1 do potencjatu Ul sieci trakcyjne;j.

Redukcja napigcia Ul sieci trakcyjnej do napigcia U2
akumulatora BA odbywa si¢ poprzez opér redukcyjny
Rr wlaczony szeregowo w obwodzie tranzystor
akumulator, ktérego wartoi¢ regulowa jest wraz ze
zmiang obciazenia 'w sieci odbiorczej Odb. Uktad za-
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bezpieczony jest od strony sieci trakcyjnej bezpieczni-
kiem B1, a od strony odbiornikéw bezpiecznikiem B2.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad samoczynnej regulacji napigcia zwlaszcza
dla akumulatoréw ladowanych z sieci trakcyjnej, za-
wierajacy przekaznik, zesp6l opomikow,  kondensator6w
oraz elementy poéiprzewodnikowe, znamienny tym, Ze
pomiar i samoczynna megulacja napigoia akumulatora
(BA), odbywa si¢ przy pomocy conajmniej dwoch
diod Zenema (D1 i D2), wlaczonych rdownolegle do
akumulatora przez opory (R1 i R2) i sterujgeych tran-
zystorem (T) w ktérego obwodzie wlaczone jest uzwo-
jenie przekaznika (P) posiadajacego ukiad stykéw (P1)
ktéome pmzesylaja impulsy sterujace do tyrystora (TY)
oraz uklad stykow (P2) przelaczajace ukled pomianowy
gomej i dolnej dopuszczalnej wartoéci napigcia (U2)
akumulatora (BA), zas wartosé oporu redukcyjnego (Rr)
napigcia sieci trakcyjnej (Ul), regulowana jest do na-
piecia (U2) akumulatora réwnoczesnie wraz ze zmiana
obciazenia sieci odbiorczej (Odb).

2. Ukiad wediug =astrz. 1, znamienny tym, Ze w
obwodzie tyrystora (Ty) jest opomnik (R1) ustalajacy
prad jego bramki, za§ usytuowany w tym obwodzie
opormnik (R2) faduje kondensator (Cl) do potencjalu
(U1) sieci trakcyjnej.

3. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym ze sta-
bilno$¢ pracy ukladu pomiarowego napigcia akumu-
latora (BA) w czasie przelaczania uktadu stykéw (P2)
przekaznika (P) zapewniaja wlaczone w obwoéd trazy-
stora- (T) kondensatory €Ci€I).- -
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