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(67) Resumo: FERRAMENTAS PORTATEIS. Trata-se de uma
ferramenta portatili que tem um membro de operacdo acoplado de
modo operavel a um mecanismo de travamento. O mecanismo de
travamento pode travar e destravar a posicdo de uma cobertura que
cobre pelo menos uma parte de uma ferramenta de extremidade. O
membro de operacdo é posicionado em um lado oposto a um
dispositivo de acoplamento que acopla de maneira mével a cobertura a
um dispositivo de cabec¢a de engrenagem montado em um corpo de
ferramenta.
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“FERRAMENTAS PORTATEIS”.
O presente pedido reivindica prioridade para o pedido de Patente sob
n%de série 2010-181546 e 2011-137046 e cujos conteddos s3o ora incorporados a

titulo de referéncia.

ANTECEDENTES DA INVENCAO

Campo da Inveng¢io

A presente invengido refere-se a ferramentas portateis, como um
disco de esmeril portatil.

Descrigcado da Técnica Relacionada

Um disco de esmeril portatil conhecido tem um corpo de ferramenta
que tem um motor elétrico disposto no mesmo e também funciona como uma
porgéo de pega para ser empuhhado por um operador. Uma cabeca de
engrenagem € montada com uma porgéo frontal do corpo de ferramenta e é
acoplada a um fuso, ao qual uma roda circular de esmerilhamento (isto é, uma
ferramenta de extremidade) € montada. A cabega de engrenagem tem uma
engrenagem cénica disposta na mesma. Um eixo geométrico do fuso ou o eixo
geomeétrico rotacional da roda de esmerilhamento se estende de modo
perpendicular ao eixo geométrico de motor do motor.

-Em geral, o disco de esmeril tem uma cobertura de roda de
esmerilhamento que circunda a roda de esmerilhamento para evitar que o pé
triturado ou similares produzidos durante uma operagéo de esmerilhamento se
dispersem em diregdo ao lado do operador. A cobertura de roda de
esmerilhamento inclui um corpo de cobertura substancialmente circular que
circunda a roda de esmerilhamento e uma porgé&o de montagem de cobertura
anular fixada a caixa de rolamento de maneira que seja enrolado ao redor da caixa
de rolamento. A caixa de rolamento pbde ser posicionada na porgéao inferior da
cabega de engrenagem e tem‘um rolamento disposto na mesma para sustentar o
fuso de maneira rotatoria.

Devido ao fato de que o disco de esmeril é empunhado enquanto é

orientado em diversas diregdes, de acordo com diferentes modos de operacgéo, a
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cobertura de roda de esmerilhamento é configurada de modo que possa ser
movida para uma posigéo desejada ao redor da roda de esmerilhamento (isto &, ao
redor do eixo geométrico de fuso) de acordo com a orientagdo da cobertura de
roda de esmerilhamento. Para mudar a posi¢éo da cobertura de roda de
esmerilhamento, por exemplo, uma estrutura do tipo para aperto de parafuso de
fixagéo é incorporada. De acordo com este tipo de estrutura, um parafuso de
fixagéo da porgé&o de montagem de cobertura é afrouxada, a cobertura de roda de
esmerilhamento é movida para uma posicéo desejada e a porgdo de montagem de
cobertura é, entdo, fixada em posigéo através do aperto do parafuso de fixagéo.
Entretanto, devido ao fato de que essé tipo de estrutura neéessita de uma
ferramenta, como uma chave de fenda, a operacgéao de alteracio de posigéd é
problematica. Portanto, foi proposta uma estrutura do tipo sem ferramenta que
perrriite que a posigéo da cobertura de roda de esmerilhamento seja alterada e
fixada com um toque sem que uma ferramenta se faga necessaria. As técnicas
relacionadas a uma estrutura do tipo sem ferramenta para alterar a posigdo da
cobertura de roda de esmerilhamento sdo aprgsentadas na Patente n2 U.S.
4.924.635 (também publicada comd Publicagdo de Patente n? JP 5-79466) e
Patente n® U.S. 5.386.667 (também publicada como Patente n2 JP 3447287). Com
essas técnicas, € possivel aperfeigoar a operabilidade da roda de esmerilhamento,
permitindo o desempenho rapido da operagéo de esmerilhamento.

Entretanto, de acordo com as técnicas apresentadas nas Patentes
Norte-americanas, um membro de operagdo para travar e destravar a posi¢do da
cobertura de roda de esmerilhnamento é posicionado nos arredores da porcéo de
suporte da cobertura de roda de esmerilhamento, e, portanto, o operador tem
dificuldade em visualizar o membro de operagéao.

Portanto, ha uma necessidade na técnica de uma ferramenta portatil

‘que seja adicionalmente aperfeicoada em sua operabilidade.

SUMARIO DA INVENGAO
De acordo com o presente ensinamento, uma ferramenta portatil tem

um membro de operag&o acoplado a um mecanismo de travamento. O mecanismo
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de travamento pode travar e destravar a posigé&o de uma cobertura que cobre pelo
menos uma parte de uma ferramenta de extremidade. O membro de operagéo é
posicionado em um lado oposto a um!dispositivo de acoplamento que acopla de
maneira moével a cobertura a um dispositivo de cabega de engrenagem montado a
um corpo de ferramenta.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS

A Figura 1 é uma vista em seg&o vertical que mostra uma estrutura
interna de uma ferramenta portatil de acordo com um primeiro exemplo;

A Figura 2 é uma vista ampliada de uma estrutura interna de um
dispositivo de cabeca de engrenagém da ferrarﬁenta portatil;

A Figura 3 é uma vista plana do dispositivo de cabeca de
engrenagem, conforme visualizado em uma direg&o de seta (lll) na Figura 2;

A Figura 4 é uma vista em seg&o ao longo da linha (V1)-(VI) na Figura
2 e que mostra o dispositivo de cabega de engrenagem, conforme visualizado a
partir de seu lado traseiro;

A Figura 5 é uma vista em seg&o ao longo da linha (V)-(V) na Figura 2
€ que mostra o dispositivo de cabega de engrenagem e uma pofgéo de suporte de
uma cobertura, conforme visualizado a partir do lado inferior. .

A Figura 6 é uma vista lateral de um membro de operagédo da
ferramenta portatil;

A Figura 7 é uma vista em secgéo vertical de um dispositivo de cabega
de engrenagem de uma ferramenta p:ortétil, de acordo com um segundo exemplo,
que mostra o estado em que uma ferramenta de extremidade, um parafuso de
fixagdo e um flange de suporte s3o removidos de um fuso, enquanto um corpo de
ferramenta, um motor elétrico e seu eixo de saida ndo s&o mostrados com fins
ilustrétivos;

A Figura 8 € uma vista em seg&o ao longo da linha (VIID-(VIN) na
Figura7; e ’

A Figura 9 é uma visté em perspectiva explodida da cobertura de

cabega de engrenagem do segundo exemplo, enguanto o corpo de ferramenta e a
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ferramenta de extremidade n&o sdo mostrados com fins ilustrativos.

DESCRIGAO DETALHADA DA INVENGAO

Cada uma das caracteristicas adicionais e ensinamentos
apresentados acima e abaix6 podem ser utilizados separadamente ou em conjunto
com outras caracteristicas e ensinamentos para fornecerem ferramentas portateis
aperfeicoadas. Exemplos representativos da presente invengéo, os quais utilizam
muitas dessas caracteristicas adicionais e ensinamentos tanto separadamente
quanto em conjunto uns com o0s outros, serdo agora descritos em detalhes em
relagéo aos desenhos em anexo. Esta descrigdo detalhada tem o objetivo de
ensinar uma pessoa versada na técnica detalhes adicionais para praticar aspectos
preferenciais dos presentes ensinamentos e ndo tem o objetivo de limitar o escopo
da invengdo. Apenas as reivindicagdes definem o escopo da invengéo
reivindicada. Portanto, as combinagées de caracteristicas e as etapas
apresentadas na descrigdo detalhada a seguir podem néo ser necessarias para
praticar a invengdo em seu sentido mais amplo e sdo, em vez disso, ensinadas
para descrever meramente, de modo particular, exemplos representativos da
invengdo. Além disso, diversas caracteristicas dos exemplos representativos e das
reivindicagbes dependentes podem ser combinadas de maneira que ndo sejam
especificamente enumeradas, de modo a fornecer exemplos Uteis adicionais dos
presentes ensinamentos. Diversos exemplos serdo agora descritos, em relagéo
aos desenhos.

Em um exemplo, a ferramenta partatil inclui um corpo de ferramenta
que tem um motor elétrico disposto na mesma, um dispositivo de cabeca de
engrenagem disposto em uma porgéo frontal do corpo de ferramenta e que tem um
mecanismo de engrenagem configurédo para transmitir a rotagdo do motor elétrico
a um fuso, e uma cobertura configurada para cobrir uma ferramenta de
extremidade montada no fuso e que tem uma por¢ao de suporte sustentada pelo
dispositivo de cabega de engrenagem. O fuso é sustentado pelo dispositivo de
cabega de engrenagem, de modo a poder ser rodado ao redor de um eixo

geometrico que cruza com um eixo geométrico de motor do motor elétrico. A
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cobertura tem uma porgao de suporte sustentada pelo dispositivo de cabega de
engrenagem, de modo a ser capaz mudar a posi¢do da cobertura, em relagédo a
ferramenta de extremidade. Um mecanismo de travamento configurado para travar
e destravar a posigéo da cobertura e que inclui um membro de operacao operavel
para travar e destravar a posigdo da cobertura. O membro de operagéo é
posicionado em um lado opesto da porgédo de suporte da cobertura em relagéo ao
eixo geométrico de‘ motor.

De acordo com esta disposigcdo, o membro de operagéo operavel
para travar e destravar a posigdo da cobertura relativa a ferramenta de
extremidade é posicionado em um lado oposto da porgéao de suporte da cobertura,
de modo que, o mecanismo de travamento pode ser operado remotamente pelo
membro de operagdo. Portanto, por exemplo, através do posicionamento do
membro de operag&o no dispositivo de cabega de engrenagem de modo que seja
facilmente visualizado por um operador, é possivel aperfeigcoar a operabilidade do
membro de operagio. Adicionalmente, porque o eixo geométrico rotacional do
fuso cruza com o eixo geométrico de motor, é possivel posicionar o membro de
operag&o, por exemplo, na superficie superior do dispositivo de cabeca de
engrenagem, atraves de posicionar o lado da ferramenta de extremidade montada
no fuso do lado inferior do dispositivo de cabega de engrenagem.

O mecanismo de travamento pode incluir uma garra de trava que
engata e fixa a cobertura na posicéo relativa a ferramenta de extremidade, um
membro de inclinagdo que inclina de trava na dire¢do da posigdo de travamento, e
a garra de retengéo que retém a cobertura na posigdo de montagem no dispositivo
de cabeca de engrenagem através da forga de inclinagdo do membro de
inclinagdo. O membro de operagéo pode ser operavel para destravar uma posigdo
da cobertura contra a forga de inclinagdo do membro de inclinagao.

Portanto, a operagdo de destravamento do membro de operacgédo é
desempenhada contra a forga de inclinagdo do membro de inclinagéo, e o membro
de operag&o retorna a posig&o de travamento, quando o membro de operagéao &

liberado. Quando o membro de operagso é movido para a posicéo destravada, o



10

15

20

25

30

6/23

engate da garra de trava com a cobertura ¢ liberado, de modo que, a cobertura
pode mudar sua posigédo ao redor da ferramenta de extremidade. Quando a
operacdo ¢ liberada, o membro de operagdo se move para a posicdo de
travamento, de modo que, a garra de trava engate e trava a cobertura. Entéo, é
possivel de maneira mais confiavel, manter e engatar o engate da garra de trava
com a cobertura. '

O mecanismo de travamento pode incluir adicionalmente um
elemento deslizante disposto em um lado traseiro do fuso e que transmite as
operagOes de travamento e aestravamento do membro de operagéo para a garra
de trava. O elemento deslizante tem uma porgéo de alivio, através da qual um eixo
de saida do motor elétrico se estende em uma dire¢do de espessura do elemento
deslizante.

Com esta disposigéo, é possivel posicionar de forma compacta o
elemento deslizante em uma posigao do lado traseiro do fuso. Porque o dispositivo
de cabega de engrenagem é posicionado do lado frontal do corpo de ferramenta, o |
motor elétrico € posicionado do lado traseiro do fuso. Para posicionar o elemento
deslizante do lado traseiro do fuso, é necessario para os eixos de saida do motor
elétrico para paséarem atraves do elemento deslizante na direcdo da espessura do
elemento deslizanté. Porque o elemento deslizante tem a porgéo de alivio que
permite ao eixo de saida do motor elétrico se estender através do mesmo, &
possivel posicionar de forma compacta o elemento deslizante.

A ferramenta portatil pode incluir adicionalmente uma porcéo de
suporte de rolamento montada no corpo de ferramenta. A porgéo de suporte de
rolamento sustenta um rolamento que pode ser sustentado através de rodar o eixo
de saida do motor elétrico. O elemento deslizante pode ser sustentado pela
porgéo de suporte de rolamento, de modo a ser mével em uma diregio de
travamento e uma dire¢&o de destravamento. Com esta disposic&o, o elemento
deslizante pode deslizar sua\/emente entre a posigdo de travamento e a posicédo de
destravamento, compactamente.

O elemento deslizante pode ter uma porgéo de engate, que engata
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com o membro de operagéo, de modo que, o elemento deslizante se mova junto
com o membro de operagéozem direg6es de movimento do membro de operagéo,
para as operagbes de travamento e destravamento. O elemento deslizante pode
se mover na direg&o ao longo do eixo geométrico rotacional do fuso, que cruza
com o eixo geométrico de motor e pode ser uma diregéo vertical. Portanto, o
mecanismo trava e destrava a cobertura de acordo com o movimento do elemento
deslizante. No caso do elemento deslizante se mover na direcdo vertical, a garra
de trava pode ser fornecida em uma porgéo inferior do elemento deslizante para
engatar a cobertura. Em tal caso, a porgdo de engate pode ser fornecida em uma
porgao superior do elemento deslizante para engatar o membro de operagdo. Com
esta disposigéo, é possivel operar o mecanismo de travamento em uma posigcéo
remota do mecanismo de travamento, através de incorporar um nimero minimo de
partes. Adicionalmente, a operagédo de montagem do membro de operagdo com o
elemento deslizante pode ser desempenhada faciimente.

A ferramenta portatil pode incluir adicionalmente um membro
resiliente que cruza entre a cobertura e o dispositivo de cabeca de engrenagem e
inclina a cobertura em uma diregdo de um eixo geométrico do fuso. Com esta
dispo.sigéo, € possivel em pedir ou suprimir o movimento da cobertura em relagdo
ao dispositivo de cabega de engrenagem.

Os exemplos representativos seréo descritos em relagéo as Figuras
de 1a9. Emrelagéo as Fighras de 1 a 6, € mostrada uma ferramenta portatil 1
configurada como um disco de esmeril de acordo com um primeiro exemplo. A
ferramenta portatil 1 geralmente inclui um corpo de ferramenta 2 e um dispositivo
de cabega de engrenagem 4. O corpo de ferramenta 2 tem um alojamento de
corpo 2a que tem uma configuragdo substancialmente tubular cilindrica. Um motor
elétrico 3 que serve como uma fonte de acionamento & disposto no alojamento de
corpo 2a. O dispositivo de cabega de engrenagem 4 ¢ configurado para reduzir a
velocidade rotacional do motor elétrico 3 e transmitir a rotagéo para o fuso 10 apods
ser reduzida.

A espessura e:o formato do alojamento de corpo 2a do corpo de
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ferramenta 2 sao escolhidos para permit'ires que um operador empunhe facilmente
o alojamento de corpo 2a com uma m&o ou ambas as maos do operador. A
alavanca comutadora do tipo que desliza 2b é montada na superficie superior do
alojamento de corpo 2a. No estado que o operador empunha o alojamento de
corpo 2a, o operador pode oberar a alavanca de comutacgéo 2b com a(s) ponta(s)
do(s) dedo(s) para deslizar a alavanca de comutagdo 2b para frente para iniciar o
motor elétrico 3 ou para tras parar o motor elétrico 3.

O dispositivo de cabega de engrenagem 4 é montado na porgéo
frontal do corpo de ferramenta 2 e € mostrado em detalhes na Figura. 2. Uma
porgdo de suporte de rolamento plana semelhante a placa 5 é mantido entre o
corpo de ferramenta 2 e o dispositivo de cabega de engrenagem 4. Um rolamento
9 € montado para a porgdo de suporte de rolamento 5 para suportar de através de
rodar a porgéo frontal de um eixo de saida 3a do motor elétrico 3 em relagéo ao
alojamento de corpo 2a. A porgdo fraseira de eixo de saida 3a é sustentado
atraves de rotagdo pelo alojamento de corpo 2a através do rolamento 3c.

O dispositivo de cabega. de engrenagem 4 inclui um alojamento de
cabega de engrenagem 4a que pode ser um produto de aluminio fundido sob
pressdo. Uma engrenagem cdnica 6 ¢ disposta no alojamento de cabega de
engrenagem 4a. O eixo de saida 3a do motor elétrico 3 se sobressai no
alojamento de cabega de engrenagem 4a a partir do lado traseiro da engrenagem
conica 6. Uma engrenagem de acionamento 3b & montada por fixagéo no eixo de
saida 3a e engata com a engrenagem conica 6. A engrenagem conica 6 é
montada por fixagdo no fusq 10. O.alojamento de cabeca de engrenagem 4a
sustenta através de rotagdo a porgéo superior e a porgéo inferior do fuso 10
através dos rolamentos 7 e 8, respectivamente.

Portanto, a rotacdo do motor elétrico 3 € transmitida para o fuso 10
através da engrenagem de acionamento 3b e a engrenagem cénica 6 do
dispositivo de cabega de engrenagem 4 se engata com a engrenagem de
acionamento 3b. Em sua extremidade, um eixo geométrico de fuso J1, isto &, o

eixo geométrico rotacional do fuso 10, cruza perpendicularmente com um eixo
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geomeétrico de motor JO, isto €, o eixo geométrico rotacional de eixo de saida 3a do
motor elétrico 3.

A porgéo inferior do fuso 10 se sobressai verticalmente para baixo a
partir da porgéo inferior do alojamento de cabega de engrenagem 4a. A circular
ferramenta de extremidade 11 (a roda de esmerilhamento neste exemplo) é
montada na porgé&o inferior do fuso 10. Mais especificamente, a ferramenta de
extremidade 11 é montada na porgéo inferior do fuso 10, de modo a ser coaxial
com o eixo geométrico de fuéo J1 e é segurada na posigdo entre o flange de
suporte 13 e o parafuso de fixagdo 12. O parafuso de fixagdo 12 é engatado com a
porgao de eixo com rosca 10a do fuso 10 e é apertado firmemente.

A cobertura 15 cobre principalmente a porgéo traseira da ferramenta
de extremidade 11. A cobertura 15 inclui uma porgéo de corpo de cobertura 15a e
uma porgéo de suporte de corpo 15b. A porg&o de corpo de cobertura 15a tem
uma configuragdo substancialmente semi-circular para cobrir substancialmente
metade da ferramenta de extremidade 11 ao longo da circunferéncia exterior e da
superficie superior da ferramenta de extremidade 11. A porgéo de suporte de
corpo 15b sustenta uma porgéo de corpo de cobertura 15a contra o dispositivo de
cabega de engrenagem 4. A porgéo de suporte de corpo 15b tem uma
configuragédo substancialmente tubular cilindrica e é unida a porgdo superior da
porgéo de corpo de cobertura 15a. Um orificio de inserg&o 15d é formado para se
estender através da porg&o de suporte de corpo 15b e a porgéo de corpo de
cobertura 15a em uma porgéo de junta entre a porgdo de suporte de corpo 15b e a
porgéo de corpo de cobertura 15a. O fuso 10 se estende para baixo através do
orificio de insergéo 15d.

Uma porgéo de saliéncia de suporte 4b é montada na porgéo inferior
do alojamento de cabega dea engrenagem 4a e tem uma configuragdo
substancialmente cilindrica gue € coaxial com o eixo geométrico de fuso J1. O
rolamento 8 &€ montado na porgéo de saliéncia de suporte 4b. 7

A porgéo inferior da porc;:éc} de saliéncia de suporte 4b é ajustada

através de deslize na porg&o de suporte de corpo 15b sem produzir uma folga'
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substancial na mesma, de rr;odo que, a cobertura 15 é sustentada pelo dispositivo
de cabega de engrenagem 4, de modo a ser rodada em relacdo ao eixo geomeétrico
de fuso J1. Um anel de borracha 16 é ajustado na superficie circunferencial
externa da porgdo de saliéncia de suporte 4b e aplica uma resisténcia apropriada
contra a rotagéo da porgéo de suporte de corpo 15b em relagédo a porgdo de
saliéncia de suporte 4b. Um sulco de engate 4c é formado na superficie
circunferencial externa da porgdo de saliéncia de suporte 4b através de seu
comprimento circunferencial inteiro em uma posigéo do lado inferior do anel de
borracha 16. As trés projegBes de engate 15¢ s&o formadas na superficie
circunferencial interna da porgéo de suporte de corpo 15b e sdo inseridas no sulco
de engate 4c, de modo a ser moével na diregdo circunferencial ao longo do sulco de
engate 4c. Devido ao engate das projegées de engate15c com o sulco de engate
4c, a porgéo de suporte de corpo 15b e eventualmente a cobertura 15 é impedida
de mover na diregdo do eixo geométrico de fuso J1, enquanto é sustentada através
de rotagao pela porgdo de saliéncia de suporte 4b.

As trés projecbes de engate15¢ s&o espagadas de forma desigual
entre as mesmas na diregéo circunferencial ao redor do eixo geométrico de fuso
J1. Em relagéo as trés projegdes de engate engate15c, trés fendas de remogéo 4d
s&o formadas na superficie i:nferior do sulco de engate 4c em posigdes espacadas
de forma desigual umas das‘outras na diregéo circunferencial ao redor do eixo
geomeétrico de fuso J1 para corresponder as posi¢des das projegéesde engate15c.
Mais especificamente, as fendas de rémogéo 4d se estendem para baixo a partir
do sulco de engate 4c e sdo abertas na superficie inferior da porgédo de saliéncia
de suporte 4b.

Quando a cobertura 15 roda ao redor do eixo geométrico de fuso J1
em uma posicao frontal que é disposta por um angulo de 180° a partir da posicéo
mostrada na Figura. 5, as trés projegdes de engate15c¢ s&o posicionadas para
serem opostas as trés fendas de remogéo 4d, respectivamente. Deve ser
observado que a cobertura 15 ndo é normalménte posicionada na posigéo frontal

quando uma operagéo de esmerilhamento é desempenhada. Depois, as projecées
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de engate15c podem ser removidas para baixo (em uma diregdo do lado frontal
das laminas da Figura 5) a partir do sulco de engate 4c através das respectivas
fendas de remog&o 4d. Entéo, a cobertura 15 pode ser removida a partir da porgéo
de saliéncia de supbrte 4b atraves de mover a cobertura 15 para baixo na dire¢éo
ao longo do eixo geométrico de fuso J1.

Desta maneira, de acordo com este exemplo, a cobertura 15 é
acoplada a porgé&o de saliéncia de suporte 4b do dispositivo de cabega de
engrenagem 4 através do chamado acoplamento de baioneta. O acoplamento de
baion_eta € liberado para permitir que a cobertura 15 seja removida da porgéo de
saliéncia de suporte 4b, apenas quando o corpo de cobertura 15a é posicionado
em uma posi¢ao especifica (a posigédo frontal neste exemplo) que ndo &
normalmente usada quandoiuma operagéo de esmerilhamento é desempenhada.

A posicdo da c'-obertura 15 ao redor do eixo geométrico de fuso J1
pode ser fixada em quaisquer das posigées plurais por uma operacéo de um toque
de um mecanismo de travamento 20 que sera explicado mais adiante neste
documento. O mecanismo de travamento 20 geralmente inclui um membro de
operagdo 21 e um elemento deslizante 22. O membro de operagéo 21 é
posicionado longe da porgéo de suporte da cobertura 15. Portanto, o membro de
operagdo 21 pode ser facilmente operado para travar e destravar a posicdo da
cobertura 15.

Como mostrado na Figura 5, uma pluralidade de reentrancias de
posicionamento 15e séo formadas na porgéo de suporte de corpo 15b da cobertura
15. Mais especificamente, as reentrancias de posicionamento 15e sdo formadas
em uma porcéo de flange 15f em uma faixa de uma metade traseira do
comprimento circunferencial da porgéo de flange 15f do lado do corpo principal de
cobertura 15a no mesmo estado mostrado na Figura 2. A porgéo de flange 15f &
formada do lado da abertura superior da porgdo de suporte de corpo 15b. Nesse
exemplo, sete reentrancias de posicionamento 15e sdo formadas, de modo a
serem espacgadas igualmente umas das outras na diregéo circunferencial. A

posicdo da cobertura 15 pode ser travada quando uma garra de trava 22c do
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elemento deslizante 22 engata qualquer uma das reentrancias de posicionamento
15e. Como mostrado na Figura 4, o elemento deslizante 22 te uma configuragéo
plana semelhante a placa 'substancialmente retangular e é sustentado pela porg¢édo
de suporte de rolamento 5, de modo que o elemento deslizante 22 pode deslizar
verticalmente ao longo do lado frontal' da porgéo de suporte de rolamento 5. Nesse
exemplo, a diregdo de desliie do eleménto deslizante 22 é perpendicular ao eixo
geomeétrico de motor JO e é paralela ao eixo geométrico de fuso J1. Um orificio de
alivio verticalmente alongado 22a é formado de forma central no elemento
deslizante 22. Uma porgéo de saliéncia de acoplamento cilindrica 4e é formada na
porcao traseira do alojamento de cabeca de engrenagem 4 e é inserida no orificio
de alivio 22a, de modo que, o elemento deslizante 22 pode deslizar verticalmente
em uma faixa pré-determinada. Uma porgao de saliéncia de acoplamento 5a da

porgao de suporte de rolamento 5 é ajustada coaxialmente na porgéo de saliéncia

~ de acoplamento 4e do alojamento de cabega de engrenagem 4. O rolamento 9 é

sustentado na porgdo de saliéncia de acoplamento 5a. O eixo de saida 3a se
estende a partir do corpo de ferramenta 2 no dispositivo de cabega de engrenagem
4 através do orificio de alivio 22a e o lado circunferencial interno da porcéo de
saliéncia de acoplamentos 4e e 5a.

As porgbes superior e inferior do elemento deslizante 22 s3o
dobradas para frente to para formar porcées dobradas em formato de L 22e e 22b,
respectivamente. Uma Unica garra de trava 22c e duas garras de retencsdo 22d
sdo formadas na extremidade frontal da superficie dobrada inferior 22b. A garra de
trava 22c € dobrada para cima a partir da posi¢éo central da extremidade frontal da
superficie dobrada inferior 22b. As garras de retengéo 22d s&o posicionadas nos
lados opostos em relagdo a ;:ﬁregéo transversal da garra de trava 22c e se
estendem para frente a partir da porgdo dobrada inferior 22b sem mudar a diregéo
da porgéo dobrada inferior 22b.

Conforme o elemento deslizante 22 é deslizado para uma posigao
superior (posig&o de travamento), a garra de trava 22¢ engata uma das.

reentrancias de posicionamento 15e como mostrado na Figura 5, de modo que, a



10

15

20

25

30

13/23

cobertura 15 seja fixada na posigdo ao redor do eixo geométrico de fuso J1. Ao
mesmo tempo, as garras de retengéo 22d dos lados opostos da garra de trava 22
sdo pressionados de forma resiliente contra a superficie inferior da porcéo de
flange 15f, de modo que, o engate da garra de trava 22¢ com uma das reentrancias
de posicionamento 15e pode ser mantido.

Como mostrado na Figura 2, um sulco de alivio 4h é formado na
superficie inferior da porgédo de saliéncia de suporte 4b em uma posi¢éo do lado
superior da garra de trava 22c. Quando a garra de trava 22c¢ engata qualquer uma
das reentrancias de posicionamento 15e, as extremidades principais da garra de
trava 22c entra no sulco de alivio 4h. . Também com essa disposigéo, a garra de
trava 22c¢ pode ser levada prontamente ao engate com qualquer uma das
reentrancias de posicionamento 15e.

Uma reentréncia de alivio 15g € formada na porgéo de flange 15f
adicionalmente as sete reentrancias de posicionamento 15e descritas acima. A
reenfréncia de alivio 15g é posicionada do lado oposto da corpo de cobertura 15a.
Em outras palavras, a reentrancia de alivio 15g & disposta por um angulo de 180° a
partir do corpo de cobertura 15a. Adicionalmente, a reentrancia de alivio 15g é
formada para ter a largura n”:aior do que a largura da superficie dobrada inferior
22b do elemento deslizante 22, de modo a permitir que a porcéao dobrada 22b entre
na reentrancia de alivio 15g na direg&o do eixo geométrico de fuso J1. Como
descrito anteriormente, quando um corpo de cobertura 15a & posicionado na
posigéo frontal, que é uma posigéo especifica ao redor do eixo geométrico do fuso
J1 e n&o é normalmente usada para a posigéo de esmerilhamento, o acoplamento
de baioneta entre a porgéo de suporte de corpo 15b e a porcéo de saliéncia de
suporte 4b ¢é liberada para permitir a remogéo da cobertura 15 da porcéo de
saliéncia de suporte 4b. Ao mesmo tempo, a garra de trava 22c e as garras de
retengéo 22d em seus lados: opostos sdo opostas a reentrancia de alivio 15g9.
Portanto, a garra de trava 22c e as garras de retencéo 22d podem passar através
da porgéo de flange 15f, a partir do lado inferior ao lado superior da mesma.

Portanto, a porgédo de suporte de corpo 15b pode ser removida a partir da porgdo
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de saliéncia de suporte 4b para baixo na diregdo do eixo geométrico de fuso J1.

Duas garras dé engate 22f sdo formadas na extremidade superior da
porgéo superior dobrada 22e do elemento deslizante 22 e ficam engatadas com o
membro de operacgéo 21.

O membro de operagéo 21 é posicionado do lado superior do
dispositivo de cabega de engrenagem 4, de modo que, o membro de operacéao 21
pode ser facilmente visualizado pelo. Uma porgéo de base substancialmente plana
4f é formada na superficie superior do dispositivo de cabeca de engrenagem 4
para suportar o membro de operacédo 21. Em relag&o a Figura 6, um par de
reentrancias de engate 21a (apenas uma reentrancia de engate 21a é mostrada na
Figura 6) cada uma aberta do lado traseiro séo formadas nas superficies direita e
esquerda do membro de operagdo 21. As garras de engate 22f do elemento
deslizante 22 s&o inseridas na reentrancia de engate 21a, respectivas, a partir do
lado traseiro. Portanto, o membro de operagéo 21 pode se mover verticalmente
em uni&o com o elemento deslizante 22. Uma mola de compress3o 23 é cruzada
entre 0 membro de operagédo 21 e a porgéo de base 4f, de modo que, o membro de
operagao 21 seja normalmente inclinado para cima na diregdo da posigdo de
travamento através da forga de inclinagdo da mola de compressao 23.

Quando o operador pressiona o0 membro de operagéo 21 para baixo
contra a forga de inclinagédo da mola de compresséo 23, o elemento deslizante 22
se move para baixo junto cdm 0 membro de operagdo 21. Depois, a garra de trava
22c posicionada na porgéo inferior do elemento deslizante 22 que engata uma das
reentrancias de posicionamento 15¢ é removida de uma das reentréncias de

posicionamento 15e, de modo que, um estado de destrava é alcangado para

permitir a rotag&o da cobertura 15 ao redor do eixo geométrico de fuso J1.

A extremidade de curso superior (posig&o de travamento) do membro
de operagédo 21 ¢é restrita pela extremidade de curso superior do elemento
deslizante 22, que € restrito através das garras de retengéo de contiguidade 22d
fornecidas na porgéo inferior do elemento deslizante 22 na superficie inferior do

flange 15f. A Figura 2 mostra o estado onde 0 membro de operagao 21 voltou a
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posi¢éo de travamento.

Um par de paredes de restrigdo 4g s&o formadas dos lados direito e
esquerdo da porg&o de base 4f na superficie superior do alojamento de cabega de
engrenagem 4a. O membro:de operagéo 21 é posicionado entre as paredes de
restricdo 4g. Comd mostrado na Figura 2, a altura das paredes de restricdo 4g é
ajustada de modo que as paredes de‘rest‘rigéo 4g se sobressaiam levemente para
cima a partir da superficie superior do membro de operagéo 21 quando o membro
de operagéo 21 voltou a posigédo de travamento. As paredes de restricéo 4g
servem para evitar uma operagéo de pressionamento acidental ou néo intencional
(operagéo de destravamento) do membro de operacso 21.

Como mostrado na Figura 3, um tamp3o de engrenagem 25 é
montado do lado direito da porgéo da superficie superior do dispositivo de cabega
de engrenagem 4 e serve para travar a rotagéo da engrenagem cénica 6. O
tampéo de engrenagem 25 e normalmente inclinado para cima pela mola de
compressao 24 e tem uma porgdo inferior que se estende no dispositivo de cabeca
de engrenagem 4 para alcangas uma posicdo préxima a superficie superior da
engrenagem conica 6. Trés orificios de tempao 6a s3o formados na superﬁcie
superior da engrenagem cdnica 6.

Quando o operador pressiona o tamp&o de engrenagem 25 contra a
forga de inclinagéo da mola de compress&o 24 no estado em que o motor elétrico 3
€ parado, a porgdo de extremidade inferior do tampao de engrenagem 25 pode
entrar em qualquer um dos orificios de temp&o 6a, de modo que, a engrenagem
conica 6 é travada para nao‘rodar. Quando a fbrga de presséo aplicada ao tampéo
de engrenagem 25 ¢ liberada, o tamp&o de engrenagem 25 retorna para cima
através da forga de inclinagéo da mola de compress&o 24, de modo que, a
engrenagem conica 6 € permitida para a rotagdo. Quando a rotagéo da
engrenagem conica 6 é travada, a rotacdo do fuso 10 também é travada. No
estado de trava da rotagdo da engrenagem conica 6, as operagdes para afrouxar o
parafuso de fixagdo 12 da porgéo dé eixo com rosca 10a e para apertar o parafuso

de fixagdo 12 contra a porgdo de eixo com a rosca 10a podem ser facilmente
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desempenhadas. Portanto, é possivel desempenhar rapidamente um trabalho de
manutengdo, como um trabalho de substituigdo da ferramenta de extremidade 11.

De acordo com a ferramenta portatil 1 do primeiro exemplo
consfruido como descrito acima, é possivel melhorar a operabilidade do
mecanismo de travamento 20 da cobertura 15 que cobre a ferramenta de
extremidade 11. Nesse exemplo, a posigéo da cobertura 15 é travada quando a
garra de trava 22c engata qt;alquer uma das reentrancias de posicionamento 15e é
posicionada do lado inferior do motor elétrico 3 e em uma regido do lado inferior de
eixo geomeétrico de motor JO. Por outro lado, a posi¢&o da cobertura 15 é
destravada, para permitir uma mudanga de posigdo da cobertura 15 ao redor do
eixo geometrico de fuso J1, quando a garra de trava 22c é desengatada a partir da
reentrancia de posicionamento 15e.

A garra de trava 22c¢ é fornecida no elemento deslizante 22 que é
sustentado por deslize verticalmente entre a porgdo de suporte de rolamento 5 e o
alojamento de cabega de engrenagem 4a. A operacgéo de deslize do elemento
deslizante 22 pode ser feita através de pressionar o membro de operagéo 21 para
baixo ou através dé liberar a forga de presséo aplicada no membro de operagéo
21. O membro de operagéo 21 é posicionado do lado superior do elemento
deslizante 22 e em uma regiéo do lado superior de eixo geométrico de motor JO.
Isto significa que as operagdes de travamento e destravamento do mecanismo de
travamento 20 podem ser desempenhadas remotamente pelo membro de ‘
operacao 21. Desse modo, o membro de operagdo 21 é posicionado para longe re
uma regido de engate, onde a garra de trava 22c engata qualquer uma das
reentrancias de posicionamento 15e, e é posicionado do lado superior do
dispositivo de cabeca de engrenagem 4, para permitir que o operador veja o
membro faciimente o membfo de operagédo 21. Portanto, a ferramenta portatil 1
deste exemplo é aperfeigcoada na operabilidade do mecanismo de travamento 20
que permite a cobertura 15 a ser posicionada e fixada som a necessidade do uso
de uma ferramenta adicional.

Adicionalmente, ao mesmo tempo a garra de trava 22c engata uma
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- das reentrancias de posicionamento 15e, as garras de retengéo 22d posicionadas

nos lados opostos da garra de trava 22¢ sdo levadas a serem pressionadas de
forma resiliente contra a superficie inferior da porgdo de flange 15e. Portanto, é
possivel impedir due a porgéo de suporte de corpo 15b seja movida na diregéo do
eixo geométrico de fuso J1 em relagédo a porgéo de saliéncia de suporte 4b. Como
resultado, o engate da garra de trava 22¢c com uma das reentrancias de
posicionamento 15e pode ser mantido de maneira confiavel.

Adicionalmente, no exemplo acima, o elemento deslizante 22 permite
que o eixo de saida 3a do motor elétrico 3 seja inserido no orificio de alivio 22a na
direg&o de espessura do elemento deslizante 22 em uma regigo do lado traseiro do
eixo geomeétrico de fuso J1. Portanto, o elemento deslizante 22 é pdsicionado para
se estender ao longo do suporte de rélamento 5 com um espaco apertado
adjacente a porgéo de junta entre o corpo de ferramenta 2 e o dispositivo de
cabega de engrenagem 4. Adicionalmente, porque o elemento deslizante 22 é
sustentado através de deslize, pela insergdo da porgéo de saliéncia de
acoplamento 4e do alojamento de cabega de engrenagem 4a no orificio de alivio
22a, é possivel montar compactamente o elemento deslizante 22 sem a
necessidade de um componente adicional.

Adicionalmenté, as ga'r_ras de engate 22f séo fornecidas na porgédo
superior do elemento deslizante 22 e s3o engatadas com as reentrancias de
engate 21a formadas no membro de operagéo 21, de modo que, o membro de
operagéo 21 € acoplada a porgédo superior do elemento deslizante 22 de modo a
ser movel com o elemento deslizante 22 na diregéo de operagdo. Portanto, o

membro de operagdo 21 pode ser acoplado a garra de trava 22c¢, de modo a se

moverem juntos na direg&o de operagéo através de usar um simples dispositivo de

acoplamento, e eventualmente, é possivel facilitar a operagdo de montagem.

O primeiro exemplo acima pode ser modificado de diversas maneiras.
Por exemplo, as garras de retencédo 22d do elemento deslizante 22 podem ser
omitidas. Adicionalmente, no primeiro exemplo, o sulco de alivio 4h é formado na

superficie inferior da porgdo de saliéncia de suporte 4b, e a porgéo de extremidade
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da garra de trava 22c pode entrar no sulco de alivio 4h para garantir o engate da
garra de trava 22¢ com qualquer uma das reéiitrancias de posicionamento 15e.
Entretanto, o sulco de alivio 4h podé ser omitido.

Um segundo exemplo sera agora descrito em relagéo as Figuras de 7
a 9. O segundo exemplo € uma modificagéo do primeiro exemplo. Portanto, nas
Figuras de 7 a 9, membros similares sdo dados os mesmos nimeros de referéncia
como no primeiro exemplo e a descrigdo desses membros n3o sera repetida. O
segundo exemplo ¢é diferente do primeiro exemplo principalmente em um
mecanismo de travamento 30 do segundo exemplo que é configurado de forma
diferente do mecanismo de travamento 20 e em que um elemento deslizante 32
(em particular sua garra de trava 32c e uma porg&o préxima a garra de trava 32¢)
tem uma forga mecanica que € maior do que o-elemento deslizante 22 do primeiro
exemplo. Adicionalmente, o segundo exemplo é configurado para evitar de forma
confiavel que a porgéo de suporte de corpo 15b da cobertura 15 se mova em
relagdo a porgdo de saliéncia de supc;rte 4b do dispositivo de cabeca de
engrenagem 4.

Similar ao elemento deslizante 22 do primeiro exemplo, o elemento
deslizante 32 tem uma configuragéo plana semelhante a placa substancialmente
retangular e inclui um orificio de alivio alongado verticalmente 32a, em que a
porcdo de saliéncia de acoplamento 4e do dispositivo de cabecga de engrenagem 4
¢ inserida, de modo que, o elemento deslizante 32 pode deslizar verticalmente ao
longo da superficie frontal da porgéb de suporté de rolamento 5. Além disso, as
garras de engate 32f similares as garras de engate 22f sdo formadas na porcdo
superior do elemento deslizante 32 e engatam com o membro de operagio 21, e 0
membro de operag&o 21 ¢ inclinado para cima (em direg&o a posicdo de
travamento) pela mola de compressé&o 23 (ndo mostrada nas Figuras 7 to 9).

Portanto, quando o membro de operagéio 21 ¢é pressionado para
baixo contra a forga de inclinagdo da mola de compressao 23, o elemento
deslizante 32 se move para baixo para destravar o mecanismo de travamento 30.

Quando a forga de presséo para baixo aplicada ao membro de operagao 21 é
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liberada, o elemento deslizante 32 se move para cima através da forca de
inclinagé&o da mola de compresséo 23, de modo que, a posic&o da cobertura 15 ao,
redor do eixo geométrico de fuso J1 é travada.

No segundo exemplo, o elemento deslizante 32 tem uma espessura
de 3,2 mm que ¢é cerca de duas vezes a espessura do elemento deslizante 22 do
primeiro exemplo. ‘PreferenCiaImen'te, o elemento deslizante 32 & formado por uma
placa de ago relativamente espessa que é formada no elemento deslizante 32
através de usar um técnica de processamento de lamina metalica.

A porgéo dobrada 32b é formada na porgéo inferior do elemento
deslizante 32 e é dobrada para frente (em diregéo ao dispositivo de cabeca de
engrenagem 4) para ter um formato em L. Uma placa de reforgo 33 € montada em
uma porc&o inferior de um montagem de flange 4i formada no alojamento de
cabega de engrenagem 4a. A placa de reforgo 33 tem uma janela de insergéo 33a
formada na mesma, através da qual a porgdo dobrada 32b pode se sobressair para
frente. A placa de reforgo 33 é formada de uma placa de ago que tem uma forca
maior e uma rigidez maior do que o material usado no alojamento de cabecga de
engrenagem 4a. Devido a incorporagéo da placa de reforgo 33, quando um grande
impacto é aplicado a uma cobertura 1'5 em uma direg¢édo ao redor do eixo
geomeétrico de fuso J1, tal impacto é aplicado na porcéo dobrada 32b em uma
diregdo paralela & superficie da porcdo dobrada 32b através da garra de trava 32c
que engéta uma das reentrancias de posicionamento 15e. Entretanto, a porgao
dobrada 32b é colocada em contato com a porgéo de borda da janela de insergéo
33a, de modo que, a placa de reforgo 33 possa receber o impacto. Portanto, é
possivel impedir danos potenciais da montagem de flange 4i do alojamento de
cabecga de engrenagem 4a. ‘Como fesultado, é durabilidade do alojamento de
cabeca de engrenagem 4a pode ser melhorada. '

A garra de trava 32¢ é formada na porgéo central da extremidade
frontal da porg&o dobrada 32b que se sobressair para frente a partir da janela de
insercéo 33a. A garra de trava 32¢ nesse exemplo néo é dobrada para cima como

no caso da garra de trava 22c¢ do primeiro exemplo, mas se estende para frente a
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partir da extremidade frontal da porg&o dobrada 32b no mesmo plano.
Adicionalmente, no segundo exemplo, nenhuma parte correspondente as garras de
retencéo 22d sao fornecidas.

Conforme o elemento deslizante 32 se move para cima até a posicéo
de travamento atravé.s da forca de inclinag&o da mola de compresséo 23, a garra
de trava 32c se move para qualquer uma das reentrancias de posicionamento 15e
da cobertura 15, de modo que, a posi¢do da cobertura 15 ao redor do eixo
geomeétrico de fuso J1 é travada. A Figura. 7 mostra o estado travado da cobertura
15. Conforme o operador pressiona o membro de operagéio 21 para baixo contra a
forga de inclinagdo da mola de compresséo 23, o elemento deslizante 32 se move
para baixo, e a garra de trava 32c¢ é rfem.ovida para baixo, a partir da reentrancia de
posicionamento engatada 15e, de modo que, a posicéo da cobertura 15 ao redor
do eixo geométrico de fuso J1 é destravada, para permitir um mudanga na posigéo
da cobertura 15.

' Como mostrado na Figura 9, um membro resiliente 35 é cruzado
entre a porgéo de suporte de corpo 15b da cobertura 15 e o alojamento de cabecga
de engrenagem 4a para inibir ou suprimir o movimento em relagéo entre os
mesmos. Nesse exemplo, o membfo resilienté 35 & uma mola de lamina. O
membro resiliente 35 é mantido enfre a superficie superior da porgao de saliéncia
de suporte 4b do alojamento de cabega de engrenagem 4a e a placa de suporte 34
sustentada na porgéo de saliéncia de suporte 4b. A placa de suporte b34 é
configurada como uma placa plana substancialmente anelar e tem um orificio
circular central 34a, em que a porgao de saliéncia de suporte 4b & inserida para
suportar a placa de suporte 34. Porque a forga de inclinagdo do membro resiliente
35 ¢é aplicada a porgéo de suporte de corpo 15b através da placa de suporte 34, é
possivel inibir ou suprimir o movimento da porgéo de suporte de corpo 15b em
relagdo a porgéo de saliéncia de suporte 4b.

Trés projegées de engate34b sdo formadas na superficie
circunferencial do orificio central 34a da placa de suporte 34. Um anel de tampao

metalico 36 € anexado a circunferéncia externa da porg&o de saliéncia de suporte
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4b. As projecoes de engate34b engatam o anel de tampéo 36, de modo que, a
placa de suporte 34 é impedida de se mover para baixo e eventualmente de ser
acidentalmente removido da porgéo de saliéncia de suporte 4b, por exemplo, no
estado que uma cobertura 15 foi remévida. O anel de tampéo 36 do segundo
exemplo é anexado a circunferéncia externa da porgéo de saliéncia de suporte 4b
em uma posi¢ao que € levemente a cima da posigéo de fixagéo do anel de
borracha 16 do primeiro exemplo em relagdo a diregéo do eixo geométrico de fuso
J1 e fica substancialmente no mesmo nivel da superficie superior do flange 15f da
porgao de suporte de corpo 15b. Nenhum membro que corresponde ao anel de
borracha 16 para entrar em contato através de deslize com a superficie
circunferencial interna da porgéo de suporte dé corpo 15b é fornecido no segundo
exemplo. Desse modo, no segundo exemplo, no movimento da porgédo de suporte
de corpo 15b em relagéo a porgdo de saliéncia de suporte 4b é impedida ou
suprimida através da forga de inclinagdo do membro resiliente 35 sem o uso do
anel de borracha 16 do primeiro exemplo.

Similar as projeg6es de engate15c da porgéo de suporte de corpo
15b, as proje¢des de engate34b sdo espagadas de forma desigual umas das
outras. A placa de suporte 34 é montada na porgéo de saliéncia de suporte 4b
através de inserir as projeg6es de engate34b nas fendas de remogédo 4d em uma
dada posigéo ao redor do eixo geométrico de fuso J1.

Também com o mecanismo de travamento 30 da cobertura 15 da
ferramenta portatil 1 de acordo com o segundo exemplo, é possivel alcangar as
mesmas vantagens do que aquelas d6 mecanismo de travamento 20 do primeiro
exemplo. Adicionalmente, no segundo exemplo, a espessura da garra de trava 32c
e a por¢ao dobrada 32b do elemento deslizante 32 s&o maiores do que aquelas
partes correspondentes do primeiro exemplo. Portanto, a forga e a rigidez dessas
partés séo aperfeigoadas. |

Os primeiro e segundo exemplos podem ser adicionalmente
modificados de diversas maneiras. Por exemp.lo, embora a mola de compresséo

23 seja usada para inclinar 0 membro de operagao 21 em diregdo a posigdo de
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travamento, a mola de compress&o 23 pode ser substituida por qualquer outra
mola, como uma mola de lamina e uma mola de torgdo, ou pode ser substituida por
qualquer outro membro de inclinagdo, como borracha de uretano.

Adicionalmente, embora 0 membro de operacéo 21 seja configurada

“como um botdo de presséo que € empurrado contra a forga de inclinagdo da mola

de compresséo 23, o membro de operagdo 21 pode ser substituido com um
alavanca de operag&o que é colocada sobre o eixo verticalmente contra a forca de
inclinagao.

Adicionalmente, o membro de operagdo 21 pode ser posicionado em
qualquer posigéo, como uma posigéo dos lados direito ou esquerdo do dispositivo
de cabega de engrenagem e uma posic¢do do lado superior do corbo de ferramenta,
desde que o membro de operagéo 21 possa ser facilmente visualizado pelo
operador.

Adicionalmente, embora o eixo de saida 3a do motor elétrico 3 seja
inserido no orificio de alivio central 22a (32a) formado no elemento deslizante 22
(32), a orificio de alivio pode ser subétituido com qualquer outra configuragio,
desde que permita a insergdo do eixo de saida 3a. Por exemplo, o elemento
deslizante pode ter uma porgdo de alivio em formato de C, que define um orificio
de alivio no mesmo. |

Adicionalmente, embora a porgao de saliéncia de acoplamento 4e do
alojamento de cabega de engrenagem 4 e a porg&o de saliéncia de acoplamento
5a do suporte de rolamento 5 séo inseridos no orificio de alivio 22a (32a) para
suportar verticalmente através de déslize o] elémento deslizante 22, pode ser
possivel suportar verticalmente através de deslize o elemento deslizante, através
de um par de trilhos cada um tendo uma sess&o cruzada em formato de U e que
contacta através de deslize as superficies do lado direito e esquerdo do elemento
deslizante.

Adicionalmente, embora o membro resiliente 35 no segundo exemplo
seja uma mola de lamina, o membro resiliente 35 pode ser uma mola de

compresséo, borracha de uretano ou qualquer outro membro resiliente adequado.
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Adicionalmente, a garra de trava 22c (32c) e a garra de engate 22f
podem ter quaisquer outros formatos diferentes dos formatos de garras.

» Adicionalmente, embora as ferramentas portateis do exemplo acima
sejam configuradas como discos de esmeril, os ensinamentos dos exemplos acima
também podem ser aplicados a quaisquer outras ferramentas portateis, como um
lixador de disco ou um polidor usado para cortar, friccionar, polir ou dar

acabamento.
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REIVINDICACOES

1. Ferramenta portatil CARACTERIZADA pelo fato de que
compreende:

um corpo de ferramenta que tem um motor elétrico disposto no
mesmo, sendo que o motor elétrico tem um eixo geométrico de motor;

um dispositivo de cabega de engrenagem montado no corpo de
ferramenta e que tem um fuso e um mecanismo de engrenagem, sendo que o
mecanismo de engrenagem é acoplado ao motor elétrico e transmite a rotagédo do
motor elétrico ao fuso; _

uma cobertura configurada para cobrir pelo menos uma parte de uma
ferramenta de extremidade montada no fuso;

um dispositivo de acopléme_nto que acopla a cobertura ao dispositivo
de cabega de engrenagem de modo que a cobertura possa se mover em relagéo
ao dispositivo de cabega de engrenagem;

um mecanismo de travamento configurado para travar e destravar a
posicédo da tobertura relativa ao dispositivo de cabega de engrenagem; e

um membro de operagdo acoplado de modo operavel ao mecanismo
de travamento e posicionado em um lado oposto ao dispositivo de acoplamento da
cobertura em relagéo ao eixo geométrico de mbtor.

2. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 1,
CARACTERIZADA pelo fato de que o dispositivo de cabega de engrenagem é
disposto em uma porgéo frontal do corpo de ferramenta, e o fuso é sustentado pelo
dispositivo de cabeca de engrenagem de modo que possa ser rotatério ao redor de
um eixo geométrico que cruza o eixo geométrico de motor do motor elétrico.

3. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 1,
CARACTERIZADA pelo fato de que o mecanismo de travamento inclui uma garra
de trava que engata a cobertura e fixa a cobertura na posicéo relativa a ferramenta
de extremidade, e em que um membro de inclinagéo inclina a garra de trava na
diregdo da posigéo de travamento, em que o membro de operagao e operavel para

destravar a posigéo da cobertura contra a forga de inclinagdo do membro de
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inclinagao.

4. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 3,
CARACTERIZADA pelo fato de que o mecanismo de travamento inclui
adicionalmente uma garra de retengéo que retém a cobertura em uma posicdo de
montagem no dispositivo de cabeca cie engrenagem através da forga de inclinagéo
do membro de inclinacéo.

5. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 3,
CARACTERIZADA pelo fato de que o mecanismo de travamento inclui
adicionalmente um elemento deslizante disp'osto em um lado traseiro do fuso e que
transmite as operagdes de travamento e destravamento do membro de operagao
para a garra de trava, e em que o elemento deslizante tem uma porgdo de alivio
através da qual um eixo de saida do motor eléfrico se estende em uma diregdo da
espessura do elemento deslizante.

6. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagso 5,
CARACTERIZADA pelo fato de que compreende adicionalmente uma porg¢éo de
suporte de rolamento montada no corpo de ferramenta, em que a porcao de
suporte de rolamento sustenta um rolamento que sustenta de maneira giratéria o
eixo de saida do motor elétrico, e em que o elemento deslizante é sustentado pela
porgdo de suporte de rolamento de modo que seja mével em uma diregdo de
travamento e uma diregéo de destravamento.

7. Ferramenta portétil, de acordo com a reivindicagso 5,
CARACTERIZADA pelo fato de que o elemento deslizante tem uma porcéo de
engate que se engata com o membro de operagéo de modo que o elemento
deslizante se mova junto com o memi)ro de operagdo em diregGes de movimento
do membro de operagéo para as operagdes de travamehto e destravamento.

8. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 1,
CARACTERIZADA pélo fato de que compreende adicionalmente um membro
resiliente interposto entre a cobertura e o dispositivo de cabeca de engrenagem,
em que o membro resiliente inclina a cobertura em uma diregzo de um eixo

geometrico do fuso.
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9. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 1,
CARACTERIZADA pelo fato de que o mecanismo de travamento inclui um
elemento desliz‘ante que tem uma primeira extremidade e uma segunda
extremidade posicionadas em um lado oposto da primeira extremidade em relagéo
ao eixo geométrico de motof, sendo que a prinieira extremidade é acoplada ao
membro de operagédo de modo que o elemento deslizante se mova através da
operagdo do membro de operagéio.

10. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 9,
CARACTERIZADA pelo fato de que a segunda extremidade tem uma garra de
trava que engata e desengata uma parte da cobertura de acordo com o movimento
do elemento deslizante.

11. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicacéo 9,
CARACTERIZADA pelo fato de que o elemento deslizante se move em um plano
que cruza o eixo geométrico de motor.

12.  Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagso 9,
CARACTERIZADA pelo fato de que o corpo de ferramenta e o dispositivo de
cabeca de engrenagem tém porgGes ;:le extremidade opostas uma a outra, e o
elemento deslizante € posicionado de modo préximo as porgdes de extremidade.

13. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 9, |
CARACTERIZADA pelo fato de que o dispositivo de acoplamento acopla a
cobertura de modo que seja giratéria ao redor de um eixo geométrico rotacional, e
o elemento deslizante se move em uma diregdo substancialmente paralela ao eixo
geométrico rotacional da cobertura através da operagdo do membro de operagso.

14.  Ferramenta poﬁétil,'de acérdo com a reivindicagéo 13,
CARACTERIZADA pelo fato de que o eixo geométrico rotacional & perpendicular
ao eixo geomeétrico de motor.

15. Ferramenta portatii CARACTERIZADA pelo fato de que
compreende:

um corpo de ferramenta que tem um motor elétrico disposto na

mesma, sendo que o motor elétrico tem um eixo geométrico de motor:
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um dispositivo de cabega de engrenagem montada no corpo de
ferramenta e que tem um fuso e um mecanismo de engrenagem acoplados ao
motor elétrico e transmitem a rotagé&o do motor elétrico ao fuso:

_ uma cobertura configurada para cobrir pelo menos uma parte de uma
ferramenta de extremidade montada no fuso:

um dispositivo de acoplamento que acopla a cobertura ao dispositivo
de cabeca de engrenagem de modo que a cobertura possa se mover em relagdo
ao dispositivo de cabega de engréna‘gem;

um mecanismo de travamento configurado para travar e destravar a
posi¢cdo da cobertura relativa ao dispdsitivo de cabeca de engrenagem; e

um membro de operagéo acoplado de modo operavel ao mecanismo
de travamento; _

em que d mecanismo de travamento inclui um elemento deslizante
que tem uma primeira extremidade e uma segunda extremidade posicionadas do
lado oposto em relag&o ao eixo geométrico de motor;

em que a primeira extremidade é acoplada ao membro de operagéo
de modo que o elemento deslizante se mova de acordo com a operacéo do
membro de operagdo; e

em que a segunda extremidade tem um membro de travamento que
engata e desengata uma parte da cobertura de acordo com 0 movimento do
elemento deslizante.

16. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 15,
CARACTERIZADA pelo fato de que o elemento deslizante se move em um plano
que cruza o eixo geométrico de motor.

17.  Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicacédo 15,
CARACTERIZADA pelo fato de que corpo de ferramenta e o dispositivo de cabecga
de engrenagem tém porgdes de extremidade opostas uma a outra, e o elemento
deslizante é posicionado de modo proximo as porgbes de extremidade.

18.  Ferramenta portétil, de acordo com a reivindicagéo 15,

CARACTERIZADA pelo fato de que o dispositivo de acoplamento acopla a
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cobertura de modo que seja"‘giratérié ao redor de um eixo geomeétrico rotacional, e
o elemento deslizante se move em uma diregdo substancialmente paralela ao eixo
geométrico rotacional da cobertura através da operagdo do membro de operagéo.
19. Ferramenta portatil, de acordo com a reivindicagéo 18,
CARACTERIZADA pelo fato de que o eixo geométrico rotacional é perpendicular

ao eixo geomeétrico de motor.
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RESUMO
“FERRAMENTAS PORTATEIS”.

Trata-se de uma ferramenta portatil que tem um membro de operagéo

acoplado de modo operavel a um mecanismo de travamento. O mecanismo de
travamento pode travar e destravar a posigcéo de uma cobertura que cobre pelo
menos uma parte de uma ferramenta de extremidade. O membro de operagao &
posicionado em um lado opc;sto a um dispositivo de acoplamento que acopla de
maneira moével a cobertura a um dispositivo de cabeca de engrenagem montado

em um corpo de ferramenta.
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