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Podstatou vynélezu je, Ze jezdec je s dr-
Z8kem - spojen s prismatickym vedenim a
mezi t8émito dily je umistén pohybovy Sroub,
ktery se otati v hladkém laZku v drZdku a
axialné je zajiStén pFiloZkou v prostfedku
délky pohybového Sroubu. V jezdci je pil-
kruhovity otvor se zdvitem pro pohybovy
Sroub. Na jezdci je spojovacim Sroubem p¥i-
pevnéno meérici rameno. Od otvoru pro spo-
jovaci Sroub k pllkruhovitému otvoru se za-
vitem, je v jezdci provedena uzka draZka,
na kterou je kolmo proveden otvor, ve kte-
rém je sviraci Sroub.
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Vynédlez se tyka zalizeni pro nastaveni
polohy méficich ramen ovlddaciho méfidla
pro brusky na otvory, urfeného pro aktivni
kontrolu v prib&hu brouseni a Fizeni pra-
covniho cyklu brusek. Vynédlez FeSi Kkon-

strukéni provedeni snimaci €dsti hlavice o~

vladaciho méfidla, s prismatickym vedenim
a pohybovym Sroubem pro nastaveni polo-
hy méFicich ramen.

Soudasnd zafizeni pro nastaveni polohy
méficich ramen ovladacich méfFidel jsou re-
Sena tak, Ze na &epu hlavice ovlddaciho mé-
Fidla je upevn&n drZdk, na kterém je pfi-
pevi&n pohybovy Sroub, ktery je na koncich
axidlné zajiStén kluznymi loZisky. Na drZa-
ku je v prismatickém vedeni posuvné& umis-
t&n jezdec, opat¥eny matici nebo zévitovym
segmentem, ktery je ve styku se zavity po-
hybového Sroubu. Kolmo na prismatické ve-
deni jezdce je provedena Gzka drdZka, kte-

rd je ukonctena védlcovym otvorem. Sviracim -

Sroubem je =zajiStovdna nastavend poloha
jezdce proti drZdku. Uvedend FeSeni jsou

sloZitd, pracnd a rozmérov& nevhodnd pro .
pouZiti na ovlddacich msfidlech pro malé -

otvory.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstrangny
zaFizenim pro nastaveni polohy méFicich
ramen ovlddaciho méridla pro brusky na
otvory, podle vynélezu, jehoZ podstatou je,
Ze drZak je opatfen védlcovym otvorem, ve
kterém je zasunut Cep, ktery je spojen s
vnitfnim astrojim t&lesa hlavice. Kolmo na
vélcovy otvor v drZdku je mimoosy odstup-
fiovany otvor, jehoZ men$i pramér je opa-
tfen zdvitem pro upinaci Sroub a ve v&tSim
priim&ru je suvn® umisténa upinaci vloZ-
ka, opatfend na obvodé ploSkou, kterou je
ve styku s obvodem &epu. Na pFedni Cdsti
drZdku je prismatické vedeni s palkruho-
vym hladkym liZkem pro pohybovy Sroub.
Kolmo na prismatické vedeni drZdku je
draZka, ve které je umisténa piiloZka, kte-
rd je predni €asti zasunuta v zdpichu pro-
vedeném v prostfedku délky pohybového
Sroubu, ktery je na obou koncich opatfen
vnitfnim S$estihranem. Pohybovy 3roub je
polovinou plochy obvodu ve styku se zavi-
tem phlkruhového otvoru v jezdci, opatfe-
nym prismatickym vedenim, kterym je kluz-
né ve styku s prismatickym vedenim drZa-
ku. K ziiZené predni Casti jezdce je spojo-
vacim Sroubem p¥ipevnéno méfici rameno a
od otvoru pro spojovaci §roub k pllkruhovi-
tému otvoru se zavitem je v jezdci tuzkd
drdZka, na kterou je kolmo proveden otvor,
ve které je umistén sviraci Sroub.

Novy a vySSi dlinek zarizeni podle vyna-
lezu spoivd ve zjednoduSeni konstrukce
tim, Ze spojeni drZaku, p¥iloZky, pohybové-
ho Sroubu a jezdce je provedeno vzdjemnym
sestavenim, bez pouZiti spojovacich dild.
Pohybovy Sroub je uloZen v l4Zku tvaru pdl-
kruhového otvoru a axiiln& je zajistén pii-
loZkou, &imZ byla vyloufena axidlni loZis-
ka. Upinaci Sroub je zajist&n proti samovol-
nému povoleni. Pohybovy Sroub mé v pro-
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stfedku zapich pro p¥iloZku a na obou kon-
cich otvory se Sestihrany pro zastrény kli¢.
Uvedend FeSeni soufasné umoZnila miniatu-
rizaci provedeni a pouZiti mé&fidla i pro ot-
vory od 3 mm. Provedenim dréaZky v jezd-
ci, od pfilkruhovitého otvoru se zévitem aZ
k otvoru pro upinaci Sroub, bylo vylou€eno
provadéni zakonéovaciho otvoru draZky a
soutasng vyfeSeno zaji$t&ni upinaciho Srou-
bu sevienim hlavy a dfiku.

Na vykresech je znazornéno zafizeni po-
dle vyndlezu. Obr. 1 znAzoriiuje ndarys cel-
kového provedeni zafizeni, s vyznatenim
provedeni spojeni drZdku s &epem a spo-
jeni drZdku s jezdcem, v&etn& umisténi po-
hybového S$roubu. ‘Obr. 2 znédzoriiuje v bo-
korysném pohledu zafizeni, s vyznafenim
axidlniho zaji$téni pohybového Sroubu. Na
obr. 3 je znédzorn&n drZdk s vyznadenim po-
loviny otvoru se z4avitem pro pohybovy
$roub s drazkou konéici v otvoru se zahlou-
benim pro spojovaci $roub. Na obr. 4 je zné-
zorndn tvar priloZky. Na obr. 5 je znézor-
nén jezdec, s vyznafenim plilkruhovitého
hladkého otvoru pro pohybovy Sroub. Na
obr. B8 je zndzorngno provedeni upinaci
vloZky, s vyznafenim stykové plochy pro
-Cep.

Zarizeni podle vyndlezu sestdva z drZdku
1 opatfeného védlcovym otvorem, ve kterém
je zasunut fep 2, ktery je spojen s vnitinim
Gstrojim t8lesa hlavice 3. Kolmo na vélco-
vy otvor v «drZzdku 1 je mimoosy odstupiio-
vany otvor, jehoZ men$i primeér je opatfen
zavitem pro upinaci §roub 4 a v hladké vét-
81 C4sti otvoru je suvné umisténa upinaci
vloZka 8, opatifend na obvod# plodkou, kte-
rou je ve styku s obvodem Cepu 2. P¥edni
tast drZdku 1 je opatfena prismatickym ve-
denim s pllkruhovitym hladkym otvorem
pro umfistdni pohybového Sroubu 6. Kolmo
na prismatické vedeni je v drZaku 1 pro--
vedena dréaZka, ve které je umisténa priloZ-
ka 7, opatfena phlkruhovitym otvorem, kte-
rym je ve styku se zdpichem pohybového
§roubu 6. Na prismatickém vedeni drZdku 1
je suvn& umistén jezdec 8, ktery mé pihl-
kruhovity otvor se -zdvitem pro pohybovy
§roub 6. V osazené piedni &&sti jezdce 8
je umistdno méfFici rameno 9, které je k
jezdci 8 pFipevnéno spojovacim Sroubem 10.
Mezi otvorem pro spojovaci $roub 10 s pal-
kruhovitym otvorem se zdvitem je uzka
drdZka, na kterou je kolmo proveden otvor,
ve kterém je umist&n sviraci 3roub 11.

Funkce zafizeni podle vyndlezu spodiva
ve spojeni drZdku 1, p¥ilozky 7, pohybové-
ho 3roubu 6 a jezdce 8 pouhym sloZenim,
bez pouZiti spojovacich dild. PF¥iloZka 7, kte-
rd md shodny tvar jako prismatické vedeni
drzédku 1, je proti neZddoucimu vysunuti za-
ji§téna prismatickym vedenim jezdce 8.

Plilkruhovity otvor pfilozky 7 je v souladu
s polomérem zdpichu na pohybovém Sroubu 6.
P¥i nastavovdnipolohy mé&rictho ramena 9 se
ot4¢i pohybovym S3Sroubem 6, opatfenym
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vnitfnim Sestihranem. Pohybovy Sroub 6 se
otad¢i v hladkém pfilkruhovitém otvoru dr-
Zéku 1 a axiidlné je zajiStén pfiloZkou 7.
Pohybovy Sroub 6 je svym obwvodem ve sty-
ku s pllkruhovitym otvorem se zdvitem v
jezdci 8. Otadenim pohybovym Sroubem 6
je posouvan jezdec 8 vifi drZdku 1. Zajisté-
ni nastavené polohy se provadi sviracim
Srcubem 11, kterym se sevie, drédZkou na
dvé gasti, rozdéleny konec jezdce 8, CimZ
se zvySi tfeni v prismatickém vedeni i v z&-
vitovém spojeni pohybového Sroubu 6. Sou-
Casné je sevien dfik a hlava spojovaciho

Sroubu 10, a tim je zajiSt&no spojeni jezd-
ce 8 s méfFicim ramenem 9. Pf¥ipojeni drZaku
1 X ¢epu 2 je provedeno upinaci vloZkou 5,
kterd je upinacim Sroubem 4 pritlafovéna
tangencidlné na obvod &epu 2.

Zatizeni podle vyndlezu bylo realizovédno
pFi vyrob& prototypu ovladaciho méfidla
pro brusky na otvory od 3 mm. Alternativni
pouZiti” sestavd ze dvou zafizeni shodného
provedeni a shodné funkce, podle popisu
vynéalezu, na jednom télesu hlavice 3. Drza-
ky 1 jsou na fepech 2 upevnény v rozdilné
poloze o 180 stupiii vici sobé.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro nastaveni polohy meéficich
ramen ovlddaciho méridla pro brusky na
otvory, s prismatickym vedenim a pohybo-
vym Sroubem v provedeni pro brusky na
malé olvory, vyznadujici se tim, Ze sestdvéa z
drZzédku (1), ktery je opat¥en valcovym ot-
vorem, ve kterém je zasunut ep (2), ktery
je spojen s vnitfnim astrojim télesa hlavi-
ce (3), ptfitemZ kolmo na véalcovy otvor dr-
Zdku (1) je mimoosy odstupiiovany otvor,
jehoZ men3i primér je opatfen zavitem pro
upinaci Sroub (4) a ve vét3im praméru je
suvné& umisténa upinaci vloZka (5), opatfe-
na na obvodé& ploskou, kterou je tangencial-
né ve styku s obvodem Cepu (2) a na pled-
ni ¢asti drZdku (1) je vytvofeno prismaitické
vedeni s pilkruhovitym hladkym laZkem
pro pohybovy Sroub (6) a kolmo na pris-
matické vedeni drZaéku (1) je dréazka, ve
které je umisténa prilozka (7], kterd je za-
sunuta v zdpichu provedeném v prostifedku

délky pohybového Sroubu (6), opatifeného
na obou koncich vnitFnim Sestihranem a
soufasné polovincu plochy svého sbvodu je
pohybovy Sroub (6) ve styku se zdvitem pil-
kruhovitého otvoru v jezdci (8), jenZ je
opatfen prismatickym vedenim, kterym je
kluzné ve styku s prismatickym vedenim
drZzdku (1) a k zGZené pFedni Casti jezdce
(8) je spojovacim Sroubem ({10) pfipevné-
no méfici rameno (9), pfitemZ od otvoru
pro spojovaci Sroub (10) k pilkruhovitému
otvoru se =zdvitem je v jezdci (8) uzka
drazka, na kterou je kolmo proveden otvor,
ve kterém je umistén sviraci Sroub (11).

2. Zatizeni pro nastaveni polohy méficich
ramen podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze
pFiloZka (7) je obvodové shodnd s prisma-
tickym vedenim drZdku (1) a je opatrena
plalkruhovitou drazkou, kterou je ve styku
se zéapichem pohybového Sroubu (6).

3 listy vykresl
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