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(57) TiivistelmA

Meneteln® ja kvtkinlaite valosignaalilaitteiden kMytt*miseksi.

Esil11) olevan keksinn®n kohteens on menetelm? ja kytkinlaite
valomerkkilaitteiden kNyte¥miseksi.

Reksinndn kNytt3alans ovat valomerkk{laitteet lijikenteen ohfaa-

miseksi solmukohdissa.

Keksinndn pAXmMAr¥n" on merkkilamppujen nuora ohisaminen {iman
vBlimuistien k¥yte8X. Keksinndn idéa on sfiin¥, ectX mikrolaskin
toteuttsas verkkovaiheen kullakin kohoavalla osuudella merkVi-
1amppujen ohjaamisen ja kullakin laskevalla osalla tiettyjen
merkkilemppujen valvonnan. Keksint8¥ voidaan F¥yted® vksive is-~
solmukohtaohiauksessa, useamman vksittXisen solmnukohdan Yoordi-

noidussa ohjaamisessa ja keskitetvss? ohjauksensa.
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i%7) Semmandrag
F8rfarande och kopplingsanordning f8r anvdndning av ljussig-

nalanordningar.

Foreliggande uppfinning avser ett f8rfarande och en kopp-
lingsanordning f&r anvdndning av ]ljussignalanordningar.

Uppfinningens anvlndningsomrdde omfattar ljussignalanordnin-
gar f8r styrning av trafik { knutpunkter.

Uppfinningens dndamdl dr att dstadkomma direkt styrning av
signallampor utan att anvinda mellanminnen. Id2n med uppfin-
ningen dr att mikrordknaren vid varje stigande del av n#tfa-
sen &stadkommer styrning av signal lampor och vid varje sjun-
kande del bvervakning av givna signallampor. Uppfinningen kan
tilldmpas fOr individuell knutpunktsstyrning, f&r koordinerad
styrning av fler enskilda knutpunkter och £8r centralicerad
styrning.
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Kytkentilaite valomerkkilaitteiden kdytt&miseksi. - Kopplings-

anordning £86r anvdndning av ljussignalanordningar.

Keksinndn kiyttdalueena ovat valomerkkilaitteet liikenteen oh-
jaamiseksi solmukohdissa. Keksint&d voidaan kdytt#dd yksittdi-

sen solmukohdan ohjaukseen, koordinoituun useamman yksittdisen
solmukohdan ohjaukseen tai keskitettyyn ohjaukseen.

On tunnettua, ettd valomerkkilaitteita ohjataan laskinlaittei-
den avulla. Niissi laitteissa merkkilamppujen ohjainsignaaleja
ohjataan tietyn, ennalta valitun ohjelman mukaisesti ja akti-
voidaan kulloinkin kyseessid olevien merkkilamppujen ohjauslait-
teet signaalivaihdon avulla. Niissd ohjauslaitteissa ohjataan
vahvistimen vdlitykselld releit#d, jotka kytkevdt merkkilamppu-
jen valomerkin. Relettd ohjataan niin kauan, kunnes laskimelta
ohjataan signaalivaihto ja releeseen liittyvédn ohjauslaitteen
aktivointi lopetetaan. Tehoelektroniikan kehittyessd on tullut
mahdolliseksi korvata mekaaniset kytkimet (releet) elektroni-
silla komponenteilla. T&114 menettelylld poistetaan koko jouk-
ko virhelihteitid mekaanisten rakenneosien vioista, kuten kos-
kettimien tai kelojen palamisesta. Jdljelle j&d& kuitenkin se
varjopuoli, ettd edelleen tarvitaan kullekin merkkilampulle
(tai rinnankytketyille merkkilampuille) monimutkainen ohjaus-
laite. Valomerkkilaitteissa ilmenee vilttdmdttSmyyttd kontrol-
loida merkkilamppujen lamppuvikoja. Valvontaohjelmassa olevan
punaisen lampun poistumisen t&ytyy johtaa valomerkkilaitteen
padltd kytkeytymiseen. T&td varten sisdltdvat tdhdn mennessd
kehitetyt ohjauslaitteet varsin monimutkaisia kytkent6ja,
minkd lisiksi on ollut aikaansaatava mahdollisuus 1&ytdd toi-

mimattomat merkkilamput nopeasti.

WP 92 870:ssd kdytetdidn lamppujen kontrolloimiseksi virtamuun-
tajia, jolloin valvottaville merkkilampuille on parittain kul-
lekin jdrjestetty virtamuuntaja ja kukin merkkilamppu toiselle
kahdesta vastakkaisesti vaikuttavasta ensicdkddmistd. Kaikki
toisiokiamit on jirjestetty sarjaan vahvistimen kanssa, joka

lampun poistuessa antaa releen kautta signaalin. Virheen pai-
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kallistaminen tapahtuu mekaanisella kytkimelli. Sit#paitsi tar-

vitaan valvontalaitteen valvomiseen suhteellisen vaativa kyt-
kinlaite.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan kytkentilaite valomerk-
kilaitteiden kdyttdmiseksi, jossa merkkimuodostuksen aikaansaa-
miseen kdytetddn laskinta ja jossa ohjauslaitteiden komponentti-

tarve pienenee samalla kun ylldpidetddn toimintavarmuusvaati-
mukset.

Keksinn8lld ratkaistavana oleva tehtdvid perustuu siihen, ettd
kehitetddn kytkentdlaite valomerkkilaitteiden k&dyttdmiseksi,

joka muodostuu laskimesta ja merkkilamppujen yhteyteen jirjes-
tetyistd ohjauslaitteista, jolloin ohjauslaitteet on siten yk-
sinkertaistettu, ettd vdltetddn merkkitilojen muistipaikkaeli-

met.

Tdmdn tarkoituksen saavuttamiseksi ja tehtdvdn ratkaisemiseksi
keksinndn mukainen kytkent&laite on tunnettu siitd, ettd ku-
hunkin verkkovaiheeseen on liitetty ikkunadiskriminaattori,
joka on yhdistetty vertailuyksikk&édn, ettd laite on varustettu
ajoitinlaitteella, ettd vertailuyksikk® ja ajoitinlaite ovat
yhdistetyt laskimen keskeytyssisddntuloon ja tietovdylddn, ettd
ohjausvdylddn liitettyyn ohjauslogiikkaan on liitetty monosta-
biili multivibraattori, jonka ulostulo on liitetty laskimen
WAIT-sisddntuloon, ettd ohjauslaitteisiin kuuluu elimet virran-
valvontaa, jdnnitteenvalvontaa ja merkkilamppujen ohjausta
varten ja jotka ohjauslaitteet on jdrjestetty ryhmiksi, ettd
osoitevdyldn dekoodaamiseksi ryhmdosoitteisiin (ryhmdosoite-
johto) Jja kyselyosoitteisiin (kyselyosoitejohto) on jdrjestet-
ty dekoodauskytkin, ettd merkkilamppujen ohjauselimet ovat ak-
tivoitavissa JA-logiikkapiirilld ryhmdd edustavan ryhmdosoite-
johdon ja ryhmdss&d olevaa ohjauslaitetta edustavan tietovdyla-
johdon v&lilld, ja ettd virran ja ja&nnitteen valvontaelimet
ovat aktivoitavissa JA-logiikkapiireilld ryhmdosoitejohdosta

ja kyselyosoitejohdosta, jolloin merkkilamppujen ohjaustilat
on kytkettdvissd tietovdyldn kautta laskimelle.



Elimet merkkilamppujen pddlleohjaamiseksi muodostuvat sytytys-
muuntajasta ja kuormakytkimestd. Elimet virran valvomiseksi
muodostuvat tuloelimistid, joilla on differentioiva siirto-omi-
naisuus, ja tuloelimeen kytketystd suurohmisesta vahvistimes-
ta. Jinnitteenvalvontaelimini ovat vahvistimet, jotka on kyt-
ketty merkkilamppuihin.

Seuraavassa selostetaan kytkentidlaitteen toimintaa. Tdlldin
kuvataan valomerkkilaitetta, jota kdytetddn kolmivaiheverkos-
sa. Merkkilamppujen ohjaus- ja valvontatoimintojen ajallinen
jarjestys seuraa sitd kun kytkentdlaite vdlittd& jokaisen
verkkovaiheen nollakohdan ohituksen ja tiedon siitd, mikd
verkkovaihe ohittaa nollakohdan. Sen lis#8ksi kukin verkkovai-
he johdetaan ikkunadiskriminaattoriin, joka sitten antaa 1dh-
tdsignaalin, kun verkkovaihe on nollakohdassaan. Ikkunadiskri-
minaattorin lihtdsignaalit ohjaavat vertailuyksikkéd, joka
kullakin tulosignaalilla siitd riippumatta, mistd ikkuna-
diskriminaattorista ohjaus tapahtui, antaa keskeytyssignaa-
1in laskimelle. TH11l4 signaalilla saa laskin tiedon, ettd yh-
den verkkovaiheen nollakohdan ohitus tapahtui. Tietovadylad
pitkin siirtyy tieto siitd, mik& vaihe ohitti nollakohdan,
vertailuyksikdltd laskimelle. Laskin kdynnistdd ensimmidisen
aikaelimen. Ensimmidisen ajan kuluttua umpeen aloittaa laskin
valvontatoiminnon. Ensimm#inen aika valitaan niin suureksi,
ettid valvontatoiminto tulee suoritetuksi sen vaiheen laskeval-
la kyljelld, joka edeltdd sitd vaihetta, jonka nollakohdan
ohituksessa ensimmdinen aikaelin kdynnistettiin. Valvontatoi-
minnon aikana kontrolloidaan valvontaohjelmaan madrdttyjéd

merkkilamppuja, jotka kuuluvat valvottavaan vaiheeseen.

Virranvalvontaelimessid tulosignaali differentioidaan ja suur-
ohmisesti vahvistetaan. Differentioinnilla aikaansaadaan se,
ettd puoliaallon laskevalla alueella syntyy suuri signaali,
joka voi toimia kriteerind merkkilamppujen jarjestelmdllisel-
le valonndyttdtoiminnalle. J&nnitteen valvomiseksi kdytetddn
merkkilamppujen jdnnitettd. Jinnitteenvalvonnalla tunnistetaan

oikosulut signaalianturin liitosjohdoissa, joita ei voida tun-
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nitaa virranvalvonnalla ja joiden kautta merkkilamput eivdt va-
laise ohjelman mukaisesti. Signaalin j&#idessi pois valvonta-
laitteesta, ilmoitetaan hdiridsti tai valomerkkilaite kytkey-—~
tyy pddltd pois. Niinik#4n voidaan vertailulla tunnistaa, pa-
laako merkkilamppu ei-ohjelman mukaiseen aikaan. T4118in tapah-
tuu samalla toimintakytkimen sek&d valvontakanavan oikean toi-
minnan valvonta. Laskimen kysely valvontalaitteilta tapahtuu
verkkovaiheen kyseessid olevan laskevan osan aikana ajoitettuna
dekoodattujen osoitevdylien ajallista jdrjestystd vastaavaksi.
Kun laskin on kysynyt valvottavan vaiheen valvontaohjelmassa
olevia kaikkia merkkilamppuja, kdynnistdi se toisen aikaeli-
men. Toinen aika valitaan niin suureksi, etti se p&&ttyy ennen
kuin seuraavan nollakohdan ohituksen uudelleenkdynnistimi en-
simmdinen aika on kulunut loppuun. Toisen aikaelimen mainitun
toisen ajan kulumisen jidlkeen suorittaa laskin merkkilamppujen
ohjaustoiminnon. Laskin aktivoi kaikki t&#hin verkkojdnnitteen
nousevaan vaiheeseen jidrjestetyt ohjauslaitteet. Lis#dksi joh-
detaan laskimeen osoite- ja tietoviyldjdrjestelmd niin, ettd
aikaansaadaan ongelmaorientoitunut (aikaperiaatteinen) ohjaus-

laitteiden ohjaus.

Laskimen osoitevdyl&dn kautta annetaan koodatussa muodossa oh-
jauslaitteiden ensimmdisen ryhmdn osoitteet, jotka sisdltivit
verkkovaiheen puoliaallon nousevan hetkellisarvon aikana ky-
seessd olevan merkkilampun tai kyseessd olevat merkkilamput.
Osoitevdylddn annetaan tieto yksittdissignaaleista ohjauslai-
teryhmien ohjaamiseksi dekoodauskytkenn&dssi. Ryhmidssi olevien
ohjauslaitteiden ohjaus toteutetaan tietovidyldn kautta. Ohjaus-
laiteryhmdn ohjaussignaali muodostetaan JA-logiikkapiirin
kautta dekoodatusta osoitevdyldstd, joka mddrittdd kyseessd

olevan ryhmdn, ja tietovdyldn bitisti.

Ohjauslaitteiden ohjaamiseksi on tarpeen, ettd ohjaukseen tar-
vittavat signaalit esiintyvdt pitemmdn aikaa kuin laskimen

vastaavat ldhtdjaksoajat. Tdmd saavutetaan siten, ettd laski-
men ohjauslogiikan vdlitykselld ohjataan monostabiilia multi-
vibraattoria, jonka ldht&signaali ohjaa laskimen WAIT-sisdén-
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tuloa.

Laskin j&3 niin kauaksi aikaa tilaansa, tdssd tapauksessa tie-
tyn osoite- ja tietobitin ulostulotilaan tietyn ohjauslaitteen
ohjaamiseksi, kunnes monostabiilin multivibraattorin aika on
kulunut. Monostabiilin multivibraattorin aika valitaan niin

suureksi, ettd varmistetaan ohjauslaitteen varma toiminta.

Monostabiilin multivibraattorin ajan kuluttua laskin jdttaa
WAIT-olotilan ja ottaa tehtdvikseen osoite- ja tietobittien
jdrjestdmisen ldhinnd seuraavaa ohjauslaiteryhmdd varten, jo-

hon kyseisessi vaiheessa ohjattavat merkkilamput kuuluvat.

Kuvattu toiminta toistuu kolmivaiheisen verkon kussakin vai-

heessa.

Liitettiessid valomerkkilaite yksivaiheiseen verkkoon, muuttu-
vat kytkentdjidrjestelyt ja niiden toiminta v&hdn. Ohjaustoi-
minta ja valvontatoiminta tapahtuvat yll& kuvatulla tavalla
kunkin puoliaallon nousevalla tai laskevalla osalla. Verkko-
vaiheeseen liitetty ikkunadiskriminaattori ja vertailuyksik-
k® voidaan yhdist&i yhdeksi rakennekokonaisuudeksi. Kytkenta-
laitteen rakenne- ja toimintatapa yksinkertaistuvat, koska
vertailuyksik&ltd tietovdyldn kautta laskimelle ei tarvitse
antaa mitdin tietoa siitd, minkd vaiheen nollakohdan ylityk-
sestd on kysymys. Ajallinen jérjestys aikaansaadaan siten,
etti verkkovaiheen jokaisella nollakohdan ohituksella laskin
saa ikkunadiskriminaattorilta signaalin ja kdynnistdd kaksi
aikaelinti. Ensimmidinen aikaelin antaa sen ajan kuluttua,

ts. nousevalla aallonosalla, signaalin ohjaustoiminnon suorit-
tamiseksi. Toinen aikaelin antaa sen ajan kuluttua, ts. laske-

valla aallonosalla, signaalin valvontatoiminnon suorittamiseksi.

Seuraavassa kuvataan keksinndn erdstd suoritusesimerkkid viit-

taamalla oheisiin piirustuksiin, joissa

kuvio 1 esittdid yleislohkokaaviona keksinnén mukaista valomerk-
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kilaitetta kolmivaiheverkkoon liitettyni.

Kuvio 2 havainnollistaa valomerkkilaitteen ajallista toiminta-

tapaa.

Kuvio 3 esittdd kuvion 1 mukaisen valomerkkilaitteen osaa vk-

sityiskohtaisempana johdotus- ja piirikaaviona.

Kuvion 1 lohkokaaviossa on esitetty keksinndn mukainen valo-
merkkilaite liitettynd kolmivaiheverkkoon. Laite on varustet-

tu laskimella, jonka tietovdyldn leveys on 8 bittii.

Vaihtovirtaverkon kussakin vaiheessa (R, S, T) on ikkunadiskri-
minaattori 2. Ikkunadiskriminaattorien ulostulot antavat kukin
asianomaisen vaiheen nollakohdassa signaalin vertailuyksikkddn
3. Vertailuyksikkd 3 antaa laskimelle 1 keskeytyssignaalin.
Vdyldjdrjestelmdn kautta saa laskin 1 vertailuyksik®ltid 3 tie-
don, milld vaiheella on tapahtunut nollakohdan ohitus. Laskin

1l ohjaa vdyldjdrjestelmidn kautta ajoitinosaa 4, jossa on kaksi
aikaelintd. Ensimmd@inen aikaelin aktivoidaan. T&m3d aikaelin
antaa tietyn ajan kuluttua signaalin laskimelle 1. Kuvio 2 sel-
ventdd valomerkkilaitteen ajallista toimintatapaa. Vaiheen R
nollakohdalla kdynnistyy ensimmdinen aikaelin. Vaiheen R nous-
tessa on vaihe T laskussa. Tdlld alueella tapahtuu vaiheen T
valvonta. Valvontatoiminnan pddtyttyd kdytetddn toinen aika-
elin, joka antaa ajan ohjaustoiminnan suorittamiselle. Ohjaus-
toiminnan on pddtyttdvd ennen kuin ensimmdisen aikaelimen,

joka jdlleen kdynnistyi vaiheen T nollakohdassa, aika on kulu-
nut, koska sitten toinen aikaelin jdlleen k&ynnistyy. Valit-
taessa aikoja ensimmdiselle ja toiselle aikaelimelle on otet-
tava huomioon, ettd ohjaus- ja valvontatoiminnat eivdt mene
pddlletysten. Aikaelinten toiminta toistuu jaksottaisesti verk-

kovaiheiden kanssa.

Sen jdlkeen kun valvonta- ja ohjaustoimintojen ajankohdan ai-
kaansaaminen on selvitetty, selvitetddn kuvioiden 1 ja 3 avul-

la valvonta- ja ohjaustoimintaa. Laskimen 1 osoitevdyld&n on
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liitetty dekoodauskytkentd osoitevdyldd 5 varten. Tdmd dekoo-
dauskytkentid 5 on yhdistetty ohjauslogiikkaan 7. Yhteyden kaut-
ta piisee summasignaali, joka on aktiivinen niin pian kuin
osoitedekooderi dekoodaa osoitteen ohjauslaiteryhmda varten,
ohjauslogiikkaan. Ohjauslogiikka 7 on yhdistetty laskimeen 1
ohjausvidyldn kautta. Ohjauslogiikka vertaa edelld mainittua
summasignaalia sekd ohjausvdyl&n signaaleita ja pitdd osoite-
dekooderin 14hd8n vapaana. Ohjaustoiminnon aikana ohjauslogiik-
ka aktivoi monostabiilin multivibraattorin. Lisdksi on mono-
stabiili multivibraattori 6 liitetty laskimen WAIT-sisddntu-
loon. Ohjauslaitteet 8 on yhdistetty kahdeksan laitetta k&sit-
tiviin ryhmiin (vastaten tietovdyl&dn leveyttd). Kullekin ryh-
mille on jirjestetty osoite, joka annetaan laskimesta 1 koodi-
muodossa. Ohjauslaitteet 8, joita on ohjattava kussakin ryhméds-
si, miiritidin tietovdyldn bittimuodolla. Kuviossa 3 osoitetaan,
ettd osoitejohdon ja kulloisenkin tietovdyldjohdon vadlissd on
toteutettuna JA-logiikkapiiri transistoreilla 9 ja 10. Kuorma-
kytkimen 11 ohjainyksik&1lld, joka on muodostettu muuntajaksi,
ohjataan kuormakytkintd 13, joka tdssd on triakki. Triakki kyt-
kee merkkilampun 14 pdille. Sarjassa merkkilamppujen 15 kanssa
on tuloelin virranvalvonnalle 12, joka muodostuu muuntajasta.
Timi muuntaja rakennetaan, jotta saavutetaan haluttu differen-
tioiva kdyttdytyminen, ferriittisyddmelle ja sen ensidinduk-
tanssi on suhteellisen pieni. Tuloelimen ulostulo virranval-
vontaa 12 varten on liitetty vahvistimeen 18. T&m&n vahvisti-
men tulee antaa positiivisella ja negatiivisella virran suun-
nalla kulloinkin tietyn kynnysarvon yldpuolella digitaalinen
1iht8signaali. Edullisesti voidaan tdssd kdyttda integroitua

lukuvahvistinta.

Vvahvistin virranvalvontaa 17 varten on liitetty merkkilamppuun
14. Valvontakytkimien 17, 18 ulostulot on liitetty tietovdy-
154n. Valvontakytkimia 12, 17, 18 ohjataan JA-elimilld 15, 16,
jotka on liitetty ryhmien ja kyselyjen osoitteisiin. Valvon-
takytkimii kyselld&n laskimella 1 kuvion 2 aikataulun mukai-
sesti. Ohjauslaitteiden 8 ryhmdt on tasaisesti Jaettu kaikil-

le vaiheille.
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Keksinn®dn erds yksivaiheverkossa sovellettava suoritusmuoto
on sellainen, ettd ensimmdisen aikaelimen keskeytyssignaalia
kdytetddn ohjauslaitteiden ohjaamiseen ja toisen aikaelimen

keskeytyssignaaleja valvontatoiminnan laukaisemiseen.

Kutakin nollakohtaa seuraa siis ensiksi ohjaustoiminta ja sen

jdlkeen valvonta.
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Patenttivaatimukset

1. Kytkentdlaite valomerkkilaitteiden kdyttédmiseksi, johon kuu-
luu laskin (1) ja ohjauslaitteet (8) merkkilamppujen (14) oh-
jaamiseksi, tunnet tu siitd, ettd kuhunkin verkkovai-
heeseen on liitetty ikkunadiskriminaattori (2), joka on yhdis-
tetty vertailuyksikk&6n (3), ettd laite on varustettu ajoitin-
laitteella (4), ettd vertailuyksikkd (3) ja ajoitinlaite (4)
ovat yhdistetyt laskimen (1) keskeytyssisdédntuloon ja tieto-
viyl&dn, ettd ohjausvdylddn liitettyyn ohjauslogiikkaan (7)

on liitetty monostabiili multivibraattori (6), jonka ulostulo
on liitetty laskimen (1) WAIT-sisd&ntuloon, ettd ohjauslait-
teisiin (8) kuuluu elimet virranvalvontaa (12, 18), j&nnit-
teenvalvontaa (17) ja merkkilamppujen (14) ohjausta (11, 13)
varten ja jotka ohjauslaitteet on jdrjestetty ryhmiksi, ettad
osoitevidylin dekoodaamiseksi ryhmiosoitteisiin (ryhmdosoite-
johto) ja kyselyosoitteisiin (kyselyosoitejohto) on jdrjestet-
ty dekoodauskytkin (5), ettd merkkilamppujen (14) ohjauselimet
(11, 13) ovat aktivoitavissa JA-logiikkapiirilld (9, 10) ryh-
mii edustavan ryhmiosoitejohdon ja ryhméssa olevaa ohjauslai-
tetta (8) edustavan tietovdyl&johdon v&lilla, ja ettd virran
ja jdnnitteen valvontaelimet (12, 17, 18) ovat aktivoitavissa
JA-logiikkapiireilld (15, 16) ryhmiosoitejohdosta ja kysely-
osoitejohdosta, jolloin merkkilamppujen (14) ohjaustilat on
kytkettdvisssd tietovdyldn kautta laskimelle (1).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kytkent&dlaite valomerkkilait-
teiden kiyttdmiseksi, tunnettu siitd, ettd JA-logiik-
kapiirit ohjauslaitteiden (8) ohjaamiseksi on toteutettu tran-
sistorien (9, 10) avulla, jotka on kytketty sarjaan sytytys-
muuntajien (11) kanssa, ettd sytytysmuuntajat (11) liittyvat
triakkien avulla toteutettuihin kuormakytkimiin (13), ettd
kuormakytkimet (13) on kytketty sarjaan merkkilamppujen (14)
ja virranvalvonnan (12) tuloelinten kanssa, ettd virranvalvon-
nan (12) tuloelimet, joilla on differentioiva siirto-ominai-
suus, on kytketty suurohmisiin vahvistimiin (18), ja ettd jén-
nitteenvalvonnan (17) vahvistimet on kytketty merkkilamppuihin

(14) .
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Patentkrav

1. Kopplingsanordning f8r att driva ljussignalanordningar, var-
till hSr en rdknare (1) och styranordningar (8) f&r styrning av
signallampor (14), k @& nne tecknad dirav, att till var-
je nédtfas anslutits en f&nsterdiskriminator (2), som f&renats

med en komparationsenhet (3), att anordningen fdrsetts med en
tidsplaheringsanordning (4), att komparationsenheten (3) och tids-~
planeraren (4) férenats till rdknarens (l) avbrottsingdng och

en databussledning, att till en med 3btyrbussledningen f&renad styr-
logik (7) anslutits en monostabil multivibrator (6), vars utgénag kopplats
till rdknarens (1) WAIT-ingdng, att till styranordningarna (8)
h8r organ f&r strémkontroll (12, 18), spdnningskontroll (17) och f&r
styrning(ll,13) av signallamporna (14) och vilka styranordningar an-
ordnats i grupper, att f8r avkodning av adressbussledningen till
gruppadresser (gruppadressledning) och f6rfra&gningsadresser
(forfradgningsadressledning) har anordnats en avkodningskoppling
(5), att signallampornas (14) styrorgan (11, 13) kan aktiveras
med en JA-logikkrets (9, 10) mellan en gruppen representerande
gruppadressledning och databussledningen, som representerar den i
gruppen befintliga styranordningen (8), och att kontrollorganen
(12, 17, 18) for strom och spdnning kan aktiveras med JA-logik-
kretsar (15’16) fran gruppadressledningen och f&rfrigningsadress-
ledningen, varvid signallampornas (14) styrningstillstdnd kan kopnlas
viadatabussledningen till rdknaren (1).

2. Kopplingsanordning enligt patentkrav 1 f6r att driva ljus-
signalanordningar, k & nnetecknad dirav, att JA-logik-
kretsarna f6r styrning av styranordningarna (8) f&rverkligats med
tillhj&dlp av transistorer (9, 10), vilka kopplats i serie med
tdndningsomformarna (11), att tidndningsomformarna (11) &r anslut-
na till belastningskopplingar (13), som f&rverkligats med till-
hjdlp av triaker, att belastningskopplingarna (13) kopplats i se-
rie med signallampornas (14) och strémkontrollens (12) ingdngsor-
gan, vilka besitter differentierande &verf&ringsegenskap, har
kopplats till hdgohmiga fdrstdrkare (18), och att spdnningskontrol-
lens (17) fOrstédrkare kopplats till signalamporna (14).

Viitejulkaisuja-Anftrda publikationer
Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Sveitsi-Schweiz(CH) 607 188 (G 08 G 1/07).
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