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(54) PANIKTUR

(57) Die Erfindung betrifft eine Paniktlr, welche als

Drehfligeltir ausgefthrt ist, welche durch eine in
Fluchtrichtung wirkende Druckkraft auf das Tarblatt
entriegelbar ist, wozu das Tarblatt mit einem Sensor
ausgestattet ist, durch welchen detektierbar ist, dass
eine Druckkraft ausgelbt wird und wozu ein
zwischen Turblatt und Turrahmen wirkender Riegel
maschinell angetriebenen aus der gesperrten
Stellung heraus bewegbar ist.

Der Sensor ist eine aus mehreren Schichten
flexiblen flachigen Materials aufgebaute Sensorfolie
(2), welche bei Druck und/oder Berihrung ein
elektrisches Signal generiert.
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Beschreibung
[0001] Die Erfindung betrifft eine als Drehfligeltir ausgeflhrte Paniktdr.

[0002] Paniktiren mussen auch in einer Paniksituation ein sicheres Entkommen aus einem
Gebédude erméglichen. Eine Paniktir muss in Fluchtrichtung ohne Notwendigkeit eines Schlls-
sels und/oder irgendwelcher Vorkenntnisse problemlos zu 6ffnen sein. Da man sie oft als Not-
ausgangstir verwendet, welche gegen Zutritt von au3en her abgesperrt ist, kann man nicht
einfach eine riegellose Schwingtir dafir verwenden.

[0003] In Normalfall verwendet man als Paniktlr eine Drehtlr, welche in Fluchtrichtung auf-
schwenkbar ist, wobei an jener Seite der TUr an welche man bei Flucht gelangt, eine u. a. ,Pa-
nikbalken", ,Panikstange", ,Panikleiste", ,Sensorgriffleiste”, ,Sensorleiste”, ,Schalterleiste"
angebracht ist. In allen Fallen handelt es sich dabei um einen horizontal quer Uber weitgehend
das gesamte Turblatt verlaufenden Griffteil, welcher fir das Offnen der Tur auf das Turblatt zu
gedrickt und bewegt werden muss um die Tar zu 6ffnen.

[0004] Von einem ,Panikbalken" oder eine ,Panikstange" spricht man eher, wenn die Bewe-
gung dieses Griffteils auf das Turblatt zu durch eine ausschlieBlich mechanische Ubersetzung
in einen Bewegung des Riegels bzw. der Riegel Ubersetzt wird, durch welche die Tur entriegelt
wird. Ein Beispiel fur eine derartige Bauweise ist in der EP 2 112 305 A1 gezeigt. Vorteilhaft an
den rein mechanischen Ubersetzungen ist, dass sie energieautark funktionieren. Nachteilig ist,
dass der ,Panikbalken" recht robust ausgefihrt sein muss und relativ weit vom TuUrblatt abste-
hen muss da er aus Ubersetzungsgriinden fir das zuverldssige Bewegen der Riegel, selbst
relativ weit auf das Turblatt zu bewegbar sein muss. Derartige ,Panikbalken" stéren daher oft
optisch und sie kénnen im Fall von Massenpanik im Gedrénge auch zu Verletzungen fuhren.

[0005] Sehr haufig verwendet man den quer Uber das Turblatt verlaufenden Giriffteil nur als den
beweglichen Teil eines elektrischen Schalters. Wenn auf diesen Teil Druck ausgelbt wird, wird
ein Stromkreis geschlossen und entweder direkt dadurch oder Uber eine Steuerung und einen
durch diese geschalteten Stromkreis, werden ein oder mehrere elektrisch antreibbare Riegel in
die gedffnete Stellung bewegt. Bei derartigen Funktionsweisen kann der quer Uber das Turblatt
verlaufende Griffteil schlanker ausgefihrt sein und braucht weniger vom Turblatt abzustehen.
Man spricht dann von ,Panikleiste”, ,Sensorgriffleiste", ,Sensorleiste", ,Schalterleiste". Beispiele
daftir sind in den Schriften DE 10 011 763 A1, DE 19 625 237 C2, DE 19 953 765 A1,
DE 9 314 870 U1, EP 1 065 577 B1, EP 1 072 743 A1, GB 2 323 405 A, US 2002 153 732 A1
und US 2005 237 214 A1 gezeigt.

[0006] Bei all diesen Ausfuhrungsformen verlduft horizontal Uber das Turblatt, normal von der
Ebene des Turblattes vorstehend, ein starrer Kdérper, welcher zum Turblatt in einem Abstand
gehalten wird und auf dieses zu entgegen der Wirkung einer Feder zumindest einige Millimeter
gefuhrt beweglich ist. Wenn dieser starre Kérper ausreichend stark gegen das Turblatt gedrickt
wird, wird die beschriebene Schaltfunktion ausgelést. Gegenuber der zuvor beschriebenen
Bauweise sind damit zwar schlankere, weniger stark abstehende Bauweisen realisierbar. Die
optische Stérung und die Verletzungsgefahr bei Gedrénge sind vermindert aber noch nennens-
wert vorhanden.

[0007] Die WO 9300480 A1 zeigt eine Tur, bei welcher an den Berlhrungsstellen zwischen
Rahmen und Blatt ein oder mehrere Kraftsensoren angebracht sind. Wenn die Kraft mit der
gegen das Turblatt gedrickt wird einen bestimmten Schwellwert Uber eine gewisse Mindestzeit
Uberschreitet, wird durch eine Steuerung elektrisch oder pneumatisch die TUr entriegelt oder
Uberhaupt schon gedéffnet. Damit I&sst sich der stérende, horizontal Uber das Turblatt verlaufen-
de Griffteil génzlich vermeiden. Kaum behebbare Nachteile ergeben sich aber bezlglich der
Sperrwirkung gegen Eintritt entgegen der Fluchtrichtung. Da die Kraft zwischen Turblatt und
Tarrahmen zum Auslésen des Entriegelns fUhrt, kann die Tur auch von der Aulenseite her
gedffnet werden, beispielsweise unter Anwendung eines Sauggreifers.

[0008] Von diesem Stand der Technik ausgehend hat sich der Erfinder die Aufgabe gestellt,
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eine als Drehfllgeltlr ausgefihrte Paniktlr bereitzustellen, welche durch eine in Fluchtrichtung
wirkende Druckkraft auf das Turblatt entriegelbar ist, wobei die Entriegelung unabhangig von
den zwischen Turblatt und Tdrrahmen wirkenden Kréften funktionieren muss und wobei keine
starren Teile in gefahrdender Weise vom Turblatt vorzustehen brauchen.

[0009] Zum Lésen der Aufgabe wird von einer Bauweise ausgegangen, bei welcher der Riegel
maschinell angetriebenen aus der gesperrten Stellung heraus bewegbar ist, wobei diese Bewe-
gung durch einen Sensor ausgeldst wird, durch welchen detektiert wird, dass auf jene Seite des
Turblattes eine Druckkraft ausgetbt wird, welche beim Aufschwenken des Turblatts hinten liegt.

[0010] ErfindungsgemaR wird vorgeschlagen, als Sensor eine druck- und/oder berihrungsemp-
findliche Folie (des weiteren kurz ,Sensorfolie" genannt) zu verwenden, welche bei Druck
und/oder Berthrung eine elektrisches Signal generiert und etwa in der Héhe, an welcher an-
sonsten ein ,Panikbalken" anzuordnen wére, angebracht ist.

[0011] Eine derartige Folie tragt - wenn Uberhaupt - so wenig auf das Turblatt auf, dass sie
keinerlei Verletzungsgefahr fir Menschen mehr darstellt. Sie 1&sst sich, wenn nétig durch die
Farbe eines Anstriches oder einer dinnen Oberflachenbeschichtung auch optisch entweder
weitgehend verbergen oder in gewlnschter Weise vorteilhaft darstellen.

[0012] Die Erfindung wird an Hand einer Zeichnung veranschaulicht:

[0013] Fig. 1: zeigt das Turblatt einer beispielhaften erfindungsgemaRen Tur in perspektivischer
Ansicht.

[0014] Fig. 2: zeigt einen beispielhaften elektromechanischen Antrieb, welcher vorteilhaft an
einer erfindungsgemaRen TUr einsetzbar ist.

[00156] GemaR Fig. 1 ist die Sensorfolie 2 an jener Seite des Turblattes 1 angeordnet, welche
bei der Offnungsbewegung hinten liegt. Im Unterschied zu den vorbekannten Panikbalken etc.
besteht die Sensorfolie nicht aus starren Teilen, sondern aus mehreren Schichten flexiblen
flachigen Materials. Ihre Gesamtstérke ist im Normalfall geringer als 1 mm. Fur sehr robuste
Ausfuhrungsformen kann sie aber auch mit starkeren Schichten ausgestattet sein, sodass ihre
Gesamtstarke auch 2 bis 3 mm betragen kann. Sensorfolien welche fir den vorliegenden,
erfindungsgemafen Einsatzfall an Tlren geeignet sind, sind fir andere technische Anwendun-
gen schon massenhaft in Einsatz. Beispiele daflr sind Schaltfolien an Tastaturen und Geréate-
eingabeflachen, Touchpads, Touchscreens etc..

[0016] Ohne Anspruch auf Vollstandigkeit seien an mdglichen Funktionsprinzipien fur die Sen-
sorfolie beispielhaft kurz skizziert: Ohmsche Funktion: Der Schichtaufbau weist zwei elektrisch
leitende Schichten (bzw. zwei Schichten die durch elektrische Leiter durchzogen sind) und
elektrisch isolierende, dazwischen liegende lokale Abstandshalter oder eine elektrisch isolie-
rende netzartige Zwischenlage auf. Uber die elektrisch isolierenden Teile sind die elektrisch
leitenden Schichten mechanisch verbunden. Durch lokalen Druck ist eine leitende Schicht so
weit zur anderen leitenden Schicht hin verformbar, dass sie diese andere Schicht berlhrt, womit
ein Stromkreis geschlossen wird.

[0017] Kapazitive Funktion: Der Schichtaufbau weist zwei elektrisch leitende Schichten und
einen dazwischen liegende dielektrische Schicht auf. Durch Druck auf eine leitende Schicht wird
ihr Abstand zur zweiten Schicht verringert, wodurch die elektrische Kapazitat der Gesamtanord-
nung verandert wird. Diese Verédnderung wird messtechnisch erfasst und fir das Ausldésen
eines Schaltimpulses verwendet.

[0018] Optische Funktion: Der Schichtaufbau weist eine als optischer Wellenleiter wirkende
Schicht auf, in welche Licht von einer Lichtquelle aus eingekoppelt wird und sich in ihr durch
Totalreflexion ausbreitet. An mehreren optoelektronischen Sensoren (z.B. Photodioden) wird
Licht von der leitenden Schicht ausgekoppelt und in Abhangigkeit von der Intensitét des Lichtes
ein elektrisches Signal generiert. Durch lokalen Druck auf die wellenleitende Schicht wird die
Wellenleitung von Licht gestort, sodass Licht ausgekoppelt wird. Das ,Stéren" kann durch
Krimmen der wellenleitenden Schicht oder durch Kontaktieren mit einer anderen, ansonsten

2/6



> Gsterreichisches AT 509 205 B1 2011-07-15
V patentamt

nicht in Kontakt befindlichen Schicht mit ahnlicher optischer Dichte, oder durch Auskopplung in
den berldhrenden Koérper selbst geschehen. Die damit zumindest lokal verringerte Lichtintensitéat
wird Uber die optoelektronischen Sensoren messtechnisch erfasst und fir das Auslésen eines
Schaltimpulses verwendet. Bei allen genannten Funktionsprinzipien ist empfehlenswert, die
Gesamtflache der Sensorfolie elektrisch nicht als einzige groRe Sensorflache auszufihren,
sondern als einzelne, benachbart zueinander angeordnete, bezlglich ihrer Funktion unabhén-
gig voneinander funktionierende, kleinere Sensorflachen. Damit kénnen Sensibilitdt und Ro-
bustheit verbessert werden und unter Hinzuziehung einer ,intelligenten" Steuerung kann darauf
rickgeschlossen werden, wodurch ggf. die Sensorfolie berthrt wird, bzw. wodurch auf sie ge-
driickt wird. Damit kénnen Fehlausldsungen der Offnungsfunktion besser verhindert werden.

[0019] Fig. 2 zeigt eine vorteilhafte Ausflihrung eines elektromechanischen Antriebes, wie er an
einer erfindungsgeméaten Tur eingebaut sein kann.

[0020] Der Antrieb besteht aus einem elektrischen Linearmotor 10 und mit dessen Anker 11
mechanisch verketteten, mechanischen Ubertragungsteilen 12, 13, 14. Bei Stromfluss durch
den Linearmotor 10 wird bestimmungsgemaf dessen Anker 11 in seiner Langsrichtung bewegt.
Diese Bewegung wird Uber die mechanischen Ubertragungsteile 12, 13 in eine Drehbewegung
des Vierkantprofilteils 14 um seine Langsachse Ubersetzt.

[0021] Bestimmungsgeman steckt der Vierkantprofilteil 14 wie die Verlangerung einer Ublichen
Turschnalle im Vierkantloch der ,Nuss" (nicht dargestellt), des Turschlosses. Durch Drehen
dieser ,Nuss" wird beispielsweise der horizontal verschiebbare Riegel 3 (Fig. 1) vor- oder zu-
rickbewegt und damit das Turblatt beziglich Schwenkbewegung gehalten oder freigegeben. In
einem anderen Anwendungsfall kénnen auch vertikale Riegelstangen, durch welche ein Turblatt
am oberen Rahmenteil und am Boden gegen Schwenkbewegung verankerbar ist, damit bewegt
werden.

[0022] Die in Fig. 2 gezeigte Bauweise kann durch die Verwendung eines elektrischen Linear-
antriebes 10 so schmal ausgeflihrt werden, dass sie im Turblatt untergebracht sein kann. Be-
vorzugt ist der elektromechanische Antrieb im Tlrblatt an der Riegelseite in einer stirnseitigen
Ausfrdsung angebracht. Diese Ausfrdsung kann gleich oder ahnlich, wie eine Ubliche Schloss-
ausfrédsung ausgebildet und hergestellt sein.

[0023] Weiter bevorzugt ist der elektrische Linearantrieb 10 ein elektrischer Linearmotor, also
ein Elektromotor, bei welchem die elektrische Energie ohne Umweg Uber einen drehenden
Anker direkt in lineare Bewegung eines Ankers umgewandelt wird. Am vorliegenden Anwen-
dungsfall ist an derartige Motoren besonders vorteilhaft, dass sie bezUglich der zur Bewegungs-
richtung des Ankers normalen Richtungen besonders schlank ausgefuhrt werden kénnen, wo-
mit sie besonders leicht im Tirblatt angeordnet werden kénnen. Durch die Ubersetzung der
linearen Bewegung des Ankers 11 in eine relativ kleine Schwenkbewegung des Vierkantprofil-
teils 14 kann der Problematik bestens gerecht werden, dass elektrische Linearmotoren problem-
los flr grofRe Hibe, nicht aber so problemlos flr groRe Krafte ausgelegt werden kénnen.

[0024] Weitere erforderliche elektrischen Teile wie Steuerung, Energieversorgung, Akkumulator
sind bevorzugt am oder im Turrahmen, oder in einer im Nahbereich des Tlrrahmens in der
angrenzenden Mauer angeordneten Dose untergebracht. Flr die erforderlichen Leitungs- und
Steckverbindungen zwischen Turrahmen und Turblatt und innerhalb des Turblattes gibt es
gemanr dem Stand der Technik schon eine Fllle von bekannten Bauweisen, weshalb hier nicht
weiter darauf eingegangen wird.

[0025] Die Sensorfolie 2 kann oberflachlich mit einer Signalinformation versehen sein, durch
welche klar wird, dass man auf sie driicken muss, damit sich die Tur 6ffnet. Die Sensorfolie
kann sich auch Uber gréRere Flachenbereiche des Turblattes als in Fig. 1 dargestellt erstrecken
und sie braucht nicht notwendigerweise rechteckférmig zugeschnitten zu sein.

[0026] Es ist auch méglich, die Sensorfolie 10 am Grund einer flachen Vertiefung des Turblat-
tes anzubringen, sodass sie Uberhaupt nicht vorsteht.
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Patentanspriiche

1. Paniktdr, welche als Drehfligeltir ausgeflhrt ist, welche durch eine in Fluchtrichtung wir-
kende Druckkraft auf das Turblatt entriegelbar ist und nach dem Entriegeln in Fluchtrich-
tung aufschwenken kann, wozu das Turblatt an der Seite, welche beim Aufschwenken hin-
ten liegt, mit einem Sensor ausgestattet ist, durch welchen detektierbar ist, dass auf diese
Seite des Turblatts eine Druckkraft ausgetbt wird und wozu ein zwischen Turblatt und Tar-
rahmen wirkender Riegel maschinell angetriebenen aus der gesperrten Stellung heraus
bewegbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass
der Sensor eine aus mehreren Schichten flexiblen flachigen Materials aufgebaute Sensor-
folie (2) ist, welche bei Druck und/oder Bertihrung ein elektrisches Signal generiert.

2. Paniktdr nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet dass der Antrieb flr den Riegel (3)
ein elektrischer Linearantrieb (10) ist, welcher in einer Ausnehmung des Turblattes (1) an-
geordnet ist.

3. Paniktdr nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass ein mit seiner Léngsrichtung
horizontal, normal zur Ebene des Turblattes angeordneter, mit dem Vierkantloch der Nuss
eines Turschlosses in Eingriff befindlicher Vierkantprofilteil (14), durch den elektrischen Li-
nearantrieb (10) zu einer Drehbewegung um seine Langsachse antreibbar ist.

4. Paniktur nach Anspruch 2 oder Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass der elektri-
sche Linearantrieb (10) ein elektrischer Linearmotor ist.

5. Paniktir nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensorfo-
lie (2) am Grund einer flachen Vertiefung des Turblattes (1) angebracht ist.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen

4/6



> Gsterreichisches AT 509 205 B1 2011-07-15
V patentamt

Fig. 1
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