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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

Uredaj za napajanje energijom elektroluéne peéi za elektroluénu peé (60) koji sadrzi barem jednu elektrodu (62) i
koji se moZe spojiti na elektriénu mrezu (50) radi napajanja elektrode (62) elektricnom energijom radi stvaranja
elektri¢nog luka za taljenje metalne mase, navedena elektri¢éna mreza (50) je trofazna elektri¢na mreza s tri faze, te
navedeni uredaj sadrzi elektriénu regulacijsku jedinicu (12) umetnutu 1 spojenu na elektriénu mrezu (50) i na
elektrodu (62) i konfiguriranu za reguliranje najmanje jedne koli¢ine elektri¢ne energije za napajanje elektrode
(62), pri ¢emu navedeni uredaj sadrzi najmanje jedan uredaj za detekciju (20, 22) za detektiranje navedene
elektri¢ne koli¢ine umetnute izmedu elektrode (62) i navedene elektri¢ne regulacijske jedinice (12), uredaj za
pozicioniranje (46) konfiguriran za pomicanje najmanje jedne elektrode (62) blize prema/od metalne mase koja se
treba rastaliti i kontrolnu i upravljacku jedinicu (16) spojenu na navedenu elektri¢nu regulacijsku jedinicu (12), na
navedenu elektriénu mrezu (50), i na navedeni uredaj za pozicioniranje (46) kako bi se upravljalo navedenom
elektri¢nom regulacijskom jedinicom (12) i navedenim uredajem za pozicioniranje (46), naznalen time §to
navedena elektri¢na regulacijska jedinica (12) sadrzi pretvaracki uredaj (18) konfiguriran za pretvaranje elektricne
energije iz elektricne mreze (50) u elektri¢nu energiju za napajanje elektrode (62) i predviden s mnostvom modula
(34), medusobno spojenih paralelno i s elektri¢nom mrezom (50), te time $to svaki modul (34) sadrZi tri fazna
podmodula (34R, 348, 34T), jedan za svaku od faza (R, S, T) elektri¢ne mreZe (50), svaki fazni pod-modul (34R,
348, 34T) sadrzi ispravljacki krug (36), konfiguriran da ispravlja i regulira odgovarajucu faznu struju koju napaja
elektri¢na mreza (50), srednji krug (38), u istosmjernoj struji, konfiguriran za pohranjivanje energije i stvaranje
razmaka izmedu vanjske elektriéne mreze (50) i elektrode (62), te inverterski krug (40) konfiguriran za invertiranje
struje koji regulira frekvenciju i amplitudu temeljne izmjeniéne struje na izlazu.

Uredaj prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time $to je svaki od faznih pod-modula (34R, 34S, 34T) spojen sa
zvjezdastim spojem i zvijezda je srediste pojedinacnih pod-modula (34R, 348, 34T) medusobno spojenih na nulu
(N).

Uredaj prema patentnom zahtjevu 1 ili 2, naznacen time §to je navedeni srednji krug (38) DC-spoj.

Uredaj prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time $to je navedeni inverterski krug (40)
odabran od polu-vodiéa, dioda, tiristora, te tranzistora.

Uredaj prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznaden time $to se navedeni ispravljacki krug (36)
postize pomocu kontroliranog diodnog mosta ili tiristorskog mosta.

Uredaj prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time 3to je navedena kontrolna i upravljacka
jedinica (16) konfigurirana da izraunava barem referentnu vrijednost struje (IR) za upravljanje regulacijom
navedene elektricne regulacijske jedinice (12) i vrijednost referentnog napona (UR) za upravljanje regulacijom
navedenog uredaja za pozicioniranje (46).

Uredaj prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time $to obuhvaca uredaj za detekeiju struje
(20) za detekciju struje luka (TIA), i uredaj za detekciju napona (22) za detekciju napona luka (UA), te su navedeni
uredaj za detekciju struje (20) i navedeni uredaj za detekciju napona (22) spojeni na navedenu kontrolnu i
upravljacku jedinicu (16).

Uredaj prema patentnom zahtjevu 7, naznalen time §to je navedeni pretvaracki uredaj (18) konfiguriran za
pretvaranje struje jakosti (Ii) i struje napona (Ui) iz naponske mreZe (50) u vrijednosti struje luka (IA) 1 vrijednosti
napona luka (UA) za napajanje elektrode (62), te je uredaj za regulaciju struje (42), postavljen izmedu navedene
kontrolne i upravljacke jedinice (16) i navedenog pretvarackog uredaja (18), te konfiguriran da na ulazu prima
navedenu referentnu vrijednost struje (IR) koja je izracunata pomocu kontrolne i upravljacke jedinice (16).

Uredaj prema patentnom zahtjevu 8, naznalen time $to je navedeni uredaj za pozicioniranje (46) spojen s
uredajem za upravljanje elektrodom (44), pri ¢emu je navedeni uredaj za upravljanje elektrodom (44) povezan
barem s navedenim uredajem za detekciju napona (22) kako bi se upravljalo aktiviranjem uredaja za pozicioniranje
(46) kao funkcije napona luka (UA) i referentnog napona (UR).

Postupak napajanja energijom elektrolu¢ne peéi za elektroluénu peé (60) koja omogucuje generiranje elektricnog
luka pomoc¢u najmanje jedne elektrode (62) koju pokreée elektricna mreza (50), navedena elektriéna mreza (50) je
trofazna elektricna mreza s tri faze, te za reguliranje najmanje jedne kolid¢ine elektricne energije za napajanje
elektrode (62) pomocu elekiricne regulacijske jedinice (12) umetnute i spojene na elektriénu mrezu (50) i na
elektrodu (62), pri ¢emu navedeni postupak sadrzi detekciju navedene koli¢ine elektriéne energije s barem jednim
uredajem za detekciju (20, 22) umetnutim izmedu elektrode (62) i navedene elektri¢ne regulacijske jedinice (12),
pomicanje s uredajem za pozicioniranje (46) navedene barem jedne elektrode (62) blize prema/od metalne mase
koja se treba rastaliti, i upravljanje navedenom elektriénom regulacijskom jedinicom (12) i navedenim uredajem za
pozicioniranje (46) kako bi se izvrSilo prvo upravljanje elektricnim lukom djelovanjem na elektri¢nu regulacijsku
jedinicu (12) i odgovarajuce drugo upravljanje elektriénim lukom djelovanjem na uredaj za pozicioniranje (46),
naznaden time $to sadrZi pretvaranje elektriéne energije iz clektrié¢ne mreZe (50) u elektriénu energiju za napajanje
navedene elektrode (62) s pretvaratkim uredajem (18) koji je opremljen s mno$tvom modula (34) spojenih
medusobno paralelno i s elektri¢nom mreZzom (50), time $to svaki modul (34) sadrZi tri fazna podmodula (34R,
348, 34T), jedan za svaku od faza (R, S, T) elektri¢ne mreZe (50), u svakom faznom pod-modulu (34R, 34S, 34T)
predvideno je ispravljanje i regulacija odgovarajuce fazne struje koju napaja elektriéna mreZza, privremeno
pohranjivanje energije, i stvaranje razmaka izmedu vanjske elektricne mreze (50) i elektrode (62) sa srednjim
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krugom (38) u istosmjernoj struji, te invertiranje struje, reguliranje frekvencije i amplitude temeljne izmjenic¢ne
struje na izlazu, s inverterskim krugom (40).

Postupak prema patentnom zahtjevu 10, naznacen time $to tijekom navedene kontrole osigurava izratun barem
vrijednosti referentne struje (IR) za upravljanje regulacijom navedene elektricne regulacijske jedinice (12) i
referentne vrijednosti napona (UR) za upravljanje regulacijom navedenog uredaja za pozicioniranje (46).

Postupak prema patentnom zahtjeva 10 ili 11, naznafen time §to navedene detekcije omogucuje detektiranje
struje luka (IA) i napona luka (UA).

Postupak prema patentnom zahtjevu 12, naznacen time $to se aktiviranjem uredaja za pozicioniranje (46) upravlja
preko uredaja za upravljanje elektrodom (44) kao funkcije napona luka (UA) i primljenog referentnog napona
(UR).
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