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(57) Abstract : The present invention relates to a feeding de-
vice (1) for a single-grain seed drill via a flow of air from a
main reservoir (2) containing product to at least one auxiliary
reservoir (4) depending on its filling rate, each auxiliary re-
servoir (4) being connected to said main reservoir (2) by a
respective leaktight duct (5), the number of auxiliary reser-
voirs (4) corresponding to the number of dispensers (3) of
said single-grain seed drill. The feeding device is noteworthy
in that a regulating system (16) is connected to each auxiliary
reservoir (4) and in that said regulating system (16) has a sen-
sor (17) for detecting the level of product and a valve (18) for
regulating the flow of air in said corresponding auxiliary re-
servoir (4). The present invention also relates to a single-grain
seed drill using a feeding device according to the invention.

(57) Abrégé : La présente invention concerne un dispositif
d'alimentation
[Suite sur la page suivante]
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(1) pour semoir monograine via un flux d'air a partir d'un réservoir principal (2) contenant du produit, vers au moins un réservoir
auxiliaire (4) en fonction de son taux de remplissage, chaque réservoir auxiliaire (4) étant relié audit réservoir principal (2) par un
conduit (5) étanche respectif, le nombre de réservoirs auxiliaires (4) correspondant au nombre de distributeurs (3) dudit semoir
monograine. Le dispositif’ d'alimentation est remarquable en ce qu'un systéme de régulation (16) est associé a chaque réservoir
auxiliaire (4) et que ledit systéme de régulation (16) présente un capteur (17) pour détecter le niveau de produit et un clapet (18)
pour réguler le flux d'air dans ledit réservoir auxiliaire (4) correspondant. La présente invention concerne également un semoir
monograine utilisant un dispositif d'alimentation selon l'invention.
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DISPOSITIF D'ALIMENTATION A DISTANCE POUR SEMOIR
MONOGRAINE ET SEMOIR MONOGRAINE UTILISANT UN TEL
DISPOSITIF D'ALIMENTATION

La présente invention se rapporte au domaine technique geénéral du
machinisme agricole. L'invention concerne un dispositif d'alimentation pour semoir
monograine via un flux d'air a partir d'un réservoir principal contenant du produit,
VErs au moins un réservoir auxiliaire en fonction de son taux de remplissage, chaque
réservoir auxiliaire €tant reli¢ audit réservoir principal par un conduit étanche
respectif, le nombre de réservoirs auxiliaires correspondant au nombre de
distributeurs dudit semoir monograine. L'invention s'applique a un dispositif
d'alimentation a distance pour une machine distributrice telle qu'un semoir
monograine a distribution pneumatique.

Un tel dispositif d'alimentation est présenté dans la demande FR 2 315 834.
Ce dispositif d'alimentation permet de transporter du produit tel que des graines a
partir d'un réservoir principal vers au moins un réservoir auxiliaire. Le transport du
produit est effectué via un flux d'air au travers d'un conduit étanche en fonction de
I'état de remplissage du réservoir auxiliaire. Le réservoir auxiliaire présente un
dispositif d'échappement d'air implanté sur une de ses parois latérales. Le dispositif
d'échappement d'air crée une perte de charge qui décroit en fonction du remplissage
du réservoir auxiliaire. Lorsque le réservoir auxiliaire est rempli, la perte de charge
est nulle et le transport de graines depuis le réservoir principal est arrété. Chaque
réservoir auxiliaire est donc alimenté individuellement et automatiquement en
graines en fonction de son taux de remplissage. Un tel dispositif d'alimentation est
notamment utilisé pour un semoir de précision avec une distribution a distance des
¢léments semeurs. Le fonctionnement de 'alimentation du réservoir auxiliaire via la
fuite d'air est tributaire du type de produit a transporter et notamment de la forme du
produit permettant d'obstruer le dispositif d'€échappement d'air.

Dans le cas de semoirs comportant un grand nombre d'¢léments semeurs,
certains réservoirs auxiliaires sont plus €loignés du réservoir principal que d'autres.
Ainsi, le flux d'air doit €tre augmenté pour que les graines soient transportées

jusqu'aux réservoirs auxiliaires €éloignés, disposés sur les extrémités du bati. La
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position en hauteur du réservoir principal et notamment la hauteur du fond du
réservoir principal a une influence sur le transport de graines par le flux d'air. Par
contre, cette augmentation du flux d'air entraine un surplus de graines dans les
réservoirs auxiliaires proches du réservoir principal qui provoque un débordement
du niveau de graines. D'autre part, le flux d'air important peut aussi provoquer la
perte de précision de placement des graines dans les lignes de semis. Pour que
I'alimentation a distance des réservoirs auxiliaires soit a peu pres correcte pour
chacun, le nombre de réservoirs auxiliaires doit €tre limité. Pour que le flux d'air qui
embarque les graines soit plus ou moins adapté a chaque réservoir auxiliaire et tout
en ayant un nombre de réservoirs auxiliaires plus €leve, il faudrait utiliser deux flux
d'air. L'un adapté aux réservoirs auxiliaires proches du réservoir principal et 'autre
adapté aux réservoirs auxiliaires €loignés. Une telle adaptation permet d'éviter des
avaries pour cause d'un flux d'air trop €levé pour les réservoirs auxiliaires du centre,
mais entraine aussi des cofits supplémentaires.

La présente invention a pour but de remédier aux inconvénients précités. Elle
doit notamment proposer un dispositif d'alimentation efficace pour chaque réservoir
auxiliaire indépendamment du nombre de réservoir auxiliaire, de sa position par
rapport au réservoir principal et quel que soit le produit a transporter.

A cet effet, une importante caractéristique de 1'invention consiste en ce qu'un
systeme de régulation est associé a chaque réservoir auxiliaire et que ledit systeme
de régulation présente un capteur pour detecter le niveau de produit et un clapet
pour réguler le flux d'air dans ledit réservoir auxiliaire correspondant. Ce systéme
de régulation permet ainsi de garantir un fonctionnement correct pour chaque
réservoir auxiliaire quelle que soit sa position par rapport au réservoir principal.
Ainsi, le nombre de réservoirs auxiliaires n'est plus limité. En contr6lant le niveau
de remplissage du réservoir auxiliaire, l'interruption de 1'alimentation en produit
n'est plus tributaire de 'aptitude au produit d'obstruer le dispositif d'échappement
d'air.

D’autres caractéristiques et avantages de 1’invention se dégageront de la
description qui va suivre en regard des dessins annexés qui ne sont donnés qu'a titre

d'exemples non limitatifs de I'invention avec réfeérence. Sur ces dessins :
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- la figure 1 montre, vue de cdté, une machine distributrice munie d'un
dispositif d'alimentation selon la présente invention,

- la figure 2 représente un réservoir auxiliaire dont le niveau prédéterminé de
produit n'est pas atteint,

- la figure 3 représente un réservoir auxiliaire dont le niveau prédéterminé de
produit est atteint,

- la figure 4 représente un réservoir auxiliaire avec un dispositif de régulation
meécanique.

La figure 1 est une vue latérale d'une machine agricole distributrice munie
d'un dispositif d'alimentation (1) selon I'invention. La machine présente un réservoir
principal (2) destiné a contenir du produit et au moins un distributeur (3) auquel est
associ€ un réservoir auxiliaire (4). Le dispositif d'alimentation (1) permet une
alimentation a distance des réservoirs auxiliaires (4) a partir du réservoir principal
(2). L'alimentation en produit est réalisée par un flux d'air. Le flux d'air transporte le
produit du réservoir principal (2) vers les réservoirs auxiliaires (4). L'alimentation
est réalisée de maniere individuelle et en fonction du taux de remplissage du
réservoir auxiliaire (4). Chaque réservoir auxiliaire (4) €tant reli¢ au réservoir
principal (2) par un conduit (5) €tanche respectif. Le flux d'air pour transporter le
produit est fourni par un ventilateur (6). Le débit d'air en entrée du ventilateur (6)
est réglable. La sortie d'air du ventilateur (6) est réglable par un dispositif
d'échappement d'air (7) dispose a proximité du réservoir auxiliaire (4). Le dispositif
d'é¢chappement d'air (7) est une fuite. Le dispositif d'e¢chappement d'air (7) est
réalis€ sous forme d'ouvertures ménagées dans le réservoir auxiliaire (4). La taille
de ces ouvertures est telle que le produit a transporter ne peut pas s'échapper au
travers des ouvertures. Le ventilateur (6) fournit un flux d'air sous forme d'air
comprime qui extrait le produit du réservoir principal (2) pour le faire parvenir aux
réservoirs auxiliaires (4) par le conduit (5) €tanche respectif. L'accumulation de
produit dans le réservoir auxiliaire (4) provoque une perte de charge qui ralentit
suffisamment le flux d'air dans le conduit (5) étanche pour empécher le transport du
produit. L'alimentation du réservoir auxiliaire (4) est ainsi interrompue, lorsqu'il est
plein. Lorsque le réservoir auxiliaire (4) s'est vidé, il n'y a plus accumulation de

produit devant le dispositif d'échappement d'air (7), la perte de charge diminue et le
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transport de produit reprend. Le dispositif d'alimentation (1) permet donc une
alimentation autorégulée en fonction du taux de remplissage du réservoir auxiliaire
(4). Le dispositif d'alimentation pneumatique est muni d'un manometre (8).

La machine représentée a la figure 1 présente un cadre d'attelage (9)
permettant la liaison a un tracteur (non représenté). Le tracteur déplace la machine
suivant un sens d'avance indiqué par la fleche (A). Dans la suite de la description,
les notions suivantes "avant", "arriere" et "devant", "derriere" sont définies par
rapport au sens d'avance (A). Alternativement, la machine présente un cadre
d'attelage intégré a un outil intermédiaire de travail du sol sur lequel sont accrochés
des distributeurs (3). Le réservoir principal (2) est muni d'un couvercle (10) et d'une
sortie (11) ménagée latéralement en bas. Le couvercle (10) permet une fermeture
¢tanche du réservoir principal (2). Le conduit (5) reliant un réservoir auxiliaire (4)
au réservoir principal (2) est flexible. La section du conduit (5) est circulaire.

Une telle machine distributrice est par exemple un semoir (12), lequel est a
distribution pneumatique. Il s'agit alors d'un semoir de précision ou monograine. Le
produit transporté par le flux d'air est alors des graines. Un tel semoir (12) distribue
les graines une a une sur la ligne de semis a des écartements constants. Le semoir
(12) comporte un chassis (13) sur lequel sont répartis de maniere régulicre des
distributeurs (3) de graines. Ces distributeurs (3) sont des ¢léments semeurs.
Chaque distributeur (3) possede un réservoir auxiliaire (4) et un organe de mise en
terre (14). Le nombre de distributeur correspond au nombre de rangs de semis du
semoir monograine. Chaque distributeur (3) est monté sur le chassis (13) au moyen
d'un parallélogramme déformable (15) qui lui permet de se déplacer parallelement
au sol. L'organe de mise en terre (14) est réalis€ par un soc permettant de mettre les
graines dans la terre. Dans une alternative, le distributeur (3) présente deux organes
de mise en terre (14). Le rang de semis est alors jumelé.

Selon une importante caractéristique de l'invention, un systeme de régulation
(16) est associé a chaque réservoir auxiliaire (4) et ledit systeme de régulation (16)
présente un capteur (17) pour détecter le niveau de produit et un clapet (18) pour
réguler le flux d'air dans ledit réservoir auxiliaire (4) correspondant. Le systeme de
régulation (16) est représenté sous forme simplifiée sur la figure 1. Grace au

systeme de régulation (16), il n'y a plus de débordement de produit dans ledit
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réservoir auxiliaire (4) puisque le clapet (18) est fermé lorsque le capteur (17)
détecte le niveau prédéterminé de remplissage. La fermeture du clapet provoquant
'interruption du transport de produit vers ledit réservoir auxiliaire (4). Avec ce
systeme de régulation (16), on garantit un fonctionnement correct de 1'alimentation
du réservoir auxiliaire (4) et ce quelle que soit sa position proche ou éloignée par
rapport au réservoir principal (2). Le transport des graines vers ces différents
réservoirs auxiliaires (4) se fait au travers d’un seul flux d’air. Le nombre de
réservoirs auxiliaires (4) et par conséquent le nombre de distributeurs (3) n’est donc
plus limité. Ce dispositif d’alimentation (1) pourra alimenter un grand nombre de
réservoirs auxiliaires (4). A titre d’exemple, le semoir monograine pourra grace au
dispositif d’alimentation (1) selon I’invention alimenter au moins vingt réservoirs
auxiliaires (4), quelle que soit leur position sur le chassis (13). Un tel chassis est
alors de préférence repliable pour respecter le gabarit de transport lors des
deplacements sur les routes.

L'interruption d'alimentation n'est plus tributaire de la forme du produit et de
son aptitude a obstruer le dispositif d'échappement d'air (7). Un systeme de
régulation (16) selon l'invention est implanté sur chaque réservoir auxiliaire (4). De
cette maniere, le dispositif d'alimentation (1) du réservoir principal (2) vers les
réservoirs auxiliaires (4) est contrdlé et régulé. Les systemes de régulation (16) sont
indépendants les uns des autres. Les réservoirs auxiliaires (4) dispose€s au centre,
proche du reéservoir principal (2), sont ainsi protéges d'un €éventuel débordement de
niveau et la précision de semis est conservée. Le flux d'air pour l'approvisionnement
des réservoirs auxiliaires (4) proches ou plus éloignés du réservoir principal (2) est
suffisant pour un fonctionnement correct. Le nombre de réservoirs auxiliaires (4) a
alimenter par un réservoir principal (2) n'est pas limité par le flux d'air. Ce dispositif
de régulation (16) est adapté pour la distribution de tout produit. Que ce soient des
grains lourds ou légers, 1'alimentation des réservoirs auxiliaires (4) est optimale.

La figure 2 représente un réservoir auxiliaire (4) avec le conduit (5)
permettant 'alimentation en produit. L'alimentation en produit se fait dans la partie
superieure du réservoir auxiliaire (4). Le systeme de régulation (16) s'étend entre le
réservoir principal (2) et le réservoir auxiliaire (4) correspondant. Le systeme de

régulation (16) des figures 2 et 3 présente en sus un €lément de controle (19). Cet
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¢lément de contrdle (19) est destin€ a recevoir des informations du capteur (17) et a
commander le clapet (18) en conséquence. Le capteur (17) communique des
informations quant au niveau de remplissage du réservoir auxiliaire (4). Il s'agit d'un
systeme de régulation (16) ¢lectronique. Le capteur (17) s'étend sur le réservoir
auxiliaire (4) alors que le clapet (18) s'étend dans le conduit (5) reliant ledit
réservoir auxiliaire (4) au réservoir principal (2). Le clapet (18) présente une forme
complémentaire du conduit (5). Pour un meilleur pivotement du clapet (18) dans le
conduit (5), ce dernier présente un module de section rectangulaire. L'axe de
'articulation est sensiblement transversal a la direction du conduit (5). Dans une
alternative, le module intercalé dans le conduit (5) présente une section en demi-
cercle. La partie arrondie €tant disposée vers le bas. Le clapet (18) présente une
forme complémentaire et la base du demi-cercle réalise 'axe de I'articulation. D'une
maniere préférentielle et telle que représentée sur la figure 2, le clapet (18) est
dispose plus pres du réservoir auxiliaire (4) que du réservoir principal (2). Selon une
alternative, le clapet (18) est disposé pres du réservoir principal (2) et notamment
proche de la sortie (11) ménagée dans le bas du réservoir principal (2).

Le clapet (18) est piloté en fonction du niveau de produit détecté dans le
réservoir auxiliaire (4) correspondant par le capteur (17). D'une maniere
avantageuse, le capteur (17) détecte un niveau de remplissage du réservoir auxiliaire
(4). Lorsqu'il détecte le niveau prédéterminé, il fournit un signal qui permet de
piloter le clapet (18) présent dans le conduit (5) d'alimentation du réservoir
auxiliaire (4) afin d'assurer une régulation. Le capteur (17) est un détecteur de
proximité. Le capteur (17) permet de contréler le remplissage du réservoir auxiliaire
(4) sans contact physique avec le produit, par exemple les graines. Pour un autre
type de capteur, 'extrémité du capteur doit €tre en contact avec le produit pour
pouvoir détecter un niveau. Ainsi, la position du capteur (17) sur le réservoir
auxiliaire (4) est ajustée en fonction du niveau de remplissage a détecter. Sa
position dépend €galement du type de capteur utilis€.

D'une manicre avantageuse et pour le bon fonctionnement du dispositif
d'alimentation (1), le clapet (18) est monté de maniere mobile dans ledit conduit (5)
respectif. Le clapet (18) est amene¢ a s'étendre selon deux positions. Dans une

position, le clapet (18) autorise le passage du flux d'air dans le conduit (5) alors que
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dans 'autre position le clapet (18) empéche le passage de l'air et donc interrompt le
transport de produit vers le réservoir auxiliaire (4) correspondant. Le montage du
clapet (18) sur le conduit (5) est reéalis€¢ au moyen d'une articulation. Le clapet (18)
est ouvert lorsque le niveau prédéterminé de produit dans ledit réservoir auxiliaire
(4) correspondant n'est pas détecte par le capteur (17). L'articulation est positionnée
de telle sorte que le clapet (18) ne soit pas un obstacle dans le conduit (5) pour le
produit transporté par le flux d'air lorsqu'il est ouvert. Cette position est représentée
a la figure 2. L'autre position du clapet (18) est illustrée sur la figure 3. Dans cette
position, le clapet (18) est fermé puisque ledit capteur (17) a détecté le niveau
prédéterminé de produit. Le niveau de remplissage a détecter peut varier en fonction
du type de produit, de la position et de la sensibilité du capteur (17). Pour une
meilleure compréhension, les graines ont €t€ représentées sur les figures 2 a 4.

Le systeme de régulation (16) étant ¢lectronique, 1'€lément de contrdle (19)
comprend un boitier électronique (20) reli€ a une boite de connexion (21) au travers
d'un connecteur de signaux. Les informations relevées par I'intermédiaire du capteur
(17) sont envoyées au boitier €lectronique (20), ce dernier est capable de les
interpréter. Le boitier €électronique (20), selon I'information regue du capteur (17),
pilote le clapet (18). L'information de position du clapet (18) peut étre également
transmise a l'utilisateur via une console électronique muni d'un afficheur (22)
disposé dans le poste de conduite. Lorsque le capteur (17) a détecté le niveau de
remplissage prédeterming, le boitier €lectronique (20) commande un actionneur (23)
pour fermer le clapet (18). Dans 1'exemple représenté, il s'agit d'un actionneur
¢lectrique associ€ a un dispositif roue et vis sans fin. Il transforme le mouvement de
rotation du moteur en mouvement de translation de la vis. Une variante d'actionneur
serait I'utilisation d'un vérin électrique.

La figure 4 représente un autre exemple de réalisation d'un systeme de
régulation (16), il s'agit d'un systeme de régulation mécanique. La figure 4 montre
un réservoir auxiliaire avec un systeme de régulation qui permet de détecter les
graines et de fermer un clapet lorsque le niveau prédéterminé est atteint. Ce systéme
de régulation (16) présente un capteur (17) realisé€ sous la forme d'une paroi qui se
déplace en fonction de la pression des graines exercée contre la paroi. La paroi est

articulée de maniere a pouvoir pivoter. L'articulation est disposée de manicre a ne
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pas géner 'alimentation des graines. Elle s'étend dans le réservoir auxiliaire (4). Le
clapet (18) s'étend dans la partie supérieure de la paroi verticale. D'une manicre
avantageuse, le clapet (18) est combine au capteur (17), c'est-a-dire que l'orientation
de la paroi donne la position du clapet (18). La représentation en traits continus
correspond a une position fermée du clapet (18), le flux d'air et les graines
alimentant le réservoir auxiliaire sont interrompus. Les graines sont représentées a
titre indicatif et la paroi se trouve dans une position inclinée sous la pression des
graines ce qui a entrain€ la fermeture du clapet (18). L'autre position est représentee
en traits discontinus. La paroi s'étend alors sensiblement verticalement et le clapet
est ouvert pour permettre au flux d'air et aux graines d'alimenter le réservoir
auxiliaire (4).

A la lumiere des figures 2 a 4, on remarque qu'une distribution (24) est
associée au réservoir auxiliaire (4). La distribution (24), représentée sur les figures 2
et 3, a pour role d'extraire une a une les graines du réservoir auxiliaire (4) et de les
répartir a intervalle constant sur le rang via 1'organe de mise en terre (14).
L'extraction des graines est réalisée au moyen d'un disque (25) perforé. Les
perforations (26) sont réparties a intervalles réguliers sur une circonférence voisine
du pourtour du disque (25). La distribution (24) comporte un carter de forme
générale cylindrique dans lequel est monté le disque (25). Le disque (25) est mis en
rotation pour permettre la sélection de graines assistée par un flux d'air en
deépression. Le flux d'air pour la sélection des graines est produit par une turbine
(27) entrainée par la prise de force du tracteur. Le disque (25) est entrainé en
rotation via des ¢léments d'entrainement en fonction de la vitesse d'avance du
semoir. Ainsi, la vitesse de distribution est adaptée a la vitesse d'avancement du
semoir (12) ce qui permet de semer les graines a des écartements constants. La
vitesse d'avancement du semoir est donnee par une roue (28). La roue (28) est
montee sur le chassis (13). Les graines sont alors guidées vers I'organe de mise en
terre (14) qui crée un sillon a une profondeur déterminée pour y placer la graine et
la recouvrir de terre. En adaptant le disque (25) et notamment les perforations a la
taille et au poids des graines, la distribution (24) peut semer un grand nombre

d'especes.
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Selon une variante non représentée, la distribution est un doseur
volumétrique a cannelures ou a ergots. Un tel doseur est adapteé au semis de céréales
(bl¢, orge) ou pour l'engrais.

L’invention trouve son application dans le domaine du semoir, du
distributeur de précision. L’invention concerne un semoir monograine pneumatique
équipé d'un dispositif d'alimentation selon I'invention. La machine représentée sur la
figure 1 est un semoir destiné a €tre porté par l'attelage trois points du tracteur.
L'invention concerne également une machine qui est trainée par le tracteur.

I1 est bien évident que I’invention n’est pas limitée aux modes de réalisation
decrits ci-dessus et représentés sur les dessins annexés. Des modifications restent
possibles, notamment en ce qui concerne la constitution ou le nombre des divers
¢léments ou par substitution d’équivalents techniques, sans pour autant sortir du

domaine de protection tel qu’il est défini par les revendications suivantes.
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REVENDICATIONS

Dispositif d'alimentation (1) pour semoir monograine via un flux d'air a partir
d'un réservoir principal (2) contenant du produit, vers au moins un réservoir
auxiliaire (4) en fonction de son taux de remplissage, chaque réservoir
auxiliaire (4) étant reli€ audit réservoir principal (2) par un conduit (5) étanche
respectif, le nombre de réservoirs auxiliaires (4) correspondant au nombre de
distributeurs (3) dudit semoir monograine, caractérisé en ce qu'un systeme de
régulation (16) est associ¢ a chaque réservoir auxiliaire (4) et que ledit
systeme de régulation (16) présente un capteur (17) pour détecter le niveau de
produit et un clapet (18) pour réguler le flux d'air dans ledit réservoir auxiliaire

(4) correspondant.

Dispositif d'alimentation selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit
systeme de regulation (16) s'étend entre ledit réservoir principal (2) et ledit

réservoir auxiliaire (4) correspondant.

Dispositif d'alimentation selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que
ledit clapet (18) est piloté en fonction du niveau de produit détecté dans ledit

réservoir auxiliaire (4) correspondant par ledit capteur (17).

Dispositif d'alimentation selon 1'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que ledit clapet (18) est mobile dans ledit conduit (5)

respectif et est amené a s'é¢tendre selon deux positions.

Dispositif d'alimentation selon 1'une quelconque des revendications 1 a 4,
caractérisé en ce que ledit clapet (18) est fermé lorsque ledit capteur (17)
detecte un niveau prédéterminé de produit dans ledit réservoir auxiliaire (4)

correspondant.

Dispositif d'alimentation selon 1'une quelconque des revendications 1 a 4,

caractérisé en ce que ledit clapet (18) est ouvert lorsque le niveau
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prédéterminé de produit dans ledit réservoir auxiliaire (4) correspondant n'est

pas détecte par ledit capteur (17).

Dispositif d'alimentation selon 1'une quelconque des revendications 1 a 6,
caractérisé en ce qu'une distribution (24) et un organe de mise en terre (14)

sont associés a chaque réservoir auxiliaire (4).

Dispositif d'alimentation selon 1'une quelconque des revendications 1 a 7,
caractérisé en ce que ledit systeme de régulation (16) est un systeme

¢électronique et présente en sus un €lément de contrdle (19).

Dispositif d'alimentation selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit
capteur (17) s'étend sur ledit réservoir auxiliaire (4) et que ledit clapet (18)
s'étend dans ledit conduit correspondant reliant ledit réservoir auxiliaire (4)

correspondant audit réservoir principal (2).

Semoir monograine présentant un chassis (13), des distributeurs (3) de graines
muni d’un organe de mise en terre (14) et un dispositif d'alimentation selon

'une quelconque des revendications 1 a 9.
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