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(54) Upinaci a stfedici zafizeni, zejména pro zkouSeni valcovych ploch

Vyndlez spadd do oboru zkou$eni
vilcovych téles a fe8i upindni a stredé-
ni védlcovych téles, napfiklad armatur.,
fitelem vyndlezu je dosaieni snadného a
rychlého vystfedéni a upnuti valcové
plochy a umoZnéni vystfedéni raznych pri-
mérii na jednom zafizeni. Uvedeného tdelu
se dosahuje tim, Ze vodici plochy upi-
nacich delisti jsou $ikmé, na téchto vo=-
docich plochach je posuvné uloZen jezdec.
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Vynilez se tykd nového Fefeni konstrukce upinaciho a stie-
dfciho zabizeni zejm. pro zkudebni stolice vdlcovych t€les, napf.
armatur.

V soucdasné dobé se pro zkouSeni vdlcovych t&les jako upina-
ciho za¥izeni pouzivaji dve prlzmatlcke 8i $ikmé delisti. Nevy-
hodou tohoto usporddini Je, Ye gse zvétSujicim se primérem upina-
né vélcové Edsti se zvétBuje i pot¥ebnd vyska upinacich Jelistd
& p¥i uklddéni vyrobku shora je pot¥ebny velky rosvor Celisti.
Daldfim zndmym YeSenim upinaciho za¥izeni jsou vloZky #¥varu U éi
V, které se vyménuji pro kaZdy primér vdlcové plochy,tnevyhodou
tohoto redeni je vyrobni a konstrukdni pracnost téchto vloZek,
manipulace s nimi a jejich skladovéni. Uchylky priméru upinané
vélcové plochy zpisobuji jeji volné nebo nep%esné uloZeni. Ddle
je zndmo Yedeni se Sikmymi Seligtni g vystPedénim do potrebné
vy$e zkusmo. Hedostatkem tohoto I YeSeni je pracnost vlastniho vy-
st¥eddni, které nezaruduje vidy spolehlivé uloZeni pri namahanl
od bo&nich sil a vyst¥eddni je zdvislé na lidském 01n1te11.

Nevyhody zndmych reSeni odstranuje v podstatd vyndlez, kte-
rym je upinaci a st¥edici zafizeni zejména pro zkoudeni vdlco-
viych ploch, sestdvajici z upinacich Celisti vedenych v telese
za¥izeni a ovlddanych nap¥. Sroubovym mechanismem, pricemZ na
Sikmych vodicich plochdch upinacich cellstl je posuvné uloZen

ez

jezdec,

Dal¥i podstatou vyndlezu je, Ze jezdec je tvaru pravouihlého
rovnoramenného troguhelnlku a vodici plocny elisti jsou oproti
vedeni Sikmé se sklonem 45

Dalii podstatou vyndlezu je, Ze upinaci plochy delisti jsou

‘

vzdéiemd rovnobéZné a k vedeni kolmé.
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Vyss{ GSinek vyndlezu lze spatPovat v tom, ¥e zaiizeni
umo¥nuje snadné a rychlé vyst¥eddni a upnuti vdlcové plochy,
p¥ilemZ lidsky Cinitel neovlivnuje presnost ustaveni vdlcové
plochy p¥i st¥eddni. Za¥fzeni podle vyndlezu ddle umoZnuje vy-
st¥edéni rdznych primérl na jednom zarizeni, coZ odstranuje
potfebu riznych st¥edlcich vyménnych vloZek. Dalsdi udinek lze
spat¥ovat v tom, %e opdrné plochy Selisti jsou k bodnim sildm
kolmé, vyska Celisti je pro rlizné praméry stdld a rozvor Celis-
t1 &ind maximdlni primér upinané vdlcové plochy zvétSeny jen -
o vili pot¥ebnou pro zasunuti vdlcové plochy mezi Celisti.
PouZzitim zaifizeni dle vyndlezu se podstatné snizuje namihavost
price a zvy3uje bezpeldnost pri prdci, zejména manipulaci p¥i
ustavovédni a upindni vyrobkd bez vlivu lidského Sinitele na
presnost ustaveni,
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Priklad konkretniho provedeni vyndlezu je schematicky

t3
j$e]
{

zornén na pripojeném vikrese, predstavujicim Tes
Fizenim podle vyndlezu.

Zatizeni podle vyndlezu sestivd z télesalupinaciho zarizeni

s vedenim 11, v némZ jsou vedeny dvé upinaci lelisti 2, pFesou-
vané nap¥. Sroubovym mechanismem 3. Tento Sroubovy mechanismus 3
lze ovlddat libovolnym zpisobem, nap¥. rucné, elektropohonem a pod.
Na 8ikmych vodicich plochdch 21 upinacich Celisti 2 je umistén
jezdec 4 tvaru pravothlého rovnoramenného trojdhelniku. Vodic{
plochy 21 jsou oproti vedeni Sikmé se sklonem 45°, upinaci plochy
22 dZelisti 2 jsou vzdjemné rovnobéiné a k vedeni 11 kolmé.

Pred zahdjenim &innosti se oteviou upinaci Celisti 2, mezi
néz se zasune upinand valcovd plocha, nap¥. hrdlo armatury, a ulo-
%1 na jezdec 4. Sroubovym mechanismen 3 Jjsou Zelisti 2 posou-
védny na vedeni 11 t&lesa 1 a p¥isouvany k sobé, soulasné po Sik-
mych vodicich plochdch 21 Celistd 2 vyjizdi jezdec 4 nahoru tak,
Ze vzddlenosti upinacich ploch 22 Celisti 2 a dosedaci plocha
Jjezdce 4 jsou od dané osy rotace vdlcové plochy stdle shodné.

Po dosednuti upinacich ploch 22 Celisti 2 ma vdlcovou plochu je
tato vdlcovd plocha upnuta a vystiedéna.

Pouziti zarizeni dle vyndlezu je vyhodné zejména pii zkoule-
ni vdlcovych téles, napi. armatur.
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1. Upinaci a stPedfci za¥izeni zejména pro zkoudeni vdlcoviych
ploch, sestdvajici z upinacich Celisti vedenych v télesge
za¥izeni a ovlddanych napr., Sroubovym mechanismem,vyznaéené
tim, %e na Sikmych vodicich plochdch /21/ upinacich Celistd
/2/ je posuvné uloZen jezdec /4/. :

2. Upinaci a stPedici za¥izent podle bodu 1 , vyznaéujéci se
tim, Ze jezdec /4/ je tvaru pravouhlého rovnoramenného troj-
dhelniku a vodici plochy /22/ Selisti /2/ jsou oproti vedeni
/11/ $ikmé se sklonem 45°,

3. Upinaci a st¥edici zarizeni podle bodd 1 a 2, vyznacujici
se tim, Z%e upinaci plochy /22/ Celisgti /2/ jsou vzdjemné
rovnobéiné a k vedeni /11/ kolmé.

1 vykres
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