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(57)  Anotace:

Areta¢ni mechanizmus (15) je vybaven na obou svych
koncich oto¢nymi vackami (27, 2"") s osami (217, 21"")
jejich otaceni, pritom vacky (27, 2""), kazda s dorazovym
zubem (3) a opé€rnym hrotem (4), jsou spiazeny s
ovladaci packou (1), umisténou mezi nimi,
prostrednictvim pifevodovych tahel (57, 57°). Aretacni
mechanizmus (15) ma ovladaci packu (1), jejiz osa (20)
otaeni je umisténa mezi osami (217, 21°") otaceni vacek
(2°,2"") aje s nimi rovnobézna. Osy (217, 21"") otaceni
vacek (27, 2°") definuji rovinu (22) ve vzdalenosti (s) od
osy (20) otaceni ovladaci packy (1), pficemz vzdalenost
(s) predstavuje kolmou spojnici mezi definovanou
rovinou (22) a osou (20) otaceni ovladaci packy (1).
Areta¢ni mechanizmus (15) je vybaven areta¢nim
jezdcem (6), opatienym na strané pfivracené k oteviené
poloze ovladaci packy (1) prstovym tichytem (62), a na
protilehlé stran€ zajistovacim prvkem pro zajisténi
uzavrené polohy ovladaci packy (1) pro spojeni
optickych a/mebo elektrickych konektort (8).
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Zasouvaci a vysouvaci zarizeni pro spojovani a rozpojovani optickych a/nebo elektrickych
konektorii

Oblast techniky

Vynalez se tyka zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni pro spojovani a rozpojovani optickych a/nebo
elektrickych konektorli. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni zahrnuje vodici ram s op€rnymi otvory, do
n¢hoZ se zasouva a z n¢hoz se vysouva pomoci drazek a kolejnic zasuvny prvek, a k predni sténé
zasuvného prvku je pfipevnén aretaéni mechanizmus, ktery je vybaven ovladaci packou, prevodovymi
tahly, vackami, z nichz kazda je opatfena opérnym hrotem a dorazovym zubem Areta¢ni mechanizmus
je vybaven areta¢nim jezdcem se zaji§tovacim prvkem.

Dosavadni stav techniky

Patent CZ 304640 B6, majitele SQS Vlaknova Optika a s., Nova Paka, CZ, ktery je téz
ptihlasovatelem predlozeného vynalezu, popisuje zasuvné zafizeni pro spojovani optickych a/nebo
elektronickych konektorii v konektorovych pouzdrech. Zatizeni obsahuje zasuvny prvek, ktery se
zasouva do vodiciho ramu Vodici ram je opatien ve svych boc¢nich sténach opémymi otvory pro
uloZeni opérnych prvkl zasuvného prvku. Zasuvny prvek ma svou ¢elni sténu vybavenou aretaCnim
zasouvacim mechanizmem.

Aretaéni mechanizmus ma, na svém jednom konci na prvnim krajnim sloupku, uloZenu jednu dvojici
otoénych vacek usporadanych nad sebou. Kazda vacka je opatfena dorazovym zubem a opérmnym
hrotem. Ke kazdé vacce je piipevnéno pievodové tahlo, které vede v podstaté pies celou §itku
aretacniho mechanizmu.

Aretaéni mechanizmus ma, na svém protilehlém konci na druhém krajnim sloupku, upevnénu ovladaci
packu, jejiz soucasti jsou dva nad sebou umisténé dorazové zuby a opémé hroty. Aretacni
mechanizmus je vybaven areta¢nim jezdcem se zajiStovacim prvkem.

Vyhodou tohoto zasuvného zafizeni pro nasunuti zasuvného prvku do vodiciho ramu je, Ze se pfi ném
prevadi subjektivni plisobeni zasouvani z operatora na ovladaci packu, ¢imZ se mohou eliminovat
ptipadné chyby lidského faktoru, jako je napf. prudké a silné zasunuti zasuvného prvku do vodiciho
ramu. Za pfinos lze pokladat také naslednou ochranu proti poskozeni méné viditelnych zadnich
mechanickych dilti vodiciho ramu pfi pouZziti nadmémé tlacné sily na ¢elni stranu zasuvného prvku
tim, Ze zadni ¢asti opérmych hrotl zasuvného prvku dosednou na zadni ¢asti opérnych otvord vodiciho
ramu.

Nevyhodou tohoto zasuvného zafizeni je, Ze zarucuje rovnomémé zasouvani zasuvného prvku do
vodiciho ramu plisobenim ovladaci packy pouze do okamziku, kdy konektory umisténé na zadni ¢asti
zasuvného prvku zac¢nou tlacit na konektory umisténé na zadni ¢asti rdamu V tomto okamziku se
zacnou stlacovat pruzné prvky konektorovych spojii (napf., pruziny, tésnici pryz, atp.) a v disledki
toho vzniknou sily, které plsobi proti zdsuvnému prvku. Konstrukce aretaéniho mechanizmu je
nesymetricka V disledkll této nesymetri¢nosti konstrukce aretacniho mechanizmu muze dojit k tomu,
Ze ta strana zasuvného prvku, na které jsou vacky s op&€mymi hroty, se nezasune tak hluboko jako
druha strana, na které jsou op&€mé hroty pfimo soucasti ovladaci packy To je zpisobeno tim, Ze
zatimco predni ¢ast opé€mych hrotli na pacce tlaci proti pfednim Castem otvorli pro opérné hroty na
vodicim ramu silou pfenesenou pouze pies jedno otoéné uloZeni, tak predni ¢asti opérnych hroti
volnych vacek tla¢i proti pfednim ¢astem otvorli pro op&€mé hroty na druhé strané vodiciho ramu
pomoci pakového prevodu, ktery je tvoren otocnym uloZenim ovladaci packy a navic také tahly, které
jsou spojeny s vackami a pakou prostrednictvim otocnych spojl. JelikoZz na kazdy oto¢ny spoj, jak
tahla, tak ovladaci packy, piipada urcita tolerancni viile vyrobenych ¢asti, a protoze kazda namahana
¢ast podléha jistému stupni elastické deformace a navic také neni dopfedu jasné, jaké bude konecné
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rozloZeni sil mezi konektorovymi pouzdry na zasuvném prvku a ramu vzhledem k rliznym typiim
pouzitych konektorovych spoji, tak potom je prakticky nemozné doptedu urcit, jak moc se bude liSit
zasunuti jedné bo¢ni strany zasuvného prvku od druhé. Z ¢ehoz vyplyva, Ze je problematické stanovit
potiebnou délku tahel tak, aby se vytvoril potiebny predstih zabéru prednich ¢asti opérmych hrot
volnych vacek tak, aby doslo ke stejnému zasunuti obou bo¢nich stran zasuvného prvku do vodiciho
ramu v uzaviené poloze Nesymetrickd konstrukce tohoto mechanizmu je téZ nestabilni vii¢i teplotnim
vlivim tak, Ze hloubka zasunuti jedné strany zasuvného prvku vii¢i druhé, v uzaviené poloze
mechanizmu, se bude ménit v zavislosti na okolni teplotg.

Dalsi nevyhodou tohoto konstrukéniho usporadani areta¢niho mechanizmu je, Ze ovladaci packa, jako
jediny snadno piistupny prvek k vytazeni zdsuvného prvku z vodiciho ramu, je umisténa na jednom
konci aretacniho zasouvaciho mechanizmu zasuvného prvku, coZz miize zplsobit nesymetrické
rozloZeni sil pfi jeho vytahovani, a tedy predstavuje urcité nebezpeci, ze se bude vysouvany zasuvny
prvek zasekavat.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody odstrani nebo podstatné omezi zasouvaci a vysouvaci zafizeni pro spojovani a
rozpojovani optickych a/nebo elektrickych konektor podle pfedvyznaku naroku 1 tohoto vynalezu,
jehoZ podstata spoc¢iva v tom, Ze aretaéni mechanizmus je vybaven na obou svych koncich oto€nymi
vackami s vlastnimi osami otaceni, pfitom vacky, kazda s dorazovym zubem a op&€rnym hrotem, jsou
spfazeny s ovladaci packou, umisténou mezi nimi, prostiednictvim pievodovych tahel Aretaéni
mechanizmus ma ovladaci packu, jejiZ osa otaceni je umisténa mezi osami otaceni vacek a je s nimi
rovnobéZna. Osy otaceni vacek definuji rovinu ve vzdalenosti s od osy otaceni ovladaci packy,
pricemz vzdalenost s predstavuje kolmou spojnici mezi touto definovanou rovinou a osou otaceni
ovladaci packy.

Hlavni vyhodou tohoto vynalezu je umisténi ovladaci packy mezi protilehle orientovanymi vackami,
presnéji, situovani osy ovladaci packy mezi osami protilehle orientovanych vacek, coz zabezpecuje
vzajemné rovnomérné dosednuti konektorového pouzdra zasuvného prvku a konektorového pouzdra
vodiciho ramu, a tim spolehlivé spojeni mezi protilehlymi optickymi a/nebo elektrickymi konektory.
RovnobéZnost osy ovladaci packy s osami otaCeni obou vacek zajiStuje zjednoduSeni konstrukce
zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni a jeho funkénost. Rovina, definovana osami vacek a v definované
vzdalenosti s od osy ovladaci packy, napomaha lepsi funkci konstrukéniho usporadam tim, Ze je
v podstat€ rovnobézna s piedni i se zadni sténou zasuvného prvku. Usporadani areta¢niho jezdce podle
vynalezu pfedstavuje optimalni konstrukéni feSeni pro umisténi ovladaci packy a vacek Aretaéni
mechanizmus je vybaven aretatnim jezdcem, opatfenym na strané pfivracené k oteviené poloze
ovladaci packy prstovym uchytem pro ovladani obsluhou a na protilehlé stran¢ zajiStovacim prvkem
pro zajisténi uzaviené polohy ovladaci packy pii zasouvani zasuvného prvku do vodiciho ramu pfi
definovaném osovém spojeni optickych a/nebo elektrickych konektor zasuvného prvku s optickymi
a/nebo elektrickymi konektory vodiciho ramu

Konstrukeni feSeni podle tohoto vynalezu predstavuje velké zlepSeni vzhledem k dosavadnimu stavu
techniky, zejména k nejbliz§imu CZ 304640 B6, a ptitom si zachovava vSechny jeho dalsi vyhody.
Zasouvaci a vysouvaci aretacni mechanizmus, provedeny ve smyslu predmétu tohoto vyndlezu, je
navrzZen tak, aby hloubky zasunuti bo¢nich stén zasuvného prvku ve vodicim ramu nezavisely nejen na
mechanickych, vibracnich ¢€i teplotnich vlivech, ale téz na elastickych deformacich naméhanych ¢asti
zaviraciho mechanizmu. Toto zafizeni tak zabezpecuje spravnou funkénost provozovanych systémi v
tézkych klimatickych podminkach, napf. pfi nepfiznivém a ménicim se teplotnim rozsahu, pfi
zatéZzovych mechanickych podminkach, pfi velkém a proménlivém rozsahu vibraci, jimiZz jsou
charakterizovany pravé podminky v letectvi a v kosmonautice.

Je vyhodné, kdyZz ovladaci packa podle tohoto vyndlezu je opatiena Ctyifmi oto€nymi spoji
uspotadanymi nad sebou do dvou dvojic, z nichZ kazda tato dvojice otoénych spojii ma spole¢nou osu
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otaceni. K ovladaci pacce jsou piipevnéna pomoci téchto otocnych spoji Ctyfi prevodova tahla
uspotadana do dvou nad sebou situovanych dvojic tahel a tyto dvojice jsou navzajem protilehle
uspofadané. Ovladaci packa je prostiednictvim téchto Ctyf tdhel sprazena se Ctyfmi vaCkami,
uspotadanymi do dvou nad sebou situovanych dvojic vacek navzajem protilehle uspotradanych, k nimz
jsou tahla pfipojena pomoci Ctyt otocnych spojl, usporadanych nad sebou do dvou dvojic. Kazda
dvojice téchto nad sebou uspotfadanych otocnych spojii tdhel ma spoleCnou osu otaceni oto¢nych
spoju. Prednosti tohoto uspotadani konstrukénich prvkd do protilehlych dvojic se stejnym poctem
protilehle orientovanych os oto¢nych spoji je, ze kompenzuje viile v téchto oto¢nych spojich a diky
tomu je natoceni vacek v uzaviené poloze na téchto viilich oto¢nych spojli nezavislé.

TézZ je vyhodné konstrukéni usporadani, kdyz aretaéni mechanizmus zahrnuje tii spojovaci sloupky, a
to dva vngjsi sloupky, mezi nimiZ je umistén vnitini sloupek, na némz je oto¢n¢ upevnéna ovladaci
packa. Ke kazdému vnéjSimu sloupku je uchycena dvojice vacek s dorazovymi zuby a op&€rnymi hroty
Ke kazdé dvojici vacek je svymi vnéj§Simi konci pfipevnéna dvojice tdhel. Toto konstrukéni
uspofadani se spojovacimi sloupky predstavuje nendro¢nou vyrobni variantu pro uchyceni jak
ovladaci packy, tak vacek.

Nejvyhodnéjsi usporadani podle tohoto vynalezu predstavuje zasouvaci a vysouvaci zafizeni, jehoz
aretatni mechanizmus ma osu otaeni ovladaci packy umisténou uprostied mezi osami otaceni
protilehle orientovanych vacek, pfitom osa otaceni ovladaci packy soucasné lezi v centralni roving,
ktera je kolma k rovin€ definované osami otaceni protilehle orientovanych vacek. Aretacni
mechanizmus ma pirevodova tahla o stejné délce. Toto usporadani predstavuje optimalni a témér
idealni konstrukéni feSeni, které pfinasi symetrii nejen ve vilich, ale i v geometrickém usporadani
jednotlivych konstrukénich soucasti. Osa otaceni packy je umisténa v roviné symetrie aretacniho
mechanizmu a v podstaté i celého zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni podle tohoto vynalezu. Dalsi
velkou vyhodu predstavuje moznost pouziti v podstate identickych tdhel na obou stranach aretacniho
mechanizmu, ¢imz se vyrazné zlep$i a zajisti spravné a shodné natoCeni vacek na obou stranach
aretacniho mechanizmu Navic, identicka tahla predstavuji velké zjednoduSeni vyroby diky pouziti
mensiho poctu riiznych dild. Velkou prednosti je snazsi vytahovani zasuvného prvku z vodiciho ramu
pomoci ovladaci packy, ve srovnani s CZ 304640 B6.

S vyhodou zahrnuje aretacni jezdec zajiStovaci prvek, pro zajisténi ovladaci packy v jeji uzaviené
poloze, ktery je umistény mezi vnitinim sloupkem a vnéjSim sloupkem na strané ovladaci packy v
uzaviené poloze, a je vytvoren jako zaklapny zobacek. Aretacni jezdec miliZze byt pies pruzinu piipojen
k dorazu Aretacni jezdec mulzZe byt opatfen ochrannym vyb&Zkem umisténym mezi zaklapnym
zobackem a vnitinim sloupkem. Vyhodou aretaéniho jezdce podle tohoto vynalezu je, ze doraz s
pruZinou zabezpecuje automatické zaklapnuti a bezpené drzeni zéaklapného zobacku, a tim zajiSténi
ovladaci packy v jeji uzaviené poloze. Dalsi vyhodu pfinasi ochranny vybézek, ktery zabranuje
destruktivnimu pfetaZzeni pruZiny. Pfednosti prstového uchytu je jeho umisténi mezi vnitinim
sloupkem a vnéjS§im sloupkem v takové vzdalenosti od ochranného vybézku, ktera zabezpeci, Ze pii
odtahovani areta¢niho jezdce nedojde k poranéni ruky operatora otvirajici se packou.

Objasnéni vykresu

Neomezujici provedeni zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni pro spojovani a rozpojovani optickych
a/nebo elektrickych konektorii podle tohoto vynalezu je dale podrobné popsano na ptikladnych
provedenich a blize vysvétleno na pripojenych schematickych vykresech.

Optimalni symetrické feSeni zasouvaciho a vysouvaciho zatizeni podle tohoto vynalezu je zndzornéno
na piipojenych obrazcich 1,2, 3, 3a, 4, 5, 6, 6a, 6b, 7, 7a, 7b, 8, 8a, 8b, z nichZ predstavuje:

obr. 1 zasuvny prvek v axonometrickém boéné-Celnim pohledu ze strany zasouvaciho a vysouvaciho

aretacniho mechanizmu,
obr. 2 zasuvny prvek v axonometrickém bo¢né-zadnim pohledu ze strany konektorového pouzdra,

-3-
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obr. 3 zasouvaci a vysouvaci aretacni mechanizmus v axonometrickém pohledu a v otevieném stavu,
obr. 3a zasouvaci a vysouvaci areta¢ni mechanizmus v axonometrickém pohledu a v zajisténém stavu,
obr. 4 zasouvaci a vysouvaci aretacni mechanizmus v pohledu shora v zajisténém stavu

obr. 5 vodici ram v axonometrickém bo¢né-Celnim pohledu,

obr. 6 zasuvny prvek s vodicim ramem v pohledu shora ve vysunutém stavu,

obr. 6a detail A z obr 6,

obr. 6b schematické znazornéni konektorového spoje v rozpojeném stavu k obr. 6,

obr. 7 zasuvny prvek s vodicim ramem v pohledu shora v zasunutém stavu,

obr. 7a detail B z obr. 7,

obr. 7b schematické znazornéni konektorového spoje v zasunutém stavu k obr 7,

obr. 8 zasuvny prvek s vodicim ramem v pohledu shora v zaji§téném stavu,

obr. 8a detail C z obr 8, a

obr. 8b schematické znazornéni konektorového spoje v zajisténém stavu k obr. 8.

Asymetrické feSeni zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni podle tohoto vynalezu je zndzoméno na
ptipojenych obrazcich 9, 9a, z nichz predstavuje

obr. 9 zasouvaci a vysouvaci aretacni mechanizmus v axonometrickém pohledu a v otevieném stavu,

obr. 9a zasouvaci a vysouvaci aretatni mechanizmus v axonometrickém pohledu a v zajisténém
uzavieném stavu.

Piiklady uskuteénéni vynalezu

Piiklad 1
(Obr. 1, 2, 3,3a, 4, 5, 6, 6a, 6b, 7, 7a, 7b, 8, 8a, 8b)

Na obr. 1 a 2 je znazomnéno konkrétni piikladné provedeni zasuvného prvku 10 k jehoZ predni sténé
103 je ptipevnén symetricky uspotadany zasouvaci a vysouvaci aretacni mechanizmus 15.

Zasuvny prvek 10 je v podstaté pravouhly Obsahuje horni viko 101 a protilehlou spodni sténu 105,
predni sténu 103 a protilehlou zadni sténu 104, a dvé protilehlé bo¢ni stény 102. V konkrétnim
ptikladném provedeni ma viko 101 a spodni sténa 105 rozméry 100 mm x 100 mm, vyska pfedni stény
103, zadni stény 104 a boc¢nich stén 102 je 30 mm.

K zadni sténé 104 zasuvného prvku 10 je pfipevnéno konektorové pouzdro 9. V konektorovém
pouzdru 9 se nachazi, v ptikladném provedeni podle obr. 2, pét otvor 18.

V kazdém otvoru 18 je uloZen jeden konektorovy insert, ktery obsahuje optické a/nebo elektrické
konektory 8. Opticky konektor 8 sestava z konektorového téla, ferule 16 optickych vldken a
konektorové pruziny 17, jak je znazornéno napf. na obr. 6b.

Jak je patrné z obr | a 2, konkrétni ptikladné provedeni zasuvného prvku 10 ma kazdou svou bocni
sténu 102 opatienou na vnéjsi strané€ vodici drazkou 14.

Zasuvny prvek 10 se zasouva do vodiciho ramu 11, ktery je v prikladném provedeni znazornén na obr.
5.

Vodici ram 11 je pravouhly. Ma dvé protilehlé, bocni stény 112, které jsou v piikladném provedeni
podle obr. 5, vzajemné spojené na obou jejich koncich ¢tyfmi spojnicemi 113, 114, a to dvéma nad
sebou situovanymi pfednimi spojnicemi 113 pfivracenymi k pfednim hranam 115 a dvéma nad sebou
situovanymi zadnimi spojnicemi 114 pfivracenymi k zadni sténé¢ 116 vodiciho ramu 11 Pfedni konce
bocnich stén 112 predstavuji pfedni hrany 115. K zadni sténé¢ 116 vodiciho ramu 11 je pfipevnéno
konektorové pouzdro 117. V konkrétnim piikladném provedeni mé vodici ram 11 bo¢ni steny 112 o
délce 140 mm a vySce 40 mm. Zadni sténa 116, predni a zadni spojnice 113, 114 maji Sitku 110 mm.
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V provedeni podle obr. 5 je kazda bo¢ni sténa 112 vodiciho ramu 11 ve své predni ¢asti, pfivracené
predni hran€ 115, opatfena dvéma nad sebou umisténymi opé€mymi otvory 12, slouzicimi pro uloZeni
opémych prvki, v piikladném provedeni opémych hrotl 4 aretaéniho mechanizmu 15 zasuvného
prvku 10. V prikladném provedeni, ob¢é bocni stény 112 vodiciho ramu 11 jsou opatfeny na svych
vnitinich sténach kolejnici 13, ktera je vytvarovana tak, aby zapadla do vodici drazky 14 zasuvného
prvku 10.

Podrobnéji je aretacni zasouvaci a vysouvaci mechanizmus 15 zobrazen na obr. 3, 3a a 4. Zasouvaci a
vysouvaci aretaéni mechanizmus 15 podle tohoto vynalezu obsahuje vzdy tii spojovaci sloupky, dva
vnéjsi sloupky 7° 7”7, mezi nimiZ je umistén vnitini sloupek 7i pro upevnéni ovladaci packy 1. V
ptikladném konkrétnim provedeni optimalniho symetrického uspofadani, je vnitini sloupek 7i umistén
v centralni rovin¢ 22c.

Znazornény aretaéni mechanizmus 15 obsahuje tfi spojovaci sloupky 7i, 7, 7”°, skrze néz jsou
ovladaci packa 1, jakoZ 1 vacky 2, 2” oto¢né piipevnény k predni sténé¢ 103 zasuvného prvku 10.
Vnitini sloupek 7i tak tvoii osu 20 otaceni ovladaci packy 1 a slouZi k otocnému ptipojeni ovladaci
packy 1 k predni sténé 103 zasuvného prvku 10. Spojovaci sloupek 7, respektive 7°” tvoti osu 21,
21" otaceni vacek 2  respektive 2”° a slouzi k oto€nému piipojeni piislusnych vacek k predni sténé
103 zasuvného prvku 10.

Areta¢ni mechanizmus 15 podle tohoto vynalezu obsahuje Ctyfi podlouhla nosna prevodova tédhla 5,
5" Vnitini konce tahel 57, 5°” jsou otoéné pfipevnény k ovladaci pacce 1 skrze jejich vzajemné otocné
spoje s osami 24°, 24" otaceni. Vnéjsi konce tahel 57, 5”° jsou oto€né pfipevnény k vackam 27, 2"
skrze jejich vzajemné otocné spoje s osami 23°, 23" otaceni. V piikladném konkrétnim provedeni
optimalniho symetrického uspotadani jsou tahla 5°, 5”” stejné dlouha a maji identicky tvar.

Ovladaci packa 1 je v ,,oteviené poloze*, svira-li s pfedni st€énou 103 zasuvného prvku 10 thel cca 90°
Ovladaci packa 1 je v ,,uzaviené poloze“, svira-li ovladaci packa 1 s pfedni sténou 103 zasuvného
prvku 10 uhel cca 0° Ovladaci packa 1 je vytvarovana tak, aby jeji vnéjsi volny konec bezpecné
zajistil uzavienou polohu.

Kazda vacka 27, 2"’ je opatiena dvéma vy¢nélky, pficemz vycnélek, ktery presahuje Sitku zasuvného
prvku 10 pfi oteviené poloze ovladaci packy 1 je oznacen jako dorazovy zub 3 a vycnélek, ktery
presahuje Sitku zasuvného prvku 10 pii uzaviené poloze packy 1 je oznacen jako opérny hrot 4.

Zasouvaci a vysouvaci aretaéni mechanizmus 15 podle tohoto vynalezu je vybaven areta¢nim jezdcem
6, jez je umistén v drazce Celni stény 103 zasuvného prvku a to rovnob&zné s rovinou 22. Rovina 22
odpovida roviné urené osami 21°, 21" otaceni vacek 2’, 2”. Aretaéni jezdec 6 je opatfen na strané
aretacniho mechanizmu 15 ve sméru zavirani ovladaci packy 1 zaklapnym zobackem 64 a ochrannym
vybézkem 61 umisténym mezi zaklapnym zobackem 64 a vnitinim sloupkem 7i, a na protilehlé strané
ve sméru otevirani ovladaci packy 1 prstovym uchytem 62. Mezi aretacnim jezdcem 6 a dorazem 65
zasuvného prvku 10 je pruZina 63.

Aretaéni mechanizmus 15 obsahuje ¢tyfi vacky 2°, 2°, které jsou umistény na obou koncich
aretacniho mechanizmu tak, Ze jejich osy 217, 21" otaceni jsou kolmé na spodni st€nu 105 zasuvného
prvku 10 a vytvaii rovinu 22, jez je v podstaté rovnob&zna s predni st€énou 103 zasuvného prvku 10
Tedy, dvé vacky 2” s osou 21 otaceni se nachazeji jedna nad druhou ve sméru zavirani ovladaci packy
1, zatimco druhé dv¢ protilehle situované vacky 2°° s osou 21" otaceni se nachazeji jedna nad druhou
ve sméru otvirani ovladaci packy 1. Osy 21°, 21" otaceni vacek 27, 2" jsou v piikladném provedeni
optimalniho symetrického usporadani ve stejné vzdalenosti od roviny 22c, ktera je kolma k roviné 22
Osa 20 otaceni ovladaci packy 1 lezi v rovin€ 22c¢ ve vzdalenosti s od roviny 22. Vzdalenost s v
mozném piikladném usporadani je cca 3,6 mm
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Priklad 2
(Obr. 9, 9a)

Na obr. 9 a 9a je ukéazano alternativni, asymetricky uspofadané zasouvaci a vysouvaci aretacni zafizeni
15, kter¢ se lisi od piikladu 1 tim, Ze v aretaénim mechanizmu 15 je umisténa osa 20 ovladaci packy 1
mezi protilehlymi vackami 2°, 2" nesymetricky, a i délka dvojic protilehlych tahel 5, 5°" neni stejna.
V jednom z moznych alternativnich provedeni je aretaéni mechanizmus 15, zobrazen na obr. 9, 9a, a
to na obr. 9 v ,,oteviené poloze*, na obr. 9a v ,,uzaviené poloze* ovladaci packy 1.

Na obr. 9 je ovladaci packa 1, znazomnéna v oteviené poloze, situovana mimo symetrii aretacniho
mechanizmu 15. Jeji osa 20 otaceni je situovana blize k ose 21~ otaceni dvojice nad sebou
uspotadanych vacek 2°', horni a dolni vacky 2°°, a je vzdalengjsi vzhledem k protilehle situované ose
21" otaeni dvojice nad sebou usporadanych vacek 2°, horni a dolni vacky 2°. Dvojice tahel 5,
horniho a dolniho tahla 5’, je delsi neZ protilehle uspofadana dvojice tdhel 5”’, horniho a dolniho tahla
5"

Na obr. 9a je patrné toto nesymetrické uchyceni ovladaci packy 1 v uzaviené poloze na vnitinim
sloupku 7i. V tomto mozném konkrétnim nesymetrickém uspotadani zasouvaciho a vysouvaciho
zafizeni pfedstavuje neznazornéna vzdalenost s cca 2 mm, kde s je vzdalenost neznazornéné roviny 22
uréené osami 21°, 21" otaceni protilehlych vacek 27, 2°" od osy 20 otaceni ovladaci packy 1.

Ptesto, Ze se jedna o nesymetrické usporadani aretacniho mechanizmu 15, vykazuje i toto konstrukéni
feSeni lepsi vysledky vzhledem k nejbliz§Simu stavu techniky dle CZ 304640 B6, zejména v lepsi
ovladatelnosti zatizeni.

Zasouvaci a vysouvaci zafizeni pro spojovani a rozpojovani optickych a/nebo elektrickych konektoru
8 podle tohoto vynalezu popsaného v piikladu 1 a 2 pracuje pii zasouvani zasuvného prvku 10 do
vodiciho ramu 11 ve tfech fazich a pfi vysouvani zasuvného prvku 10 z vodiciho ramu 11 v jedné fazi

V prvni fazi se nejprve navadi a nasledné zasouva jeden zasuvny prvek 10 do jednoho vodiciho ramu
11 Pfi tomto zasouvani je ovladaci packa 1 pIné oteviena a vodici drazky 14 zasuvného prvku 10 jsou
vedeny kolejnicemi 13 na vnitinich bo¢nich sténach 112 vodiciho ramu 11. Prvni faze konc¢i narazem
dorazovych zubil 3 na €elni hrany 115 vodiciho rdmu 11 dle obrazku 6.

Ve druh¢ fazi, po narazu dorazovych prvkl 3 na ¢elni hrany 115 vodiciho ramu 11, dochézi k nato¢eni
vacek 2, 27, pfiemZ se tento pohyb pifes tahla 5°, 5°° pfenese na ovladaci packu 1, a tim dojde k
jejimu automatickému natoceni ve sméru zavirani. Zaroven pfi natoceni vacek 2°, 2" zapadnou jejich
hroty 4 do otvori 12 v bocnich sténach 112 vodiciho ramu 11 dle obrazku 7. Na obrazku 6 je
schematicky znazoména sila Fi, kterou operator pti zasouvani tlaci na ovladaci packu 1, jez je diky
pakovému prevodu pfenesena na opérné-hroty 4, které potom piisobi na predni ¢asti otvori 12
vyslednou silou F», ktera snaze pomiize pifekonat odpor vyvolany bud’ pruzinami optickych konektorti
8, nebo tieci silou elektrickych konektoril. Lze konstatovat, ze pro sily Fi, a E; plati vztah:

Fo=ax (2x Fi/b),

kde F, je sila vyvinuta operatorem, F, je vysledna zasuvna sila, a je polomér otacCeni ovladaci packy 1
a b je polomér otaceni opérného hrotu 4 Jak je téz patrno z obrazku 7b, tak v priibehu této faze dojde
téz k fyzickému kontaktu optickych a/nebo elektrickych kontaktt.

Ve treti fazi ovladaci packa 10 narazem na zaklapny zobacek 64 odsune aretacni jezdec 6 od dorazu 65
a pomoci pruZiny 63 se aretacni jezdec 6 vrati zpét, aby zajistil ovladaci packu 1 v uzaviené poloze.
Zaklapnuti zaklapného zobacku 64 ovladaci packy 1 piedstavuje zajistény konektorovy spoj, jak je
patrno z obrazku 8, 8b. Zvlasté v obrazku 8b je patrno stlaeni pruzin 17, jez zajistuji funkéni opticky
spoj.
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Vysouvani zasuvného prvku 10 pfedstavuje rozpojeni konektorového spojeni vysunutim zasuvného
prvku 10 z vodiciho ramu 11 tim, Ze operator pomoci prstového uchytu 62 premtze silu pruziny 63 a
treci silu mezi zobackem 64 a vnitinim koncem ovladaci packy 1 a posune aretacni jezdec 6 do takové
polohy, v niZ ochranny vybézek 61 narazi na vnitini sloupek 7i, aby nedoslo k pfetaZeni pruziny 63.
Posunutim aretacniho jezdce 6 dojde k odjiSténi ovladaci packy 1 V piipad¢ elektrickych konektort je
nutné b&hem této faze vyvinout pro vysunuti elektrickych pinti z jejich zdifek relativné velkou silu.
Proto zde dochazi k vyuZiti specidlniho tvaru zadnich hran opé&mych hrotd 4, které pii otvirani
ovladaci packy 1 tla¢i pres pakovy prevod proti zadni €asti otvorll 12, coZ napomaha k vysunuti
elektrickych pinu z jejich zdifek Poté, co dojde k Giplnému vysunuti hrotl 4 z otvorti 12, nachazi se
ovladaci packa 1 v kolmé poloze vzhledem k ¢elni stén€ 103 a diky jejimu umisténi ve stfedové roving
zasuvného prvku 10 l1ze jednoduSe tahem za ni dokon¢it fazi vysouvani.

Popsana ptikladna provedeni zasouvaciho a vysouvaciho zafizeni jsou dlouhodobé odzkouSena a
vyhodna a predstavuji optimalni pocet konstrukénich prvkil a jejich vzajemné optimalni usporadani v
ramci rozsahu patentovych narokli. Tato uvedena piikladna provedeni vynalezu nejsou zcela
vycCerpavajici a jsou mozné 1 jiné kombinace a varianty feSeni v ramci rozsahu patentovych naroku.

Napft. zasuvny prvek 10 a vodici ram 11 mohou mit jiné rozméry a tvary neZ je uvedeno v ptikladnych
provedenich, mohou se bliZit tvaru krychle, nebo nékteré st€ny tohoto zasuvného prvku 10 a/nebo
vodiciho ramu 11 se mohou blizit ¢tvercovému tvaru, nebo mohou mit vyssi vysku nez Sitku.

Ob¢ uvedena prikladna feSeni vyuzivaji jednu ovladaci packu 1. Nabizi se moZnost vyuZiti vice
ovladacich pacek 1 v ramci rozsahu patentovych narokli, napf. umisténych nad sebou, coz bylo téz
odzkouseno v ramci vyvoje. Toto feSeni piindsi vice konstrukCnich soucasti, urCité nebezpeci
nestability a komplikovanéj§iho ovladani i zajiSténi uzaviené polohy.

Ob¢ popsana piikladna feSeni pouzivaji Ctyii prenosna tahla 5, 5”7, ¢tyii vacky 2°, 2°', ¢tyii dorazové
zuby 3 a ¢tyfi opérné hroty 4, usporadané nad sebou do protilehlych dvojic, cozZ se ukazalo jako velmi
vyhodné uskutecnéni zarizeni podle tohoto vynalezu Nabizi se i feSeni pouziti pouze dvou pienosnych
tahel 5°, 5, dvou vacek 2°, 2”°, dvou dorazovych zubli 3 a dvou opé€rnych hrotd 4, coz sice
predstavuje méné konstrukénich prvki, ale zhorSeni ovladatelnosti a stability zafizeni. Naopak vétsi
mnozstvi téchto konstrukénich prvki, napt. usporadanych do vice dvojic nad sebou, coz bylo v ramci
vyvoje téZ odzkouSeno, predstavuje vétsi mnozstvi konstrukénich prvka, které nepfispiva podstatnym
zplsobem k vyssi stabilité zafizeni ani k zlepSeni ovladatelnosti.

Praimyslova vyuzitelnost

Zasouvaci a vysouvaci zafizeni pro spojovani a rozpojovani optickych a/nebo elektrickych konektorti
8 je mozné pouzit v jakémkoliv priimyslovém odvétvi, jako jsou datové a telekomunikaéni spoje,
letecka, vesmirna, Zelezni¢ni a lodni doprava, energeticky, tézebni a chemicky primysl, atd., kde je
nutné zajistit rychlou vyménu zasuvnych prvkl 10 s optickymi a/nebo elektronickymi soucastkami,
kde spojeni mezi zasuvnym prvkem 10 a vodicim ramem 11 pfedstavuji optické a/nebo elektrické
konektory 8, vhodné pro spoje v zadni roviné zasouvanych/vysouvanych prvku 10, jako jsou naptiklad
konektory podle normy EN4165.

PATENTOVE NAROKY

1. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni pro spojovani a rozpojovani optickych a/nebo elektrickych
konektorti, zahrnujici vodici ram (11), do n€hoz se zasouva a z n¢hoz se vysouva pomoci drazek (14) a
kolejnic (13) zasuvny prvek (10); vodici ram (11) je opatien opé€rnymi otvory (12) v bocnich sténach
(112); k predni stén€ (103) zasuvného prvku (10) je pfipevnén aretatni mechanizmus (15), ktery je
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vybaven ovladaci packou (1), prevodovymi tahly (5), vackami (2) s opérnymi hroty (3) a dorazovymi
zuby (4) a aretaénim jezdcem (6) se zajiStovacim prvkem, vyznacujici se tim, Ze aretacni
mechanizmus (15)

a) je vybaven na obou svych koncich vackami (2°, 2") s osami (21°, 21°") ota€eni, pfitom otocné
vacky (27, 2°7), kazda s dorazovym zubem (3) a opérnym hrotem (4), jsou spfazeny s otocnou
ovladaci packou (1), umisténou mezi nimi, prostfednictvim prevodovych tahel (5°, 5");

b) ma ovladaci packu (1), jejiz osa (20) otaceni je umisténa mezi osami (217, 21"") otaceni vacek (2°,
2’’) a je s nimi rovnobé&zna, a osy (21°, 21"") otaceni vacek (2°, 2°") definuji rovinu (22) ve
vzdalenosti (s) od osy (20) otaceni ovladaci packy (1), pricemz vzdalenost (s) predstavuje kolmou
spojnici mezi rovinou (22) a osou (20) otaceni ovladaci packy (1); a

c) je vybaven aretatnim jezdcem (6) opatfenym na strané piivracené k oteviené poloze ovladaci
packy (1) prstovym Uchytem (62) a na protilehlé strané zaji§tovacim prvkem pro zajiSténi
uzaviené polohy ovladaci packy (1) pro spojeni optickych a/nebo elektrickych konektorti (8).

2. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze ovladaci packa (1)

d) je opatfena Ctyimi otoénymi spoji uspofadanymi nad sebou do dvou dvojic, z nichZ kazda tato
dvojice oto¢nych spojii ma spole¢nou osu (24°, 24°") otaceni, pritom k ovladaci pacce (1) jsou
pfipevnéna pomoci téchto oto¢nych spojli ¢tyfi pfevodova tahla (57, 5°") usporadana do dvou nad
sebou situovanych dvojic tahel (5°, 5°"), a tyto dvojice jsou navzajem protilehle uspotadané; a

e) je prostfednictvim téchto Ctyf tahel (57, 5°) spfazena se ¢tyimi vackami (27, 2°"), usporadanymi
do dvou nad sebou situovanych dvojic vacek (2°, 2°") navzajem protilehle uspotadanych, k nimz
jsou tahla (57, 5°") pfipojena pomoci Ctyf otocnych spojl, uspofadanych nad sebou do dvou
dvojic, z nichz kazda dvojice téchto nad sebou usporadanych oto¢nych spojli tahel (57, 5°") ma
spole¢nou osu (237, 23°") otaceni otocnych spoji.

3. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze

areta¢ni mechanizmus (15) zahrnuje:

tfi spojovaci sloupky (7, 777, 7i), a to dva vné&jsi sloupky (7 °, 7 ") mezi nimiZ je umistén vnitini
sloupek (7i), pficemZ na vnitinim sloupku (7i) je oto¢né upevnéna ovladaci packa (1), a ke kazdému
vnéjsimu sloupku (7°, 7°7) je uchycena dvojice vacek (2°,2"") s dorazovymi zuby (3) a opérnymi hroty

4.

4. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze aretacni mechanizmus
(15)

a) ma osu (20) otaCeni ovladaci packy (1) umisténou uprostied mezi osami (21°, 21°") otaceni
protilehle orientovanych vacek (27, 2""), ptfitom osa (20) otaCeni ovladaci packy (1) soucasné lezi
v centralni roviné (22c¢), ktera je kolma k roviné (22), definované osami (21°, 21"") otaceni
protilehle orientovanych vacek (2°,2°"); a

b) ma prevodova tahla (5, 5°") o stejné délce.

5. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze aretacni jezdec (6) ma
zajiStovaci prvek, pro zajiSténi ovladaci packy (1) v jeji uzaviené poloze, umistény mezi vnitinim
sloupkem (71) a vné&jSim sloupkem (7°, 7°") na stran¢ ovladaci packy (1) v uzaviené poloze, vytvoren
jako zéklapny zobacek (64).

6. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze aretacni jezdec (6) je pies
pruZzinu (63) pfipojen k dorazu (65).
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7. Zasouvaci a vysouvaci zafizeni podle naroku 5, vyznadujici se tim, Ze aretani jezdec (6) je
opatien ochrannym vybézkem (61) umisténym mezi zaklapnym zobackem (64) a vnitinim sloupkem

(7i).

14 vykrest

Seznam vztahovych znacek
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11

12
13
14
15
16
17
18
20
21
21’

217

22
22¢

ovladaci packa

vacka

vacka 2’ nachazejici se ve smeru zavirani ovladaci packy 1
vacka 2" nachazejici se ve sméru otvirani ovladaci packy 1
dorazovy zub 3 vacky 2

opémy hrot 4 vacky 2

tahlo

tahlo 5 nalezejici vacce 2

tahlo 5°” nalezejici vacce 2

aretaéni jezdec

ochranny vybézek 61 aretacniho jezdce 6

prstovy uchyt 62 aretacniho jezdce 6

pruzina 63 aretaniho jezdce 6

zaklapny zobacek 64 aretacniho jezdce 6

doraz 65 aretacniho jezdce 6

7 vnéjsi spojovaci sloupek 7° nalezejici vackam 2’

7 vngjsi spojovaci sloupek 7" naleZejici vackam 2"’
7i vnitini spojovaci sloupek 7i nalezejici ovladaci pacce 1
konektory

konektorové pouzdro 9 zasuvného prvku 10

zasuvny prvek

101  viko 101 zasuvného prvku 10

102 dvé protilehlé bo¢ni stény 102 zasuvného prvku 10
103  ptedni sténa 103 zasuvného prvku 10

104  zadni sténa 104 zasuvného prvku 10

105 spodni sténa 105 zasuvného prvku 10

vodici ram

112 protilehlé bo¢ni stény 112 vodiciho ramu 11

113 predni spojnice 113 vodiciho ramu 11

114 zadni spojnice 114 vodiciho ramu 11

115 predni hrany 115 bocnich stén 112 vodiciho ramu 11
116  zadni sténa 116 vodiciho ramu 11

117  konektorové pouzdro 117 vodiciho ramu 11

otvory 12 pro opérné hroty 4 vacky 2

vodici kolejnice

vodici drazky

zasouvaci a vysouvaci aretaéni mechanizmus 15

ferule 16 optického konektoru 8

pruzina 17 optického konektoru 8

otvory 18 pro inserty s konektory

osa 20 otaceni ovladaci packy 1

osa 21 otaceni vacky 2

osa 21’ otaCeni vacek 2

osa 21" otaceni vacek 2

rovina 22 definovana osami 21" a 21"’

centralni rovina 22¢ kolma k roviné 22 a prochazejici osou 20 ovladaci packy 1

-9.
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23 osa 23 oto¢nych spojt tahel 5 s vackami 2

23" osa 23’ otocnych spoji tahel 5 s vackami 2’

23" osa 23" otocnych spoji tahel 5°" s vackami 2"

24 osa 24 otoénych spojl ovladaci packy 1 s tahly 5
24" osa 24’ otocnych spoji ovladaci packy 1 s tahly 5
24" osa 24" otocnych spojt ovladaci packy 1 s tahly 5°

s kolma spojnice s mezi rovinou 22 a osou 20 ota¢eni ovladaci packy 1

F, sila F; vyvozena operatorem na ovladaci packu 1
F> vysledna zasuvna gila F,

a polomér a otaceni ovladaci packy 1

b polomér b otaceni opérného hrotu 4

-10 -



CZ 307861 B6

e
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Obr. 3
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