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~ Sposéb pomiaru natezenia ruchu telefonicznego

. 1
Przedmiotem wynalazku jest spos6b pomiaru
hatezenia ruchu telefonicznego, znajdujacy zastoso-
wanie w zakresie eksploatacji sieci i urzgdzen tele-
fonieznych. .

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr’

.59 925, spos6éb pomiaru natezenia ruchu telefonicz-
nego oparty na-pomiarze wartosci chwilowych na-
tezenia ruchu telefonicznego poprzez pomiar czasu
rozladowania lub czasu ladow:zmnia kondensatora,
tworzgcego obwéd RC z rezystancja, stanowigcag
uklad szeregowo polaczonych rezystoré6w pomiaro-
wych przyporzadkowanych telefonicznym zespolom
polaczeniowym, przy czym kazdy z rezystoréw

pomiarowych jest wlaczony w obwéd RC, w przy-

padku zajetosci odpowiedniego zespoiu telefonicz-
nego. ;

Czas rozladowania kondensatora jest wprost pro-
porcjonalny do liczby znajdujacych sie w obwodzie
pomiarowym rezystor6w, zgodnie z wzorem:

t=N.R-C-ln ">

U2

gdzie: t — czas rozladowania kondensatora, pro-
porcjonalny do liczby jednoqzesnie wolnych orga-
néw potgczeniowych. N — liczba wigczonych w ob-
wod pomiarowy rezystoréw, odpowiadajacych licz-
bie jednocze$nie wolnych organéw polgczeniowych,
R — rezystancja pojedynczego rezystora pomiaro-

- wego wilgczonego szeregowo, Ul — warlosé poczat-. .
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kowa napiecia na kondensatorze, U2 —
koncowa nepiecia na kondensatorze.
Znany jest réwniez sposéb pomiaru natezenih
ruchu telefonicznego w centralach telefoﬁicznych,
w ktérych stosowany jest obwéd ‘pomiarowy zto-
zony z réwnolegle polgczonych wzgledqm siebie
rezystorbw pomiarowych. Sposéb ten polega na
tym, ze w celu pomiaru wartosci chwilowej nate-
zen'2 ruchu telefonicznego stosuje sie automatycz-
nie réwnowazony mostek Wheatstone’a, zliczajac
impulsy podczas réwnowazenia tego mostka, ktéry
w stanie réwnowagi charakteryzuje sig zaIa'r;oé_gia
Ri-Rs=R:. Rs
gdzie: R1 — zmieniajaca sie proporcjonalnie do liez-
by zajetych organéw polgczeniowych rezystancja
zastepcza obwodu pomiarowego centrali, Ry — zmie-
niajaca sie rezystancja zastepcza rezystoré6w row-
nowazacych zainstalowanych w obwedzie pomia-
rowym, Rg, R4 — rezystory stosunkowe o statej
wartos$ci. Wada tego sposobu ‘jest koniecznosé auto-
matyczriego ré6wnowazenia mostka i stosowanie re-
zystor6w w ukladzie réwnowazgcym o wysokKiej
tolerancji. ' U
Istota wynalazku polega na tym, Ze zmiana kon-
duktancii ukladu réwnolegle polaczonyech rezysto-
r6w romiarowych o jednakowej. rezystancii .wia-
czenych do ukladu w czasie zajecia. przyporzadko-
wanych im organéw. polaczeniowyeh, :z. ktérych
kazdy jest przyporzadkowany osobnemu organowi

wartosé
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polaczeniowemu, zostaje przetworzona wedlug za-
leznosci liniowej napiecia i konduktancji, na zmiane
wartosci spadku napieeia, a nastepnie otrzymang
zmiane wartosci spadku napigcia przetwarza sie
wedlug zaleinosci liniowej ma zmiane pradu prze-
strajajacego czestotliwo$é drgan generdtora RC,
po czym ze zmian czestotliwosSci drgan okresla sie
zmiany wartoSci chwilowej natezenia ruchu.

W sposobie wedlug wynalazku dzieki liniowoseci
przebiegdbw napieé oraz zmian konduktancji uzy-
skano wysokg dokladno$é pomi‘a‘ru natezenia ruchu
telefomcznego

Wynalazek objasniony Jest na rysunku, przedsta-
mamcym schemat ideowy ukladu do. porma.ru na_

) tezema ruchu.

Uklad réwnolegle polaczonych rezystoréw Rl, Rs
«.Rn pomiarowych o jednakowej wartoSci rezystan-
cji, z ktérych kazdy jest przyporzadkowany 'oschb-
nemu tetefonicznemu organowi polgczeniowemu
jest polgczony z wejSciem stabilizatora L napiecia.

Dwa symetryczne wyjscia wyjsciowego stopnia sta- -

bilizatora 'L napiecia s3 polaczone z wejsciem ste-
rujacym generatora G zbudowanego w ukladzie
przerzutnika astabilnego. Wyjscie generatora G
jest polaczone z jednym wejsciem elementu ,I” lo-
gicznego B a drugie wejScie elementu ,I” logicz-
nego B jest polaczone z generatorem P impulséw
taktujacych. Wyjscie. elementu ,I” logicznego B
jest polaczone z licznikiem LI impuls6w. W czasie
zajecia telefonicznego organéw polgczeniowych na-
stepuje zalgczenie rezystor6w Ry, Rs ..R,, z kt6-
rych kazdy jest przyporzadkowany osobnemu orga-
nowi polgczeniowemu.

Uklad réwmnolegle polgczonych rezystoréw R1
-Rn pomiarowych, o konduktancji wprost propor-
cjonalnej do liczby m wilaczonych w danym stanie
zajetosci rezystor6w, jest przylaczony do wejscia

- stabilizatora L napiecia. W stabilizatorze L uzy-

skiwana  jest zalezno$é liniowa napiecia wyjécio-

wego, ktére okreslone jest zaleznoscia:
. . o
\ ] U Ki* ? .

gdzxe U— maplecle na rezystorze Ra, Ky — wspél-
czynmk proporcjonalno$ci, wyrazajacy sie wzorem

K; =TRa‘ Ug, w ktérym Ra — rezystancja w ukla-.

dzie stabilizatora - wlaczona 'poprzez tranzystor w

" szereg z rezystorami pomiarowymi, Uz — napiecie

na réwnolegle polaczonych wzgledem siebie rezy-
storach- R;, Ry

cja rezystora porniarowego )
Prad I, sta.b111zatora L okreslony jest zalezno-
Sciq:
Ip =l K2 10)
gdzie: Ko — wspbiczynnik preporcjonalnosci o sta-
lej wartosci wyrazony wzorem Ko =§‘c , W ktérym

Rc — rezystancja obcigzenia wlgczona szeregowo

Z: tranzystorem za§ U — napiecie wyjSciowe sta-

bilizatora.. "

Prad Ip stabilizatora jest Jednoczesme pradem
przexmamego roztadowania kondensatoré6w C; i Cs
W pzzerzutmku astabilnym sterowanego generato-

..Rn, za§ n — liczba wilgczonych
rezystor6w pomiarowych, natomiast R — rezystan-
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Kondensatory C; i Cy posiadaja jednakowg war-
to$é pojemnosci, zapewmiajac liniowa zalezno$é
czestotliwosei f, drgan sterowanego gemeratora G
od wartosci pradu Ip, przy czym czestotliwosé fp
okreslona jest zalezno$cia:

fp=Ks3-Ip
gdzie: K3 — wspbiczynnik proporcjonalnosci wy-
razajacy sie wzorem Kg = ———— -, w ktérym
Jacy Q \3 2C (Uz—‘Ul): Y

C=Cy= Cg pojemno$ci kondensatoré6w w ukla-
dzie przerzutnika astabilnego, U; — napiecie zasila-
jace stopien wejsciowy stabilizatora, za§ Uy — na-
piecie zasilajgce stopien wyjsciowy stablhzato«ra,
Ip — prad stabilizatora.

Warto$é chwilowsa natezenia ruchu a¢ okre-
sla sie dokonujgc pomiaru czestotliwosci fp
drgan na wyjsciu sterowanego generatora G we-

* diug zaleznosci:

as=n=Kn i
gdzie: n — liczba wilgczonych w danym stanie za-
jetosci rezystoréw, Kn — wsp()lczynnik proporcjo-

R
nalno$ci wyrazajacy sie wzorem: Kn =T
)’T jacy sig n K11K2 X
w ktorym R — rezystancja rezystora pomiarowe-

go, za$ ‘K;, Kp, Kg — wspolczynniki proporcjo-
nalnosci, a T, — czestotliwosé drgan.

Praktycznie pomiar nateZenia ruchu ag teleiom-‘
cznego realizowany jest na drod'ze rejestracji w
liczniku LI impulséw tej liczby impulséw pojawia-
jacych sie ma wyjsciu sterowanego generatora G,
jaka zostanie podana w tirakcie trwania impulsu
testujaoego z dodatkowego generatora P pojedyn-
czych impuls6w, ktéory to impuls otwiera e¢lement
,I” logiczny B. Czas trwania testujacego impulsu
z generatora P jest odpowiednio debrany, za-
pewniajgc, ze zarejestrowana liczba impulséw ge-
neratora G wyraza wartos¢ mnatezenia ruchu a:
bezposrednio w jednostkach natezenia ruchu.

Zastrzezenie patentowe

Spos6b pomiaru mnatezenia ruchu telefonicznego,
wykorzystujgcy .zasade reprezentowania stamu zajg-
tosci okreslonej liczby telefoniczaych organéw po-
lgczéniowych przez wartosé rezystancji zastepczej
ukladu polgczonych rezystoré6w pomiarowych, wia-
czonych do ukladu w czasie zajecia przyporzadko-
wanych im telefonicznych zespoléw polgczenio-
wych, znamienny tym, ‘ze zmiana konduktancji u-
kladu réwnolegle polgczonych rezystoréw (Rj, Rg
..Ry) -0 jednakowej wartosci' rezystancji (R), z
ktérych kazdy jest przyporzadkowany osobnemu
telefonicznemu organowi polaczeniowemu zostaje
przetworzona wedlug zaleznosci liniowej

1 1 1
[U = K1 (;1’ + ?2 +l.... 7 Ra )]’

gdzie'U — napiec-ie' wyjsciowe stabilizatora, Ky —
wspblezynnik proporcjonalnosci . wyrazajacy = sie
wzorem Kj = Ra.Ug, w ktérym Ra == rezystancja
w ukladzxe stabilizatora, wia,czona poprzez tran-
zystor w szereg z rezysborami pomiarowymi, Ug —
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napiecie na réwnolegle polaczonych wzgledem sie-
bie rezystorach pomiarowych, na zmiane wartosci
napiecia (U), a nastepnie otrzymang zmiane war-
- toéci mapiecia (U) przetwarza si¢ wedlug zalezno$ci
liniowej na zmiane wartosci pradu (Ip) przestra-
jajgcego czestotliwosé fp, drgan sterowanego gene-
ratora -(G) impulséw wedlug zalezmosci liniowej
(f, =Kg3.Iy), gdzie K3 — wspéiczynnik propor-

1
cjonalnosci wyraZajacy sie wzorem K3.=—-
2C(U—Uy)
w ktérym: C = C; =Cy pojemnosci kondensator6w
w ukladzie przerzutnika astabilnego, U; — mnapie-
cie zasilajgce stopien wejsciowy stabilizatora, Us —
napigcie zasilajgce stopien wyjsciowy stabilizatora
.a I, — prad stabilizatora, przy czym ze zmtfan
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czestotliwosei f, drgan sterowanego generatora
(G) okresla sie zmiany wartosci chwilowej a; na-
tezenia ruchu telefonicznego wedlug zaleznosci li-
niowej (a; = Kp . fp), gdzie: Kn — wsp6lczynnik
proporcjonalnosci wyrazajacy sig wzorem

w ktérym R — rezystancja re-

K =
" Ko - Ks

K, -
zystora pomiarowego, K3 — wspblczynnik propor-
cjonalnosci, K9 — wsp6lczynnik proporcjonalnosci

1

wyrazajacy sie wzorem Ky = R_ , gdzie: R, —
C

— rezystancja obcigzenia wlgczona szeregowo z
tranzystorem, K3 — wsp6lczynnik proporcjonal-
nosci.
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